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WARUNKI TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-12.00

ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTAZOWE

(kod CPV 45111300-1)

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)
Grupa robét — 45100000-8 —przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robét —45110000-1 — roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robdt —45111000-8 — roboty w zakresie burzenia i roboty ziemne

w tym:
45111300-1 — roboty rozbiérkowe
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét rozbidrkowych oraz demontazowych w ramach zadania pn.:
Przedsiewziecie pn.: ,Przebudowa i modernizacja oczyszczalni i gtéwnej przepompowni Sciekéw w
tagiewnikach”.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych dotyczg
prowadzenia robdt przy wykonywani u robdt rozbidrkowych oraz demontazowych wymienionych w pkt
1.1, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa - opis techniczny i rysunki.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Specyfikacje Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, jako czes¢ Dokumentéw
Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac¢ i rozumie¢ w odniesieniu do robdt objetych
Kontraktem wskazanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robat objetych Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Zakres prac realizowanych w ramach robét rozbiérkowych i demontazowych obejmuje m.in.:

e demontaz urzadzen, rurociggdw i armatury technologicznej/sanitarnej oraz demontaz i rozbidrka
elementéw obiektéw w zakresie niezbednym dla potrzeb realizacji niniejszego przedsiewziecia
inwestycyjnego,

e demontaz instalacji wentylacji kanatowe;j ,

e rozbidrka elementédw betonowych tj. fundamenty pod urzadzenia.

1.3.2. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszqcych oraz robdt tymczasowych

Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujace prace towarzyszace:

e geodezyjne wytyczanie, w tym geodezyjne ustalenie usytuowania obiektéw i ich gtéwnych elementéw
oraz/lub roboty pomiarowe wraz z wykonaniem lub dostarczeniem przyrzaddw,

e utrzymanie i likwidacja terenu budowy,

e utrzymanie urzadzen terenu budowy wraz z maszynami,

e dziatania ochronne zgodnie z warunkami bhp,

e dostarczenie materiatéw eksploatacyjnych,

e utrzymywanie drobnych urzadzen i narzedszi,

e usuwanie odpadéw z obszaru budowy oraz usuwanie zanieczyszczen, wynikajgcych z robot
wykonywanych przez wykonawce wraz z kosztami utylizacji i sktadowania na wysypisku,

e inwentaryzacja powykonawcza,

e uporzadkowanie miejsc prowadzonych robaot.

Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujgce roboty tymczasowe:
e montaz, demontaz i utrzymanie rusztowan, pomostow roboczych itp.,

e wykonanie zabezpieczen urzadzen oraz elementéw obiektéw w rejonie prowadzonych prac,

e prace porzadkowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych s3
zgodne z ogdlng czescig PFU.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robat

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos¢ ze
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét, Dokumentacjg Projektowa i Poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w czesci ogdlnej PFU.
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Roboty budowlane nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami BHP, warunkami odbioru robdt
ogolnobudowlanych i sztuka budowlana.
Zamawiajacy nie wyraza zgody na wykonywanie robdt rozbiérkowych metodg wybuchowsa.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdéw podano w czesci ogdlnej PFU.

3. SPRZET

Wymagania ogdlne dotyczgce maszyn budowlanych okreslono w czesci ogdlnej PFU.

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlanych nalezy stosowac¢ m.in. nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera, sprzet:

e samochody ciezarowe,

e samochody asenizacyjne,

e samochody do czyszczenia kanalizacji ,,WUKO”,

e agregaty pompowe,

e pity mechaniczne,

o szlifierki katowe,

e odkurzacz przemystowy,

e kontenery do gromadzenia odpaddw,

e drobne sprzety mechaniczne do wykonywania robdt sposobem recznym,

e urzadzenia dzwigowe

oraz inny sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typdow i iloSci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji
robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci ogdlnej PFU.

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu do tego przystosowanymi.
Transport odpaddéw niebezpiecznych winien odbywac sie specjalistycznymi srodkami transportu lub
w szczelnie zamknietych kontenerach.

Uwaga:
Parametry sprzetu podane sg orientacyjnie. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich

srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robdt i wtasciwosci przewozonych towarow.
Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami STWiORB, PZJ oraz projektu organizacji robét, ktéry
uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepisow ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczcowym.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania roboét

Ogdlne warunki wykonania robdt sg zawarte w czesci ogdlnej PFU.

Wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢ Inzynierowi Kontraktu Projekt Organizacji Robdt i
Harmonogram Robdt oraz Program Zapewnienia Jakosci, uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg
wykonywane roboty - w uzgodnieniu z Uzytkownikiem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt i dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami
Prawa budowlanego, Norm Technicznych, decyzji udzielajgcej pozwolenia na rozbiérke, przepiséw
bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu.

5.2 Wymagania szczeg6étowe prowadzenia robét

5.2.1. Roboty demontazowe

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia przez Inzyniera metodologie robdét — harmonogram
uwzgledniajgcy ciggtos¢ pracy funkcjonujacych obiektéw technologicznych oczyszczalni Sciekdw i
przepompowni $ciekdw.

Roboty nalezy wykonywac¢ w kolejnosci ustalonej w harmonogramie. Teren robét demontazowych
powinien by¢ oznakowany tablicami ostrzegawczymi i zabezpieczony wg zasady, ze teren uznawany za
strefe niebezpieczng nie moze wynosi¢ mniej niz 6m. Przed rozpoczeciem robdét demontazowych w
pierwszej kolejnosci nalezy zdemontowaé wyposazenie technologiczne: rurociagi, urzadzenia, osprzet i
wyposazenie obiektéw po uprzednim odcieciu - odtgczeniu zasilania w media.

Ztom ze zdemontowanych elementéw nalezy sktadowaé w pryzmach i na biezgco wywozi¢ na ztomowisko.
Przy wykonywaniu robot przestrzegac przepisow BHP.

5.2.2. Roboty rozbidrkowe

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich zbednych elementéw (rozbidrke),
wydobycie gruzu, segregacje wszelkich odpaddw i zatadunek na srodki transportowe, wywdz i utylizacje
lub sktadowanie odpaddéw, zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych, dokumentacja projektowg lub w sposdb wskazany przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony
w STWIORB lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wiasnoscig
Uzytkownika, Wykonawca powinien je zutylizowaé. Doty (wykopy) powstate po rozbiérce, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone w szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j. Po
zakoniczeniu catosci rozbiérek danego obiektu teren po rozebranym obiekcie (doty/wykopy) nalezy zasypac
gruntem niewysadzinowym, warstwowo max. 0,5m ze sprawdzeniem wymaganego stopnia zageszczenia
1s>0,97 (na kazdej warstwie). Dopuszcza sie wykonywanie zasypki j.w. ziemig z wykopdéw ale tylko w
przypadku gdy beda to grunty niewysadzinowe. Teren nalezy wyréwnaé do rzednej terenu przylegajacego.
Warstwe wierzchnig ~0,10m nalezy wykonaé z ziemi urodzajnej pochodzacej ze zdjecia ziemi roslinnej z
terenu robodt, ktéra nie moze by¢ zagruzowana i przerosnieta korzeniami oraz z ziemi urodzajnej
zakupionej z posianiem trawy.

Wykonanie rozbiérki polega m.in. na:

e wykonaniu prac rozbiérkowych zgodnie z dokumentacjg projektows,

e sortowaniu odzyskanych materiatow,

e zatadunku i wywiezieniu materiatéw z rozbiérki,

e zasypaniu terenu rozbiérki gruntem niewysadzinowym do 1s>0,97,

e uporzadkowaniu terenu rozbidrki (w tym wykonanie warstwy wierzchniej z ziemi urodzajnej).

Roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie doprowadzi¢ do powstania uszkodzen i spekan w konstrukcji
istniejgcych obiektéw/budynkéw. Roboty rozbidrkowe i demontazowe nalezy prowadzi¢ tak, aby nie
zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu
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konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu
konstrukgji.

Elementy o wiekszych gabarytach nalezy rozbijaé/rozbiera¢ przy pomocy narzedzi mechanicznych
(pneumatycznych), przecinajac zbrojenie palnikiem acetylenowym.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ w zaleznosci od ich grubosci palnikiem acetylenowym lub
przecinarkami elektrycznymi.

Roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie doprowadzi¢ do powstania uszkodzen i spekan w konstrukcji
istniejgcego budynku.

Roboty rozbiérkowe mogg by¢ prowadzone ponad poziomem terenu jak rowniez w wykopach wykonanych
specjalnie dla wykonania robét rozbiérkowych.

Podczas prowadzenia robdt nalezy ze szczegdlng starannoscia zadbaé o przestrzeganie przepiséw
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z wytycznymi jak nizej:

A. Czynnosci przed rozpoczeciem prac:

e przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadéw, narzedzi i
odpadodw,

e zaplanowac¢ kolejno$¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci na podstawie wytycznych do
prowadzenia prac rozbidrkowych,

e przygotowaé niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.,

e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,

e przed przystgpieniem do robdt rozbidrkowych pracownicy powinni by¢é zapoznani z programem
rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania;

Rozbidorke obiektdw nalezy rozpocza¢ od zabezpieczenia terenu rozbidrki przed dostepem o0séb

postronnych w formie ogrodzenia tymczasowego na czas wykonania rozbiérek. Oznakowaé teren zgodnie z

zasadami BHP.

B. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy:

NIE WOLNO:

e recznie przemieszczaé i przewozi¢ ciezaréw o masie przekraczajacej ustalone normy,

e obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

e zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

e prowadzi¢ roboty rozbiérkowe, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu przez
wiatr,

e prowadzi¢ roboty rozbidrkowe jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywaja ludzie,

e gromadzi¢ gruzu na stropach i innych konstrukcyjnych czesciach obiektu,

e obalad sciany lub inne czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

NAKAZUJE SIE:

e uzywa¢ tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidiowo
oprawionych,

e zachowywac prawidtowa pozycje ciata przy wykonywaniu pracy,

e podczas wykonywania pracy zwraca¢ uwage tylko na wykonywane czynnosci, uwzgledniajgc warunki
bezpiecznej pracy dla siebie i otoczenia, usuwanie jednego elementu nie powinno wywotywac
nieprzewidzianego spadania lub zawalenia sie innego,

e utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucac¢ narzedzi stuzacych do rozbiérki,

e urzadzenia przytaczac do zrédta energii tak, aby nie stanowito zagrozenia dla obstugi,

e sukcesywnie usuwac gruz i odpady,

e uzywac obowigzujace zabezpieczenia ochrony osobistej,

e przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac zsuwnice pochyte lub rynny zsypowe,
zsuwnice powinny miec zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu,

e przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikéw i maszyny nalezy
usunac poza strefe niebezpieczng.
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O

Czynnosci po zakoriczeniu pracy:
uporzadkowac stanowisko pracy oraz narzedzia i sprzet ochronny,
odtozy¢ obrabiane i gotowe elementy na wyznaczone miejsca.

D. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych:

e bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

e 0 problemach prowadzenia robdt nalezy niezwtocznie zawiadomic¢ przetozonego,

e W razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé zrozumiaty i
dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa,

e kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszaé swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy pozostawic
w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek;

W trakcie wykonywania robét Wykonawca winien przeprowadzi¢ segregacje sktadowanych odpadéw aby

mozliwy byt ich wywoéz w jednorodnych partiach (w rozumieniu obowigzujacej klasyfikacji odpaddéw), w

celu zastosowania wtasciwego sposobu ich utylizacji. Gruz z rozbidérek oraz elementy pochodzace z

demontazu nalezy sukcesywnie wywozi¢ na sktadowisko. Odpady nalezy utylizowa¢ w miejscu i w sposdb

zgodny z wymogami prawa. Wszelkie optaty zwigzane z wywozem gruzu, jego utylizacjg, skladowaniem itp.

ponosi Wykonawca robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania

a) ogblne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy sprzetu i sSrodkdw transportu podano w czesci
ogdlnej PFU,

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét,

c) wykonawca zapewni odpowiedni system i Srodki techniczne do kontroli jakosci robdt (zgodnie z PZJ) na
Terenie Budowy.

6.2. Wymagania szczegotowe

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

W przypadku usuniecia drzew i krzewdw sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie
kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach powinno spetniac
odpowiednie wymagania okreslone w Dokumentacji Projektowej, w przedmiotowej ST lub odpowiednie
wymagania okreslone przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Ze wzgledu na ryczattowy charakter umowy oraz ustalone warunki odbioru wykonanych robét (elementy
ustalone w Wykazie cen - Czes¢ IV SiWZ) — nie przewiduje sie wykonywania obmiaru robaét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w czesci ogdlnej PFU.

Odbiorowi podlega wykonanie kompletnego elementu kazdego z obiektéw lub robdt przewidzianych do
wykonania Dokumentacjg Projektowa.

Odbidér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robét Budowlanych, dokumentacjg projektowa oraz obowigzujgcymi normami i przepisami
prawa. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie ze STWiORB, dokumentacjg projektowa i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
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9. ROZLICZENIE ROBOT

Wedtug warunkdéw kontaktowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty bedy wykonywane w bezpieczny sposdb, Scisle i w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE .

Podstawg do wykonania robét sg nastepujgce nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacji projektowej

Podstawg do wykonania robét sg nastepujgce elementy dokumentacji projektowej:
e Projekt Budowlany,

e Projekt Techniczny,

e Projekt Wykonawczy,

e Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

10.2. Inne dokumenty

Prace rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, w szczegdlnosci regulowanymi
nastepujgcymi aktami prawnymi:

1) Ustawg Prawo Budowlane (Dz. U.z 1994 r. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2) Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 12 listopada 2010r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo budowlane (Dz. U. 2010, nr 243, poz. 1623 z pézniejszymi
zmianami).

3) Ustawa Prawo ochrony srodowiska, z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. 2001, nr 62, poz. 627 z
pdzniejszymi zmianami).

4) Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia
1997r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, nr 169, poz. 1650).

5) Ustawa o odpadach, z dnia 14 grudnia 2012r. (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 21 z pdZniejszymi zmianami).

6) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz. U. 2000, nr 26, poz. 313).

7) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, nr 47, poz. 401).
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