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1. Czes$¢ ogodlna

1.1.Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajacego

Budowa budynku ustugowego Centrum Rehabilitacji Powisla Dabrowskiego wraz z infrastrukturg
techniczng na istniejacym fundamencie na dz. nr 12/8; 12/9 obr. Dabrowa w m. Dabrowa Tarnowska

1.2.Przedmiot i zakres rohét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych, obejmujace nastepujacy zakres:

system oddymiania i napowietrzania;

system zamknie¢ ogniowych;

instalacje okablowania strukturalnego LAN;

system monitoringu CCTV;

system przyzywowy;

przepusty kablowe;

trasy kablowe i okablowanie.

1.3.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

prace towarzyszace:

(o]
o
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utrzymanie w czystosci i porzadku stanowiska roboczego;

wykonanie czynno$ci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego;

transportowanie w poziomie na potrzebng odlegto$¢ i w pionie na potrzebng wysokosé
materiatow, elementow i wszelkiego sprzetu pomocniczego niezbednych do wykonania robot;
zniesienie lub wyniesienie poza obreb budynku materiatdw, osprzetu oraz gruzu uzyskanego
z rozbieranych elementéw i ztozenie w ustalone z Inspektorem Nadzoru miejsce;\
segregowanie i sortowanie materiatow i wyrobow nowych lub rozebranych, na terenie budowy
lub w sktadowisku przyobiektowym:;

obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi;

sprawdzanie prawidtowosci wykonania robét;

przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych;

usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkodzen powstatych w trakcie wykonywanych robét,
a zawinionych przez bezpo$rednich wykonawcow;

oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub wymienionych elementéw;

wykonanie niezbednych zabezpieczer bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszeni znakéw
informacyjno - ostrzegawczych wokét strefy zagrozenia;

zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem urzadzen stanowigcych wyposazenie
budynku;

zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem, nieremontowanych lub niewymienianych
elementéw budynku;

niezwtoczne oczyszczenie zabrudzonych szyb, okué, itp.;

przenoszenie i zabezpieczenie na czas remontu pozostajgcego wyposazenia pomieszczen;
wywoz na sktadowisko i zapewnienie utylizacji gruzu powstatego na skutek robot remontowych
i rozbiérkowych;

ustawienie rusztowan;

ogrodzenie terenu budowy i terenu na ktérym moze wystapi¢ zagrozenie dla oséb postronnych;



— roboty tymczasowe:
o ustawienie, przenoszenie i rozebranie rusztowan;
o zabezpieczenie terenu budowy, demontaz i ponowny montaz elementow wyposazenia.

1.4.Informacje o terenie budowy

Organizacja rob6t budowlanych

Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonym w umowie terminem przekazania terenu budowy
nastepujace dokumenty:

— o$wiadczenia 0sdb funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie (kierownicy robot),

Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekaze wykonawcy dzienniki budowy. Wskaze punkt poboru
wody i energii elekirycznej, punkty osnowy geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatow wtasnych i usunie
nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru mediéw w sposob uzgodniony z dostawcg (uzytkownikiem obiektu).

Wykonawca powinien zapewniC cato$¢ robocizny, materiatéw, sprzetu, narzedzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robét objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg projektowa, STWIOR
i ewentualnymi wskazowkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca
uporzadkuje plac budowy i przyleglty teren, dokona rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich,
materiatow z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia
z inwestorem za zuzyte media i wynajmowane pomieszczenia.

Podczas realizacji robot (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong rob6t oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajagcym stanie, przez caly czas,
do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpoczaé takie roboty, jednak nie pozniej niz w 24 godziny od wezwania, pod rygorem
wstrzymania rob6t z winy Wykonawcy.

Zabezpieczenie interesdw os6b trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej lub
prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasno$ci prywatnej lub publicznej to Wykonawca,
na swoj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnosé. Stan uszkodzonej, a naprawionej wtasnosci powinien
by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne oraz musi
uzyskac¢ od odpowiednich wtadz, bedacych witascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacii o ich lokalizacii
(dostarczone przez Inwestora).

Wykonawca zapewni w czasie trwania robdt wiasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen.

Materialy, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie wolno
stosowa¢ materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym od dopuszczalnego.
Wszystkie materiaty uzyte do rob6t muszg mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na Srodowisko.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia za zgodg Inwestora, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor. Utylizacja
materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

Ochrona srodowiska




Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac, w czasie prowadzenia robét, wszelkie przepisy ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie:

— podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wilasno$ci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia $rodowiska, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania;

— miat szczegoiny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany sprzet nie
moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym. Optaty i kary za przekroczenia norm, okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych Srodowiska, obcigzaja Wykonawce;

— wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajace z zaniedban w czasie realizacji robot,
obcigzajg Wykonawce.

Warunki bezpieczeristwa pracy

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci
na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty fatwopalne bedg sktadane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane bedq na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami
uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym jego
dziatalno$cig przy realizacji robdt przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez osoby trzecie
powstaty w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiecznych.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepisdéw dotyczacych bhp. W szczegoinosci
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowie 0sdéb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajacym, majac na uwadze bezpieczenstwo
uzytkownikéw budynku.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie materiatéw
i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od witadz, co do przewozu,
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Koordynatora
Zamawiajacego. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo
ukoriczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Koordynatora Zamawiajacego.

Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do ogrodzenia terenu budowy.

Zabezpieczenie chodnikdw i jezdni

Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na biezaco zanieczyszczen i uszkodzen chodnikdw i jezdni
powstatych wskutek prowadzenia robét.




1.5.Nazwy i kody robét budowlanych wedtug Wspélnego Stownika Zamowien (grupy, klasy,
kategorie robé6t w zaleznosci od ich zakresu)

CPV  45314000-1 INSTALOWANIE URZADZEN TELEKOMUNIKACYJNYCH
CPV  45312100-8 INSTALACJA SYGNALIZACJI ALARMU POZARU (SAP)

1.6. Okreslenia podstawowe

Wyréb budowlany - kazdy wyrdb lub zestaw wyprodukowany i wprowadzony do obrotu w celu trwatego
wbudowania w obiektach budowlanych lub ich cze$ciach, ktdrego wtasciwosci wptywajg na wlasciwosci uzytkowe
obiektow budowlanych w stosunku do podstawowych wymagan dotyczacych obiektow budowlanych.

IP - kod oznaczajacy stopien ochrony obudowy zgodnie z normg PN-EN 60529:2003.

Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa obiektu budowlanego.

Budowla — kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: obiekty
liniowe, lotniska, mosty, wiadukty, estakady, tunele, przepusty, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe,
wolno stojace trwale zwigzane z gruntem tablice reklamowe i urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne
(fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia
techniczne, oczyszczalnie $ciekow, skladowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe,
nadziemne i podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki,
a takze czes$ci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych, elektrowni jgdrowych, elektrowni
wiatrowych, morskich turbin wiatrowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako
odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie na catos¢ uzytkowg

Data Rozpoczecia — oznacza date rozpoczecia Robét i date przekazania Wykonawcy placu budowy.

Dokumentacja projektowa — oznacza dokumentacje, zawierajacg rowniez Rysunki, stanowigcg
zatacznik do Specyfikacji.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami stanowigcy urzedowy dokument przebiegu Robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Koordynatorem Zamawiajacego, Wykonawcg i Projektantem.

Inspektor nadzoru - oznacza osobe posiadajacq uprawnienia do petnienia samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie wediug prawa kraju, wyznaczong przez Koordynatora Zamawiajacego do dziatania
jako inspektor nadzoru i wymieniong w Akcie Umowy.

Koordynator Zamawiajacego - osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu jest poinformowany Wykonawca), odpowiedzialna
za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych robét budowlanych z Dokumentacjg Projektowg, STWIOR,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami Warunkéw Kontraktowych (Umowy).

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Ksiazka Obmiaréw / Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Koordynatora Zamawiajacego zeszyt
z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie
wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez
Koordynatora Zamawiajacego.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Koordynatora Zamawiajgcego.

Obiekt budowlany - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowigce baze techniczno-uzytkowg
wyposazong w instalacje i urzadzenia niezbedne do spetnienia przeznaczonych funkji



Oferta — oznacza dokument zatytutowany oferta, ktory zostat wypetniony przez Wykonawce i zawiera
podpisang oferte na Roboty, skierowang do Zamawiajgcego.

Plac budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim Robét oraz inne miejsca
wymienione w Kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Podwykonawca — oznacza kazda osobe wymieniong w Umowie jako podwykonawca, lub jakakolwiek
osobe wyznaczong jako podwykonawca, dla czesci Robot; oraz prawnych nastepcéw kazdej z tych osob.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentaciji Projektowe;.

Protokét odbioru ostatecznego - oznacza Swiadectwo Wykonania Robét po ich catkowitym
zakoriczeniu.

Przedmiar Rob6t — oznacza dokumenty o takiej nazwie (jesli sa) objete Wykazami wigczone
do Dokumentaciji projektowej, stanowiacy zatacznik do Specyfikacii istotnych Warunkéw Zaméwienia.

Przedstawiciel Wykonawcy - oznacza osobe, wymieniong przez Wykonawce w Umowie
lub wyznaczong w razie potrzeby przez Wykonawce, ktora dziata w imieniu Wykonawcy.

Roboty - 0znaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie co jest odpowiednie.

Roboty State — 0znaczajq roboty state, ktére moga by¢ zrealizowane przez Wykonawce wedtug Umowy.

Roboty Tymczasowe — oznaczajg wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzaju (inne niz Sprzet
Wykonawcy) potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ukoriczenia Robot Statych oraz usuniecia wszelkich wad.

Rysunki — cze$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robét.

Specyfikacja — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia
w postepowaniu przetargowym, w ramach ktérego zawarta zostata Umowa pomigdzy Wykonawcy
a Zamawiajacym.

STWIOR (Specyfikacja techniczna, ST, OST, SST) — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru rob6t.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy, potrzebne do realizacji
i ukonczenia Robét oraz usunigcia wszelkich wad. Jednakze Sprzet Wykonawcy nie obejmuje Robét
Tymczasowych, Sprzetu Zamawiajgacego (jezeli wystepuje), Urzadzen, Materiatow, lub innych rzeczy, majacych
stanowi¢ lub stanowigcych cze$¢ Robét Statych.

Sprzet Zamawiajacego - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy (jesli sg) udostepnione przez
Zamawiajacego do uzytku Wykonawcy przy realizacji Robét jak podano w Specyfikacii; ale nie obejmuje Urzadzen,
jeszcze nie przyjetych przez Zamawiajgcego.

Strona - oznacza Zamawiajacego lub Wykonawce, w zaleznosci jak tego wymaga kontekst.

Umowa - oznacza Akt Umowny, Warunki Szczegdlne Umowy, Warunki Ogdlne Umowy, Oferte
Wykonawcy wraz z zatgcznikami, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét, dokumentacje projektowa,
Rysunki, Wykazy, i inne dokumenty (je$li sa) wskazane w Akcie Umowy.

Urzadzenia — oznaczajg aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ Robot
Statych.

Wykazy — oznaczajg dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykonawce i dostarczone wraz
z Ofertg i wigczone do Umowy. Dokumenty te mogg zawieraé Przedmiar Robot, dane, spisy oraz wykazy stawek
i/lub cen.

Wykonawca — oznacza osobe(y) wymieniong(e) jako wykonawca w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcow tej osoby(6b).

Zamawiajacy — oznacza osobe, wymieniong jako Zamawiajgcy w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiednimi polskimi
normami.



2. Wymagania dotyczace wtasciwosci wyrobéw budowlanych

2.1. Akceptowanie uzytych materiatow

Kazdy produkt dostarczony na plac budowy bedzie oznakowany znakiem CE, albo oznakowany polskim
znakiem budowlanym. Wraz z tymi znakami winna by¢ dotgczona informacja zawierajgca: okreslenie, siedzibe
i adres producenta oraz adres zaktadu produkujacego wyréb budowlany, identyfikacje wyrobu budowlanego
(nazwa, typ, odmiana, gatunek i klasa wg PN lub AT), numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty
technicznej, z ktéra potwierdzono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, numer i date wystawienia krajowej deklaracji
zgodnosci, inne dane, jezeli wynika to z PN lub AT, nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat
w zastosowanym systemie oceny zgodnosci wyrobu budowlanego

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jako$ci w celu zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrédia nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrédta w sposeéb ciagly spetniajg wymagania STWIOR w czasie prowadzenia robét.

Jezeli materialy z akceptowanego zrodta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci, Wykonawca
powinien zmieni¢ zrodio zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z tej
samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wiasciwosci kolorystycznych w czasie catego procesu
eksploatacii.

2.2.Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Nadzér Inwestorski i Zamawiajacego o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Koordynatora Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Koordynatora Zamawiajacego.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na witasne
ryzyko liczac sie z tym, Ze roboty nie zostang przyjete i nie bedq zaptacone.

2.4.Inspekcja wytworni materiatow i elementéw

Wytwdrnie materiatow i elementow, zardwno przed jak i po akceptaciji Inspektora nadzoru inwestorskiego,
moga by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodnoSci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami
STWIOR.

W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:

— wspotprace i pomoc Wykonawcy,
— wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytwdrni, gdzie odbywa sie proces produkcji materiatow
przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.



2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy (do czasu, gdy beda one potrzebne
do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg jakosS¢ i wkasciwosci oraz byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow musi sie odbywac
na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposéb skutecznie zabezpieczajacy przed
dostepem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatdw powinny by¢é po zakonczeniu
robét, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.6.Rodzaje materiatow

Zgodnie z zapisami ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych Zamawiajacy
dopuszcza materiaty i rozwigzania rownowazne, to jest w zadnym stopniu nie obnizajace przyjetego standardu, nie
zmieniajace zasad oraz rozwigzan technicznych zastosowanych w dokumentacji projektowej, a tym samym
niepowodujace konieczno$ci przeprojektowania jakichkolwiek elementéw infrastruktury ani nie pozbawiajace
Uzytkownika zadnych wydajnosci, funkcjonalno$ci i wiasciwo$ci uzytkowych zaprojektowanego systemu.
Jakiekolwiek odstepstwo od zaproponowanego w projekcie rozwigzania, powinno by¢ bezwzglednie przedstawione
Projektantowi i Zamawiajacemu w formie tabeli materiatdw poréwnawczych oraz kompletu kart katalogowych,
deklaracji zgodnosci, certyfikatdw akredytowanych niezaleznych laboratoridw i innych dokumentéw pozwalajacych
oceni¢ zgodno$¢ proponowanego rozwigzania ze wszystkimi wymaganiami SIWZ i dokumentacii projektowe;.
Wykonawca zobowigzany jest do przediozenia powyzszych dokumentdw jako zatacznik do sktadanej w niniejszym
postepowaniu oferty. W innym wypadku przyjmuie sie, iz zaoferowat Zamawiajacemu elementy zaprojektowanego
rozwigzania i o$wiadcza, ze na etapie realizacji zadania nie bedzie wnioskowat 0 zadne zmiany w tym zakresie.

Kable i przewody instalacyjne

Stosowaé kable i przewody zgodnie z normg N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne
i teletechniczne w budynkach. Dobor kabli i innych przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien.

Typy kabli i przewodow do poszczegdlnych urzadzen podano w dokumentaciji projektowe;.

Rury ochronne, kanaty kablowe

PrzejScia przez stropy, $ciany konstrukcyjne wykona¢ w rurkach ostonowych sztywnych.

System oddymiania i napowietrzania

Centrala oddymiania

— Napiecie zasilania: podstawowe - sie¢ 230 V + 10% - 15%/50 Hz, rezerwowe - akumulatory 2 x 12 V
od 7,2 Ah do 9 Ah
—  Pobor pradu z akumulatoréw w stanie dozorowania: < 120 mA
—  Pobér pradu z adresowalnej linii dozorowej central systemu SSP: < 0,6mA
— Napiecie robocze centrali: 24 V DC + 25% - 25%
— Ciagty prad dostepny z zasilacza sieciowego: zasilacz 150 W 5 A, zasilacz 240 W 10 A, zasilacz 500 W
20A
— Modut gtéwnego sterownika:
o Linia alarmu zewnetrznego: max rezystancja linii 2 x 120 Q, rezystancja izolacji linii > 100 kQ,
rezystor korncowy linii 5,6 kQ £ 5%; 0,5 W
o Zasilanie czujnika deszczu i/lub wiatru: napiecie wyjsciowe 24 V DC + 25% - 25%, prad wyjsciowy
0,5A
o Liniakontrolna czujnika deszczu i/lub wiatru: rezystancja linii maksymalna 2 x 100 Q, rezystancja
izolacji linii > 100 kQ
o Przekaznik alarmu: obcigzalno$¢ pradowo-napigciowa zestyku NO/NC 1 A/ 24V DC, Top - czas
opdznienia wysterowania programowany, kontrola ciggtosci TAK
o Przekaznik uszkodzenia: obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1 A/ 24V DC
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Modut grupowo-liniowy:
o Wyjscie gtéwne: napiecie wyjsciowe 24 V DC + 25% - 25%, prad wyjsciowy 4 A lub 8 A, kontrola
ciggtosci TAK
o Linie kontrolne stanu przetacznikéw krarncowych: rezystancja linii maksymalna 2 x 100 Q,
rezystancja izolacji linii > 100 kQ, kontrola stanu (programowana) TAK, kontrola ciggto$ci
(programowana) TAK
o Linie przyciskéw przewietrzania: rezystancja linii maksymalna 2 x 100 Q, rezystancja izolacji linii
>100 kQ
o Linia dozorowa konwencjonalna: liczba czujek (maksymalna) w linii 32, rezystancja linii
maksymalna 2 x 120 Q, rezystancja izolacii linii > 100 kQ, rezystor koncowy linii 5,6 kQ + 5%;
0,5 W, prad dozorowania czujek maksymalny 2 mA, prad dozorowania linii catkowity
(maksymalny) 7 mA
o Linia recznych przyciskéw oddymiania: liczba przyciskéw w linii (maksymalna) 8, rezystancja linii
maksymalna 6 x 120 Q, rezystancja izolacii linii > 100 kQ, rezystor koncowy linii 5,6 kQ + 5%;
0,5W, prad dozorowania jednego przycisku (max) 12 mA, prad dozorowania linii catkowity < 100
mA
Modut przekaznikéw wysokonapieciowych:
o Przekazniki: obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 5 A / 230 V AC, tryby pracy
(programowane) 4, warianty wysterowania (programowane) 5
o Linie kontrolne zadziatania przekaznikéw: rezystancja linii maksymaina 2 x 100 Q, rezystancja
izolacji linii > 100 kQ
Modut przekaznikow dodatkowych:
o Przekazniki: obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1 A / 24 V DC, tryby pracy
(programowane) 4, warianty wysterowania (programowane) 5
o Linie kontrolne: tryby pracy (programowane) 3, rezystancja lini maksymalna 2 x 100 Q,
rezystancja izolacji linii > 100 kQ
Modut zasilania uniwersalnego:
o Przekaznik uszkodzenia zasilania: obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1 A/ 24 V
DC
o Wyjécie do zasilania urzadzen zewnetrznych: napiecie wyjsciowe 24 V DC + 25% - 25%, prad
wyjsciowy 0,5 A
Zakres temperatur pracy od -10°C do +55°C
Szczelno$¢ obudowy IP 30
Reczny przycisk oddymiania

Typ przycisku B wg PN-EN 54-11:2004

Akceptowane $rednice zyt przewodéw 0,8 mmi 1,2 mm
Szczelno$¢ obudowy IP 30

Klasa klimatyczna: |

Temperatura pracy -25 °C do +55 °C

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna do 95 % przy 40 °C
Przycisk przewietrzania

Maksymalny przekroj przewodow: 1mm?
Stopien ochrony obudowy: P44
Czujnik deszczu i wiatru

napiecie zasilania: 24+30VDC/0,2A
stopier ochrony obudowy: IP 56
temperatura pracy: -25 + +60°C
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System zamknie¢ ogniowych
Centrala sterujgca (np. AFG-3 lub réwnowazna)
— napiecie zasilania: 230VAC 50Hz
— napiecie wyjsciowe; 24VDC 500mA
— max prad rygla: 1A
— stopien ochrony obudowy: IP30
— sterowanie z: SSP, przycisku ROP i czujki dymowej
— wyjscia bezpotencjatowe alarmu i awarii
— wyjScie syreny 24VDC
— awaryjne podtrzymywanie zasilania: wbudowane 2 akumulatory 1,3Ah/12V
— rejestr zdarzen (20 ostatnich)
— gniazdo USB do podtaczenia PC
— krajowa ocena techniczna, certyfikat zgodnosci i Swiadectwo dopuszczenia CNBOP

Instalacja okablowania strukturalnego LAN

Zatozenia ogblne

Wszystkie elementy pasywne systemu skfadajace sie na okablowanie strukturalne musza by¢ oznaczone
nazwa lub znakiem firmowym, tego samego producenta okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty reprezentujace;
kompletny system w takim zakresie, aby zostaty spetnione warunki niezbedne do objecia instalacji bezptatnym
25 letnim certyfikatem gwarancyjnym w/w producenta.

Producent systemu musi legitymowa¢ sie co najmniej 15 letnim do$wiadczeniem na krajowym rynku
okablowania strukturalnego.

System musi legitymowaé sie spetnieniem wymagan norm powotanych w klasie E w trybie Connector
Channel oraz certyfikatem na state elementy toru (kabel, modut gniazda) wydanym przez niezalezne laboratorium,
np. Intertek, 3P.

Wszystkie komponenty systemu okablowania majg by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujgcych norm
wg.: ISO/IEC 11801:2002 Ed2.2 i EN-50173-1:2011. Producent systemu musi przedstawi¢ odpowiednie dokumenty
niezaleznego laboratorium, potwierdzajgce zgodnos¢ elementow systemu z wymienionymi w tym punkcie normami.

Producent systemu musi przedstawi¢ odpowiednie certyfikaty potwierdzajace jakos¢ produkcii
ww. systemu oraz dbato$¢ o Srodowisko naturalne podczas procesu produkcyjnego. Wymaga sie certyfikatu ISO
9001 i 14001 wydanego przez akredytowang instytucje certyfikujaca.

llo$¢ stanowisk roboczych wynika ze wskazoéwek Uzytkownika/Inwestora, przy czym ich ostateczna
i precyzyjna lokalizacja oraz zabudowa powinna by¢ ustalona z wykonawcg okablowania przed rozpoczeciem prac.

Maksymalna dtugo$¢ kabla instalacyjnego (od punktu dystrybucyjnego do gniazda kofcowego) nie moze
przekroczy¢ 90 metréw (dla transmisji danych).

W konfiguracji projektowanej wydajno$¢ systemu przeznaczonego do transmisji danych i glosu ma mie¢
minimalne mozliwosci transmisyjne zgodnie z obowigzujacymi wymaganiami Klasy E/kat.6.

Okablowanie poziome

Okablowanie poziome ma by¢ prowadzone nieekranowanym kablem typu U/UTP kat.6.

Producent systemu musi posiada¢/dostarczy¢ kable przeznaczone do wykonywania potaczen krosowych
w punktach dystrybucyjnych oraz do potgczen abonenckich w kolorze czarnym z naktadkami kodujgcymi
w co najmniej 5 kolorach (np. szary, czarny, niebieski, zielony, zotty, fioletowy).

Moduty gniazd musza umozliwia¢ wpiecie wiykdw telefonicznych RJ11, RJ12 nie powodujac uszkodzenia
gniazda, specjalna konstrukcja powoduje, e piny ztgcza nie ulegajg odksztatceniom.

Konstrukcja ztacza szczelinowego w module gniazda musi umozliwiaC zarobienie kabla skretkowego
metodg beznarzedziowa jak i przy uzyciu dedykowanego noza LSA.

Okablowanie na obiekcie nalezy oprze¢ o nieekranowany system wyposazony w beznarzedziowe gniazdo
RJ45 kat.6A.
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Ze wzgledu na wymagana uniwersalno$¢ konfiguracii i przysztych rekonfiguracji system musi umozliwia¢

zrealizowanie kilku typéw montazu modularmnych ztgcz RJ45 w szafach dystrybucyjnych:
— montaz w modularnych panelach prostych i katowych RJ45 24-portowych 1U;
— montaz w modularnych panelach prostych RJ45 48-portowych 1U.

Okablowanie nalezy sprowadzi¢ do nowoprojektowanego punktu dystrybucyjnego.

Zgodnie z PN-EN 50173-1:2011 wszystkie podsystemy, tj. system okablowania logicznego
i telefonicznego muszg by¢ opracowane (ij. zaprojektowane, wykonane i wdrozone do oferty rynkowej) przez
producenta jako kompletne rozwigzania, celem uzyskania maksymalnych zapaséw transmisyjnych (margineséw
pracy).

Wszystkie elementy pasywne sktadajace sie na okablowanie strukturalne bedg pochodzi¢ z jednolitej
oferty producenta reprezentujacej kompletny system w takim zakresie, aby zostaty spetnione warunki niezbedne
do uzyskania bezptatnego certyfikatu gwarancyjnego w/w producenta.

System powinien zosta¢ wykonany zgodnie z normg PN-EN 50173-1:2011 Technika informatyczna -
Systemy okablowania strukturalnego - Cze$¢ 1: Wymagania ogoine.

Minimalne wymagania elementéw okablowania strukturalnego stuzacego do transmisji danych
to kategoria 6 (komponenty)/Klasa E (wydajno$¢ catego systemu) oraz gniazdo RJ45 jako interfejs koricowy.

Struktura systemu okablowania

Zadaniem instalacji teleinformatycznej jest zapewnienie transmisji danych, transmisji gtosu i telewizji przez
jednolitg strukture kablowa.

Kabel $wiattowodowy (np. U-DQ(ZN)BH uniwersalny trudnopalny "FireHardy" MM 24G 50/125 LSOH lub
réwnowazny)
WLASCIWOSCI FIZYCZNE

|Srednica zewngtrzna 18.5 mm (tolerancja $rednicy zewnetrznej kabla +/- 5%)

|
Maks. sita ciagnienia (statyczna) 1000 N |
IRodzaj wiokna |OM3 G.651.1 |
|
|

[Maks. sita ciagnienia (dynamiczna)][2000 N

|Odpornosc na zgniatanie (max.) ~ |1200 Nicm

Min. promien zgiecia podczas

. . R =50 mm
instalacji

odporny na wzdtuzng penetracje wody poprzez zastosowanie
peczniejacego materiatu

|Eurok|asa CPR HBan |
IBUDOWA |

Elementy
wytrzymatosciowe

Odpornos¢ na wode

otulina z widkien szklanych

LSOH - bezhalogenowa, odporna na UV, grubo$¢ 1,3mm, kolor turkusowy, nadruk
informacyjny biaty, licznik diugo$ci co 1m

|TEMPERATURA |
[Pracy lod -40°C do +70°C |

Okablowanie poziome miedziane

Zadaniem instalacji teleinformatycznej jest zapewnienie transmisji danych, transmisji gtosu i telewizji przez
jednolitg strukture kablowa.

Okablowanie poziome punktéw logicznych stuzacych do transmisji danych i glosu ma by¢ prowadzone
nieekranowanym kablem typu U/UTP kat.6.

Powtoka zewnetrzna

13



Konfiguracja punktdw elektryczno-logicznych PEL

Gniazda przytaczeniowe uzytkownikdw (Punkty Logiczne — PL) RJ45 nalezy zorganizowa¢ w postaci
modutéw RJ45 keystone kat. 6 UTP montowanych w adapterze z tworzywa sztucznego o wymiarach 45x45 mm
z klapkami przeciwkurzowymi. Ten uniwersalny standard montazowy zapewni organizacje gniazd uzytkownikéw
w zalezno$ci od potrzeb, w formie natynkowej, podtynkowej lub w kasetach podtogowych w oparciu o osprzet
elektroinstalacyjny wielu producentéw, réwniez w potaczeniu z gniazdami zasilania 230V, celem stworzenia
punktow elektryczno-logicznych (tzw. PEL).

Panele okablowania poziomego

Puste panele modularne majg zastosowanie w tworzeniu rozwigzan opartych na systemie modutéw RJ45
typu keystone. Przystosowane do wypemiania kazdym rodzajem modutéw typu keystone. Pozwalajg
na skonstruowanie panela krosowego ekranowanego i nieekranowanego wszystkich kategorii.

Przetacznik 24-portowy (np. TP-Link TL-SG3428XMP lub réwnowazny)

CECHY SPRZETOWE

* 24x Porty RJ45 10/100/1000 Mbps

* 4x Sloty SFP+ 10G
Porty “1x PortyKonsoIowy RJ45

* 1x Port Konsolowy Micro-USB
Zasilanie /100240 V AC~50/60 Hz

* Zgodnos¢ ze standardami: 802.3at/af
Porty PoE+ (RJ45) * Porty PoE+: 24 Porty, do 30W na port

* Laczne zasilanie: 384 W
Montaz ||Szafa Rack |
WYDAINOSC |
|Wydajnoé(: przetaczania H128 Gbps ‘
|Szybkos¢ przekierowari pakietow|95.23 Mpps |
[Tablica adresow MAC [16 K |
IBufor pakietow 12 Mb |
Ramki jumbo |9 KB |
IFUNKCJE OPROGRAMOWANIA |

+ 8 kolejek priorytetéw

* Priorytetowanie 802.1p CoS/DSCP
* Planowanie kolejki

- SP (Strict Priority)

- WRR (Weighted Round Robin)

- SP+WRR

* Kontrola przepustowosci

- Ograniczenie przepustowos$ci bazujac na Port/Przeptyw
* Plynniejsza wydajno$¢

+ Action for Flows

- Mirror (do wspieranego interfejsu)

- Redirect (do wspieranego interfejsu)
- Rate Limit

- QoS Remark

Funkcja Quality of Service
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CECHY SPRZETOWE

Funkcje L2 i L2+

* Link Aggregation

- statyczna agregacja linkdw
- 802.3ad LACP

- Do 8 grup agregaciji, zawierajacych 8 portéw na grupe
* Spanning Tree Protocol
-802.1d STP

- 802.1w RSTP

- 802.1s MSTP

- STP Security: TC Protect, BPDU Filter, Root Protect
* Wykrywanie Petli

- Bazujgce na Porcie

- Bazujace na VLAN

* Flow Control

- 802.3x Flow Control

- HOL Blocking Prevention

* Mirroring

- Port Mirroring

- CPU Mirroring

- One-to-One

- Many-to-One

- Tx/Rx/Both

L2 Multicast

* IGMP Snooping

- IGMP v1/v2/v3 Snooping
- Fast Leave

- IGMP Snooping Querier
- IGMP Authentication

* IGMP Authentication

* MLD Snooping

- MLD v1/v2 Snooping

- Fast Leave

- MLD Snooping Querier

- Static Group Config

- Limited [P Multicast

* MVR

* Multicast Filtering: 256 profili i 16 wpiséw na profil

Sieci VLAN

* Grupy VLAN

- Max Grupy 4K VLAN

+802.1Q Tagowany VLAN

* MAC VLAN: 7 wpisow

* Protokot VLAN: Szablon Protokotu 16, Protokot VLAN 16
* PrywatnyVLAN

*GVRP

* VLAN VPN (QinQ)

- QinQ bazyjacy na porcie

- Selektywny QinQ

* Gtosowy VLAN
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CECHY SPRZETOWE

Listy kontroli dostepu

* ACL bazujacy na czasie
* MAC ACL

- Zrodtowy MAC

- Docelowy MAC
-VLAN ID

- Priorytet uzytkownika

- Ether Type

*|IP ACL

- Zrodtowy 1P

- Docelowy [P

- Fragment

- Protokot IP

- TCP Flag

- TCP/UDP Port

- DSCP/IP TOS

- Priorytet uzytkownika

+ Combined ACL

« Zawarto$¢ pakietu ACL
* IPv6 ACL

* Polityka

- Mirroring

- Redirect

- Rate Limit

- QoS Remark

+ ACL aplikowane do Port/VLAN

Bezpieczenstwo transmisji

* IP-MAC-Port Binding

- 512 wpisy

- DHCP Snooping

- ARP Inspection

- IPv4 Source Guard: 100 wpiséw
* IPv6-MAC-Port Binding

- 512 wpisy

- DHCPv6 Snooping

- ND Detection

- IPv6 Source Guard: 100 wpiséw
* DoS Defend

« Static/Dynamic Port Security

- Do 64 adreséw MAC na Port

* Broadcast/Multicast/Unicast Storm Control
- tryb kontroli kbps/ratio

+802.1X

- autoryzacja bazujaca na Porcie
- autoryzacja bazujgca na MAC

- VLAN Assignment

- MAB

- Guest VLAN
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CECHY SPRZETOWE

- Wsparcie autoryzacji Radius

* AAA (wigczajac TACACSH)

* Port Isolation

* Bezpieczne zarzadzanie Web poprzez HTTPS z SSLv3/TLS 1.2

* Bezpieczne zarzadzanie Command Line Interface (CLI) z SSHv1/SSHv2
+ Kontrola dostepu bazujaca na IP/Port/MAC

IPv6

* IPv6 Dual IPv4/IPv6

* Multicast Listener Discovery (MLD) Snooping
*IPv6 ACL

* IPv6 Interfejs

« Statyczny routing IPv6

* IPv6 neighbor discovery (ND)

+ Wykrywanie sciezki maximum transmission unit (MTU)
* Internet Control Message Protocol (ICMP) wersja 6
* TCPv6/UDPV6

* IPv6 aplikacje

- DHCPvV6 Client

- Pingb

- Tracert6

- Telnet (v6)

- IPv6 SNMP

- IPv6 SSH

- IPv6 SSL

- Http/Https

- IPv6 TFTP

Cechy przefacznika L3

* 16 IPv4/IPv6 Interfejsy

« Statyczny routing

- 48 statyczne trasy

« Statyczny ARP

- 128 Statycznych wpiséw
* Proxy ARP

* Gratuitous ARP

* DHCP Serwer

* Przekaznik DHCP

- DHCP Przekaznik interfejsu
- DHCP Przekaznik VLAN
* DHCP L2 Przekaznik

Funkcje zaawansowane

* Automatyczne wykrywanie urzadzen

+ Konfiguracja Batch

* Aktualizacja Firmware Batch

* Inteligentne monitorowanie sieci

+ Ostrzezenia o nieprzewidzianych zdarzeniach
+ Ujednolicona konfiguracja

* Harmonogram Restartow
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CECHY SPRZETOWE

*MIB Il (RFC1213)

* Interfejs MIB (RFC2233)

* Interfejs Ethernet MIB (RFC1643)

* Bridge MIB (RFC1493)

* P/Q-Bridge MIB (RFC2674)

MIBs * RMON MIB (RFC2819)

* RMON2 MIB (RFC2021)

* Radius Accounting Client MIB (RFC2620)
* Radius Authentication Client MIB (RFC2618)
* Zdalny Ping, Traceroute MIB (RFC2925)
» Wsparcie dla prywatnego TP-Link MIB

[ZARZADZANIE

* Interfejs graficzny GUI

* Interfejs linii polecen CLI

« SNMP vi/v2c/v3

- Trap/Inform

- RMON (grupy 1, 2, 3, 9)

+ Szablon SDM

* Klient DHCP/BOOTP
+802.1ab LLDP/LLDP-MED

* Autoinstalacja DHCP

* Dual Image, Dual Configuration
* Monitorowanie zuzycia procesora
* Diagnostyka kabli

*EEE

+ Odzyskiwanie hasta

* SNTP

* Logi systemowe

Funkcje panelu zarzadzania

|INNE

(Certyfikaty ICE, FCC, RoHS

* Dopuszczalna temperatura pracy: 0-45 °C (32-113 °F);

* Dopuszczalna temperatura przechowywania: -40-70 °C (-40-158 °F)

* Dopuszczalna wilgotno$¢ powietrza: 10-90% RH bez kondensacii

* Dopuszczalna wilgotno$¢ przechowywania: 5-90% RH bez kondensacii

Srodowisko pracy

Przetacznik 48-portowy (np. TP-Link TL-SG3452X lub réwnowazny)

CECHY SPRZETOWE
* 48 portéw RJ45 10/100/1000 Mb/s
* 4 sloty SFP+ 10G
Porty 1 portykonsolowy RJ45
* 1 port konsolowy micro-USB
(Zasilanie [100-240V AC~50/60Hz
[Montaz |[Szafa Rack

WYDAJNOSC




ICECHY SPRZETOWE

|Wydajnoé(: przetaczania H176 Gb/s |
szzﬁg@é przekierowan 130.9 Mpls

[Tablica adresow MAC 16 K |
[Bufor pakietow 112 Mbit |
[Ramki jumbo lo KB |
|FUNKCJE OPROGRAMOWANIA |

Funkcja Quality of Service

* 8 kolejek priorytetowania

* Obstuga priorytetowania 802.1p CoS/DSCP
* Tryb harmonogramu priorytetowania:

- SP (Strict Priority)

- WRR (Weighted Round Robin)

- SP+WRR

* Kontrola przepustowosci

* Plynniejsze dziatanie

* Dziatania dla przeptywow

- Mirror (do obstugiwanego interfejsu)

- Redirect (do obstugiwanego interfejsu)
- Limit predkosci

- QoS Remark

- Ograniczanie predko$ci transferu w oparciu o port/przeptyw danych

Funkcje L2 i L2+

* Link Aggregation

- statyczna agregacja linkow
- 802.3ad LACP

- Do 8 grup agregaciji, zawierajacych 8 portéw na grupe
* Spanning Tree Protocol
-802.1d STP

- 802.1w RSTP

-802.1s MSTP

- STP Security: TC Protect, BPDU Filter, Root Protect
* Wykrywanie Petli

- Bazujace na Porcie

- Bazujace na VLAN

* Flow Control

- 802.3x Flow Control

- HOL Blocking Prevention

* Mirroring

- Port Mirroring

- CPU Mirroring

- One-to-One

- Many-to-One

- Tx/Rx/Both

L2 Multicast

* IGMP Snooping
- IGMP v1/v2/v3 Snooping
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CECHY SPRZETOWE

- Fast Leave

- IGMP Snooping Querier

- Uwierzytelnianie IGMP

* Uwierzytelnianie IGMP

* MLD Snooping

- MLD v1/v2 Snooping

- Fast Leave

- MLD Snooping Querier

- Konfiguracja grupy statyczne;

- Ograniczone przekazywanie IP Multicast
* MVR

* Filtrowanie transmisji Multicast: 256 profili i 16 wpiséw na profil

Sieci VLAN

* Grupy VLAN

- Maks. 4K grup VLAN

« Tagowanie 802.1Q VLAN

+ Adres MAC VLAN: 30 wpisow
* Protokét VLAN: Szablon Protokotu 16, Protokot VLAN 16
* Prywatny VLAN

* GVRP

* VLAN VPN (QinQ)

- QinQ oparty na portach

- Selective QinQ

* Glosowa sie¢ VLAN

Listy kontroli dostepu

* ACL bazujacy na czasie
* MAC ACL

- Zrédtowy MAC

- Docelowy MAC

- VLAN ID

- Priorytet uzytkownika
- Ether Type

*|IP ACL

- Zrodtowy IP

- Docelowy IP

- Fragment

- Protokét [P

- TCP Flag

- TCP/UDP Port

- DSCP/IP TOS

- Priorytet uzytkownika
* Combined ACL

« Zawarto$¢ pakietu ACL
*IPv6 ACL

* Polityka

- Mirroring

- Redirect
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CECHY SPRZETOWE

- Rate Limit
- QoS Remark
+ ACL aplikowane do Port/VLAN

Bezpieczenstwo transmisji

* Wigzanie adreséw IP, MAC i portow

- 512 wpisow

- DHCP Snooping

- Inspekcja ARP

- Ochrona zrodtowego adresu [Pv4: 100 wpiséw
+ Wigzanie adreséw IPv6, MAC i portéw

- 512 wpisow

- DHCPv6 Snooping

- Wykrywanie ND

- Ochrona zrodtowego adresu IPv6: 100 wpiséw
+ Ochrona przed atakami DoS

+ Ochrona portéw poprzez ich statyczna/dynamiczna/statg konfiguracje

- Do 64 adresow MAC na port

« Storm Control Broadcast/Multicast/Unicast

- tryb kontroli (kb/s/wskaznik)

* Uwierzytelnianie 802.1X

- Uwierzytelnianie w oparciu o port

- Uwierzytelnianie w oparciu o adres MAC

- Przydzielanie VLAN

- MAB

- Sie¢ VLAN dla gosci

- Uwierzytelnianie i autoryzowanie poprzez Radius

* AAA (w tym TACACS+)

* Izolacja portéw

* Bezpieczne zarzadzanie webowe poprzez HTTPS z szyfrowaniem
SSLv3/TLS 1.2

* Bezpieczne zarzadzanie CLI z szyfrowaniem SSHv1/SSHv2
« Kontrola dostepu w oparciu o IP/port/MAC

IPv6

* IPv6 Dual IPv4/IPv6

* Multicast Listener Discovery (MLD) Snooping
*IPv6 ACL

* |Pv6 Interfejs

« Statyczny routing IPv6

* IPv6 neighbor discovery (ND)

* Wykrywanie $ciezki maximum transmission unit (MTU)
* Internet Control Message Protocol (ICMP) wersja 6
* TCPv6/UDPV6

* |Pv6 aplikacje

- DHCPv6 Client

- Ping6

- Tracert6

- Telnet (v6)
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CECHY SPRZETOWE

- IPv6 SNMP
- IPv6 SSH

- IPv6 SSL

- Http/Https

- IPv6 TFTP

Cechy przetacznika L3

* 16 IPv4/IPv6 Interfejsy

« Statyczny routing

- 48 statyczne trasy

« Statyczny ARP

- 128 Statycznych wpiséw
* Proxy ARP

* Gratuitous ARP

* DHCP Serwer

* Przekaznik DHCP

- DHCP Przekaznik interfejsu
- DHCP Przekaznik VLAN
* DHCP L2 Przekaznik

Funkcje zaawansowane

+ Automatyczne wykrywanie urzadzen

« Konfiguracja Batch

* Aktualizacja oprogramowania Batch

* Inteligentne monitorowanie sieci

+ Ostrzezenia o nietypowych zdarzeniach
« Ujednolicona konfiguracja

* Harmonogram restartow

MIBs

*MIB Il (RFC1213)

* Interfejs MIB (RFC2233)

* Interfejs Ethernet MIB (RFC1643)

* Bridge MIB (RFC1493)

* P/Q-Bridge MIB (RFC2674)

* RMON MIB (RFC2819)

* RMON2 MIB (RFC2021)

* Radius Accounting Client MIB (RFC2620)
* Radius Authentication Client MIB (RFC2618)
* Zdalny Ping, Traceroute MIB (RFC2925)
+ Wsparcie dla prywatnego TP-Link MIB

ZARZADZANIE

Funkcje panelu zarzadzania

* Interfejs graficzny GUI

* Interfejs linii polecen CLI

* SNMP v1/v2c/v3

- Trap/Inform

- RMON (grupy 1,2,3,9)

* Szablon SDM

* Klient DHCP/BOOTP

* LLDP/LLDP-MED 802.1ab

* Automatyczna instalacja DHCP
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CECHY SPRZETOWE

* Dual Image, Dual Configuration

+ Monitorowanie zuzycia procesora
* Diagnostyka kabli

«EEE

* Odzyskiwanie haset

* SNTP

* Logi systemu

|INNE

(Certyfikaty |ICE, FCC, RoHS

* Dopuszczalna temperatura pracy: 0°C~45°C (32°F~113°F);

* Dopuszczalna temperatura przechowywania: -40°C~70°C (-40°F~158°F);
* Dopuszczalna wilgotno$¢ powietrza: 10%~90%, bez kondensacii

* Dopuszczalna wilgotno$¢ przechowywania: 5%~90%, bez kondensacji

Srodowisko pracy

Access point (np. Ubiquity U6-LR lub réwnowazny)

|Opis ogolny |
2.4 GHz |Tak |
5 GHz |Tak |
|Maksyma|na szybko$¢ przesytania danych ||3000 Mbit/s |
Maksymalna szybko$¢ przesytania danych .

24 Gsz) YDKOSC przesy Yen 11600 Mbit's

gal;jymalna szybkos¢ przesytania danych (5 2400 Mbit/s

Eﬁfjkogé transferu danych przez Ethernet 10,100.1000 Mbit's

[Liczba uzytkownikow 300 uzyt. |
[MIMO [Tk |
ITyp MIMO |Multi User MIMO |
|Obstuga sieci VLAN |Tak |
|Obsluga jakos¢ serwisu (QoS) |Tak |
|Ochrona |
|Szyfrowanie / bezpieczeristwo |WPA,WPA-Enterprise WPA-PSK, WPA2, WPA3 |
[Protokoly |

802.11ax, 802.11ac, 802.11n, 802.11g, 802.11b, 802.11a,

Obstugiwane protokoty sieciowe 802.3at, 802.1Q

lLacznos¢ |
llos portow Ethernet LAN (RJ-45) 1 |
|Zarzqdzanie energiq |
|Obsfuga PoE |Tak |
Napiecie 44 - 57V
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Maksymalne zuzycie mocy 16,5 W

|Design |
|Stopier'1 ochrony IP ||IP54 |
|Przycisk reset ||Tak |
IDiody LED |Tak |
(Certyfikaty |ICE, FCC, IC |
|Antena |
[Typ anteny |Wewnetrzny |
|Poziom wzmocnienia anteny (max) ||5,5 dBi |
|Praca |
IProcesor wbudowany |Tak |
[Taktowanie procesora 1,35 Mhz |
Warunki zewnetrzne |
[Zakres wilgotnosci wzglednej 5 - 95% |
[Zakres temperatur (eksploatacja) :30- 60 °C |

Wymagania gwarancyjne

Catos¢ rozwigzania ma byc¢ objeta jednolita, spdjng 25-letnig bezptatng gwarancjg systemowa producenta,
obejmujaca catg cze$¢ transmisyjng ,miedziang i $wiattowodowq” wraz z kablami krosowymi. Gwarancja ma by¢
udzielona przez producenta bezposrednio klientowi korcowemu/Inwestorowi. Podstawg gwarancji ma byé
udzielone przez producenta okablowania zapewnienie wiasciwych parametréw przez 25 nastepnych lat. Program
gwarancyjny ma zapewni¢ spetnienie wymagan parametrow elektrycznych i transmisyjnych, okreslonych
w aktualnie obowigzujgcych normach ISO/IEC 11801 oraz EN 50173-1 dla cato$ci zainstalowanego systemu
niezaleznie od obecnych i przysztych aplikacji. Gwarancja obejmuje swoim zakresem cato$¢ systemu okablowania
od gtéwnego punktu dystrybucyjnego do gniazda uzytkownika, zawiera wiec okablowanie szkieletowe i poziome.

W celu uzyskania tego rodzaju gwaranciji caty system musi by¢ zainstalowany przez firme instalacyjng
legitymujaca sie dyplomami ukoriczenia kursu kwalifikacyjnego przez zatrudnionych pracownikéw w zakresie:

1. Instalacji,

2. Pomiaréw, nadzoru, wykrywania i eliminacji uszkodzen,

3. Projektowania okablowania strukturalnego, zgodnie z normami migdzynarodowymi oraz procedurami
instalacyjnymi producenta okablowania.

Okres gwarancji ma by¢ standardowo udzielany przez producenta okablowania, tzn. na warunkach
oficjalnych, ogélnie znanych, dostepnych i opublikowanych. Tym samym oswiadczenia o specjalnie wydtuzonych
okresach gwarancji wystawione przez producentéw, dostawcow, dystrybutordw, posrednikow, wykonawcow lub
innych nie sg uznawane za wiarygodne i rbwnowazne wzgledem niniejszych wymagan. Okres gwarancii liczony
jest od dnia, w ktérym podpisano protokét koricowego odbioru prac i producent okablowania wystawit certyfikat
gwarancii.

Po wykonaniu instalacji firma wykonawcza powinna zgtosi¢ wniosek o certyfikacje systemu okablowania
do producenta. Przyktadowy wniosek powinien zawierac: liste zainstalowanych elementéw systemu zakupionych
w autoryzowanej sieci sprzedazy w Polsce, imienng liste pracownikow wykonujacych instalacje, wyciag
z dokumentacji powykonawczej podpisanej przez pracownika petnigcego funkcje nadzorujaca (np. Kierownik
Projektu) oraz wyniki pomiardw dynamicznych tacza/kanatu transmisyjnego (Permanent Link/Channel) wszystkich
torow transmisyjnych wedtug norm ISO/IEC 11801 Am. 1, 2 lub EN 50173.
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W celu zagwarantowania Uzytkownikowi najwyzszej jakosci parametrow technicznych i uzytkowych, cata
instalacja powinna by¢ nadzorowana w trakcie budowy przez inzynieréw ze strony producenta oraz zweryfikowana
niezaleznie przed odbiorem technicznym.

Odbior i pomiary sieci

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie bezptatnej
gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodno$¢
parametréw z wymaganiami norm Klasy E / Kategorii 6 wg obowigzujgcych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

A. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej i $wiattowodowe;
A.1. Pomiary nalezy wykonaé miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujacych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.
A.2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac si¢ minimum Ill poziomem
doktadnosci.
A.2.1. Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego ,Channel” lub w konfiguracji tacza
statego ,Permanent Link”
A.2.2. W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego na zgodnos¢
parametrow z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem przeznaczonym do certyfikacii
sieci. Wszelkie limity mierzonych parametrow powinny by¢ zgodne z tymi, ktére sg zawarte w najnowszych
edycjach norm EN50173-1 lub ISO/IEC11801:2002 dla odpowiedniej klasy. Przed dokonaniem pomiaréw nalezy
wybra¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspotczynnik propagacji kabla. Powinny zosta¢ zmierzone
(lub wyznaczone) i przyrownane do limitu:

— RL (tlumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par, nie jest

specyfikowane dla klas A i B,

— L (strata wtrgceniowa — ttumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla wszystkich
klas,
— NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla wszystkich kombinacii par,

dlaklas A, B, C, D, E oraz F,

— PSNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par,

specyfikowane dla klas D, E oraz F,

— ACR-N (wspdiczynnik straty do przestuchu na bliskim koricu) — parametr wyznaczany z dwéch stron,
specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— PSACR-N - parametr wyznaczany z dwach stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— ACR-F (wspotczynnik straty do przestuchu na dalekim kofcu) — parametr wyznaczany dla kazdej

z kombinaciji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— PSACR-F - parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D

i wyzej,

— Rezystancja petli statopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

—  Opdznienie propagacii, specyfikowane dla wszystkich klas,

— Roznica opdznien propagacii, specyfikowane dla klasy C i wyzej.

— Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.
B. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spetnienia nastepujacych warunkow:
B.1. Dostawy rozwigzan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie z obowigzujacq
w Polsce oficjalng drogg dystrybucii
B.2. Przedstawienia producentowi faktury zakupu towaru (listy produktéw) nabytego u Autoryzowanego
Dystrybutora w Polsce.
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B.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodno$ci z obowigzujacymi normami ISO/IEC 11801,
EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczacymi parametrdw technicznych okablowania, jak rowniez procedur
instalacji i administracji.
B.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodnos¢ z obowigzujacymi
normami przez przedstawienie certyfikatéw pomiarowych wszystkich toréw transmisyjnych miedzianych.
B.5. Wykonawca musi posiada¢ status Licencjonowanego Instalatora Projektowania i Instalacji, potwierdzony
umowg z producentem oferowanego systemu, regulujacq warunki udzielania w/w gwarancji przez tegoz
producenta.
B.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koncowym najwyzszej jakosci parametréw technicznych
i uzytkowych, cata instalacja jest weryfikowana przez inzynieréw ze strony producenta.
C. Wykona¢ dokumentacje powykonawcza.
C.1. Dokumentacja powykonawcza ma zawiera¢
C.1. 1.Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania
C.1.2. Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych
C.1.3. Oznaczenia poszczegolnych szaf, gniazd, kabli i portéw w panelach krosowych
C.1.4. Lokalizacje przebi¢ przez ciany i podtogi.
C.2. Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawczej
i przekaza¢ inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej) nalezy
przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi koAcowemu) bezptatnej
gwarancii.
System monitoringu CCTV
Kamera wewnetrzna (np. BCS-L-EIP15FSR3-Al1 lub réwnowazna)

— Typ kamery: Koputa

— Rozdzielczo$¢: 5 Mpx

- Przetwornik: 1/2.7"

- System skanowania: Progressive Scan

— Piksele: 2592(H)x1944(V)

- RAM: 512MB

- ROM: 128MB

—  Obiektyw: staty

— Ogniskowa: 2.8 mm

— Apertura: F1.6

— Focus: Staty

- lris: Staty

— Zoom cyfrowy: 16x

— Kat widzenia: H: 97° V: 71° D: 129°

— DORI: Detect 64m/ Observe 25m/ Recognize 13m/ Identify 6m

—  Czuto$¢ kamery: 0.005Lux(Kolor,F1.6,30IRE) 0.0005Lux(B/W,F1.6,30IRE) OLux(IR)

- Stosunek S/N: 56dB

— Balans bieli: (AWB) Auto / manual

- WDR: 120dB

— Kompensacja tta: BLC / HLC / WDR(120dB)

— Migawka: Auto / manual 1/3~1/100000s

- Kontrola wzmocnienia: (AGC) Auto / manual

— Redukcja szumdw: 3D DNR

—  Obrot obrazu: Mirror, Flip 0°/90°/180°/270°

—  lloS¢ strumieni: 2

26



Rozdzielczo$ci: 5M(2592x1944) | 4M(2688x%1520) / 3M(2304%1296) / 2M(1920x1080) / 1.3M(1280x960)
1 720P(1280x720) / D1(704x576/704%x480) / VGA(640%x480) / CIF(352%x288/352x240)
Strumien gtéwny: 2592x1944(1~20fps) 2688x1520(1~25/30fps)

Strumien drugi: 704x576(1~25fps) 704x480(1~30fps)

Bitrate: H.264: 3 Kbps~8192 Kbps H.265: 3 Kbps~8192 Kbps

Kompresja wideo: H.265 / H.265+ / H.264 / H.264+ | MJPEG

Dziefi/noc: ICR

Rodzaj oswietlacza: IR

Oswietlacz: 30m

Mikrofon: Tak

Kompresja audio: G.711A/ G.711Mu / G.726 / PCM

Gniazdo karty pamieci: microSD 256GB

Detekcja ruchu: 4

Maski prywatnosci: 4

Sie¢: RJ-45 10/100 Mbps

Zgodnos¢: ONVIF(S/G/T)

Protokoty: IPv4, IPv6, HTTP, TCP, UDP, ARP, RTP, RTSP, RTCP, RTMP, SMTP, FTP, SFTP, DHCP,
DNS, DDNS, QoS, UPnP, NTP, Multicast, ICMP, IGMP, NFS, SAMBA, PPPoE, SNMP
Rodzaj zasilania: 12VDC / PoE(802.3af)

Pobor mocy: max 6.7W

Klasa szczelnosci IP: IP67

Warunki pracy: -40°C~+60°C max 95% RH

Whbudowane funkcje inteligentne: Wbudowane inteligentne algorytmy rozpoznawania i analizy obrazu
Ochrona perymetryczna: Wtargniecie w obszar, przekroczenie linii

Rozpoznawanie obiektéw: Rozpoznawanie osoba/pojazd mechaniczny dla wtargniecia w obszar,
przekroczenia linii redukuje fatszywe wywotanie alarmu.

Kamera zewnetrzna (np. BCS-L-TIP25FSR5-AI1 lub réwnowazna)

Typ kamery: Tuba

Rozdzielczos¢: 5 Mpx

Przetwornik: 1/2.7"

System skanowania: Progressive Scan

Piksele: 2960(H)x1668(V)

RAM: 512MB

ROM: 128MB

Obiektyw: staty

Ogniskowa: 2.8 mm

Apertura: F1.4

Focus: Staty

Iris: Staty

Zoom cyfrowy: 16x

Kat widzenia: H: 111° V: 58° D: 132°

DORI: Detect 64m/ Observe 25m/ Recognize 13m/ Identify 6m

Czutos¢ kamery: 0.005Lux(Kolor,F1.4,30IRE) 0.0005Lux(B/W,F1.4,30IRE) OLux(IR)
Stosunek S/N: 56dB

Balans bieli: (AWB) Auto / manual

WDR: 120dB
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— Kompensacja tta: BLC / HLC / WDR(120dB)

— Migawka: Auto / manual 1/3~1/100000s

- Kontrola wzmocnienia: (AGC) Auto / manual

— Redukcja szuméw: 3D DNR

- Obrét obrazu: Mirror, Flip 0°/90°/180°/270°

— lloS¢ strumieni: 3

— Rozdzielczosci: 5M(2960x%1668) / 4M(2880x1620)(2688x%1520)(2560x1440) /
3M(2304x1296)(2048x1536) / 2M(1920x1080) / 720P(1280x720) / D1(704x576/704x480) |/
CIF(352x288/352x240)

- Strumien gtéwny: 2880%1620(1~20fps) 2960x1668(1~20fps) 2688x1520(1~25/30fps)

—  Strumien drugi: 704x576(1~25fps) 704x480(1~30fps)

—  Strumien trzeci: 1920x1080(1~25/30fps)

— Bitrate: H.264: 3 Kbps~8192 Kbps H.265: 3 Kbps~8192 Kbps

—  Kompresja wideo: H.265+ / H.265 / H.264+ [ H.264 | MJPEG / Ai Coding

— DzieA/noc: ICR

— Rodzaj o$wietlacza: IR

—  Oswietlacz: 50m

- Wejscie audio: 1

- Wyjscie audio: 1

— Kompresja audio: G.711A/ G.711Mu / G.723 / G.726 / PCM

- Wejscie alarmowe: 1

- Wyjscie alarmowe: 1

- Gniazdo karty pamigci: microSD 256GB

— Detekcja ruchu: 4

— Maski prywatnosci: 4

- Sie¢: RJ-45 10/100 Mbps

— Zgodnos¢: ONVIF(S/GIT)

- Protokoty: IPv4, IPv6, HTTP,TCP, UDP, ARP, RTP, RTSP, RTCP, RTMP,SMTP, FTP, SFTP, DHCP,
DNS, DDNS, QoS, UPnP, NTP,Multicast, ICMP, IGMP, NFS, SAMBA, PPPoE, SNMP

— Rodzaj zasilania: 12VDC / PoE(802.3af)

—  Pobor mocy: max 7W

- Klasa szczelnosci IP: IP67

- Warunki pracy: -40°C~+60°C max 95% RH

- Whbudowane funkcje inteligentne: Wbudowane inteligentne algorytmy rozpoznawania i analizy obrazu

- Ochrona perymetryczna: Wtargniecie w obszar, przekroczenie linii

— Rozpoznawanie obiektow: Rozpoznawanie osobal/pojazd mechaniczny dla wtargniecia w obszar,
przekroczenia linii redukuje fatszywe wywotanie alarmu.
Switch (np. BCS-B-SP1602G-2SFP-M lub réwnowazny)

IPorty |16 x RJ45 PoE 100Mbps + 2 x RJ45&SFP Gigabit |
[Porty Uplink (MDI/MDIX) 12 x RJ458SFP Gigabit |
‘Transfer ||10/100/1000Mbps pot-dupleks, petny dupleks, auto-negocjacja |
|Standard |EEE802.3 affat |
‘Przekazywanie pakietdw ||5.36Mpps |
Przepustowo$¢ 7.2Gbps

28



Maksymalna moc

30W dla pojedynczego portu PoE (catkowita moc 150W)

[Tryb Al VLAN

||Porty 1~16 sg odizolowane od portow 17, 18

Tryb Al EXTEND

Porty 1~8 obstugujg transmisje do 250m (catbe, cat6) z predkoscig
ograniczong do 10Mbps

‘Tryb Al QOS ||Qua|ity Of Service — priorytetyzacja pakietow wideo
Monitorowanie portow ktdre zasilajg urzadzenia PoE i
Tryb Al PoE automatyczny restart przez odciecie zasilania przy wykryciu

nieodpowiadajacego urzadzenia

Status diody led

PWR(stata czerwona): podtaczone zasilanie switcha
LINK/ACT(zielona): podtaczone urzadzenie
PoE(zbtta): urzadzenie zasilane z PoE

SYS(zielona migajaca): System pracuje poprawnie

Funkcje systemu zarzadzania

System info, global info, statistic info, log info, port manage, port
config, port isolate, port mirror, port limit, storm control, port energy
saving, poe manage, poe port config, device power supply, timing
supply config, poe ai config, layer2 manage, mac address table,
vlan config, link aggregation, mstp config, loop protection, dhcp
snooping, igmp snooping, 802.1x config, advanced manage, qos
config, acl config, snmp config, rmon config, lldp config, ntp
settings, anti attack, system manage, user settings, network
settings, service settings, config management, firmware upgrade,
diagnostics test, restart system

‘Zasilanie

||1 00~240V AC 50/60Hz

‘Warunki pracy

0°~40°C, 10%~90%RH

System przyzywowy
Sygnalizator alarmu

Parametry Dane
napiecie robocze 95-28 VAC
18-35VDC
pob6r pradu 110 mA AC
60 mA DC
L, : .. 1AAC/DC,
obcigzalno$¢ pradowa styku mikroprzekaznika 30 VAW
dopuszczalne napiecie na stykach mikroprzekaznika 42V AC/60 V DC
kontrola petli zwarta/rozwarta
prad petli 5mA
opornik kontroli petli 1kQ
zwioka czasowa alarmu 01s
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C
Buczek
Parametry Dane
napiecie robocze 9.5-28VAC
9,5-35VDC
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, 20 mAAC
pob6r pradu 10mADC
natezenie dzwigku (max) 70 dB
czestotliwos¢ dzwieku 200/750 Hz
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C ... 40°C

Numerator 6-kanatowy
Parametry Dane
napiecie robocze 12-24V AC/IDC
pobor pradu/LED ; mﬁ gg
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C
Przycisk z lampka
Parametry Dane
. 9,5-28VAC
napiecie robocze 95-35VDC
obér pradu 20 mAAC
pobor pra 10 mADC
max obcigzenie styku 100 mA AC/DC
max napiecie styku 30 VAC/35V DC
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C
Przycisk pociggany
Parametry Dane
- 95-28VAC
napiecie robocze 95-35VDC
. 20 mAAC
pobér pradu 10mA DC
max obcigzenie styku 100 mA AC/DC
max napiecie styku 30 VAC/35V DC
dtugos¢ linki 2,5m
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w PT i STWIOR.

W przypadku braku ustaleh w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione
i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi byé utrzymany w dobrym stanie
technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje
sie mozliwoS¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacije.
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Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej
robdt, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegajg oddzielnej zaptacie.

Do wykonania instalaciji teletechnicznych przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:

a) samochdd dostawczy do 0,9t do 10t;

b) elektronarzedzia;

C) przyrzady pomiarowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Prace budowlane bedg wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
pomocniczego. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie
z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem. Ewentualne rusztowania wozkowe
powinny mie¢ aktualne badania i dopuszczenia UDT.

4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1.0gdlIne zasady wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowg oraz za jakos¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami PT i STWIOR, programem zapewnienia jakoSci
PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw
konstrukcji zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w PT lub przekazanymi przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Koordynator Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Koordynatora Zamawiajacego
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

5.2.Decyzje i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, PT, STWIOR, PN, innych normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich rob6t i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych
na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opoznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakoriczenia
robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na koszt Wykonawcy.
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5.3.Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami —
nalezy przeprowadzi¢ na budowie ostateczng miedzybranzowg koordynacie lokalizacji instalacii.

Trasy instalacji teletechnicznych powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacii.
Wskazane jest, aby przebiegaty w liniach poziomych i pionowych.

5.4. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utoZenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposéb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacj.

5.5.Przejscia przez Sciany i stropy

PrzejScia przez Sciany i stropy powinny spetia¢ nastepujace wymagania:

a) wszystkie przejScia przez $ciany, stropy itp muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia
te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych

b) przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych strefach pozarowych powinny byé wykonywane
w sposdb ognioszczelny, zapewniajgcy wytrzymatosé ogniowg zgodng z opisem branzy budowlane;.

c) obwody przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami, jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowaé rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych itp.

d) dla przejs¢ przez Sciany i stropy oddzielenia pozarowego nalezy zastosowac certyfikowane
uszczelnienia zapewniajac uszczelnienie ogniowe o klasie odporno$ci ogniowej Sciany lub stropu.

Uszczelnienia pozarowe nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz odpowiednio oznakowac
(poprzez umieszczenie w poblizu przepustu, w maksymalnej odlegtosci 25cm, tabliczki zawierajacej oznaczenie
wykonawcy oraz date wykonania). Uszczelnienia mogg by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiedni certyfikat.

5.6. Uktadanie przewodow

UtoZenie przewoddw i zainstalowanie osprzetu przed wykonaniem tynkowania.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaé w osprzecie oraz
aparatach za pomoca dtawikow. Srednica otworu uszczelniajacego pierscienia powinna byé dostosowana
do $érednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.

5.7.Préby montazowe

Po zakoriczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobdéw i robét budowlanych

6.1.Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
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6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiardw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptaciji przez
Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4.Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatoéw i robét z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow
dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne,
to Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania sie niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor moze
wprowadzi¢ staty, niezalezny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5. Atesty jakosci materiatéow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ ze STWIOR. W przypadku materiatdw,
dla ktdrych atesty sg wymagane przez STWIOR, kazda partia materiatu dostarczona na budowe winna posiada¢
atest okres$lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty i legalizacje przechowywane beda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Inwestora i Wykonawce
w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezpo$rednio jeden po drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika, opatrzone datq i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

— date przyjecia i zakres obowigzkéw osob funkcyjnych na budowie,
— date przyjecia placu budowy,
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— date rozpoczecia robét,

— uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robét,

— terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementéw robdt,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,

— zgloszenia i daty odbioru rob6t zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koncowych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w PT,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatdw oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem autora badan,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem kto je prowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedstawione
Inspektorowi do akceptacii.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich
przyjecia. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania sie do jego
tresci.

Ksiega obmiaru robét

Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac¢ Inspektor nadzoru w przypadku robét o duzym stopniu
skomplikowania. Ksiega obmiaru robét bedzie wtedy jedynie dokumentem kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy
do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru
potwierdzony przez Inspektora.

Obmiary wykonanych robot prowadzi sie w jednostkach przyjetych w STWIOR. Ksigga obmiaru robét

zawiera karty obmiaru roboét z:

— numerem kolejnym karty,

— podstawa wyceny i opisem robdt,

— iloscig przedmiarowg robot,

— datg obmiaru,

- obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w niniejszej STWIOR,
— iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksiega obmiaru rob6t (jesli wymagana) musi byé przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia
po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatéw, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone przez
Wykonawce beda stanowic zatgcznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie takze:

— decyzje o pozwoleniu na budowe,

— protokét przekazania placu budowy,

—  protokdt — szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie,
— inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze,

— harmonogram budowy,
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— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,
— dowody przekazania materiatow z demontazu, dowody utylizacji materiatow z demontazu podlegajace
utylizacji,
— korespondencja na budowie,
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

7.1.0gdIne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z PT i STWIOR.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

W przypadku wynagrodzenia w formie ryczattowej, obmiar wykonanych robét budowlanych nie bedzie
wymagany.

7.2.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okre$lajacg wykonany pomiar.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.3.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem roboét, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4.Wykonywanie obmiaru robat

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wykonany obmiar robét zawieraé bedzie:
— podstawe wyceny i opis robét,
— ilo$¢ przedmiarowa rob6t (z kosztorysu ofertowego),
— date obmiaru,
— miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu pomocniczego,
— obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
—  dtugos¢ x szerokos¢ x gtebokos¢ x wysoko$é x ilosé = wynik obmiaru,
— ilo$¢ rob6t wykonanych od poczatku budowy,
— dane osoby sporzadzajgcej obmiar.
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8. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

8.1.Rodzaje odbioréw

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora:

— odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu elementow robot,

— odbiorowi kohcowemu (wykonywanemu po zakorficzeniu robét budowlanych i zgtoszeniu gotowosci
do odbioru robét budowlanych),

— odbiorowi ostatecznemu (wykonywanemu nie pdzniej niz 30 dni przed koricem gwarancji / rekojmi
na przedmiot umowy).

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuije Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym takze Inspektora.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor. Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pézniej jednak, niz
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

8.4.Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora.

Osiagniecie gotowos$ci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w STWiOR. W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci
do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i sktadzie powotanej komisji
kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okre$lonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z PT, PN i STWIOR. W toku odbioru
koricowego komisja zapozna sie z realizacjg robdt, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych
i rob6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegoinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej PT lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo oséb i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.
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8.5. Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét odbioru koncowego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé operat kolaudacyjny zawierajacy:
— dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami wykonawczymi,
— dziennik budowy — oryginat i kopie,
—  obmiar robét (jesli wymagany),
— atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
— dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen,
— sprawozdania techniczne z préb ruchowych,
— protokoty préb i badan,
— protokoty odbioru robét zanikajacych,
— rozliczenie z demontazu,
— wykaz whudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi,
— wykaz przekazywanych kluczy,
— os$wiadczenia 0s6b funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,
— inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym
przez komisje.

8.6. Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny ma za zadanie stwierdzenie:
— usuniecia wad ujawnionych w ciggu okresu gwarancyjnego, zgtoszonych przez zamawiajgcego lub
uzytkownika,
— wypetnienia przez wykonawce i zamawiajacego wszystkich zobowigzan wynikajacych z umowy i protokotu
odbioru koficowego i przekazania inwestycji do uzytku (eksploatacii),
— braku przeszkod do zwolnienia kaucji gwarancyjnej w cato$ci lub w cze$ci z podaniem jej wysokosci, jezeli
zamawiajacy lub uzytkownik wykonat zastepczo czes¢ zobowigzan wykonawcy.
W razie stwierdzenia niewykonania zobowigzan cigzacych na wykonawcy i zamawiajagcym w zakresie
likwidacji odstepstw od kompleksowosci i usuniecia wad ujawnionych w okresie gwarancyjnym, komisja odbioru
ostatecznego przerywa swoje czynnosci i wyznacza ponowny termin zebrania sie w porozumieniu z wykonawca.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie niezbedne koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny by¢ uwzglednione
w oferowanej cenie za realizacjq przedmiotowego zaméwienia. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub
wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez
inne czynno$ci, badania i wymagania.
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10. Dokumenty odniesienia

Dokumentacja projektowa

Projekt technicznywykonawczy

Przedmiar robot

Normy i przepisy prawne

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (dz. U. Nr 75, poz. 690; z pdzniejszymi zmianami)
Ustawa z dnia 16 lipca 2004 r. Prawo telekomunikacyjne (Dz. U. Nr 171, poz. 1800, z p6zn. zm.)
Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719)
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 29 kwietnia 2004 roku w sprawie
dokumentacji przetwarzania danych osobowych oraz warunkéw technicznych i organizacyjnych, jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia i systemy informatyczne stuzace do przetwarzania danych osobowych
(Dz. U. Nr 100, poz. 1024)

Instalacja okablowania strukturalnego

PN-EN 50173-1:2018-07 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -- Cze$¢ 1:
Wymagania ogoine

PN-EN 50173-2:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Czes¢ 2:
Pomieszczenia biurowe

PN-EN 50174-1:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 1: Specyfikacja instalacji
i zapewnienie jako$ci

PN-EN 50174-2:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 2: Planowanie
i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow

PN-EN 50174-3:2014-02 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania -- Cze$¢ 3: Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow

PN-EN 50346:2004/A2:2010 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie
zainstalowanego okablowania

ISO/IEC 11801-1:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 1: General
requirements

ISO/IEC 11801-2:2017 Information technology -- Generic cabling for customer premises -- Part 2: Office
premises

PN-EN ISO/IEC 27001:2017-06 Technika informatyczna -- Techniki bezpieczenstwa -- Systemy
zarzadzania bezpieczenstwem informacji -- Wymagania

PN-ISO/IEC 20000-1:2014-01 Technika informatyczna -- Zarzadzanie ustugami -- Cze$¢ 1. Wymagania
dla systemu zarzadzania ustugami

ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components Addendum 1 Transmission
Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6A Cabling

ANSI/TIA/EIA 569-A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces
N-SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne i teletechniczne w budynkach — dobér kabli i innych
przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien

System monitoringu CCTV

PN-EN 50132-7:2013-04 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 62676-3:2015-11E Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 3:
Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne
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PN-EN 50132-5-3:2013-04E Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-3: Transmisja wideo -- Analogowa i cyfrowa transmisja wideo

PN-EN 62676-1-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogdlne

PN-EN 62676-1-2:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji

PN-EN 62676-2-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogdlne
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