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SPECYFIKACJA URZ ADZEN




1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacghtecznej (SST) $ wymagania
dotyczice montau urzadzen sitowni zewrtrznej i elementéw zabawowych dla dzieci.

2. PROJEKTOWANE URZ ADZENIA MALEJ ARCHITEKTURY

2.1. ELEMENTY ZABAWOWE

@ HUSTAWKA PODWOJINA

Widok:

Hustawka podwojna to wersja posiaglzg siedzisko typu deseczki oraz bezpieczne
siedzisko dla najmtodszych. Konstrukcjaagdzenia wykonana jest ze stali ocynkowane;.

Strefa bezpieczastwa:

1,92

3,50

7,40

Dane techniczne:
Szerokadé¢ — 3,50 m,
Dlugos¢ — 1,92 m,
Wysoka¢ — ~2,43 m,



Strefa funkcjonowania ugdzenia F min — 25,90 m2,
Maksymalna wysok& upadkowa — 1,25 m,
Wymiary strefy funkcjonowania dtugd— 7,40 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,50 m,
Gtebokas¢ fundamentowania — -0,60 m.

Materiaty:

Aplikacje — ptyty HDPE Elementy stalowe: stal okgwana cynkoprimem, malowana
proszkowo;

Fundamenty — beton klasy min. C12/15;

Kotwy — stal ocynkowanaglpielowo;

Nogi konstrukcyjne — profile stalowe 80 x 80 mm daywane cynkoprimem, malowane
proszkowo na niebiesko;

Siedziska — wykonane z konstrukcji stalowej powteagumna;

Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Kolorystyka:

Kolor szary — RAL 9007,

Kolor niebieski — RAL 5005,

Kolor zoity — RAL 1023.

Uwaga!

Kolor przedstawiony na wizualizacji jako czerworanzent na kolorzotty RAL 1023.

@ ZESTAW ZABAWOWY

Widok:




Strefa bezpieczéastwa:

4
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16,56
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Dane techniczne:

Gabaryty urzdzenia — 16,56 x 11,63 m
Wysoka¢ urzadzenia — ~3,45 m

Strefa funkcjonowania — 13,29 x 8,46 m
Wysoka¢ upadkowa — 2,50 m

Gtebokas¢ posadowienia — -0,60 m
Powierzchnia strefy funkcjonalnej — 133,14 m?2
Sugerowany wiek aytkownika — od 3 lat

Sktad urzadzenia:
Drabinki pionowe:

Drabinka pionowa jednoszczeblowa — 8 szt.,
Drabinka pionowa dwuszczeblowa — 1 szt.,

Elementy gimnastyczne:

Rownowania dt. 595 cm — 1 szt.,

Rura straacka wys. 136 cm — 1 szt.,

Rura straacka wys. 195cm -1 szt.,

Rura straacka z linarium pionowym wys. 195 cm — 3 szt.,
Stupki sprawnéciowe — 1 szt.,

Elementy linowe:

Wieze:

Linarium pionowe wys. 205 cm — 3 szt.,
Piramida linowa émiokatna — 1 szt.,

Wieza bez dachu, podest wys. 30 cm — 3 szt.,
Wieza bez dachu, podest wys. 50 cm — 1 szt.,
Wieza bez dachu, podest wys. 90 cm — 4 szt.,
Wieza bez dachu, podest wys. 120 cm — 1 szt.,
Wieza z dachem, podest wys. 90 cm — 1 szt.,



Zjezdzalnie:
»  Zjezdzalnia wys. 136 cm — 1 szt.,
» Zjezdzalnia wys. 90 cm — 1 szt.,

Pozostate elementy zabawowe:
* Przejazd szynowy — 1 szt.,
— dhugci¢ przejazdu midzy odbojnicami — 1,6 m,
— mechanizm przesuwny - rolkowo-szynowy, cichahie
— siedzisko kolejki — orczyk — 1 szt.,
= Schody wys. 90 cm — 1 szt.,
»= Tablica rysunkowa — 1 szt.

Materiaty:

Elementy potaciowe — ptyty HDPE,

Elementy stalowe — stal ocynkowana, malowana pmsak

Fundamenty — beton klasy min. C12/15,

Piramidy wspinaczkowe — elementy stalowe j/w, lnofipropylenowe na oplocie stalowym,
Liny w przeplotniach — liny polipropylenowe na opie stalowym,

taczniki lin — elementy z tworzywa sztucznego,

Nogi konstrukcyjne — profile stalowe 80x80 mm ocgwiane, malowane proszkowo,
Podesty, trapy — konstrukcja saméma, powlekana tworzywem, antygiagowym,

Scianka wspinaczkowa — sklejka szalunkowa, uchwiginestyczne wykonane z tworzywa
opartego naywicach,

Slizg w zjezdzalniach — stal nierdzewna,

Zaslepki — tworzywo sztuczne,

Poziome elementy konstrukcyjne kolejki — stal, daymana kpielowo,

Siedzisko kolejki — wykonane z konstrukcji staloywejlekanej gurp

Kolorystyka:

Kolor szary — RAL 9007,

Kolor niebieski — RAL 5005,

Kolor zoity — RAL 1023.

Uwaga!

Kolor przedstawiony na wizualizacji jako czerwonyanzent na kolor niebieski
RAL 5005.

@ ZESTAW DO BRZUSZKOW

Widok:



Zestaw do brzuszkéw sktada s belki poziomej, na ktorej siada osobwaiczaca oraz
z rurki, pod ktég wktada stopy. Brzuszki nima wykonywa& w pozycji siedzcej lub lezace;.
W kolekcji metalowej belka pozioma jest wykonana stali ocynkowanej i malowanej
proszkowo.

Strefa bezpieczastwa:

Dane techniczne:

Szeroka¢ — 1,48 m,

Dlugos¢ — 3,26 m,

Wysoka¢ — ~0,30 m,

Strefa funkcjonowania ugdzenia F — 23,00 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,30 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 6,26 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szerado — 4,48 m,
Gl¢bokas¢ fundamentowania -0,60 m.

Materiaty:

Elementy stalowe — stal cynkowana cynkoprimem, mat@ proszkowo;

Fundamenty — beton klasy min. C12/15;

Kotwy — stal ocynkowanaglpielowo;

Nogi konstrukcji — profile stalowe 80 x 80 mm ocypmkane cynkoprimem, malowane
proszkowo;

Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor niebieski — RAL 5005.



Fundament:

+0,30
B +0,13
() i0,00

-0,60

@ ZESTAW DO POMPEK

Widok:

Zestaw do pompek jest wudzeniem sprawrigiowym, ktéry umaliwia trening
migsni brzucha. Konstrukcja zestawu wykonana jest @k @tynkowanej.

Strefa bezpieczéastwa:




Dane techniczne:

Szeroké¢ — 1,61 m,

Dlugos¢ — 4,00 m,

Wysoka¢ —0,50 m,

Strefa funkcjonowania ugdzenia F — 26,54 fm
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,50 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 7,00 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 4,61 m,
Gtebokas¢ fundamentowania — -0,60 m,

Materiaty:

Elementy stalowe — stal cynkowana cynkoprimem, mat@a proszkowo;

Fundamenty — beton klasy min. C12/15;

Kotwy — stal ocynkowanaglpielowo;

Nogi konstrukcji — profile stalowe 80 x 80 mm ocpmkane cynkoprimem, malowane
proszkowo;

Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor niebieski — RAL 5005.

Fundament:

+0,49

ﬁ +0,33

+0,00

-0,60

@ ZESTAW DO PRZESKOKOW




Zestaw ptotki do przeskokow to adzenie sprawrnieiowe, ktére pozwala rozwig
kondycg i sprawna@¢ ruchowy.

Strefa bezpieczastwa:
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Dane techniczne:

Szeroké¢ — 4 ,59 m,

Dlugos¢ — 2,00 m,

Wysoka¢ — 0,83 m,

Strefa funkcjonowania ugdzenia F — 36,04 M
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,83 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 5,00 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradto— 7,59 m,
Gtebokas¢ fundamentowania — -0,60 m.

Materiaty:

Element nény — profile stalowe ocynkowanggielowo, malowane proszkowo;
Elementy stalowe — stal cynkowana cynkoprimem, mat@a proszkowo;
Fundamenty — beton klasy min. C12/15;

Kotwy — stal ocynkowanaglpielowo;

Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor niebieski — RAL 5005.

Fundamenty:

+0,82
+0,41

+0,00

-0,60



@ ZESTAW DO PODCIAGANIA

Widok:

W sktad zestawu wchodzdrazki na r&nych poziomach, drabinka pozioma oraz
pionowa, stagce do podcigania.
Strefa bezpieczastwa:
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Dane techniczne:

Szeroké¢ — 1,60 m,

Dlugos¢ — 6,20 m,

Wysoka¢ — 2,45 m,

Strefa funkcjonowania ugdzenia F — 48,18 m2,
Maksymalna wysok& upadkowa — 2,45 m,
Wymiary strefy funkcjonowania dtugé— 10,40 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 5,80 m,
Gtebokas¢ fundamentowania — -0,60 m.

Materiaty:

Drazki, uchwyty — rury stalowe, ocynkowane, malowanesgkowo

Fundamenty — beton klasy min. C12/15.

Konstrukcja néna — profile stalowe ocynkowanepielowo, malowane proszkowo.
Zaslepki — tworzywo sztuczne.



Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor niebieski — RAL 5005.

Fundament:

" ~ N 5 +245
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2.2. ELEMENTY TOWARZYSZ ACE

@ tAWKA Z OPARCIEM

Widok:

tawka =z oparciem wykonana z desek kompozytowychorekt sprawia,
ze produkt jest odporny na dziatanie warunkéw aterysznych.

Dane techniczne:

Szerokéc — 0,89 m,

Diugos¢ — 1,65 m,

Wysoka¢ — 0,90 m,

Glebokas¢ fundamentowania —-0,6 m.



165

Materiaty:

Elementy stalowe — stal cynkowana cynkoprimem,
Fundamenty — beton klasy min. C12/15,

Kotwy — stal ocynkowanaglpielowo,

Noga konstrukcyjna — rura stalowa ocynkowana,
Siedzisko i oparcie — deski kompozytowe w kolorezgbwym,
Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Fundamenty:

+0,90

Lt AWKA BEZ OPARCIA

Widok:

tawka bez oparcia umbwia uzytkownikom korzystanie z niej z dwdch ardych
stron.



Dane techniczne:

Szeroké¢ — 0,89 m,

Dlugos¢ — 1,65 m,

Wysoka¢ — 0,44 m,

Gtebokas¢ fundamentowania —-0,6 m.

Materiaty:

Elementy stalowe — stal cynkowana cynkoprimem,
Fundamenty — beton klasy min. C12/15,

Kotwy — stal ocynkowanaglpielowo,

Noga konstrukcyjna — rura stalowa ocynkowana,
Siedzisko i oparcie — deski kompozytowe w kolorzgzbwym,
Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Fundamenty:
+0,68

+0,00

-0,60

@ KOSZ NA SMIECI

Widok:




Zewretrzna czs¢ kosza nasmieci wykonywana jest z desek kompozytowych
natomiast cgs¢ wewretrzna to blacha stalowa ocynkowana.

Dane techniczne:
Gtebokas¢ fundamentowania — -0,60m.

Materiaty:

Fundamenty — beton klasy min. C12/15,

Obudowa — stal ocynkowana,

Obudowa zewgtrzna — deski kompozytowe w kolorzegbowym.

STOJAK NA ROWERY - SPIRALA

Widok:

Stojak na rowery ze stali nierdzewnej lub stalowglowany proszkowo. Wymiary
stojaka wg rysunku A-1 Projektu budowlanego.

Dane techniczne:
Wysoka¢ — 0,84 m

Materiaty:
Rura —stalowa nierdzewna lub stalowa malowana proszkowo.

Fundament:
Stojak kotwiony w fundamencie. Fundament wykownapostaci dwdch blokéw betonowych
posadowionych min. 60 cm pod poziomem gruntu. B&ba/15.



@ REGULAMIN

Widok:

Regulamin jest niezldnym elementem kalego placu zabaw i zewtnznej sitowni.
Informuje o bezpiecznym sposobie korzystania zdee i numerach serwisowych oraz
alarmowych.

Dane techniczne:

Szeroka¢ — 0,09 m,

Dlugos¢ — 0,56 m,

Wysoka¢ —~2,01 m,

Gtebokas¢ fundamentowania — -0,60 m.

Materiaty:

Fundamenty — beton klasy min. C12/15;

Noga konstrukcyjna — profil stalowy zamkty ocynkowany;
Tablica — spieniona ptyta PCV;

Zaslepki — tworzywo sztuczne.

Fundamenty:
+2,01

-0,60



2.3. URZADZENIA SILOWNI ZEWN ETRZNEJ

@ BIEGACZ

Widok:

Efekt treningu:
Urzadzenie przeznaczone do delikatnego dla stawowngenimisni catych nég i
bioder. Poprawia zmyst rownowagi.

Sposob wywania:

Chwy¢ mocno za uchwyt i postaw obie nogi na pedatachrud2aj nogami
w przod i tyt.

Strefa bezpieczastwa:
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Dane techniczne:

Szerokdé¢ — 0,49 m,

Dlugos¢ — 0,98 m,

Wysoka¢ — 1,75 m,

Strefa funkcjonowania ugezenia F — 13,0 fn
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,70 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 3,99 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,49 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120 kg,

Wiek wzytkownika — od 14 lat.

Materiaty:

Elementy ruchome — oparte nayskach zamkngiych, bezobstugowych;

Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna - dwukrotnie malowane proszkowo z podkiadem owykn,
zapewniajce ochrog antykorozyjma;

Policzenia elementéw —$ruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczonélegkami
z tworzywa sztucznego;

Siedziska i podparcia stop — dwukrotnie malowaneszkowo z podktadem cynkowym,
zapewniajce ochrog antykorozyjm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
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TWISTER + WAHADLO

Widok:

Efekt treningu:

Wahadto
Cwiczy migsnie bioder. Wspomaga aktywsio stawow biodrowych oraz &gostupa
ledzwiowego.Cwiczy zmyst rownowagi oraz wptywa na ¢hinie brzucha i plecow.

Twister
Wspomaga aktywrig stawow biodrowych oraz kgostupa ¢dzwiowego. Cwiczy zmyst
rownowagi oraz wptywa na giinie brzucha.

Sposob wywania:

Wahadto

Chwy¢ mocno za uchwyty i postaw obie nogi na stopkaatru$zaj nogami w prawo
i w lewo wykonugc ruch wahadta.

Twister

Chwy¢ rekami za uchwyt, obiema nogami zajmij miejsce na pisach,

po czym wykonaj biodrami jednostajny ruch z prawetrony na lewo
I Z powrotem.

Strefa bezpieczastwa:

F 212 -




Dane techniczne:

Szeroka¢ — 0,88 m,

Dlugos¢ — 1,44 m,

Wysoka¢ — 1,78 m,

Strefa funkcjonowania uggzenia F — 17,00 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,64 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 4,44 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,87 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120 kg,

Uzytkownik — dordgli i dzieci o wzrgcie powyej 1,40 m.

Materiaty:

Elementy ruchome — oparte nayskach zamkngiych, bezobstugowych;

Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna - dwukrotnie malowane proszkowo z podkladem owykn,
zapewniajce ochrog antykorozyjma;

Policzenia elementéw —$ruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczonélegkami
z tworzywa sztucznego;

Siedziska i podparcia stop — dwukrotnie malowaneszkowo z podktadem cynkowym,
zapewniajce ochrog antykorozyjm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:




@ ORBITREK

Widok:

Efekt treningu:
Delikatny dla stawow trening r#ini nog i bioder. Dodatkowo trening édni pasa barkowego
I ramion. Wplywa pozytywnie na spalanie tkanki #csowej.

Sposoéb wywania:

Chwy¢ mocno gkami oba uchwyty i stana pedatach. Poruszaj nogami do przodu i do tyhu,
jednoczénie pomagajc sobie ¢kami na zmiaa ciggng¢ | pchapc drazki.

Strefa bezpieczastwa:
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Dane techniczne:

Szeroka¢ — ~0,60 m,

Dlugos¢ — 1,32 m,

Wysoka¢ — 1,88 m,

Strefa funkcjonowania ugdzenia F — 17,00 i
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,60 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 4,32 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,60 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120 kg,

Wiek wzytkownika — od 14 lat.

Materiaty:

Elementy ruchome — oparte nayskach zamkngiych, bezobstugowych;

Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem ewykn,
zapewniajce ochrog antykorozyjm;

Polczenia elementdw sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczolkepkami z
tworzywa sztucznego;

Siedziska i podparcia stép — dwukrotnie malowanszkowo z podktadem cynkowym,
zapewniajce ochrog antykorozyjm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
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@ WYCI AG GORNY + PYLON + WYCISKANIE SIEDZ AC

Widok:

Efekt treningu:
Zwigkszenie sity mgsni piersiowych, barkéw i ramion.

Sposob wywania:
= Whyciskanie
Zajmij miejsce na siodetku. Oprzyjesi chwy¢ rekami oba dgzki. Wyciskaj dgzki od
siebie i powracaj do pozycji wigiowej.

= Wyciag gorny
Usiadz stabilnie (twarz lub plecami do przyedu) i ztap za uchwyty. Przygynij uchwyty
do ciata i z powrotem do prawie wyprostowanych tok2o urozmaiceniawiczenia
trzymapc za uchwyty mgna przyjmowa rézne pozycje ciala.

OFC13

Strefa bezpieczastwa:
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Dane techniczne:

Szeroka¢ — 0,84 m,

Dlugos¢ — 2,00 m,

Wysoka¢ — 2,18 m,

Strefa funkcjonowania uggzenia F — 19,00 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,65 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 5,00 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,84 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120 kg,

Uzytkownik — dordgli i dzieci od 14 rokuwycia.

Materiaty:

Elementy ruchome — oparte nayskach zamkngiych, bezobstugowych;

Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem ewykn,
zapewniajce ochrog antykorozyjm;

Polczenia elementdw sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczolkegkami

z tworzywa sztucznego;

Siedziska i podparcia stép — dwukrotnie malowamsztowo z podktadem cynkowym,
zapewniajce ochrog antykorozyjm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
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@ PRASA NOZNA + PYLON + WIO SLARZ

Widok:

Efekt treningu:
* Prasa nana
Wzmocnienie wszystkich rgini nog i tydek.
= Wioslarz
Wzmocnienie pasa ramion, gorneggz plecoOw oraz ngsni ramion i nog.

Sposob wywania:

* Prasa nana
Usigdz stabilnie na siodetku i patobie nogi na pedatach. Prostuj nogi odpyghag od
urzadzenia i ponownie zginaj w kolanach.

= Wioslarz
Postaw stopy na pedatach, ztggami za oba uchwyty. Przygnij uchwyty do brzucha
prostupc jednoczénie nogi. Powré do pozycji wygciowej.

Strefa bezpieczastwa:
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Wioslarz
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Dane techniczne:

Prasa nazna

Szeroka¢ —>1,00 m,

Dlugos¢ — 0,50 m,

Wysoka¢ — 1,92 m,

Strefa funkcjonowania uggzenia F — 15,00 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,80 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 4,12 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,50 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120 kg,

Uzytkownik — dordgli i dzieci od 14 rokuwycia.

Wioslarz

Szerokac¢ — 1,04 m,

Diugos¢ — 1,15 m,

Wysoka¢ — 1,39 m,

Strefa funkcjonowania uggzenia F — 16,00 fm
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,72 m,
Wymiary strefy funkcjonowania dtugé— 4,04 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szerado— 3,88 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obarenie — 120 kg,

Uzytkownik — dordgli i dzieci od 14 rokwycia.

Materiaty:

Prasa nana

Elementy ruchome — oparte nayskach zamkngiych, bezobstugowych;
Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem owykn,
zapewniajce ochrog antykorozyjm;

Polczenia elementéw sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczolkegkami
z tworzywa sztucznego;



Siedziska i podparcia stép — dwukrotnie malowamsztowo z podktadem cynkowym,
zapewniagce ochrog antykorozyjma.

= Wioslarz
Elementy ruchome — oparte nayskach zamknitych, bezobstugowych;
Fundamenty — beton klasy C20/25;
Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem awykn,
zapewniagce ochrog antykorozyjma;
Polczenia elementow sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczolkegkami z
tworzywa sztucznego;
Siedziska i podparcia stép — dwukrotnie malowamsztowo z podktadem cynkowym,
zapewniagce ochrog antykorozyjm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
= Prasa h@na
gy
@B
& N
Lo w] i 4o
— 3
E— = A--A--Q.
/[ ‘ R10| /‘l 8
JC)@} \\'\.l | 4% VY ‘

=~ Ay Lo
‘©—00

C20/25

= Wioslarz
/3_1 r—r\\ —
&%/ 3
S B go_

30

11 Aas"g

©—0

N [T
©—09 'c20/25

—A
-
80




@ DRABINKA + PYLON + PODCI AG NOG

Widok:

Efekt treningu:
= Drabinka
Efekt wzmocnienia ramion i tokci.
» Podciag nog
Efektywne wzmocnienie dolnych partii ¢dni brzucha.

Sposob wywania:
Drabinka
Podciganie na dizku — ztap za uchwyt d#ka i unikagc ruchu wahadtowego podgnij
ciato do wysokéci piersi, nasfpnie powoli opuszcza,j.

» Podciag nog
Oprzyj sk rekoma na podpérkach, plecami do adzenia. Chwy uchwyty. Uda poziomo,
tydki pionowo. Miedni¢ [ nogi podcagnij do tutowia,
a nasgpnie opuszczaj.

Strefa bezpieczastwa:
507
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Dane techniczne:

Szeroké¢ — 0,87 m,

Dlugos¢ — 1,78 m,

Wysoka¢ — 2,49 m,

Strefa funkcjonowania uggzenia F — 19,00 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 1,95 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 5,07 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 3,56 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120 kg,

Uzytkownik — dordgli i dzieci od 14 rokuwycia.

Materiaty:

Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem awykn,
zapewniagce ochrog antykorozyjma;

Polczenia elementow sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczotkegkami
z tworzywa sztucznego.

Kolorystyka:

Kolor szary — RAL 9007,

Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
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@ L AWKA + PYLON + PROSTOWNIK PLECOW

Widok:

Efekt treningu:

Prostownik plecéw

Wzmaocnienie prostownikow grzbietu, dwugtowych yzbiladkdw.
tawka

Wzmocnienie mgsni prostych i skénych brzucha.

Sposob wywania:

Prostownik plecow

Oprzyj biodra na tawce, twagyzskierowana w dot. Nogi zaprzyj o poprze¢ziRkece
skrzyzuj na klatce piersiowe;. Wykonuj ptynne, powolne adp

I unoszenia tutowia.

tawka

Pol& sie na fawce twarg w gor. Nogi zgete w kolanach, stopy zaprzyj
o dolm poprzeczk. Rece podia pod gtowe. Podng tutdw w nastpujacej kolejndci:
najpierw gtowa potem barki i reszta ciata. Na&o mana wykona skret tutowia. Opuéé¢
powoli tutdw na tawk. Wykonuj petne, ptynne ruchy.

Strefa bezpieczastwa:

452




Dane techniczne:

Szeroké¢ — 1,42 m,

Dlugos¢ — 1,43 m,

Wysokas¢ — 2,26 m,

Strefa funkcjonowania uggzenia F — 20,00 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 1,26 m,
Wymiary strefy funkcjonowania diugé— 4,42 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradéo— 4,52 m,
Gtebokas¢ fundamentowania —-0,80 m,
Maksymalne obegizenie — 120kg,

Uzytkownik — dordgli i dzieci od 14 rokuwycia.

Materiaty:

Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem awykn,
zapewniagce ochrog antykorozyjma;

Polczenia elementow sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczolkegkami z
tworzywa sztucznego;

Siedziska i podparcia stép — dwukrotnie malowamsztowo z podktadem cynkowym,
zapewniagce ochrog antykorozyjma.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
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@ ROWEREK

Widok:

Efekt treningu:
Poprawia kgzenie w dolnych partiach ciata.

Sposob wywania:

Zajmij pozycg na siedzisku. Przed rozp@cem ¢wiczen chwy mocno za uchwyt. Poruszaj
nogami do przodu aby negizic mechanizm. Intensywlé ¢wiczen dopasuj do wiasnych
mozliwosci.

Strefa bezpieczastwa:




Dane techniczne:

Szeroka¢ — 0,83 m,

Dlugos¢ — 0,54 m,

Wysoka¢ — ~1,38 m,

Strefa funkcjonowania ugdzenia F — 13 f
Maksymalna wysok& upadkowa — 0,67 m,

Wymiary strefy funkcjonowania diugé — 3,83 m,
Wymiary strefy funkcjonowania szeradto— 3,54 m,
Gtebokas¢ fundamentowania — -0,80 m,

Maksymalne obarenie — 120 kg,

Uzytkownik — dorgli i dzieci o wzrgcie powyej 140 cm.

Materiaty:

Elementy ruchome — oparte nayskach zamkgitych, bezobstugowych;
Fundamenty — beton klasy C20/25;

Konstrukcja néna — dwukrotnie malowane proszkowo z podktadem awykn,
zapewniagce ochrog antykorozyjma;

Pokczenia elementow sruby maszynowe, ocynkowane, zabezpieczone
zaslepkami z tworzywa sztucznego;

Siedziska i podparcia stép — dwukrotnie malowamsztowo z podkladem
cynkowym, zapewniafe ochrog antykorozyjm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:




@ WYCISKANIE + PYLON (DLA NIEPELNOSPRAWNY CH)

Widok:

Efekt treningu:
Wzmacnia i rozwija meisnie goérnej czsci klatki piersiowej, plecoOw oraz ramion.

Sposoéb wywania:
Zajmij miejsce pod urdzeniem, plecami do pylonu. Chivyekami oba dgzki. Wyciskaj
drazki od siebie i powracaj do pozycji wégiowe)j.

Strefa bezpieczastwa:
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Dane techniczne:
dtugas¢ — 980 mm,
szerokdé — 540 mm,



wysokas¢ — 2020 mm,
Uzytkownik — powyej 14 lat lub wzrost wkszy niz 140 cm,
Maksymalne obarenie — 150 kg.

Materiatly:

Urzadzenie wykonane z wysokie] jad@ stali spawalniczej, dwukrotnie malowane
proszkowo. Elementy stalowe zabezpieczone antykprez poprzez srutowanie,
fosforanowanie i cynkowani&ruby ostonéte zalepkami. Gtéwna rura konstrukcyjna pylonu
0 $r. 90 mm, grub&t $cianki 3,6 mm, pozostate ruryseednicy 90, 76, 60, 42, 32 mm.

Kolorystyka:
Kolor szary — RAL 9007,
Kolor zielony — RAL 6018.

Fundament:
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3. OSWIETLENIE

Zaprojektowano dwie lampy hybrydowe zasilane ener
stoneczy. Lampy hybrydowa idealnie sprawdzagic w oswietleniu
parkow i placéw zabaw. Lampy naleustawt na odkrytym terenie tak
aby panele zwrdcone byty w stropotudnia.

Panel fotowoltaiczny: moc paneli 1 x 150W = 150 W
monokrystaliczne, hartowane szklo solarne, pokrgteyrefleksyjma
warstwg, panel testowany zgodnie z IEC 61215 oraz IEC 617
posiada certyfikaty ISO 9001, ISO 14001, OHSAS 118080 2859-1; )

Oprawa uliczna LED: moc lampy LED DC24V, skuteczfoswietlna
LED 100-120 Im/W, wspoétczynnik mocy > 0,90, stapichrony IP65,
strumiex swietiny LED > 1100 Im, temperatura pracy -30°C <G5 i




Kontroler: 12V 10A, swiatlo jak i czas swiecenia poprzez inteligentne sterowanie,
wodoodporny, wbudowany czujnik zmierzchu, automatyc hamulec i odkczenie
zasilanego obg#enia,

Akumulator: 1 x 80AH 12V - bateriazelowa NPG do instalacji solarnych, w petni
uszczelniona, posiada petnglgbko cykl, bezobstugowa;

Stup:

Wysoka¢ 4 m, stal ocynkowana ogniowo, uchwyt na lgmpanel stoneczny, maksymalna
wysoka¢ do szczytu panelu fotowoltaicznego ok. 4,5 — 5 aprawa umieszczona na
wysokaci ok. 4,2 m, certyfikowany , przystosowany dla trefy wiatrowe] wg
PN-EN 1991-1-4;

Fundament:
Fundament prefabrykowany, certyfikowany;

Czas pracy:.
8h/ dziex (petnej mocy), pojemrio baterii do 4 cjgtych pochmurnych, deszczowych
I bezwietrznych dni.

4. STREFY BEZPIECZE NSTWA

Na przedmiotowym terenie dla#@ego urzdzenia sitowni zewgtrznej oraz kadego
elementu zabawowego zaprojektowano stbeizpieczastwa.

Dla urzdzen sitowni zewrtrznej przewidziano nawierzcknizwirowg frakcji
2-8 mm wydzielon obrzezami. Aby umaliwi¢ osobom niepetnosprawnym bezproblemowe
korzystanie z urgzenia im dedykowanego (wyciskanie + pylon) zapto@ano pod
urzadzeniem stref bezpieczéstwaz kostki betonowej.

Dla elementow zabawowych dla dzieci przewidzianowiaezchng piaskovy
wydzieloryg obrzezami. Zastosowanie piasku na placu zabawsevist z bezpieczéstwem
i dotyczy zdarzé na placu zabaw. Piasek przeznaczony do wykonarah eezpiecziestwa
musi by ptukany, bez zawarfoi czesci pylastych i itdbw o frakcji od 0,2-2 mm. Minimadn
grubas¢ warstwy piaskowej wynosi 40 cm. Nawierzchnia pasgk naleey wykona na
geowtokninie — tworzy ona zabezpieczenie przed stgraem chwastow, na zggczonym
podiazu.

Do ograniczenia nawierzchni piaskowejirowej zaprojektowano obrza z tworzywa
sztucznego. Obrza cechuj sie elastycznécig i mozliwoscia wykonania ranorodnych
ksztattow. Obrzza mocowane do gruntu za pomdotew. Brak konieczri@i wykonywania
wykopow.

5. MONTA Z URZADZEN

Podczas montal urzadzer nalezy zwrdci szczeglla uwag na:
»  odpowiednie ustawienie ramy,

»  dokrecenie wszystkiclrub i mocowa,

»  zabezpieczenie i oznakowanie miejsca manta



Montaz elementow placu zabaw najewykona zgodnie z instrukgj dostarczom
przez producenta wyrobu oraz obemijacymi normami.

Przed oddaniem ugdzenia do gytkowania naley sprawdzt stabilng¢ wszystkich
elementow oraz sprawdzpoziom i stan nawierzchni amortyzogj upadek.

6. WYTYCZNE DO TECHNOLOGII WYKONANIA ELEMENTOW
ZABAWOWYCH

Wymaga s, aby uradzenia byty wykonane w na&gtujacej technologii, zgodnie
z zahczonymi do projektu opisami, ktore prezentupinimalne wymagania co do #oi
i funkcji elementow sktadowych wdzer, jakasci uzytych materiatdw oraz rozmiaréw
materiatow i gabarytéw projektowanych gazea:

> Konstrukcja profile stalowe o przekroju 80 x 80 mmeynkowane kpielowo,
malowane proszkowo w kolorystyce zgodnej z ninefiakumentag.
> Ocynkowanie stali metadkgpielowg — np. belki konstrukcyjne poziome.

> Ptyta HDPE jako wykaczenie urgdzena tj. daszki, bokilizgéw, balustrady, elementy
dekoracyjne — zgodnie niniejgpdokumentag.

> Kotwienie - uradzenia osadzone w fundamencie betonowym klasy
min. C12/15, za pomadotew ze stali ocynkowanej.

> Linaria — wykonane z liny wielooplotowe] poliprdppowej o grubéci min. 16 mm
z rdzeniem stalowym, niepalne. fauchy wykonane ze stali nierdzewnej,
kalibrowane.

> Slizgi zjezdzalni wykonany ze stali nierdzewnej.

Dopuszcza si +/- 3% odchytki przekroju nogi konstrukcyjnej, mmrow urzdzen

(SXDxW), opisanych wysokai [ diugdsci elementow sktadowych
np.. podestow,slizgow, mostkébw z zastrzeniem, ze ich zamontowanie nie e
spowodowé konieczndci zwickszenia powierzchni i wymiaréw placu zabaw,

a w szczegolnai ilosci nawierzchni bezpieczne).

7. WYTYCZNE DO TECHNOLOGII WYKONANIA URZADZE N SILOWNI
ZEWNETRZNEJ

> Urzadzenia treningowe przeznaczone do instalacjytkowania na dworze.

> Konstrukcja néna — stup pojedynczy o przekroju @ 114 mm, gédbgcianki 3,6 mm
(urzgdzenia Ai C),

> Pylon — nogi i gtdbwna konstrukcja éma wykonana z dwoch stalowych rur

0 przekroju @ 88,9 mm, grubd 3,6 mm. Miedzy nogami znajdupic dwie blachy
grubagci 7 mm do mocowania wdzer po obu stronach. Miedzy nogami blachy
o grubdgci 2 mm, na ktorych znajdujegstzytelna instrukcja obstugi wdzenia i dane
producenta
(urzgdzeniaB, D, E, F, G).

> Urzadzenia — konstrukcja dpa wykonana ze stalowych rur o przekroju @ 88,9 mm
i grubdéci 3,6 mm(urzgdzeniaB, D, E, F, G).

> Uchwyty 1 pozostate elementy rurowe wykonane ze lostgch rur
@ 40 mm, grub& 2 mm.

> Siedziska i stopki wykonane z aluminium (lub nierdne).
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8.

Gumowe czsci amortyzugce (odbojniki) przykgcone za pomac sruby
z gwintem metrycznym do ramy udzenia.Sruby metryczne ocynkowane. Nakd
kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed coghkiem. W przegubach Agska
kulkowe, bezobstugowe, metryczne.

Malowanie proszkowe z podktadem cynkowym zapewon&pchror antykorozyjma.
Instalacja do fundamentow betonowych minimum 30pcm powierzchry gruntu.
Urzadzenia musz by¢ wykonane w oparciu o nogn PN-EN 16630
I potwierdzone aktualnym certyfikatem.

UWAGI KO NCOWE

Zaprojektowane ugdzenia § rozwigzaniami przykiadowymi. Wykonawca m®
zastosowaurzadzenia dowolnych producentéw, pod warunkiem spetaierymogow
wynikajacych z ich opisbw w projekcie - rozgziania rownowane o parametrach nie
gorszych.

Wykonawca propongg urzdzenia rownowzne do zaprojektowanych winien
zalhczy¢ do oferty karty techniczne wdzen oraz wypetnion tabet réwnowanosci
(zakcznik do specyfikacji) w celu poréownania réwnamesci funkcjonalnej

i technologicznej. Karty techniczne zaproponowanystdzen winny zawiera:
wizualizacg produktu, parametry wiellkoiowe, materiatowe, technologiczne,
zestawienie elementow oraz funkcjonalrigposzczegoélinych ugdzen zabawowych.
Wykonawca skladag ofere roOwnowang jest zobowdzany doiczy¢ do oferty
koncepcg zagospodarowania terenu udowadytajiz oferowane produkty spetnigj
zatazenia projektu, bez powkszenia powierzchni placu i wykonywanej nawierzchni
bezpiecznej.

Zaproponowane ugdzenia placu zabaw i sitowni zewtrznej winny posiada
aktualne certyfikaty wydane przez akredytowaednostle certyfikujagca na kade
urzadzenie z osobna, potwierdze¢ zgodné& tych urzdzen odpowiednio z norm
PN-EN 1176:2009 i EN 16630:2015, ktére nglelostarczy razem z ofegt wraz

z autoryzagj ich producenta.

Wymaga s¢ zachowania parametrow jakaowych, estetycznych, materiatowych,
wielkosciowych, kolorystycznych, technologicznych, zgodmyez elementami
wskazanymi w projekcie.

Urzadzenia powinny odznacéaic wysoky odporndciag na oddziatywanie czynnikow
atmosferycznych oraz uszkodzenia w wyniku aktéwdedimmu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
W niniejszym rozdziale omowiono wymagania ogolnéydmce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu wraz z wykonamkatu sitowni zewetrznej
i elementow zabawowych na dz. nr 1783/3 przy ulaXawia Il w Szubinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentegdgoym podstaw do udzielenie zaméwienia
i zawarcia umowy na wykonanie robot opisanych tetdgicznie w projekcie budowlanym
uproszczonym.

1.3.  Zakres robo6t obgtych ST
Wymagania ogolne zawarte w ST dotycwszystkich robét budowlanych i naie je
stosowé& w powigzaniu z ntej wymienionymi szczegotowymi specyfikacji techmgmi
SST.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia 1 nazewnictwo iyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST ggodne
z obowhzujagcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa buaiosgo.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz ich zgodio z
projektem budowlanym (PB) ze specyfikpdechniczg (ST), oraz przepisami prawa
budowlanego i sztukbudowlan.

Zakres robot

Wykonawca powinien zapewhicatags¢ robocizny, materiatéw, spgii, narzdzi, transportu

i dostaw, niezbdnych do wykonania robét aftych umowg, zgodnie z jej warunkami, PB,
ST, i ewentualnymi wskazéwkami Inspektora Nadzdtized ostatecznym odbiorem robot
Wykonawca uporgdkuje plac budowy i przylegty teren, dokona rozticia wykonanych
rob6t i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawegkona do dnia odbioru

i przedstawi inwestorowi komplet dokumentéw budowyymagany przepisami prawa
budowlanego.



Ochrona i utrzymanie robot
Podczas realizacji robot (od przgia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrenrob6t oraz mienia inwestora przekazanego razemnazem
budowy.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kKeowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego eley byly w zadawalagym stanie,
przez caly czas, do momentu odbiorué@wvego.
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie inspektora
nadzoru inwestorskiego powinien rozpgcztakie roboty, jednak nie pdiej niz w 24
godziny od wezwania, pod rygorem wstrzymania rabéiny Wykonawcy.

Zgodndg¢ robot z PB i ST
Projekt budowlany (PB) i specyfikacje technicznd)($raz inne dodatkowe dokumenty
przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskségmowy 0 zamowionym zakresie Bs
integraly czesciag umowy, a wymagania w nich zawarteabowizujace dla Wykonawcy.
Wykonawca nie mge wykorzystywa btedow w PB lub ich pomija O ich wykryciu
powinien natychmiast powiadotinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmia
lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatymy by¢ zgodne z PB, ST.
Dane okrélone w PB i w ST uwzane § za wartdci docelowe, od ktérych dopuszczalnge s
odchylenia w ramach ok§®nego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdbw mugzby¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okre&lonymi wymogami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku gdy roboty lub materiaty nieda w petni zgodne z PB lub ST i wptynie to na
zmiarg parametrow wykonanych elementéw budowli, to takmaterialy winny by
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszkivawcy.

2.1. Teren budowy

Przekazanie terenu budowy
Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonymmowie terminem przekazania terenu
budowy @wiadczenia oséb funkcyjnych o przgju obowhzkéw na budowie (kierownik
budowy), Inwestor przeka teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym urpow
Wskae punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykormawwykona z materiatow
wilasnych i usunie nieodptatnie opomiarowanie puwktpoboru mediow w sposéb
uzgodniony z dostawgquzytkownikiem obiektu).

Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przysipienia i prowadzenie robot Wykonawca obéeie publicznie w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umeesde, w miejscach i ikziach
okreslonych  przez inspektora nadzoru inwestorskiego, lidab informacyjnych
I ostrzegawczych — w miarmpotrzeb poéwietlanych. Kierownik budowy okgéé niezbedny
SposOb ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenwgoizonych robot nie podlega elnej
zaptacie.

2.2. Powazania prawne i odpowiedzialné¢ prawna
Stosowanie gido ustalé prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowzany jest znai stosowé wszystkie przepisy powszechnie obexvijace
oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladzesoaye), ktdre gw jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami oraz musi oy petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie padcz
prowadzenia budowy.



Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych lub innych praw wiasooi bedzie

w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich mgga prawnych dotycgeych
wykorzystania opatentowanych rozw@é projektowych, urzdzea, materiatdw lub metod.
W sposob cgly powinien informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

J&li nie dotrzymanie w/w wymaga spowoduje nagpstwa finansowe lub prawne to
w catasci obchza one Wykonawe.

Ochrona wtasn&i publicznej i prywatnej
Wykonawca jest zobowkany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenwasndgci
publicznej lub prywatnej. Zeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewglawym prowadzeniem
robét lub brakiem koniecznych dziateze strony Wykonawcy nagli uszkodzenie lub
zniszczenie wiasr$oi prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swégskt, naprawi lub
odtworzy uszkodzanwitasnaé.
Stan uszkodzonej, a naprawione] wiasmgowinien by nie gorszy mi przed powstaniem
uszkodzenia.

Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrek zna i stosowd, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot Wykonawcadzie:

* podejmowa@ wszystkie uzasadnione kroki zmiergag do stosowania przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie budowy orazdaie unikat uszkodzelub
ucigzliwosci dla osdb lub wiasrioi prywatnej i spotecznej, a wynikgych ze skzenia
srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych nastpstwie jego sposobu
dziatania,

« mial szczegllny wzghl na prace spemu budowlanego iywanego na budowie.
Stosowany spkz nie mae powodowd zniszczé w srodowisku naturalnym. Optaty
i kary za przekroczenia norm, okienych w odpowiednich przepisach dotycych
srodowiska, obeizaja Wykonawe.

Wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacjpdty a wynikagce z zaniedhaw czasie
realizacji robot, obagzajg Wykonawe.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposéb trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niegdty dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowa materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
natzeniu wikszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiatytel do robot musg miet
swiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przezvaiory jednostk, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@gnodowisko.
Jezeli Wykonawca uayt materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgddwestora, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie dlasrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Inwestor.
Utylizacja materiatow szkodliwych pochagzch z demontas naleey do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

Ochrona przeciwp@arowa
Wykonawca bdzie przestrzedga przepisow ochrony przeciwparowej. Sprawny spet
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykareavwzmiéci na terenie




budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowyi@z przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materialy tatwopalnedy sktadane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn oséb trzecich.

Prace pearowo niebezpieczne wykonywane edp na zasadach uzgodnionych
z przedstawicielamizytkownika nieruchomsxi.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowpogarem wywotanym
jego dziatalnécia przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiadabedzie za straty spowodowane przezgrowywotany przez osoby
trzecie powstalty w wyniku zaniedibba w zabezpieczeniu budowy i materiatdw
niebezpiecznych.

Bezpieczéstwo i higiena pracy (bhp)
Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrézefpadzie przepisow dotyezych bhp
w szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoworaz nie spetniagych
odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowie oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiedmtwa publicznego. Uznaje ¢size wszystkie koszty zwrane
z wypetnieniem wymaga okrelonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie i $
uwzgkdnione w cenie kosztorysowej.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW, SPRZ ETU
| TRANSPORTU

3.1. MATERIALY - akceptowanie uzytych materiatow
Co najmniej tydzié przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tematow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi sitaeg informacje dotycice
proponowanegazrodia wytwarzania, zamawiania oraz odpowiediwgadectwa badania
jakosci w celu zatwierdzenia przez kierownika budowyatvderdzenie jednego materiatu
z danegazrédia nie oznacza automatycznego zatwierdzeniagpagoh materiatdw z tego
zrodia.
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczalnegoodia w sposob goty spetniaj wymagania ST w czasie
prowadzenia robot.
Jezeli materiaty z akceptowanegarddta g niejednorodne lub niezadowaleg] jakcci,
Wykonawca powinien zmieéizrodto zaopatrywania w materiaty.
Materialy wykaczeniowe stosowane na pfaszczyznach widocznychdmego miejsca
powinny by z tej samej partii materialu w celu zachowaniahtygamych wiéciwosci
kolorystycznych w czasie catego procesu eksplaatacj

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatbw bez akceptacji Ingpek nadzoru inwestorskiego
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko kczsk z tym,ze roboty nie zostanprzyjete i nie
beda zaptacone.




Inspekcja wytwdérni materiatéw i elementéw
Wytwornie materiatow i elementéw, zaréwno przed jgdo akceptacji Inspektora Nadzoru,
mog by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgoftnostosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami ST.
W czasie przeprowadzania inspekcji ngleapewnt:
e wspoOtpraeg i pomoc Wykonawcy,
e wolny dostp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwodrni, gdzie odbywa siproces
produkciji
*  materiatdw przeznaczonych do wbudowania na tetamewy.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyer(do czasu, gdy ¢ola one
potrzebne do wbudowania) byly zabezpieczone praékezeniem, zachowaly swioakasé
i wlasciwosci oraz byly dosipne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Przecheavye
materiatdw musi siodbywa na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danmegeriatu
oraz w sposoOb skutecznie zabezpiegaaprzed dospem osob trzecich.
Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiggdwinny by po zakaczeniu robot
doprowadzone przez Wykonagdo ich pierwotnego stanu.

3.2. Sprat
Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robo6t i ddzie gwarantowa

przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w PB i ST.

W przypadku braku ustalew wymienionych dokumentach, zasady pracy g@prpowinny
by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora Nadzor

Sprzt naleziagcy do Wykonawcy lub wynajy do wykonania robot musi byutrzymany
w dobrym stanie technicznym i w goto$eodo pracy.

Wykonawca dostarczy, nhazgdanie, Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli przewiduje s mazliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zap@ wyboru i uzyska jego
akceptagj.

Wybrany sprzt po akceptacji, nie ni®@ byt pazniej zmieniany bez zgody Inspektora.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
technologicznych, nie zostaprzez Inspektora Nadzoru dopuszczone do robét.
Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania koszt@inorazowych spetu w cenie
jednostkowej robot, do ktorych ten sgirest przeznaczony. Koszty transportu sprznie
podlegay oddzielnej zaptacie.

3.3.  Transport
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie
wpltyng niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i na wdaiwosci przewaonych
materiatow.
Wykonawca bdzie usuwat, na bimco i na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyehdojazdach na teren budowy.



4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogollne zasady wykonania rob6t
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie rabgiddne z umow oraz za jakét
stosowanych wykonywanych robét, za ich zgadna@ PB, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.2. Decyzja i polecenie Inspektora Nadzoru
Decyzje Inspektora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementohot da
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, FBH, PN, innych normach
i instrukcjach.
Inspektor jest upowaiony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wstkich materiatéw
dostarczonych na budevub na niej produkowanych.
Polecenia Inspektoractly wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdba zatrzymania robot.
Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymaeianinu poniesie Wykonawca.
W przypadku opgnien realizacyjnych budowy, stwarzajch zagraenie dla finalnego
zakaczenia robot, Inspektor ma prawo wprowgdzodwykonawe na okrélone roboty na
koszt Wykonawcy.

4.3. Kontrola jakosci robot

4.3.1. Zasady kontroli jakaci i robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za pghkontrok roboét i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejamy personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do prowadzenia kontroli rob6t. Minimalne wynmiaiga co
do zakresu bada ich czstotliwosci s3 okreslone w ST.

4.3.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiarythy przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i iksjru
Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstaa pgmie ich wyniki do
akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywagégma terenie budowy i okazywane na
kazde zadanie Inspektora nadzoru.

4.3.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzornmwestorskiego
Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kohtrmbot, bedzie ocenida zgodnd¢
materiatbw i robot z wymaganiami ST na podstawien§w dostarczonych przez
Wykonawe. Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcy niegswiarygodne, to
Inspektor zleci przeprowadzenie powtérnych lub dikalaych bada. W tym przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych bag@niesie Wykonawca.
W przypadku powtarzaniac¢sniewiarygodnéci w prowadzeniu badaprzez Wykonawg,
Inspektor mae wprowadzi staty, niezaleny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru
poniesie Wykonawca.



4.3.4. Atesty jak@ci materiatow i urzadzen
Przed wykonaniem badgakasci materiatow przez WykonawgInspektor mee dopyci¢ do
uzycia materiaty posiadage atest producenta stwierdggj ich peta zgodnad¢ z warunkami
podanymi w ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych atestyveymagane przez ST, k@a partia materiatu
dostarczona na budewvinna posiadaatest okréajagcy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musgzoosiadéd atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego had#&opie wynikow tych bada beda
dostarczone przez Wykonagvdnspektorowi. Materiaty posiadgje atesty, a uszlzenia
wazne legalizacje, magby¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty i legalizacje przechowywaneda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na
kazde zadanie.

4.3.5. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnysowagzujagcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowhzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodaraepny budowy. Kady
zapis w Dzienniku Budowy dalzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy ¢xla
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod
drugim, bez przerw. Za¢zone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtda
oznaczone kolejnym numerem gatnika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy
i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

» dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

» dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

* terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

* przebieg robo6t trudrsci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,

* uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

» daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

» zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanik@aych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbiorow robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

» stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

* zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisev Dokumentacji
Projektowej,

» dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

e dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

+ dane dotycgce jakaci materialdbw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

* wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z pode, kto je przeprowadzat,



* inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika ddyd Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika
Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkoaai

Ksigga obmiaru robot
Nie jest wymagana, ale jej zaknia mae zaada® Inspektor nadzoru w przypadku robot
o dwym stopniu skomplikowania. Kgja obmiaru robot duizie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty vegkonane roboty. Podstawdo
wystawienia faktury édzie zajczony oryginat protokotu odbioru poszczegdélnychredatow
potwierdzony przez Inspektora w oparciu 0 proceertaaawansowanie robot.
Obmiary wykonanych robot prowadzesv jednostkach przgfych w ST.

Ksiega obmiaru rob6t zawiera karty obmiaru robét z:

* numerem Kkolejnym karty,

* podstavg wyceny i opisem robot,

* iloscig przedmiarow robdt,

* datg obmiaru,

* obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podamynpkt. 4.4 niniejszego
rozdziatu ST.

» iloscig rob6t wykonanych od pogtku budowy.

Ksiega obmiaru robot (@ wymagana) musi hy przedstawiona Inspektorowi do

sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zzEkng.

Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatdw, orzeczenia o jd&ko materialdw, recepty robocze i wyniki bada
sporadzone przez Wykonawdxeda stanowt zakhcznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy:

* protokot przekazania placu budowy

* harmonogram budowy,

* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umaooyyilnoprawne,

e protokdty odbioru robot,

* protokoty z narad i ustate

 dowody przekazania materiatbw z demanta dowody utylizacji materiatow z
demontau podlegajce utylizacji,

» korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego ohatyiastowe
odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Dokumenty budowy ¢da zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane mgzenie
Inwestora.



4.4. Obmiar rob6t

4.4.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar rob6t bdzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanyohat.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomiemspkektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmmiaj trzy dni przed terminem obmiaru.
Wyniki obmiaru wpisywane ¢alag do Ksigi obmiaru robo6t. Jakikolwiek il lub przeoczenie
(opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obgeku ukaiczenia wszystkich robot. 8dne
dane zostappoprawione wg ustakelnspektora dostarczonych Wykonawcy nénpe.
Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagalg do umownych
ptatnaci.

4.4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary ledg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robdaka w przypadku
wystepowania dhaszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Gwagcy.

4.4.3. Wykonywanie obmiaru robot

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia omykvane bdg w sposob

zrozumialy i jednoznaczny.

Do pomiaru uywane lgda tylko sprawne narkzlzia pomiarowe, posiadgje czytela skak,

jednoznacznie oké&jaca wykonany pomiar.

Wykonany obmiar robo6t zawierdedzie:

e podstaw wyceny i opis robét,

* ilos¢ przedmiarow robo6t (z kosztorysu ofertowego),

e dakt obmiaru,

* miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenidetalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego, obmiar robot z podaniem sktadowychmiatu w kolejngci:
dtugas¢ x szerokéé¢ x giebokasé x wysokaé x ilos¢ = wynik obmiaru,

* ilos¢ robot wykonanych od pogtku budowy,

* dane osoby spogdzapcej obmiaru.

4.5. Odbiér rob6t

4.5.1. Rodzaje odbiorow
» odbior robét zanikagych,
» odbior czsciowy, elementéw robat,
» odbior kaxcowy, ostateczny,
» odbiér pogwarancyjny.

4.5.2. Odbiér robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.
Odbioru robét dokonuje Inspektor.
Gotowa¢ danej czsci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika laydo
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbi@eprowadzony ddzie niezwitocznie,
nie p&niej jednak, ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomieniem o tyakze
Inspektora.

4.5.3. Odbiér czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robot.



Odbioru robét dokonuje Inspektor.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca z jednoczesny
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzorygzle niezwtocznie, nie diej
jednak, nk w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomienia o takcfe Inspektora.

4.5.4. Odbiér ostateczny (kacowy)
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru
ostatecznego colzie stwierdzona przez Wykonagve bezzwiocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora.
Osiagniecie gotowdci do odbioru musi potwierdzi Inspektor Nadzoru. Wykonawca
przekae Inspektorowi Nadzoru kompletny operat kolaudagyjmawieragcy dokumenty
zgodnie z wykazem zawartym w pkt. 4.5.6. W termisiedmiu dni od daty potwierdzenia
gotowasci do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawa dacie rozpocZia
odbioru i sktadzie powotane] komisji kolaudacyjnBjozpoczcie prac komisji nagpi nie
pézniej niz przed uptywem terminu okilenego w umowie. Komisja odbiesajp roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla
pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodobwykonania robot z PB, PN i ST. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapozna sirealizacj rob6t, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniagcych i robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t pop@wgch lub robdt uzupetniggych
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejuBBST z uwzgldnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo oséb i mienia,
komisja dokona padcen, oceniagc pomniejszos wartas¢ wykonanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w umowie.

4.5.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiotra@wigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyclatw okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem
zasad odbioru ostatecznego.

4.5.6. Dokumenty odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego spaidzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolpany przygotowa operat kolaudacyjny
zawierajcy:

* Dziennik Budowy,

* obmiar robdt (j&li wymagany),

* atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

» dokumenty potwierdzage legalizagi wbudowanych urgdzen,

e protokoty préb i bada

» protokoty odbioru robét zanikagych,

» oswiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagan&@na Budowlanym,

* inne dokumenty wymagane przez Inwestora.



W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzigim przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiaiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane aszgne pismem przez Wykonawdo
odbioru w terminie ustalonym przez koris;j

4.6. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatngci jest ustalona cena ryczattowa dla uzyskania esmonego celu

inwestycyjnego. Cena ta jest ostateczna i wyklunpaiwos¢ zagdania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robot.

Cena ryczaltowa uwzginia wszystkie czynrégi, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej

wykonanie, okrdone w ST i PB.

Cena obejmuije:

* robocizr,

e wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

e wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniagpraa plac
budowy i z powrotem),

* monta i demonta na stanowisku pracy,

» koszty pdrednie, w sktad ktérych wchoglizptace personelu i kierownictwa zakfadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotycz b h p, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zgia przedsibiorstwa Wykonawcy, koszty
eksploatacji zaplecza,

» zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkowqre
mog wystpi¢ w czasie realizacji robot.

Podstaw do wystawienia faktury za wykonanie rob@tbie, potwierdzony przez Inspektora

Nadzoru, protokot egciowego wykonania i odbioru robot ustalony w opareiprocentowe

zaawansowanie robét dla poszczegolnych elementbiét.ro
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ROBOTY ZIEMNE




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t ziemnych realizowanyclobwbie placu budowy.

1.2. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastpujacych robot:
— wykopy,
— usuwanie mas ziemnych w miejscach wykonywania nbvwawierzchni,
— wywO0z nadmiaru ziemi samochodami samowytadowczymi,
— zasypki,
— nawierzchnia piaskowa amortyzoa upadek

2. MATERIALY
Do wykonania wykopow materiaty nie wypuja.
Do wykonania nawierzchriwirowych oraz do zasypania ptytimowych naley zastosowa
zwir o frakcji 2-8 mm.
Do wykonania nawierzchni amortyaggj upadek nalgy stosowa piasek ptukany o frakcji
0,2-2 mm bez zawarioi czsci pylastych i itow (piasek HIC).
llosci zgodne z projektem i przedmiarem robét.
Zrodta uzyskania materiatow — piasku Wykonawca psizsli szczegdtowe informacije
dotyczice proponowanegadrdodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania matéw
i odpowiednie $wiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Wykonawca zobgrany jest do prowadzenia ba&daw celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczalnegmlta w sposéb ggty spetniag
wymagania SST w czasie pgati robot. Miejsca czasowego sktadowania materidbods
zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ingpekn nadzoru
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowangcrez Wykonawg Grunty
uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnycbprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatnbutiowy mog by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko woéwczas, gdy stangwhadmiar objtosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora nadzoru.

3. SPRZET
Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie. Roboty ziemnezma wykonywa
przy wyciu dowolnego spetu. Wykonawca przysgpujacy do wykonania rob6t ziemnych
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),
—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki,
itp.),
—transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe itp.),
—-sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Naly je umigcic
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zagheczy przed spadaniem lub



przesuwaniem. Wyboérsrodkow transportowych oraz metod transportu powiniey
dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jegbjctosci, technologii odspajania

i zatadunku oraz odlegdoi transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna by
ponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu). Zwgkszenie odlegkxi transportu ponad wao zatwierdzone nie nmie by
podstawy roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowe] zaptaty za transport, o ile
zwickszone odlegkxri nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez Inspektora
nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykopy

5.1.1. Sprawdzenie zgodnéci warunkow terenowych z projektowymi
Przed przysipieniem do wykonywania wykopow nalesprawdzé zgodnd¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalavykona kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokaciowy. W trakcie realizacji wykopdw konieczne jekbntrolowanie warunkéw
gruntowych.

5.2.  Zasypki i nawierzchnie piaskowe
Zasypanie wykopéw powinno bywykonane bezpwednio po zakaczeniu przewidzianych
nim robot. Przed rozpoeziem zasypywania dno wykopu powinno ¢bpczyszczone z
odpadkow materiatow budowlanyclmieci. Uktadanie i zagszczanie gruntow powinno by
wykonane warstwami o gruba:
0,25 m — przy stosowaniu ubijakéecenych,
0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-wm@ymi (zabami) lub atzkimi tarczami.
0,40 m — przy zagszczaniu urgdzeniami wibracyjnymi
Wskaznik zag:szczenia gruntu nie mniejszyznls = 0,95 wg préby normalnej Proctora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wymagania dla robo6t ziemnych podano w punktachdob.2.
Sprawdzenie i odbiér robét ziemnych powinny¢bwykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w p. 10.

6.1. Wykopy
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robéz@o ich zakaczeniu powinny
obejmowad:

-zgodnd¢ wykonania robot z dokumentagj
- prawidtowa¢ wytyczenia robot w terenie,
-przygotowanie terenu,

-rodzaj i stan gruntu w podia,

—-wymiary wykopow,

-zabezpieczenie wykopow.

6.2.  Zasypki i nawierzchnie piaskowe
Sprawdzeniu podlega:
-stan wykopu przed zasypaniem,
-materiaty do zasypki,
-grubas¢ i rownomiernd¢ warstw zasypki,
— sposbéb i jak& zag:szczenia.



7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymas
Wykopy — [n7]

Zasypki — [d]

Nawierzchnia piaskowa — fih
Nawierzchniazwirowa — [n]
Wywdz ziemi — [d]

8.  ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty olgje specyfikag podlegag zasadom odbioru robét zanikeych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatr$ei podano w ST ,Wymagania Ogolne”.

Wykopy — ptaci s} za n¥ gruntu w stanie rodzimym.

Cena obejmuje:

-wyznaczenie zarysu wykopu,

-odspojenie gruntu ze zteniem na odkiad lub zatadowaniem na samochody iexigniem;
Wykonawca porozumie iz Inwestorem i wspolnie ustaiiejsce odwozu mas ziemnych.

Zasypki — ptaci si za n¥ zasypki po zagszczeniu.
Cena obejmuje:

-dostarczenie materiatéw,

-zasypanie, zagzczenie i wyrbwnanie terenu.

Nawierzchnie piaskowezwirowe — ptaci s} za nf nawierzchni po zagzczeniu.
Cena obejmuije:

-dostarczenie materiatow,

-zasypanie, zagzczenie i wyrOwnanie terenu.

Wywdz ziemi — ptaci si za n? wywiezionej ziemi

Cena obejmuje:

— zatadowanie na samochdd samowytadowczy,

— przew0z i roztadunek w miejscu wskazanym przeebiora,

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symudetalziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapischbierne;.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczgaidu.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganizatwresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

oA LNE



Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlébe. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126)
z p&niejszymi zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. DzZNU80 poz. 718).

[2] Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200% rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszerdawierajcego dane dotygee
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. N8Jpo0z. 953).

[3] Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2Q038v sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowtdnyDz. U. z 2003 r. Nr 48 poz.
401).



PODBUDOWY Z KRUSZYW




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t ziemnych zw. z wykonanipadbudowy z kruszyw.

1.2. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastpujacych robot:
— wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego staivlanego mechanicznie
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujg ggodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowe;.

1.3  Okreslenia podstawowe
Stabilizacja mechaniczna — proces technologicpoiggajcy na odpowiednim zggzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY
Nalezy zastosowarodzaj kruszyw podany w dokumentacji projektowgjuszywa powinny
spetnid wymagania okrdone wg norm. Przy zggzczaniu naley utrzyma& odpowiedm
wilgotnos¢ poditaza. W kruszywa nalg si¢ zaopatrzy w firmach o profilu drogowym
posiadagcym laboratoria.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykagzaic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
— mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnpboptymalnej.

—rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki

— walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatytznych do zagzczania.

W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyntemagami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem. Transport pozostatych materiat@wimien odbyw& sie  zgodnie
Z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST ,Wymiagagolne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podiu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki dowi@gtowego uksztalttowania podbudowy
powinny by wczeniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny byistawione w rgdach
rownolegltych do osi drogi, lub w inny sposob zaghowany przez Inspektora.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.



Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczné¢ zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza @iwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mielsago wyprodukowaniu powinna bypd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tabé&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu
i wysychaniu.

Mieszanka kruszywa powinna byozkiadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby
jej ostateczna grué po zagszczeniu bylka rowna gruba projektowanej. Gruhig
pojedynczo uktadanej warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna ky rozlazona w sposOb zapewmialy oshgniccie wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skilada iz wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drzych wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatdavilgotnosci
optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zdstaosuszony przez mieszanie
i napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestsza od optymalnej o 20% jej
wartcsci, mieszanka powinna by zwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej
0 10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy.

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna léyutrzymywana
w dobrym stanie. Feli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinspektora, gotow
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obewany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napramiktych z niewldciwego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola wykonania podbudowy
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawyniki tych bada Inspektorowi w celu
akceptacji materiatow. Zggzczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osiagniecia
wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag;szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931- 02 i nie
rzadziej nz raz na 5000 #) lub wedtug zaledelnspektora.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalena za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modufte do pierwotnego modutu odksztatcertia jest nie wgkszy od
2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy. Szerékpodbudowy nie mee r&nié¢
si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezlkdne do zapewnienia wymaganejsnaéci, zalecone przez Inspektora. Koszty
tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudawiko wtedy, gdy zarenie
nosnosci  podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawc
podbudowy.



7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymas

podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczmi@ (metr kwadratowy)

8.  ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty obfe specyfikag podlegag zasadom odbioru podanym w ST
~Wymagania Ogolne”.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektowy, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 dalty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatr$ei podano w ST ,Wymagania Ogolne”.

Cena obejmuije:
Cena 1 rdwykonania robét obejmuije:
— wykonanie podbudowy z kruszywa stabilizowanegahmaicznie.



Kod 45233260-9

Oznaczenie kodu wedtug Wspolnego Stownika Zama@PV)

OBRZEZA BETONOWE
NA PODSYPCE PIASKOWO-CEMENTOWEJ

OBRZEZA ELASTYCZNE EKOBORD




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem obrzeg betonowego o wymiarach
8x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej oraz earekastycznego ekobord.

1.2. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stargpowymagania dotyege robot zwjzanych
z wykonaniem obrzea betonowego na podsypce piaskowo-cementowe] olazea
elastycznego ekobord.
Asortyment i zakres robot zostat oklieny w przedmiarze.

2. MATERIALY
— oObrzea betonowe 8x30 [cm],
— obrzea elastyczne ekobord 1000x80x45 [mm],
— kotwy do mocowania obrzg,
—  piasek,
— cement,

3. SPRZET
Do wykonania robét zwzanych z wykonaniem nawierzchni peoby wykorzystany spra
podany ntej:
— miotki o masie do 5 kg,
— przecinaki,
— obagzki,
— pita do cgcia kostki,
— samochody samowytadowcze,
— wibrator powierzchniowy

4, TRANSPORT
Betonowe obrzea mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymasgei minimum 0,7 wytrzymai€ci projektowanej.
Materiaty powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podloze
Obrzeza betonowe naky wykon& na podiau z podsypki cementowo-piaskowej
w uprzednio wykonanym korycie. Wykonane koryto pana by wyprofilowane zgodnie
z projektowanymi spadkami podioymi chodnika.

Grunt w podtau koryta naley odpowiednio zagfci¢. Stopiér zag:szczenia nie powinien by
mniejszy od 0,97 zgodnie z BN-77/8931-12 ,Drogi sahodowe oznaczone wskakiem
zagsszczenia gruntu”. Dopuszczalne odchylenia gbgkasci wykonanego koryta wynogz
/ - 1lcm. Dopuszczalne odchylenia od projektowansjelety obrzea nie powinny
przekracza 0,5%. Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgy wymaganiom
PN-B- 06712 [3]. Grub& podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach
od 3 do 5 cm. Podsypka powinnatkawilzona wod, zag;szczona i wyprofilowana.
Wypetnienie spoin mgdzy ustawionymi obrzeami betonowymi naley wykona z zaprawy



cementowo-piaskowej przyzyciu 300 kg cementu na 1 m3 piasku. Szefékspoin nie
powinna przekracza0,8 cm.

5.2. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni z piaskuzwiru nalery zastosow& obrzea elastyczne
ekobord. Do obramowania nawierzchni z polbruku halkastosowaobrzea betonowe.

Obrzera elastyczne ekobord:

Przez nacgicie belki obrzea uzyskujemy mdiwos¢ tworzenia nieprostoliniowych brzegow
nawierzchni.

Obrzera fagczy st ze sob przy pomocy ziczy. Mocowanie do podia odbywa i przy
pomocy kotwy mocujcej (przeznaczonej specjalnie do tego celu, gpygica w tym samym
systemie wraz z obrzami).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzizy producent obrzg i
kraweznikOw betonowych posiada atest wyrobu. Niezaile od posiadanego atestu,
Wykonawca powinienzagdat od producenta wynikow higcych bada wyrobu nasciskanie.
Obrzeza betonowe powinny odpowiadeaymaganiom BN-80/6775-03.

6.2. Badania w czasie robot
— sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonaolarzeza / kraweznika,
— sprawdzenie prawidtowoi wykonania wykopu,
— kontrola prawidtowgci wykonania podsypki cementowo-piaskowej 1:4,
— kontrola ustawienia obrzg,
— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarowg jest mb (metr biggcy) wykonanego obrza.

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena wykonania 1 frobrzeza / kraweznika betonowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podi@a (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— utazenie obrzey,
— wypetnienie spoin,



10. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy:

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. OznaczeRlaeralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwysieg

4 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

5.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenieavska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnnawierzchni planografem i at
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Oznaczenie kodu wedtug Wspolnego Stownika Zama@PV)

NAWIERZCHNIE Z KOSTKI

BRUKOWEJ BETONOWEJ




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotycice
wykonania i odbioru robo6t zwtanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki
betonowej o gr. 6 cm.

1.2. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stargpowymagania dotyege robot zwjzanych
z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej brukpwe
— wykonanie nawierzchni z kostki betonowej brukowej,
Asortyment i zakres robot zostat oklieny w przedmiarze.

2. MATERIALY
— kostka betonowa bezspoinowa gr. 6 cm,
— thuczeér kamienny,
—  piasek,
— cement,

3. SPRZET
Do wykonania robot zwzanych z wykonaniem nawierzchni agoby¢ wykorzystany sprg
podany ntej:
— miotki o masie do 5 kg,
— przecinaki,
— pita do cgcia kostki
— samochody samowytadowcze,
— wibrator powierzchniowy
— walec statyczny samojezdny
— spycharka ggienicowa

4. TRANSPORT
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymali betonu min. 0,7 wytrzymasoi projektowanej, kostki przewone
s3 na stanowisko, gdzie specjalne gglzenie pakuje je w fadii spina tamag stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongniestKostki betonowe niaa rownie
przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podioze
Podtaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o W35 [7]. Jeeli dokumentacja projektowa nie
stanowi inaczej, to nawierzclkniz kostki brukowej przeznaczgndla ruchu pieszego,
rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowegozmaowykonywé bezpdrednio na
podiazu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym dieryGrunt podiea powinien
by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadiskmi przemarzania.

5.2. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podetie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by zgodny z dokumentagcprojektows.
— grunt ulepszony pospakodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,



— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane rapwznie,

5.3. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek enych naley zastosowa obrzeza
betonowe o wymiarach 8x30 cm.

5.4. Podsypka
Na podsypk nalery stosowa piasek gruby, odpowiadgly wymaganiom PN-B- 06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasie w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna ldyzwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie nawierzchni z kostek betonowych
Z uwagi na ranorodna¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek, #we jest utazenie
dowolnego wzoru - wczaiej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagitoeanego
przez Inspektora Nadzoru.
Kostke uktada s na podsypce lub podita piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu. Po uleeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zami&c
powierzchn¢ z utazonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych
I przysgpi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania utmej nawierzchni z kostek brukowych
stosuje si wibratory ptytowe z oston z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie mal@rowadzé od krawedzi powierzchni
ubijanej w kierunku srodka i jednocza&ie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do
zag;szczania nawierzchni z betonowych kostek brukowmh wolno uywat walca. Po
ubiciu nawierzchni naly uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchn.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by zaraz
oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdztzy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu. Niezale od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
zadat od producenta wynikow higcych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do
badania wytrzymakei na sciskanie pobier@ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 600 mpowierzchni kostek utmnych w nawierzchni).

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podia i podbudowy
Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddna dokumentagj
projektows i odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio i wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoicz dokumentagj projektows.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowai wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukchvpolega
na stwierdzeniu zgoddo wykonania z dokumentacprojektow:

— pomierzenie szerokoi spoin,



— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy prayy desaé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nierowndci podtuzne
Nierowndaci podiuzne nawierzchni mierzone fatlub planografem zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z toleranci
+ 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm.

6.4.4. Szerok&¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mae r&nié¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.4.5. Grubasé podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétiopodsypki nie powinny przekracza
+1,0 cm.

6.5. Czstotliwos¢ pomiarow
Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z tkkodrukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robdét.
Zaleca s}, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w# byty przeprowadzone
nie rzadziej ni 2 razy na 100 mnawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetety
lub przekroju poprzecznego oraz wdzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki
brukowe.

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podia,
— wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,



— przygotowanie podi@a (ewentualnie podbudowy),

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie bafl@apomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy:

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczeiueralngci na tarczy Boehmego

2.  PN-B-06250 Beton zwykty

3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwysieg

4 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

5.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw



MONTA Z URZADZEN
St OWNI ZEWN ETRZNEJ
| ELEMENTOW ZABAWOWYCH

DLA DZIECI




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwzanych z dostagvi montazem urzdzen sitowni zewrtrznej i
elementow zabawowych dla dzieci.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stargpowymagania dotyege robot zwjzanych
z dostawg i montazem urzadzen placu zabaw, w ktérych sktad wchadz
— monta urzadzen placu zabaw:

1) zestaw zabawowy

2) hustawka podoéwjna

3) zestaw do brzuszkoéw

4) zestaw do pompek

5) zestaw do przeskokow

6) zestaw do podggania

— monta urzadzen sitowni:
1) biegacz
2) orbitrek
3) twister + wahadto
4) rowerek
5) wciag gorny + pylon + wyciskanie sieglz
6) prasa nena + pylon + widlarz
7) drabinka + pylon + podgg nég
8) tawka + pylon + prostownik plecéw
9) wyciskanie + pylon (dla niepetnosprawnych)

— monta pozostatych urglzea:
1) kosze namieci
2) tawki z oparciem
3) tawki bez oparcia
4) stojaki na rowery typu spirala
5) tablica informacyjna z regulaminem
6) lampy hybrydowe.

— wykonanie fundamentu pod omawianegdeenia z betonu C16/20 (B20):
— wykonanie wykopu pod fundament,
— przygotowanie mieszanki betonowej,
— uktadanie i zagszczanie mieszanki betonowej,
— piekgnacja betonu,
lub monta fundamentu prefabrykowanego.

Kosze nasmieci oraz tawki (z oparciem i bez oparcia) ngleakupé / wykona z desek
kompozytowych.

Kolorystyka uradzea powinna by zgodna z projektem budowlanym. W razie zmiany kolo
konieczne uzgodnienie z Inwestorem.

Asortyment i zakres robot zostat oklieny w przedmiarze.



2. MATERIALY

2.1. Urzdzenia
Wszystkie urzdzenia i elementy malej architektury na placu zabaavezy lokowa
w miejscach wskazanych w projekcie placu zabaw. &gkvca powinien de€zy¢ instrukcje
uzytkowania uradzen .Instrukcje powinny spetnéanastpujagce wymagania ;
— powinny by napisane czytelnie i w prostej formie,
— gdzie tylko jest to mdiwe, powinny zawieréilustracje,
— powinny zawier&co najmniej nagpujace informacje:

. szczegOly dotyere instalacji, funkcjonowania, kontrolowania i kensaciji
urzadzenia,

. rozdziat lub informacja zwracgja uwag uzytkownika na konieczri@ wzmazenia
kontroli/lkonserwacji, j&i urzadzenie jest intensywniezytkowane,

. zalecenia zachowania ostrméci w odniesieniu do poszczegolnych zagyo dla
dzieci, wynikajcych z niepetnej instalacji, demoatalub podczas przeprowadzania
konserwacji
3. SPRZET

Wykonawca powinien zy¢ takiego spretu i maszyn, ktore zaleca producent i ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké montowanych urgzen i wykonywanych robot.

4, TRANSPORT
Urzadzenia, zestawy oraz elementy matej architekturgzaes transportu nalg zabezpieczy
przed uszkodzeniem mechanicznym poprzez stosowanwktadek dystansowych
drewnianych, folii gpcherzykowej oraz elementow metalowych malowanycbszitowo.
W czasie transportu wdzenia nalgy zabezpieczy przed ich przemieszczanieng sha
srodkach transportu pasami transportowymi. Pozogstaderiaty potrzebne do wykonania
réwniez nalezy odpowiednio zabezpiecéya czas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wszystkie urzdzenia nalgy zmontow& zgodnie z instrukgj producenta oraz na state
zwigza¢ z gruntem za pom@c ocynkowanych kotew stalowych mocowanych
w betonowym fundamencie (beton B20). Instrukcja tamn zostanie przekazana
Zamawiagcemu w celu umdiwienia prawidiowdci montau .Wykonawca powinien
zapewnt ponadto instrukcje konserwacji (oznaczone numerermmy), ktore powinny
zawierd stwierdzenie czy estas¢ kontroli zmienia si w zaleznosci od typu uradzenia lub
materiatdbw uaytych i innych czynnikbw np. intensywnegozytkowania, poziomu
wandalizmu, zanieczyszczenia powietrza, wiekwgdzenia. Wykonawca winien zapewni
rysunki i schematy niezddne do konserwacji, kontroli i sprawdzenia prawebsci dziatania
urzadzenia i jeeli dotyczy — jego napraw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci roboét i stosowanych materiatow.
Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu:
— rozmieszczenia wdzen,
— zgodndci zastosowanych materiatow i elementow z dokunggstachnicza,
— stabilndci zamontowanych ugzlzer i materiatow,
— zastosowanej kolorystyki elementow.
Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem khadzateriatow i robot
ponosi Wykonawca. Zamawigly maze dopyci¢ do wycia tylko te urazdzenia i materiaty,
ktére posiadaj certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgods&é



z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie PN aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgadnz rozporzdzeniem MSWiA

z 1998 r (Dz.U. 99/98). Po zaktzonej instalacji, zalecag¢skontrok wstkpna wykonary
przez osob kompetenty, w obecnéci Wykonawcy oraz Zamawiggego. W przypadku
usterki powodujcej zagragenie bezpieczestwa, zaleca siich bezzwioczne usuggie na
koszt Wykonawcy. Jeli usungcie usterek nie jest mitwe od razu, zaleca i
zabezpieczenie wdzenia w sposOb unierdiwiajacy wytkowanie, np. unieruchamigj je

lub wycofugc z wycia do momentu uswgia usterki. Zaleca i sprawdzanie

i konserwowanie ugdzenia i jego elementéw zgodnie z instrukcjami picEhta,

z czstotliwoscig nie mniejsz niz jest przez niego zalecana .

7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarow jest kpl. (komplet) montowanych waze.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru roboadw nieprawidtowéci wykonawczych
Zamawiajcy ustali zakres wykonania robot poprawkowych Iluddepi wymiare wadliwie
zrealizowanych robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny kagzterminie ustalonym przez
Zamawiajcego.

9.  PODSTAWA PLATNO SCI
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaila danej pozycji
kosztorysu.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
1.  Warunki techniczne wykonania i eksploatacjiggizen, materiatow i instalacji wydane

przez producentow.
2.  PN-EN 1176: Wyposzenie placow zabaw.



