SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

M-20.01.11 UMOCNIENIE SKARPY,

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1iodbioru robdt zwigzanych z umocnieniem skarp w zwigzku zrealizacja zadania
,,Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 187 Oborniki-Zerniki w zakresie budowy $ciezki rowerowej”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania i odbioru
robot zwigzanych z umocnieniem skarp przy obiektach mostowych i obejmuja:

e Umocnienie skarp rowu przydroznego w okolicy przepustu P1:

- reczne plantowanie — obrobienie na czysto powierzchni skarp.
- wykonanie umocnienia skarp geokrata z wypelieniem kruszywem (grubos¢ okoto
10 cm),

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i STWIORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera Kontraktu.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedlug zasad niniejszych STWIORB sa:
2.2 Materialy kamienne:
Pospdtka lub zwir - wymagania jak w PN-EN 13043:2004 [lub PN-B-11111:1996].
2.3. Geokrata systemu komérkowego

Geokrata (geosiatka komorkowa) to przestrzenny geosyntetyk zbudowany z szeregu komorek,
ktory po utozeniu w miejscu wbudowania przypomina swoim wygladem plaster miodu stosowany do
wzmacniania stabych podtozy gruntowych, zbrojenia skarp 1 zboczy oraz zapobiegania erozji gruntu.
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Wymagania dla geokraty:

—  wysokos¢ 10 cm
—  wymiar oczek 25x35 em,

Kazdy zastosowany geosyntetyk powinien posiada¢ Krajowa Oceng Techniczng (aprobate
techniczng), wydang przez uprawniong jednostke. Podana wielko$¢ oczek geokraty jest wartoscig
orientacyjng.

3. Sprzet

3.1. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdét powinien mie¢ do dyspozycji nastepujacy
sprzet:

- lekkie koparki,

- sprzet do reczny do plantowania skarp,
- zuraw samochodowy,

- sprzet do transportu pomocniczego.

3.2. Plantowanie skarp wykona¢ recznie.
3.3. Sprzet do wykonania robét betonowych wg STWIORB M.13.01.00.
4. Transport

Zastosowane materialy mogg by¢ przewozone s$rodkami transportu przydatnymi dla danego
asortymentu pod wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz bezpieczenstwa transportu
po uzyskaniu akceptacji Inzyniera Kontraktu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

5.2. Zakres wykonywanych robot — dla umocnienia skarp geokrata
5.2.1. Wyr6éwnanie powierzchni skarp.

Powierzchnie skarp przed ich umocnieniem powinny by¢ wyréwnane i zageszczone. Zageszczenie
skarp mozna uzyska¢ wykonujac nasyp o wigkszej szeroko$ci niz projektowana, a nastepnie usuwajgc
nadmiar gruntu niezageszczonego. Wymagany wskaznik zageszczenia [:>0,97.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne"

6.1. Kontroli jako$ci robot podlega jako$¢ uzytych materiatow zgodnie z wymaganiami niniejszej
STWIORB.

6.2. Kontroli podlega zgodno$¢ wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa i STWIORB.

6.3. Sprawdzenie wyréwnania powierzchni skarp oraz zageszczenia podtoza do umocnienia. Wymagany
wskaznik zaggszczenia podtoza wynosi 0,97.

6.4. Badanie cech zewnetrznych materiatdéw uzytych do budowy umocnienia

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materialow z wymaganiami w Dokumentacji
Projektowej, STWIORB i odpowiednich norm materialowych.

ST M.20.01.11.
- 996 -



Kazdy materiat lub element przed wbudowaniem nalezy przedstawi¢ Inzynierowi Kontraktu do
zaakceptowania — wraz z kompletem wymaganych dokumentdéw (Aprobat, certyfikatow zgodnos$ci lub
deklaracji zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech charakterystycznych materialow,
w przypadku zadania ich przez Inzyniera Kontraktu itp.).

6.5. Sprawdzenie réwnosci i1 jakosci wykonanego umocnienia skarp.
7. Obmiar robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".
Jednostka obmiaru robdt jest

— 1 m? - umocneinie geokratg wraz z plantowaniem skarp.
8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
9. Podstawa platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne"
Cena wykonania robot - 1 m? umocnienia - obejmuje:

—  prace pomiarowe i przygotowawcze,

—  plantowanie skarp,

—  zakup i transport materialdw przewidzianych do wykonania robot,

— ulozenie umocnienia,

— uporzadkowanie miejsca wykonania robot,

—  przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych 1 pomiaréw wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwiazane

10.1.a. Polskie Normy

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-EN 206+A1:2016-14 Beton. Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$¢
PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe - Wymagania i metody badan

PN-EN 14157:2005  Kamien naturalny - Oznaczanie odpornosci na $cieranie
10.3. Pozostale przepisy

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie
1 ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r. - wraz z pdzniejszymi zmianami)
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