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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) SA
wymagania w ramach robét budowlanych dotyczacych realizacji wymiany
stolarki drzwiowej w budynku szkoty podstawowe;j

1.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wszystkich robot
przewidzianych w projekcie. Obejmujg prace zwigzane z dostawg
materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robét.

1.3 Zakres roboét objetych Szczegétowa Specyfikacjg Techniczna

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wymiany drzwi. Niniejsza
specyfikacja techniczna zwigzana jest wykonaniem nizej wymienionych
robot:

- wymiana drzwi zewnetrznych wejsciowych jednoskrzydtowych.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wymiang stolarki drzwiowej:

- zabezpieczenie pomieszczen (np. podtdg, przygotowanie miejsca
montazu),

- demontaz drzwi metalowych jednoskrzydtowych,

- montaz drzwi aluminiowych lub z PCV jednoskrzydtowych,

- wykonanie uzupetnienia obrébek budowlanych gliféw w otworach od
strony zewnetrznej i wewnetrznej budynku poprzez uzupetnienie tynkéw
oraz malowania,

- wywoOz i utylizacja materiatow z rozbidrki,

- uporzadkowanie miejsca montazu.



1.4 Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z
dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczna, poleceniami nadzoru
autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z:
-art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo Budowlane
- Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych —
Czes¢ | Roboty ogolnobudowlane. MBiPMB i ITB Warszawa 1977 wyd. |l
Ogodlne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w Ogdlne;j
Specyfikacji Technicznej p. 2. Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot
zwigzanych z wymiana drzwi zewnetrznych oraz wszystkie roboty
pomocnicze. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosS¢ wykonania tych
robot oraz ich zgodnos¢ z umowa, projektem wykonawczym, pozostatymi
SST i poleceniami zarzgdzajgcego realizacja umowy. Wprowadzenie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptac;ji
zarzgdzajgcego realizacja umowy.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢c wymagania
odpowiednich norm. Do wykonania wymiany drzwi nalezy zastosowac drzwi
zgodne z zatgczonym

projektem, po uprzednim sprawdzeniu wymiaréw w

naturze Do podstawowych materiatéw naleza:

- drzwi drewniane zewnetrzne

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonanych robot, zarbwno w
miejscu wykonywania tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomochniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Materiaty powinny by¢ przewozone $srodkami transportu kotowego. Do
transportu pionowego uzy¢ zurawia przenosnego (w razie potrzeby) oraz
transportu przewidzianego do tych robét i wyszczegdlnionego w
poszczegodlnych pozycjach przedmiarowych



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogoélne wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w p. 1.4.

Nalezy zapewniC bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych
mogacych znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) prac i zgodnie z
aktualnymi przepisami dotyczgcymi bhp przy wykonywaniu robot
budowlanych.

Wykonawca powinien dokona¢ montazu drzwi zgodnie z
szczegotowg instrukcjg wbudowania tych wyrobow, dostarczona
przez kazdego producenta

Wyroby stolarki budowlanej osadzi¢ w otworach po zdemontowanej
stolarce

Stolarke nalezy zamocowac¢ w osciezu zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w normach

Okucia powinny by¢ tak przymocowane, aby zapewnity skrzydtom
nalezyte dziatanie zgodne z ich przeznaczeniem

5.2 Zakres robét przygotowawczych

Zdemontowac skrzydta drzwiowe

Zdemontowac oscieznice poprzez ich wykucie z muru

Przed osadzeniem stolarki sprawdzi¢ doktadnos$¢ wykonania
oscieza i stan powierzchni, do ktérej na przylega¢ oscieznica

W przypadku wystepowania wad w wykonaniu oscieza lub
zabrudzenia powierzchni o$cieza, oscieze nalezy oczyscicC i
naprawic

Luz miedzy otworem drzwiowym a oscieznicg powinien wynosic:
- na szerokosci otworu 4 — 12 mm

- na wysokosci otworu 8 — 12 mm

5.3 Zakres robét zasadniczych

W sprawdzone i przygotowane oscieze, o oczyszczonych z pytu
powierzchniach nalezy wstawic stolarke na podktadkach lub
listwach

Po ustawieniu drzwi nalezy sprawdzi¢ sprawnos¢ dziatania skrzydet
przy otwieraniu i zamykaniu

Zamocowane drzwi uszczelni¢ pod wzgledem termicznym

Podczas montazu drzwi w budynku nalezy stosowac nastepujgce
elementy kotwigce:



- na wysokosci elementu po obydwu stronach drzwi stosowac co
najmniej po dwa elementy mocujgce w odlegtosci nie wigkszej niz
200 mm od naroza,

- maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami mocowania wynosi 700
mm - dodatkowe elementy mocujgce stosowac przy punktach
zamykajgcych, aby zapobiec powstawaniu odksztatcen podczas
zamykania,

- na szerokosci — 1 element kotwigcy na 1 mb.

+ W drzwiach o szerokosci wiekszej niz 700 mm stosowane SA klocki
podpierajgce utatwiajgce prawidtowe ustawienie skrzydta wzgledem
oscieznicy przy zamykaniu. Jezeli szerokos¢ drzwi przekracza 1400
mm stosuje sie dwa komplety klockéw. Klocki podpierajgce stosuje
sie zawsze, jezeli szerokos$¢ drzwi przekracza jego wysokosc¢

+ Wykonawca dokonujgcy wymiany stolarki powinien dysponowac
wszelkim potrzebnym sprzetem, kadrg pracownikow
wykwalifikowanych, itd. oraz wszystkim niezbednym do
prawidtowego montazu stolarki

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem wymiany drzwi powinna byc¢
przeprowadzona w czasie wszystkich faz robo6t zgodnie z Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych Cze$¢ | — Roboty
ogoélnobudowlane.
MBIiPMB i ITB Warszawa 1977 wyd. Il
Kontrola jakosci obejmuje nastepujgce zadania:

» Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacijg

« Sprawdzenie materiatow

* Sprawdzenie wypoziomowania posadzki

+ Sprawdzenie trwatosci potgczen

* Sprawdzenia sprawnosci dziatania skrzydet i elementéw ruchomych

oraz funkcjonowania okuc¢
» Sprawdzenie wodoszczelnosci przegrod

7. ODBIOR ROBOT

Odbioru roboét polegajgcych na wykonaniu wymiany drzwi nalezy dokonaé
zgodnie z Warunkami technicznym9 wykonania i odbioru robét budowlanych
Czes¢ | — Roboty ogélnobudowlane. MBIPMB i ITB Warszawa 1977 wyd. I



Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty: -
dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetniana w
trakcie wykonywania robot

- dziennik budowy

- protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych Przy odbiorze
koncowym nalezy sprawdzic:

- zgodnos¢ wykonania z dokumentacja projektowg oraz ewentualnymi
zapisami w dzienniku budowy dotyczgcymi zmian i odstepstw od
dokumentacji projektowej - aktualnos¢ dokumentacji projektowej (czy
wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia)

8. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie
Ofertowym. Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych Robot i terminie
obmiaru, co najmniej 3 dni przed terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do
Ksiegi Obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w Przedmiarze Robdot nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robo6t. Btedne dane zostang poprawione wedtug
instrukcji Inspektora Nadzoru. Obmiar gotowych Robét bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ptatnosci na rzecz
Wykonawcy w czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne. Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana
przez Wykonawce za jednostke obmiarowg dla danej pozycji Przedmiaru
Robét. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

*  Warunki techniczne9 wykonania i odbioru robét budowlanych Czes¢ |
— Roboty ogdélnobudowlane. MBiPMB i ITB Warszawa 1977 wyd. Il

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06-02-2003 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. nr 47, poz. 401 z dnia 19-03-2003)

* Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spoftecznej z dnia
28-08 2003 w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu Rozporzgdzenia



MGPIPS w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. nr 169, poz. 1650 z dnia 29-09-2003)

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30-10-2002 w sprawie
minimalnych wymagan dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy w
zakresie uzywania maszyn przez pracownikow podczas pracy (Dz. U.
nr 191, poz. 1596 z 2002 ) z pdzniejszymi zmianami. Rozporzgdzenie
MGPIPS z dnia 30-09-2003 zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie
minimalnych wymagan dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy w
zakresie uzywania maszyn przez pracownikow podczas pracy (Dz. U.
nr 178, poz. 1745 z dnia 16—102003)

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki spotecznej oraz Zdrowia z
dnia 01-041953 w sprawie bezpieczenhstwa i higieny pracy
pracownikow zatrudnionych przy reczny dzwiganiu i przenoszeniu
ciezarow

11. UWAGI SZCZEGOLOWE

Roboty bedg wykonywane na obiekcie czynnym. Oferent powinien przewidzie¢
utrudnienia wynikte z ruchu korzystajgcych z obiektu, jak rowniez, nalezy
przewidzie¢ mozliwos¢é wykonywania niektorych prac w réznych godzinach,
jak réwniez ograniczen czasowych wykonywania niektorych rodzajow robét.
Szczegotowy zakres prac wynika z zatozen ogoélnych do katalogéw, na
podstawie ktérych opracowani przedmiar robot.



