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Zamowienie nr:

1- WSTEP — INFORMACJE OGOLNE
1.1 ARDESY

WLASCICIEL I/LUB OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA DZWIG
Imie | nazwisko / Firma

Adres:

Miasto:
Tel. nr: Faxnr:
INSTALUJACY
Imie | nazwisko / Firma
Adres:

Miasto:
Tel. nr: Fax nr:
KONSERWUJACY
Imie | nazwisko / Firma
Adres:

Miasto:
Tel. nr; Fax nr:

ODPOWIEDZIALNY ZA OBOWIAZKOWE PRZEGLADY
Imie | nazwisko / Firma
Adres:

Miasto:
Tel. nr: Fax nr:

WYDAWCA “PODRECZNIKA KONSERWACJI”

Firma GMYV Polska
Adres:  yl, J. Kubickiego 17 lok. 3

Miasto:  02-954 Warszawa
Tel.nr 022 6519145 Faxnr (022 858 99 69
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1.2 DOKUMENTY DZWIGU

Do przeprowadzenia obstugi dzwigu nalezy przygotowad nastepujgce dokumenty:

*  “Podrecznik konserwacji”

*  Ksigzke dzwigu, zgodng z wymogami PN-EN81.1 5.2.

W celu przeprowadzenia poprawnej i bezpiecznej konserwacji, powyzej wymienione dokumenty, powinny
by¢ dostepne dla nastepujacych oséb iub podmiotdw: firma konserwujaca, jednostka przeprowadzajgca
badania i kontrole, inne autoryzowane osoby.

Prosimy zwréci¢ uwage na to ze, dokumenty te stanowig integraing czeéc diwigu. Powinny byé zatem,
kompletne i przechowywane w bezpiecznym miejscu, tak aby nie ulegly zniszczeniu.

1.3 OZNACZENIA

UWAGA: Symbol ten oznacza istnienie ryzyka wyrzadzenia szkody osobom, lub ryzyko
uszkodzenia podzespotéw, jezeli odpowiednie instrukcje nie sg przestrzegane.

UWAGA: Symbol ten oznacza istnienie ryzyka spadku kabiny. Nalezy przedsiewziaé $rodki
opisane w punkcie 2 niniejszej instrukcii.

2 BEZPIECZENSTWO PODCZAS PRAC NA DZWIGU

2.1 BLOKOWANIE KABINY PODCZAS PRAC KONSERWACYJNYCH
NA DACHU

® Zatrzymac kabine w pozygji umozliwiajgce| wejécie na dach, minimum 500mm powyzej poziomu
przystanku.

e Weisna¢ przycisk STOP.
Zabezpieczyc¢ kabine przed spadkiem wykorzystujac specjalnie do tego opracowane uchwyty. Sposéb
zabezpieczania kabiny przedstawia rysunek ponizej.

e Po zakoriczeniu prac zamontowad uchwyty taka by, sworznie skierowane byty w kierunku “od
prowadnic”.

Rysunek przedstawiajacy sposéb zabezpieczania kabiny.

UCHWYTY W
POZYCJI
HKONSERWACJA”

UCHWYTY W
POZYCJI
L PRACA DZWIGU"

Instrukcja konserwacji dzwigu GLB MRL
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2.2 INNE

W celu przeprowadzenia prawidiowego i bezpiecznege przegladu, nalezy zapoznaé sie z ponizszymi
instrukcjami:

*  Nalezy zawsze posiadaé i wykorzystywac niezbgdne $rodki ochrony osobistej, a w szczegodlnosci:

- Kask - Rekawice — Petnowymiarowy kombinezon
.:"n?

(zamkniety w przegubach)

- Buty ochronne - Uprzeze — Ochraniacze przed
nadmiernym hatasem

*  Nie uzywaj luznych ubran (a takze naszyjnikow, zegarkow, krawatéw ...) i z tylu glowy wigz diugie
wiosy.

*  Nie przechowuj ostrych przedmiotéw w kieszeniach (noze, wkretaki ...).

* Nie pracuj w przypadku, gdy tablice informujace o niebezpieczenstwach sg uszkodzone lub ich
brakuje. W takim przypadku natychmiast zazgdaj ich wymiany.

e Upewnij sig, ze nieupowaznione osoby nie majg wstepu do maszynowni. Pamietaj, aby opuszczajac
maszynownie zamkngé drzwi.

* Przed uruchomieniem zespotu napedowego wszystkie wymagane zabezpieczenia (elektryczne —
czujniki, zabezpieczenia i mechaniczne — ostony pokrywy) sg podigczone/zamocowane i dziatajg,
poprawnie.

* Potwierdz swoje przybycie na diwig u odpowiedzialnej za nadzér osoby. Zawieé na wszystkich
przystankach tabliczki ,Dzwig wytaczony”. Nastepnie mozesz przystapic do pracy.

e Nie zostawiaj elementow, konstrukcyjnych, narzedzi, oleju i smaru na podiodze.

e Uwazaj podczas pracy w poblizu obracajgcych sig elementdw lub elementéw ktére mogg gwattownie
zZmienié swoje potozenie.

UWAGA !l Nigdy nie mostkuj zadnej czesci obwodu bezpieczenstwa. Przed
rozpoczeciem jazdy kabiny, upewnij sie, ze przycisk STOP na kabinie dziata poprawnie.

* Po zakonczeniu pracy, upewnij sie ze wszystkie elementy bezpieczenstwa san a swoim miejscu |
dziatajg poprawnie. Na koniec zamknij maszynownie.

3 CZYNNOSCI PRZEGLADOWE

Podczas ustalenia planu przegladéw dzwigu nalezy wzigé pod uwage, wymienione ponizej, wazne
czynniki: lloé¢ jazd w ciggu roku, czestotliwos$é startéw i zatrzyman, wiek i stan techniczny, miejsce i typ
budynku, w ktérym dzwig pracuje, wymagania pasazeréw i towardw, wewnetrzne | zewnetrzne warunki
pracy (klimat, wandalizm, ect.). W pewnych, wymagaijgcych tego sytuacjach, czestotliwosé przegladéw
mozna zwiekszyc.

W tabeli, na stronie 5 opisanoc grupy elementéw i zalecang czestotliwosc ich przegladow.

Instrukcja konserwacji dzwigu GLB MRL
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Tabela czestotliwosci niezbednych przegladow
dzwigu GLB MRL
KOD |CZYNNOSC/KONTROLA CZESTOTLIWOSC
Gmpai Prowadnice i elementy w ; 3 b B OTRPY T R
____ podszybiu. INSTALACJA | miesiace | miesiecy | miesiecy | 5LAT
I a Smarowanle prowadnic X X
I.b Pionowo$¢ prowadnic X
l.c Czystosc podszybia X X
l.d Zderzakl X X
3 CLEBEEEIE s o
i -Gmpa n: Drzwi i napgdd!m INSTALACJA MIESIACE | MIESIECY MIES?&CY S-FAT
Il.a Rygle drzw: szybowych i drzwi X
szybowe
Il.b Praca drzwi szybowych i kabinowych X
Il.e Wspdtpraca drzwi szybowych i X
kabinowych
taricuchy i paski napedowe X
Prowadniki dolne i rolki gdrne drzwi X
Fotokomérka X
e : 3 a e N e R
rupa INSTALACIA | miesiace | miesiecy |
lll.a Hamulec X
lll.b Koto cierne X X
lll.c Zabezpieczenie przed wypadnieciem X
lin z rowkéw ko#_a ciernego : _ ‘ . .
Rama kabinowa i chwytacze | INSTALACJA |, 3 ot b | sLar
IV.a ChWytacze X
IV.b  [Mocowanie lin X
IV.c Prowadniki X X
IV.d Czystosc elementow X ) S ! _
Mglqd zewnegtrzny X x
Napleme i stoplen wymagntsgcna
i . N 3 B
- . INSTALACIA | MIESIACE | MIESIECY
Vl.a Ogramcznlk pr@dkosm X X
VI.b Wskaznik przeciazenia X
Vi.c CZLIjnIkl w szyble X
IWSTALACJA | misiace | miESIECY | MiESiECY | SLAT
Vil.a Jakosc Jazdy X
VIL.b | Poziomowanie X
Vll.c | Przyciski i wskazniki X
VIl.d _ | Urzadzenie do komunikacji X
Vil.e |Zjazd na przystanek awaryjny X
VILf | Operacje awaryjne X
VILg | Tabliczki i dokumenty X
Vil.Lh | Kable zwisowe i instalacja kabinowa X
ViLi Uziemienie X

Instrukcja konserwacji dzwigu GLB MRL
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GRUPA |: PROWADNICE | ELEMENTY W PODSZYBIU

Czynnosci do wykonania:
a- Smarowanie prowadnic
e Smarowac prowadnice zelem do prowadnic.
e Najnizsze czesci prowadnicy smarowad z podszybia
b- Pionowos$é prowadnic
e Uzy¢ wzornika do kontroli pionowosci
c- Czystosé¢ podszybia
»  Usunaé zanieczyszczenia oraz nadmiar oleju i smary
d- Zderzaki
e Scisngé maksymalnie zderzakii sprawdzié ich powrét do wysokosci nominainej.
Jezeli zderzaki majg kontakt koricowy, sprawdzié jego funkcjonowanie.
* Nalezy wymieni¢ lub naprawi¢ wszystkie uszkodzone podzespoly.

GRUPA |l : DRZWI | NAPED DRzWI

Czynnoéci do wykonania:
a- Rygle drzwi szybowych i drzwi szybowe
*  UpewniC sig, ze wszystkie kontakty sa czyste | pracujg poprawnie. Wykonac jazde rewizyjng i z
dachu kabiny dokonaé kontroli wszystkich rygli i kontaktéw. Oczysci¢ elementy.
b- Praca drzwi szybowych i kabinowych
e Skontrolowa¢ dziatanie na kazdyrm przystanku i dokonac kontroli pod katem mozliwych
uszkodzen.
e  Proces zamykania i otwierania powinien byé:
A) Plynny (bez zatrad)
B) Cichy
c- Wspélpraca drzwi szybowych i kabinowych
e  Skontrolowa¢ wspdiprace rolek rygla z krzywkg drzwi kabinowych. Skontrolowaé stan
poszczegolnych elementdw (rolki, $lizgi, tozyskowanie).
e  Skontrolowac prace rygla drzwi szybowych. Dokonaé ewentualnych regulacii.
d- Ltancuchy i pasy
s Sprawdzi¢ napiecie.
e - Prowadniki dolne i rolki gérne
e  Sprawdzi¢ stan, prowadzenie i ptynnosé ruchu.
f - Fotokomérka
*  Upewnic sie, ze fotokomarka dziata poprawnie.

*  Nalezy wymieni¢ lub naprawié¢ wszystkie uszkodzone podzespoly.

Instrukcja konserwacji dzwigu GL.B MRL
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GRUPA Ili: WCIAGARKA

&=

Czynnosci do wykonania:
a - Hamulec

Zablokowaé kabing w sposéb opisany w punkcie 2.1 ,BEZPIECZENSTWO PODCZAS
OBSLUGI DZWIGU”
- Podczas kontroli hamulca kabina powinna by¢ zablokowana na najwyzszym przystanku, tak by mozna
byt w wygodny sposéb dokonad obstugi wciagarki. Kabina powinna zostad zatrzymana tak, aby dach
znajdowat sie na poziomie okoto 0.5 metra powyzej poziomu przystanku. Wejécie na kabine powinno byc¢
wygodne i bezpieczne.
Sterowanie:
- Aktywowad stacyjkg “Ciagle zasilanie hamulca® pozycije ON.
- Zmierzy szczelinomierzem odlegtosé szczeki od bebna, luz powinien wynosié 0,05 mm — 0,1 mm.
- Po dokonanej kontroli / regulacii przetgczy¢ stacyjke “Ciggte zasilanie hamuica” pozycje OFF.
- Zdemontowaé uchwyty blokujace.

b Koto cierne

- Skontrolowac rowki. Upewni¢ sie, ze nie s3 wytarte badz zniszczone.

- Sprawdzi¢ profil rowka.

- Upewnic sie, ze rowki sa podciete (lina nie powinna osiggnac dna rowka).

¢ Zabezpieczenie przed wypadnieciem iin z rowkéw kota ciernego
- Upewnic sie ze zabezpieczenia s3 zamontowane i spetniajg swojg funkcje.

GRUPA IV : RAMA KABINOWA | CHWYTACZE

Czynnosci do wykonania:

a- Chwytacze
® Ruch dzwigni i rolek powinien byé plynny i lekki. Skontrolowaé dziatanie kontaktéw
elektrycznych.

*  Dokona¢ préby dziatania chwytaczy.
e Oceni¢ skutecznosé préby.
b- Mocowanie lin (jezeli sa)
e Oczyscic i skontrolowaé koricowki linowe.
e  Sprawdzi¢ i dokrecié¢ zaciski lin.
c- Prowadniki
e Sprawdzi¢ prowadniki i wktadki prowadzgce, skontrolowac luz (prowadzenie ramy kabinowe] i
przeciwwagi i kot linowych).
d- Czystosé elementéw
e Upewni¢ sie, ze wszystkie smarowane elementy sg czyste. Do tlustych powierzchni tatwo
przylega kurz i inne zanieczyszczenia , ktére mogg spowodowac zatarcie.

*  Nalezy wymieni¢ lub naprawié wszystkie uszkodzone podzespoly.

Instrukeja konserwacji d#wigu GLB MRL
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GRUPA V : LINY

Czynnosci do wykonania:
a- Wyglad zewnetrzny lin

e Liny nosne wykazujgce nadmierne zuzycie lub posiadajgce popekane druty powinny zostad
wymienione.

e W przypadku watpliwosci nalezy wymieni¢ line gdy: pekniete lub zniszczone druty przekraczajg
10% przekroju wszystkich splotek na odcinku réwnym badz wigkszym niz 10 $rednic liny 6-
splotkowej, lub 8 $rednic liny 8-splotkowe;.

¢ W przypadku akceptowalnych uszkodzer liny nalezy zwigkszy¢ czestotliwosé ich kontroli.
GMV Polska zaleca wymiane lin w przypadku watpliwosci co do jej stanu.

Liny powinny zosta¢ wymienione gdy:

e  Srednica liny zmnigjszyta sie o 7% w stosunku do grednicy nominalnej, nawet w jednym
punkcie.

e  Lina jest zatamana, zgnieciona lub zapetiona.

*  Materiat rdzenia pojawia sie na zewnatrz splotek.

» Lina, nawet jezeli jest w ruchu, posiada jedng lub wigce] niepracujgcych (nie naprezonych)
splotek.

Przed zainstalowaniem nowych lin, nalezy upewnic sig, ze koto linowe nie zostalo zniszczone przez prace
starych, uszkodzonych lin.
b- Napiecie i stopien wyciggnigcia

e Podczas przegladu nalezy zweryfikowaé napiecie i wyciggniecie grupy lin. W przypadku
zauwazonych nieprawidlowosci przywrécié prawidlowy stan. Liny powinny by¢ obcigzone
jednakows sitg.

»  Nalezy wymienié lub naprawié wszystkie uszkodzone podzespoly.

GRUPA VI : INNE KOMPONENTY

Czynnosci do wykonania:
a- Ogranicznik predkosci
- Skontrolowac wizualnie sprawnosé elementéw.
- Skontrolowaé zuzycie rowka kota ogranicznika predkosci i kota obcigzki.
- Skontrolowad stan liny.
- Skontrolowaé dziatanie kontaktow.
- Skontrolowa¢ mocowanie liny do chwytacza.
- Skontrolowaé dziatanie kontaktu zwisu obcigzki (odleglos¢ kontakiu od ramienia wigczajacego).
Skontrolowa¢ odlegtos¢ obciazki od dna podszybia.
- Dokonac testu funkcji set-reset podczas recznego napedu.
Przy uzyciu programatora [> / VV / /A wybraé funkcje 009 3___.
Po zakoriczeniu operacji recznego napedu zmieni¢ ustawienie DG3 na ,0” (0080___)
- Upewnic sig ze opisane podzespoly sa czyste. Skontrolowad smarowanie elementdw, ktdre tego

wymagajg.

b- Wskaznik przecigzenia
- Obcigzy¢ kabine znanym udzwigiem i odczytaé wskazanie.
- Sprawdzi¢ dziatanie funkcji przecigzenia.

Instrukcja konserwacji dzwigu GLB MRL
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c- Czujniki w szybie i akumulator

- Skontrolowa¢ odlegio$é czujnika od magnesy, powinno byé okoto 1cm.

- Sprawdzi¢ zamocowanie czujnikdw i magnesow.

- Sprawdzi¢ czy czujnik przez catg droge przejazdu przez pole magnetyczne jest w osi pionowej magnesu.
- Usungg zanieczyszczenia (opitki metalu) z magnesu.

- Sprawdzi¢ poziom natadowania baterii UPS.

e Nalezy wymienié¢ lub naprawié¢ wszystkie uszkodzone podzespoly.

GRUPA Vii: POZOSTALE ELEMENTY

Czynnosci do wykonania:
a- Jakosc jazdy
e  Skontrolowac jazde kabiny podczas przejazdu przez wszystkie przystanki (z zatrzymywaniem na
poszczegdlnych przystankach) podczas jazdy do gory w dot. Zwréeié uwage na przyspieszenie,
zwalnianie, zatrzymanie, hatas, drgania.
b- Poziomowanie
e  Skontrolowa¢ poziomowania na kazdym przystanku. Przeprowadzi¢ “Awaryjne uwalnianie” na
kazdym przystanku w celu kontroli chwodéw | kontaktéw poziomowania.
c- Przyciski i wskazniki
e  Skontrolowac dziatanie wszystkich przyciskéw | wskaznikow.
d- Urzadzenie do komunikacji
e  Skontrolowac dziatanie urzgdzen komunikacyjnych.

e- Zjazd na przystanek awaryjny
¢  Skontrolowaé dziatanie zjazdu awaryjnego (i otwarcie drzwi, jezeli jest) w przypadku awarii
zasilania.
f- Operacje awaryjne

*  Przeprowadzi¢ operacje awaryjne raz w roku, w celu kontroli dziatania. Operacje przeprowadzié
zgodnie z instrukcjg.

g- Tabliczki i dokumenty
*  Upewnic sig, ze wszystkie tabliczki ostrzegawcze, schematy i inne dokumenty byly odpowiednio
chronione.
h- Kable zwisowe i instalacje kabinowe
s  Skontrolowa¢ zuzycie izclacji i dokonaé wymiany uszkodzonych kabli.
i=- Uziemienie

*  Skontrolowa¢ sprawnosc uziemienia panela sterujgcego i wszystkich elektrycznych urzadzen
zwigzanych z dziataniem dzwigu.

e Nalezy wymienic lub naprawi¢ wszystkie uszkodzone podzespoly.

Instrukeja konserwacji dzwigu GLB MRL
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1 INFORMACJE OGOLNE
1.1 OPIS FUNKCJI URZADZENIA

Ogranicznik predkosci jest urzadzeniem bezpieczeristwa, ktére uruchamia sie po przekroczeniu
przez kabine nastawionej predkosci.

Gdy kabina przekroczy predko$é nominalng (do goéry lub do dotu) koto linowe zostaje
automatycznie zablokowane, a tym samym zatrzymuje sie lina. Gwattowne jej naprezenie
powoduje bezposrednie uruchomienie chwytaczy i zablokowanie kabiny na prowadnicach.
Ogranicznik predkosci produkowany jest (fig.1) z kotem linowym wyposazonym w:

Kolo linowe (1) z rowkiem klinowym podcietym do prowadzenia liny wyzwalajgcej;

Koto linowe do przeprowadzenia testu

krzywke;

wystepy blokujgce.

Lina zamocowana do dzwigni wyzwalajgcej chwytacza naciggnieta obcigzkg w podszybiu
napedza koto ogranicznika predkosci. Z kotem s tez zwigzane krzywka (3) i wystepy
blokujgce (4). Do obudowy zamocowane sa ramiona blokujgce (6), ktére poruszajg sie w goére i
w dot, zgodnie z ksztattem krzywki.

Dzwignie blokujgce sa dociskane do krzywki dzieki sprezynie

naciggowej. Napiecie sprezyny jest regulowane i nastawione zgodnie z

8 wymagang predkoscig wyzwalana.

3 Po przekroczeniu predkosci nominalnej i osiagnieciu zadziatania (koto
zwigksza swojg predkos¢ obrotowa) dzwignie pokonujg site sprezyny i

1 powodujg zetkniecie z wystepami blokujacymi znajdujacymi sie na kole.
Jednoczesnie popychacz (10) zamocowany do dzwigni powoduje
uruchomienie kontaktu elektrycznego (9), dzieki ktéremu zostaje
wytgczony zespot napedowy.

Ogranicznik predkosci moze posiadaé ukfad do zdalnego wyzwalania.

Jezeli ogranicznik predkosci jest instalowany w szybie, powinien posiadac
uktad zdalnego wyzwalania lub by¢ fatwo dostepny dla konserwatora, np.:
przez klape rewizyjna.

Uktad zdalnego sterowania (fig .2) powoduje automatyczne (przez ukiad elektromagnetyczny
(11)) uruchomienie ogranicznika predkosci.

Ogranicznik predkosci wyposazony w ukiad zdalnego sterowania ufatwia obstuge dzwigu.
Ogranicznik predkosci posiada homologacje zgodnie z wymogami Dyrektywy Dzwigowej
95/16/CE o numerze:

+ LK 200 AGB 182

Fig. 2 Ogranicznik predkosci ze zdalnym
wyzwalaniem.




SCHEMAT UKLADU W SZYBIE DZWIGOWYM

OGRANICZNIK
PREDKOSCI

CHWYTACZE
KABINOWE

MOCOWANIE
LINY

LINA
OGRANICZNIKA

OBCIAZK A

1.2 ODPOWIEDZIALNOSC | GWARANCJA

Instrukcja obstugi i instalacji ogranicznika predkosci jest skierowana do 0séb zaznajomionych z
problematykg montazu urzgdzen dzwigowych, ich konserwacji i ogéinych zasad dziatania.

Wytwérca, firma P.F.B. nie bierze odpowiedzialnosci za uszkodzenia, zniszczenia | wypadki
bedace pochodng uzycia urzadzenia niezgodnie z przeznaczeniem i w sposéb inny, niz opisany w
instrukcji. Uzycie niezgodne z opisem, moze tez zmieni¢ charakterystyke urzadzenia i w
konsekwencji wywota¢ nieoczekiwane reakcije.

P.F.B. moze cofng¢ udzielong gwarancje w przypadku wykorzystania ogranicznika w inny niz
opisany w instrukcji sposob.

Z powodéw bezpieczeristwa zabrania sie:

« Stosowania ogranicznika uszkodzonego lub przeznaczonego do innych zastosowar niz

wymagane
« Wprowadzania jakichkolwiek zmian lub przerébek we wszystkich elementach sktadowych

urzgdzenia.



1.3 INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA
Za bezpieczenstwo podczas montazu odpowiadajg montazysci.

Swiadomo$¢ wykonywanych czynnosci i respektowanie odpowiednich przepiséw sg niezbedne w
celu unikniecia nieszczesliwych wypadkdw podczas montazu, obstugi i naprawy urzadzen.

Opisy, na ktére nalezy w sposéb szczegdiny zwrdcic uwage ze wzgledu na niebezpieczng lub
skomplikowang operacje techniczng sg oznakowane ponizej opisanymi ikonami.

Uwaga, niebezpieczenstwo;

ﬁ% Zwiekszone ryzyko uszkodzenia ciata (np.: zgniecenia, obciecia etc.);

N

‘ Ryzyko zniszczenia lub uszkodzenia elementéw urzadzenia (np.: pomytka w
! potaczeniach efc.)

@ Wazne informacije

Ponizej przedstawione informacje sg bardzo wazne. Osoby odpowiedzialne powinny
przechowywac je w bezpiecznym i fatwo dostepnym, dla oséb upowaznionych, miejscu (np.: w
maszynowni).



1.4 Instrukcja postepowania z urzadzeniami bezpieczernstwa

Ogranicznik predkosci zalicza sie do grupy urzgdzen bezpieczenstwa. Niezbedne jest
przestrzeganie zasad dziatania i przeprowadzania regulacji, w odniesieniu do elementow
bezpieczenstwa, doktadnie wedtug dotaczonych wraz z urzgdzeniem instrukciji.

Z powyzszych powodéw, przed przystapieniem do pracy nalezy przeczytaé i zrozumie¢ ponizsze
instrukcje, w szczegblnosci instrukcje bezpieczenstwa.

Praca z urzadzeniami bezpieczerstwa wymaga szczegoinej uwagi. Ich poprawne dziatanie jest
gwarancjg dal bezpieczenstwa catego dzwigu.

Regulacje niezbedne do przeprowadzenie po zakonczeniu instalacji powinny zostac
przeprowadzone tak szybko jak to mozliwe, zaraz po zakoriczeniu prac montazowych.

Jezeli urzadzenia bezpieczeristwa zostaty wyregulowane w fabryce, poprawno$¢ ich dziatania
powinno zostac¢ zweryfikowane.

Jezeli urzadzenie bezpieczeristwa wymagato demontazu podczas obstugi lub naprawy, powinno
zostaé zmontowane i poddane odpowiedniemu testowi.

Niniejsza instrukcja opisuje:
« Kontakt bezpieczenstwa na ograniczniku predkosci (wyreguiowany w fabryce);
« Kontakt bezpieczenstwa na obcigzce (tylko dia uktadéw zgodnych z EN 81).

 Kontakt bezpieczenstwa na wsporniku ogranicznika predkosci (jako awaryjny kontakt w
przypadku przekroczenia predkos¢ gora lub dot).

1.5 Czynnosci wstepne

Przed rozpoczeciem montazu, nalezy we wiasnym interesie, zapewni¢ sobie wystarczajaco duza,
wolng przestrzen odpowiednig dla gabarytéw podzespotdw dzwigu, gdzie dokonywane bedg
montaze wstepne, a takze magazynowane poszczegolne podzespoty.

Zanim podjete zostana sie jakiekolwiek decyzje odnosnie sposobu wykonania poszczegolnych
czynno$ci montazowych, wskazane jest aby, zwazywszy na istniejace uwarunkowania obiektu,
dokona¢ wczesniejszej analizy myslowej.

Zaleca sie sprawdzenie zgodnoséci dostawy z listem przewozowym i drukiem zamowienia, tak aby
potwierdzi¢ kompletnosc dostawy.

Dane zawarte na tabliczce znamionowej muszg by¢ zgodne z zamowieniem.

1.6 Tabliczka znamionowa, informacje o tescie, identyfikacja

Tabliczka znamionowa ogranicznika predkosci typ LK 200/250/300/315/200T znajduje sig na
obudowie urzadzenia. Z jej czytelno$¢ odpowiada instalujgey.




1.7 Konstrukcja

Fig. 2

Ogranicznik predkosc typ LK 200
(LK 250/300/315/ 2060T) z uktadem
zdalnego wyzwalania.

Dostepne inne uktady mocowania.

Fig.3

Obcigzka z masa naciggajaca i
prowadzaca line (kontakt
bezpieczenstwa jako opcja; wg
ENB81).

2. Montaz
Wszystkie prace w przestrzeni maszynowni lub w szybie dZzwigu powinny by¢ wykonywane ze

swiadomoscig niebezpieczenstw i zagrozen:

Przebywanie w obszarach roboczych i wykonywanie jakichkolwiek prac technicznych moga
% wykonywac tylko osoby upowaznione i przeszkolone.

W szczegdlnosci nalezy:

- uzywac srodkow ochrony przed wpadnieciem w dét szybu (platformy, uprzeze osobiste);
- zastfonic¢ otwory w podtodze, podestach, na dachach;

[j\\ - zabezpieczy¢ narzedzia i inne przedmioty przed wpadnieciem do szybu;

- W przypadku koniecznosci dokonania prac w szybie, zamkna¢ drzwi szybowe i wywiesié
odpowiednie informacje.



2.1 MONTAZ OGRANICZNIKA PREDKOSCI
2.2 MONTAZ LINY OGRANICZNIKA | OBCIAZKI

Prawidtowe dziatanie ogranicznika predkoéci jest mozliwe pod warunkiem poprawnej instalacji liny i
obcazki.

Instalujgc obcigzke w podszybiu nalezy zwrécié szczegoblng uwage na poziom na jakim zostanie
ona zamocowana:

- W zadnym przypadku masa obcigzajgca nie moze zetknaé sie z dnem podszybia (fig. 1);

- gdy kabina osiggnie swojg najnizsza pozycje (przy catkowicie scisnietych zderzakach), dolna
koricéwka linowa nie moze zetknaé sie z kotem obcigzki.

« Przytnij ling na odpowiednia diugosé i opusé ja w dét, do kota obcigzki.
+ Zamocuj pierwszy koniec liny do korcéwki linowej (fig. 1) i potacz jg z d2wignig wyzwalajaca
chwytacza

| Ogranicznik predicosci T I

B

Chwytacz —|

L Kolo obciazki —|

Masa obciazki —|

» Wez drugi koniec liny.

« Zamocuj wspornik na wysokosci okoto 450mm od dna podszybia (fig. 1).

« Unies mase obcigzki na odpowiednig wysokosé, podkiadajac odpowiedni wspornik (fig. 2).

« W przypadku uktadu chwytnego dziatajacego do géry, zamocowaé line do koncowki linowej i
potaczy¢ z odpowiednig dzwignig chwytacza.

lub

« Zamocowac line do koricéwki linowej i potaczyé z dzwignig chwytacza.
« Usung¢ wspornik spod masy obcigzki.

@ Jezeli instalacja zostata wykonana poprawnie, obcigzka powinna méc wykonywacé swobodne
katowe ruchy do gory (fig. 3).

2.3 INSTALACJA KONTAKTOW BEZPIECZENSTWA



Wszystkie prace zwigzane z uktadami elekirycznymi i elektronicznymi powinny byé
wykonywane przez uprawnione i przeszkolone osoby.

Przed przystapieniem do pracy wytaczyé spod napiecie wszystkie uktady systemu.
ﬁ% Przy uktadaniu instalacji nalezy zwrécié uwage na to czy:

U\\ - przewody posiadajg podwojng izolacje.
B@ - Czy wykorzystanie i uktadanie instalacji jest zgodne z przepisami EMV.

Kontakty bezpieczenstwa otwieraja obwéd bezpieczeristwa dzwigu.
Ponizsze kontakty powinny zostaé wtaczone w obwéd.

Kontakt bezpicczer’\slvﬁl

Fig. 2 Ogranicznik predkosci LK 200/250/300/315/200T ze zdalnym wyzwalaniem.

[Kontakt bezpieczefistwal

Fig. 3 Obciazka z masg obcigzajaca (kontakt bezpieczeristwa tylko w urzadzeniach
zgodnych z EN 81) typ LK 200/250/300/315/200T ze zdalnym wyzwalaniem.

3 REGULACJE
3.1 OGRANICZNIK PREDKOSCI

Kontakt bezpieczenstwa ogranicznika predkosci zostat ustawiony w fabryce. Jego pozycja jest
ustalona i zabezpieczona przez zmiana. Dokonywanie korekt potozenia kontaktu jest zabronione.

E% Kontakt bezpieczenstwa ogranicznika predkosci nie wymaga zadnych regulacji !

3.2 OBCIAZKA Z MASA OBCIAZAJACA (EN81 | TRA)
REGULACJA KONTAKTU BEZPIECZENSTWA

Informacje wazne tylko dla dzwigéw zbudowanych wedtug przepiséw EN 81:

* przesun zacisk mocujgcy obcigzki z masa, taka by kontakt nie zostat uruchomiony (fig. 1, pos. 1).

[@ Zwr6¢ uwage na mozliwosé wyciagania sie liny |

» Wyregulowa¢ poziome potozenie kontaktu (fig. 1, pos. 2);

» Po montazu, sprawdzi¢ napiecie liny oraz, wykonujac ruch obcigzkg skontrolowac dziatanie
kontaktu. Zabezpieczy¢, podktadkami specjalnymi, Sruby mocujgce kontakt.

« Po zadziataniu, recznie przestawi¢ kontakt do pozycji praca.

NACIAGANIE LINY OGRANICZNIKA PREDKOSCI



Po krétkim czasie od uruchomienia dzwigu, lina ogranicznika ulegnie wyciagnieciu. Nalezy wtedy

dokonac¢ ponownego jej naciagniecia.

Nalezy zwrécié uwage na zachowanie minimalnej odlegiosci obcigzki od dna podszybia.
« Poluzowac¢ zaciski mocujgce obcigzke do prowadnicy,

« naciggnaé line, zamocowac ramie obcigzki.

Fig. 1 Ogranicznik predkosci — regulacja kontaktu elektrycznego.

4 TESTY POPRAWNOSCI DZIALANIA URZADZENIA
Niezaleznie od gwarantowanej przez GMV wysokiej jakosci urzadzen, kontroli przed opuszczeniem

fabryki, test urzadzenia bezpieczenstwa — jakim jest ogranicznik predkosci — musi zostaé
przeprowadzony po zakoriczeniu montazu, a przed oddaniem dzwigu do eksploatacii.

TEST PO ZAKONCZENIU INSTALACJI

O e

Przed przystapienie do pierwszego testu nalezy oczysci¢ prowadnice.

R Przed uruchomieniem dzwigu nalezy opusci¢ szyb i usunac urzadzenie nie zwigzane z
dzwigiem.

Przed rozpoczeciem testéw nalezy na biegu wolno przejechac¢ cata wysoko$¢ podnoszenia.
Nastepnie nalezy skontrolowaé odlegtosci pomiedzy wszystkimi zamocowanymi elementami
w szybie (szczeg6lnie wspornikami prowadnic) i linkg ogranicznika. Jezeli to mozliwe,
zlikwidowaé elementy bedace w zbyt bliskim kontakcie z ling.



Ogranicznik predko$ci bez zdalnego wyzwalania:
« Wyzwoli¢ recznie ogranicznik predkosci: wcisngc dzwignie blokujgca;
» Uruchomi¢ dzwig do dotu na biegu wolno.

Ogranicznik predkosci ze zdalnym wyzwalaniem:

« Wyzwoli¢ pilotem organicznik;

Uruchomi¢ dzwig do dotu na biegu woino.

Ogranicznik predko$ci powinien uruchomic chwytacze.

Kontakt bezpieczenstwa powinien zosta¢ uruchomiony (off} a obwdd bezpieczenistwa dzwigu
powinien zostac¢ otwarty.

Uruchamiajgc wolng jazde do géry, “zerwad” kabine z chwytaczy i odblokowaé ogranicznik
predkosci.

O%ranicznik predkosci ze zdalnym wyzwalaniem: )
« Zamknaé kontakt obwodu bezpieczenstwa wykorzystujac pilota.

KONTROLA OGOLNA

Okresowa kontrola powinna by¢ przeprowadzana przy predkosci nominalnej i z wykorzystaniem
chwytaczy.
Kontrola dziatania jest przeprowadzana w celu sprawdzenia dziatania w warunkach dynamicznych,

z lub bez obcigzenia nominainego. ) o
« Podczas testu niedopuszczaline jest przewozenie oséb w kabinie.

W celu przeprowadzenia testu nalezy przetozy¢ line na kole ogranicznika z rowka

roboczego do rowka testowego i uruchomic jazde z predkoscig nominalna.

Alternatywng metodg wyzwolenia chwytacza, jest reczne wyzwolenie chwytacza, osiggane poprzez

wcidniecie dzwigni blokujgce;.

Ogranicznik predkosci ze zdalnym wyzwalaniem:

* przy nominalnej predkosci dZzwigu, zdalnie wyzwoli¢ ogranicznik predkosci, co powinno

doprowadzi¢ do wyzwolenia chwytaczy i zatrzymania kabiny.

Kontakt bezpieczenstwa powinien zadziatac (off) i rozigczyc obwdd bezpieczenstwa dzwigu.

« Powolnym ruchem kabiny, w kierunku przeciwnym do ruchu kabiny podczas interwenciji
chwytacza, odblokowac ogranicznik predkosci i chwytacze.

KONTROLA KONTAKTU BEZPIECZENSTWA OBCIAZKI

Kontroli mozna dokona¢ zdejmujac line z kota obcigzki.

Po zakoriczeniu kontroli zatozy¢ line z powrotem.

5 OBSLUGA, KONTROLA | NAPRAWA

5.1 OBSLUGA | KONTROLA

Ogranicznik predkosci i obcigzka nie wymagaija obstugi.

Caly system zostat zaprojektowany w taki sposéb, ze przy odpowiedniej eksploatacii, bez
wystgpienia uszkodze mechanicznych i elektrycznych, nie zachodzi potrzeba nadzwyczajnej

interwencji serwisowej.

Kontrola dziatania powinna by¢ przeprowadzana okresowo, w zaleznosci od natezenia
eksploatacyjnego.

Po dokonaniu znacznych napraw dzwigu lub w przypadku zaistnienia wypadku,



niezbedne jest przeprowadzenie kontroli systemu (wediug EN81-2 zatgcznik E2)
Kontrola jest niezbedna ko kazdorazowej naprawie lub wymianie chwytaczy.

Zmiany, uszkodzenia lub inne czynnosci niestandardowe, powinny by¢ opisane w dokumentacji
dzwigu i zgtaszane do jednostki notyfikowanej. Dokonywane naprawy nie powinny przekraczad
ustalonej granicy ingerencji w dane urzgdzenia.

@ Okresowe kontrole podnosza nie tylko bezpieczenstwo, ale tez wydtuzajg czas
bezawaryjnej pracy i catkowity okres zycia dzwigu.

Producent zaleca przeprowadzanie okresowych kontroli czesciej niz wymagajg tego ogdine przepisy
eksploatacji dzwigow.

W przypadku pytan lub watpliwosci prosimy o kontakt.
PLAN KONTROLI

» Sprawdz dwa razy w roku skutecznosc dziatania uktadu.

« Skontroluj, pod katem wystgpienia uszkodzen lub odksztalcen, ogranicznik predkosci i inne
elementy struktury uktadu.

» Sprawdz stan rowka podcietego kota ogranicznika i kota obcgzki.

’ g% Istnieje mozliwosé przetarcia liny! Gdy ogranicznik predkosci pracuje niepoprawnie, lina
° naciska na jedng ze $cianek rowka, pozostawiajgc na niej slad, doprowadza do przetarcia
pojedynczych splotek liny.

« Skontrolowac¢ poprawnosc i lekkos¢ ruchu ramienia blokujacego koto ogranicznika predkosci. W
razie potrzeby smarowac odpowiednie elementy.

« Skontrolowac line ogranicznika. W razie jakichkolwiek uszkodzen — wymienic.

= Skontrolowac recznie kontakt bezpieczenstwa.

» Utrzymywac ogranicznik w czystosci, w szczegdlnosci pamietad o tabliczce znamionowej.

5.2 WYKONYWANIE NAPRAW

W przypadku naprawy, ogranicznik predkosci nie moze by¢ demontowany i modyfikowany w
zaden sposob.

Zabrania sie zamiany/wymiany czesci iub catych zespotow, ogranicznika predkosci, z
powodu defektu lub znacznego zuzycia.

Powdd :

« Przepisy i regulacje zwigzane z gwarancjg i uwarunkowania bezpieczenstwa i niezawodnosci
technicznej urzadzenia.

« Mozliwo$¢ poprawnej i bezpiecznej pracy tylko przy zastosowaniu czesci oryginalnych.
@ Niedpousczalna jest, nawet chwilowa, praca dzwigu bez aktywnego ogranicznika predkosci.
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3.5-KONSERWACJA

3.5.1.- CZYSZCZENIE

Podczas kazdej konserwacji dzwigu, nalezy dokonaé oczyszczenia chwytaczy z
zanieczyszczen (kurz, smar, ciata obce). Szczegélng uwage nalezy zwrdcic na przestrzenie
zakryte przez elementy robocze chwytacza. Jakiekoiwiek zanieczyszczenia moga

doprowadzié¢ do nieprawidiowego zadziatania lub niezadziatania chwytacza.

3.5.2.-KOROZJA

Chwytacze Dynatech sa zabezpieczone powitoka antykorozyjna. Niezaleznie od tego,
nalezy przeprowadzaé okresowe kontrole, ze zwréceniem uwagi na wszystkie ruchome
elementy i state elementy. Test powinien potwierdzi¢ ptynnos¢ ruchu elementéw ruchomych,

jako$é powtok antykorozyjnych i stan ogélny wszystkich czgéci sktadowych.

W przypdaku pracy w agresywnym $rodowisku kontrole powinny by¢ przeprowadzane

ze zwiekszong czestotliwoscia.

4.- RYSUNEK OGOLNY
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ZASADA DZIALANIA

Dzieki prostej operacji zbierania danych, mikroprocesor wylicza szerokos¢ drzwi z
doktadnoscia do jednego milimetra na podstawie informacji otrzymanych z enkodera.
Zazwyczaj operacja ta jest przeprowadzana w fabryce, jednakze mozna jg w tatwy sposéb
wykonac¢ na miejscu.

Nastepnie dokonywany jest automatyczny dobér zestawu parametréw roboczych napedu.

Wybrane parametry oraz szeroko$¢ drzwi zostaja zapisane w pamieci | nie zostang utracone
nawet wowczas, gdy wylgczone zostanie zasilanie piyty.

Do recznego dostosowania parametrow do konkretnych warunkéw pracy urzadzenia moze
zostac¢ wykorzystana klawiatura do programowania.

ZWORKI

Patrz rysunek na stronie 3

e ZWORKA JP 6

Zasilanie silnika napedu drzwi.

Pozycja kabli silnika wzgledem zworki nie jest stata. Zalezy ona od strony, na ktéra otwierajg
sie drzwi.

o ZWORKA JP 6
Zasilanie phyty.
Zachowaj przedstawiong ponizej biegunowosc:
1 dodatni; 3 ujemny; 2 nie podtaczony;
Zasilacz 22V maks. 24V — 140 VA
Prostownik 26MBG60 lub podobny.
e ZWORKA JP 14
Wyjscie gongu.
Mozna podtaczyé glosnik o impedancji 8 omow.
e ZWORKA JP 8
Wejscie dla podigczenia kurtyny swietlnej (jezeli jest zainstalowana).
Musi by¢ normalnie otwarta, jezeli zostanie zamknigta, drzwi otworza sie automatycznie.
o ZWORKA JPS

Plyta mikroprocesora jest podtgczona do piyty enkodera przy uzyciu specjalnego,
dostarczonego kabla.
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e ZWORKA JP7
Sterowanie fotokomérka.
Prosze podfaczy¢ w nastepujacy sposob:
1 - dioda X ekran (siatka) - P1
2- X czerwony przewod - P2 uzywany dla TX i RX
3 — odbiornik RX przewod przezroczysty - R1 OPTEA PRS103
4— RX  ekran (siatka) -R2
Typowo wykorzystywana jest para RX TX / - OPTEA.
e ZWORKA JP 10
Wyjscie nastepujacych danych na stykach NC:
1 —tacznik koncowy otwarcia drzwi styki 112 - FCA
2 — tgcznik koricowy zamkniecia drzwi styki 314 - FCC
3 — fotokomérka lub krawedz bezpieczenstwa styki 516 — CAM
e ZWORKA JP 11
Wejscia stykow polecen.
1 — polecenie otwarcia styki1—=5/TAP
2 — polecenie zamkniecia styki2 - 5/TCP
3 — polecenia odciecia fotokomdrki dia potrzeb strazy pozarnej  styki 3 -5/ EXF
4 — polecenie otwarcia awaryjnego styki4 —~5/ APE
5 — wspdlne

e ZWORKA JP 12
Wyijscie dla 24V akumulatora — 1,2A.
Zachowaj nastepujgca biegunowosé:
styk 1 dodatni; styk 2 ujemny.
tadowanie akumulatora — Vc: 27,4Vic: 200mA
e ZWORKA JP 3
Zitacze szeregowe sterowania recznego.

Mozliwe jest przekazywanie poleceri oraz wymiana danych z mikroprocesorowymi pulpitami
sterowniczymi.

o ZWORKA JP 4

Ztgcze klawiatury do programowania.

Patrz ,dostosowywanie parametréw”.

e ZWORKA JP 5

Rezerwowe ztgcze do programowania mikroprocesora.
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- Nie wykorzystywane. Nie dla uzytkownika.
e ZWORKA JP 2
Zworka uzywana podczas zbierania danych o szerokosci drzwi.

OPIS DIOD LED
+ DIODA D8 — ZIELONA

Informuje, ze czujnik otwartych drzwi jest zamkniety.
e DIODA D7 - CZERWONA

Informuje, ze zamontowany do bloku urzadzenia otwierajgcego i zamykajgcego drzwi
enkoder pracuje w danej chwili.

Podczas normalnej pracy, dioda ta mruga z duzg czestotliwoscig i wydaje sie by¢ wigczona.
Kiedy drzwi sie nie poruszaja, dioda D7 moze by¢ wigczona lub wytaczona.
o DIODA FA - CZERWONA

Informuje, ze przekaznik K3 zostat akiywowany, co z kolei oznacza, ze drzwi sg w peni
otwarte.

e DIODA FC - CZERWONA

Informuje, ze przekaznik K2 zostat aktywowany, co z kolei oznacza, ze drzwi sg w petni
zamkniete.

e DIODA CM - CZERWONA

Informuje, ze przekaznik K1 zostat aktywowany, co z kolei oznacza, ze zadziatala
fotokomérka badz kurtyna $wietlna.

e DIODA D6 - ZOLTA

Uzywana wytgcznie dla potrzeb programowania. Nie dia uzytkownika.
Potencjometr R33 jest uzywany do regulacji tonu gongu - nie jego glosnosci.
e BEZPIECZNIK F1

Chroni plyte przed zwarciami.

Uzywaj szybkich bezpiecznikdw 4A.

DZIALANIE

System jest dostarczany po przetestowaniu i jest fabrycznie ustawiony, dlatego tez nie jest
konieczne przeprowadzanie operacji zbierania danych.

Operacja ta zostata opisana w nastepnym paragrafie wraz ze sposobem dostosowania
parametrow.

Polecenia mogg by¢ przesytane do piyty albo poprzez zworke réwnolegly JP11, albo
poprzez zworke szeregowg JP.

Niniejsza instrukcja omawia wytgcznie pierwszy sposdb.

()]
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e POLECENIE OTWARCIA - ZWORKA JP 11
Zamknigcie stykéw 1-5 powoduje wydanie polecenia otwarcia drzwi.

Polecenie to zostaje zapamietane, dlatego tez do otwarcia wystarcza impuls. Kiedy drzwi
otworza sig catkowicie, zaswieci sie dioda FA i aktywowany zostanie przekaznik K3.

Jednoczesnie aktywowany zostanie obwéd, ktérego zadaniem jest utrzymywanie drzwi w
stanie otwartym. Jezeli kto$ bedzie prébowat zamknaé drzwi na site, urzadzenie otwierajace i
zamykajace drzwi otworzy je ponownie.

e POLECENIE ZAMKNIECIA — ZWORKA JP 11
Zamknigcie stykéw 2-5 powoduje wydanie polecenia zamkniecia drzwi.

Polecenie to nie zostaje zapamietane, diatego tez konieczne jest trzymanie stykéw
zamknigtymi do czasu wigczenia sie diody FC i aktywowania przekaznika K2, co z kolei
bedzie oznacza¢, ze drzwi zostaly catkowicie zamkniete.

Z chwilg catkowitego zamkniecia drzwi, uruchamia sie obwaéd utrzymujacy drzwi szczelnie
zamknietymi w celu zapobiegania sytuacji przypadkowego otwarcia drzwi i rozwarcia
kontaktu w czasie jazdy windy.

Jezeli podczas zamykania aktywowana zostanie fotokomorka, kurtyna $wietlna, drzwi
automatycznie otworzg sie catkowicie.

Podczas ponownego otwierania, przekaznik K1 jest stale aktywny.
o STEROWANIE UPROSZCZONE

Jezeli na przyktad zworka potgczy styki 5-1 JP11, na trwate aktywowane zostanie polecenie
otwarcia drzwi, woéwczas sterowanie drzwiami bedzie odbywaé sie wytacznie za
posrednictwem polecenia ich zamkniecia.

Po wydaniu polecenia zamkniecia, drzwi zamkng sie i pozostang zamknietymi. Kiedy
polecenie zamknigcia przestanie byé wydawane, drzwi otworza sie automatycznie.

¢ POLECENIE OTWARCIA AWARYJNEGO - ZWORKA JP 11

Umieszczenie zworki pomiedzy stykami 4-5 powoduje wydanie polecenia o najwyzszym
priorytecie, ktdre przyczynia sie do otwarcia drzwi o 20"

Poniewaz polecenie to jest zazwyczaj wydawane podczas awarii zasilania, do stykow JP 12
musi by¢ podtaczony akumulator.

e POLECENIE ODLACZENIA FOTOKOMORKI — ZWORKA JP 11

Jezeli styki 5-3 zostang potgczone zworka, mikroprocesor bedzie ignorowaé fotokomoérke i
kurtyne Swieting, ale nie krawedz bezpieczenistwa. Niniejsze polecenie jest potrzebne dla
umozliwienia dziatan strazy pozarne;.

e DOSTOSOWYWANIE PARAMETROW

Piyta sterownicza urzadzenia otwierajacego i zamykajacego drzwi pracuje na bazie zestawu
wewnetrznych zmiennych (zwanych parametrami), ktére sg ustawione fabrycznie. Mozna je
jednak zmieni¢ podczas instalacji w celu dostosowania ich do sposobu pracy urzadzenia
otwierajgcego oraz charakterystyki danej windy.

Zazwyczaj nie jest konieczne przeprowadzanie jakiegokoiwiek dostosowywania parametréw,
poniewaz ustawienia fabryczne sg wyliczane przez zautomatyzowany cykl regulacji, a
nastepnie zapamietywane.
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Jezeli ze wzgledu na konkretne wymogi konieczna jest zmiana ustawieri na inne, parametry
mozna dostosowac przy uzyciu klawiatury do programowania w nastepujacy sposob:

e Podigcz klawiaturg do programowania do plyty poprzez ztacze JP 4.

* Ustaw przefgcznik na pozycie PROGRAMOWANIE (P); wyswietlacz najpierw bedzie
pokazywac przez kilka sekund nazwe kodowsg parametru (P,0), a nastepnie wyswietli
jego dwucyfrowg wartosc.

e Jezeli regulacja dotyczy P,0, naciskaj przyciski (+) lub (-) aby odpowiednio zwiekszyc¢
(maksymalnie do 25) lub zmniejszyé (minimalnie 0,0) warto$¢ tego parametru.

» Jezeli z kolei dostosowany ma zostaé inny parametr, przytrzymaj przycisk (S) do chwili
pojawienia sie na wyswietiaczu nazwy zgdanego parametru.

e Nastepnie naciskaj przyciski (+) lub (-) do czasu uzyskania zgdanej wartosci; parametr
zostaje zapamietany automatycznie i ponownie zatadowany, gdy ptyta zostanie ponownie
wigczona.

Przycisk (T) TEST przeprowadza cykl otwarcia lub zamkniecia drzwi (zaleznie od ich
poczatkowej pozycji) w celu upewnienia sig, ze ustawienia daja pozadany rezultat.

KLAWIATURA DO PROGRAMOWANIA

KLAWIATURA PRZELACZNIK SUWAKOWY

(+) (P)
PROGRAMOWANIE
(m (s)
(N)
{=) TRYB NORMALNY

e PRZEGLAD FUNKCJI

(S) Wyboér parametru (od P,0 do PF)

(+) Zwigkszenie wartosci parametru (maksymalnie 25)

() Zmniejszenie wartosci parametru (minimalnie 00)

(TYTEST Cykl testowy; drzwi zostaja albo otworzone albo zamkniete, zaleznie od swej

poczgtkowej pozyciji
e
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TABELA PARAMETROW
PAR OPIS WARTOSC
DOMYSLNA
PO Predkos¢ otwierania max 25 20
P1 Predkos¢ zamykania max15 10
P2 Ograniczenie sity zamykania ~ napiecie max 15 12
P3 Koricowa predko$¢ otwierania min 3, max 8 L)
P4 Koricowa predko$é zamykania min 2, max 8 4
P5 Predko$¢ zwalniania chowanego $lizgu podczas otwierania 10
P& Sita utrzymywania drzwi w pozycji otwartej max 15 10
P7 Sita utrzymywania drzwi w pozycji zamkniete] min 8, max 12 10
P8 Odlegto$¢ pokonywana podczas otwierania przy wolnej predkosci, dia 15
uzyskania tagodnego ruchu krzywki
P9 Czas przyspieszenia poczatkowego dla otwierania i zamykania 5
PA Pozostaty czas (nie zmieniac) 18
PB By pass dla fotokomdrki | krawedzi bezpieczenstwa 20
PC Wybér trybu fotokomdrki 0 = wylgczona 1
1 =wilaczona
PD Odlegtosc 1=maly 3
przyspieszania i | 2 = standard
opézniania 3 = duzy
PE Odlegtosé pokonywana przy wolnej predkoéci w celu ukoriczenia otwierania 5
PF Odlegto$¢ pokonywana na niskie] predkosci w celu otwierania lub zamykania 12
krzywki (zaawansowane opéznienie zamykania) max 18
uo Maksymalna sita zamykania 10 -
tylko Kanada
u1 Wejscie F1-F2 0 - fotokomdrka Olub1
1 — ogranicznik zamykania tylko Kanada
uz Pilot otwierania drzwi 0 - natychmiastowy Olub1
1 - ciagty tylko Kanada
u3 Enkoder 1 - na rolce napedowej 1
6 — na silniku
u4 Urzadzenie powtérnego otwierania drzwi 0 — w sterowniku drzwi 1
1 —w kontrolerze dzwigu

UWAGA:

System dziata tylko jezeli

PB > PF
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Requlacja:
W przypadku wymiany ptyty sterujgcej drzwiami nalezy dokonaé regulacji:

1 — naped powinien by¢ gotowy do pracy, nie sprzezony z drzwiami szybowymi, krzywka powinna by¢
widoczna.

2 - Odtaczy¢ zasilanie, wyciagajac wtyczke JP1. Drzwi ustawié w potowie otwarte.
3 — Zewrze¢ zworke JP2.

4 — Podiaczy¢ zasilanie (JP1). Drzwi otworzg sie a nastepriie zamkna na matej predkosci.
Skontrolowa¢ poprawnosé zamkniecia drzwi | krzywek ruchomych. Regulacja jest zakoriczona, mozna
zdjac zworke JP2.

5 — Regulacja moze by¢ powtarzana.

Testowanie:

1- Po pierwszym wigczeniu zasilania mikroprocesor automatycznie otwiera drzwi przy niskiej
predkosci do chwili zamkniecia kontaktu na enkoderze, co oznacza ze drzwi sg juz otwarte.
UWAGA: Powinny sie za$wieci¢ diody D8 i D7. Jezeli to nie nastapi, sprawdz bezpiecznik F1.

2 - Jezeli drzwi sg juz otwarte (Diody D8 i D7 $wiecq sie), mikroprocesor nie podejmuje zadnego
dziatania.

3 — Polecenie zamkniecia — zworka JP11.

Kiedy styki 5-2 zostang polaczone zworka (polecenie zamknigcia), drzwi powinny automatycznie
przeprowadzi¢ petny cykl pracy (przyspieszenie, normalna predko$é oraz op6znienie).

Jezeli drzwi zaczynaja sig zamykad, a nastepnie ponownie otwierajg, sprawdz:

* czy enkoder pracuje poprawnie; przesuwajac recznie drzwi nalezy obserwowaé dioda D7 ktéra
powinna btyskac. Jezeli dioda nie btyska to enkoder albo poigczenie ze sterownikiem zostato
uszkodzone;

e Diode CM; jezeli jest ona wigczona, to albo kontakt kurtyny swietinej jest zamkniety, albo zostata
aktywowana fotokomérka. Pamigtaj, ze odigczenie nadajnika fotokomérki daje taki sam sygnat jak
aktywowanie sprawnego ukladu fotokomaérki.

Reset parametrow:

W celu powrotu do parametréw fabrycznych zapisanych w pamieci sterownika nalezy ustawic¢
przeigcznik programatora na pozycje (P), wybraé parametr PC i ustawié wartosé 03 a nastepnie
przelaczyc przetgcznik na pozycje (N). Sterownik przyjat parametry domysine.

10
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INSTRUKCJA WYMIANY NAPINACZA PASOW W DZWIGU ELEKTRYCZNYM 900-1025Kq

1) Przetaczy¢ dzwig w stan jazd rewizyjnych / Inspection i ustawi¢ kabine w odpowiedniej do
zablokowania pozycji; opis w punkcie 3, ponizej.

2) Wcisna¢ przycisk R

3) Zablokowac¢ kabine w pozycji bezpiecznej. Ramy kabinowe typ 1006 wedtug rysunku 1,
ramy typ 8700 wedtug rysunku 2a i 2b

4) Zdemontowac ostone kota ciernego.

5) Wykreci¢ dwie sruby (hexagon 4 mmy), i usunag blokade, fot. 1

Fot. 1

6) Zluzowac przeciwnakretke (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) i wykrecic (przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara) $rube az do samego korica (klucz 22mm), fot. 2 i fot.3.
- o s e Sruba 22

Przeciwnakretka

WIRELT

Fot. 3

7) Pchnaé rolke napinajaca.

8) Przed zdjeciem pasow, zdejmowac pojedynczo na lewa strone, nalezy zaznaczyé¢ ich
potozenie wzgledem kota ciernego; (potozenie, kat).

9) Pociagng¢ napinacz, tak aby wyszedt z prowadnikéw.

10) Zdemontowac podktadki boczne (3 sruby 2.5mm na strone) i wyjac rolke ze wspornika;
fot. 4. (na nastepnej stronie)
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INSTRUKCJA WYMIANY NAPINACZA PASOW W DZWIGU ELEKTRYCZNYM 900-1025Kg

Fot. 4

11) Wilozyc nowg rolkg we wspornik, zamontowa¢ podktadki boczne i przykreci¢ srubami
3x2.5mm na strone; fot. 4.

12) Whozy¢ kompletny napinacz w prowadniki.

13) Zatozy¢ pasy. Czynnosci przeprowadzi¢ w odwrotnej kolejno$ci do demontazu. Pasy
powinny by¢ instalowane pojedynczo, w tych samych pozycjach wzgledem kota | w tych
samych rowkach. Pasy powinny pracowac prostopadle do osi watkéw i réwnolegle do siebie.

14) Naciggna¢ wstepnie pasy, tak aby nie zmienily ustalonej, wiasciwej pozycii.

15) Sprawdzi¢ naciag pasow. Ustawic¢ czujnik miernika czestotliwosci w odlegtosci 10mm od
pasa, wiozy¢ palec za pas | naciagajac go zwolni¢ gwattownie palec z pasa (,strzeli¢ pasem”)
wprowadzajac go w drgania. Czestotliwosc zarejestrowana przez miernik powinna wynosié
od 108 do119Hz. Pomiary powtorzy¢ kilkukrotnie. W razie potrzeby regulowac $rubg

napinajaca.

Fot. 5

16) Zamontowac wszystkie wczesniej zdemoniowane elementy.

17) Sprawdzi¢ [N Wszystkie regulacje i inne wczesniej wykonywane czynnosci a
nastepnie zdemontowaé blokade kabiny.

18) Zwolnic przyciski [llE | wykonac jazde rewizyjna/konirolng w dot. Upewnié sie, ze pasy
pracujg we wiasciwy sposéb (nie zmienity pozycji w rowkach).

19) Wcisna¢ ponownie [l

20) Skontrolowa¢ ponownie napiecie paséw i dokonac korekty jezeli zajdzie potrzeba.
21) Dokreci¢ nakretke kontrujgca naciagacza.

22) Zatozy¢ ostone kofa ciernego.

23) Zwolni¢ przycisk Sl i przetaczyé sterownik w tryb “Normal”.

GMV Sweden AB, Forsdalavédgen 1, 342 32 Alvestia, Tel: +46 472-456 00
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6.5 TEST IZOLACJI W DZWIGU ELEKTRYCZNYM

Przed przystapienie do przeprowadzenia testu izolacji. opisanego w ponizszej tabeli, nalezy:

1 Zaparkowac¢ kabine poza strefy przystanku;

2 Wylaczy¢ zasilanie gldwne QM i odwietlenie kabiny QF;

3 Odtgczy¢ i zaizolowaé przewdd uziemieniowy od aparatury sterowej;

26-09-2005

4 Jezeli dZzwig posiada system komunikacji telefonicznej, nalezy go odtaczy¢ od linii telefonicznej.

Dokonaé testu rezystancjt izolacji zgodnie z obowigzujacymi normami | z wykorzystaniem legalnych
przyrzadéw. Pomiaru powinny dokonywac osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

Pomiar Zasilanie, Urzadzenia Trzy fazowy Oswietlenie | Silnik pradu | Sygnaty
silniki bezpieczenstwa | silnik drzwi kabiny statego drzwi OCC.FDFS.P
Do R,S,T, 1..10, F+, F-, MP, MP, MP, |L1,LN + -, 30,32, S1,pPS2...
U.V.W, PR+, PR- ) MP,MP
U‘;,V1,W1 MPI, MP‘L
Z U2,v2,W2 I
Uziemienie

—

X

Zasilanie, silniki

RS T
U1, viwi1uz2vaw2

X
X

X
X

Urzadzenia
bezpieczenstwa.,
1..10, F+, F-, PR+,
PR-

Alarm
AL+ AL- AL

X X X X

X X X X

QOswietlenie kabiny
L1,LN

Sygnaty
OCC,FD,FS,PS1

X X

Obwod
bezpieczerstwa

DI, XC2,CI,XC1

X

XXX X X X X

X

X

X - wykonac pomiar

SETRONIK 1




SEA Instrukcja kontroli uktadu wykrywajgcego STK1-A3-P

Systems Sterownik STK1 24/03/12

niezamierzony ruch kabiny do géry i w d6t Rev.02

STK1-UCM1

Instrukcja przeprowadzenia préby uktadu wykrywajgcego niezamierzony ruch kabiny z otwartymi drzwiami.

1. Ustawié kabine na drugim przystanku, zamkna¢ drzwi.
2. Rozfaczyé obwéd bezpieczenstwa w zakresie facznikow rygli drzwiowych (wiyczkaCM2, koricowka 10).
3. W menu 009.4 wykonac jazde w dét.
4. Gdy kabina opusci strefe odryglowania, kabina zatrzyma sig a aparatura wyéwietli btad 88.
5. Zamkna¢ obwdd bezpieczenstwa roztaczony powyiej, w punkcie 2%
6. Skasowac biad przyciskiem SW1 na sterowniku stklb, lub programatorem w menu 003.
7. Ustawi¢ kabine na najnizszym przystanku, zamknac drzwi.
8. Powtdrzyc punkty od 2 do 7 (w punkcie (3) wykona¢ jazdg do gory).
STK1-SMA1

Instrukcja przeprowadzenia préby uktadu monitorujgcego pracg zaworow jazdy w dot.

G W 2

Whytaczy¢ | ponownie zataezyd zasilanie diwigu wytgcznikiem gtownym QM;

Ustawié timer zjazdu automatycznego na 1 minutg (parametr 4.09=0500);

Wystac kabine na drugi przystanek i zamknac drzwi;

Po czasie ustawionym w punkcie 2. kabina zjedzie na dét. Podczas jazdy nalezy recznie zablokowaé zawor jazdy w déi 1.
Kabina po zatrzymaniu na dolnym przystanku dokona kontroli zawordw jazdy w dot. Zostanie wykonana podwdjna
préba poziomowania. Poniewaz zawor 1 jest caty czas zablokowany, po drugiej probie poziomowania zostanie wykryta
jego nieszczelnoéé. Sterownik zatrzyma diwig i zasygnalizuje btad 081.

Skasowat btad przyciskiem SW1 umieszczonym na phycie sterownika STK1-B, lub dokonaé resetu w menu 0.03.
Powtdrzyé czynnosci opisane w punkcie 2 — 6. W punkcie 4. zamiast zaworu 1, zablokowac zawor 2.

Po zakoriczenie prob wytaczyé i ponownie zataczyé zasilanie wytacznikiem giéwnym QM.

UWAGA!

Przy wykonywaniu prob w diwigu MRL, zawory pozostaja otwarte przez ich ciagle zasilenie. Uzyskuje sig to przez
tymczasowe zmiany w pofaczeniach. Po zakoriczeniu prob naleiy pamietaé o przywrdceniu odpowiedniego stanu
tych potaczen.

STK1-SMA2

Instrukcja przeprowadzenia préby uktadu monitorujacego prace hamulcow.

L NGO e WN R

Ustawi¢ kabine na przystanku posrednim;

Odtaczyé przewdd facznika hamuica 1 od zacisku BA;

Wykonaé jazde probna. Sterownik zatrzyma diwig i zasygnalizuje btad 081.
Skasowat btad.

Podtgczyé przewdd tacznika hamulca 1 do zacisku BA;

Odtaczy¢ przewdd tacznika hamulca 2 od zacisku BKG;

Wykonac jazde prébna. Sterownik zatrzyma diwig i zasygnalizuje btad 081.
Skasowac biad.

Podtaczyc¢ przewdd tacznika hamulca 2 do zacisku BKC.

STK1-SMA3

Instrukcja przeprowadzenia proby uktadu monitorujacego prace zawor6w jazdy w dét dla bloku zaworowego wyposazonego

we wiasny sterownik.

1.
2:

Wykonaé proby zgodnie z instrukcjg producenta.
Sprawdzic czy proby spowodowaty pojawienie sig btedu 081 na sterowniku stk1-b.
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SPOSOB SZYBKIEJ KONFIGURACJI SYSTEMU POWIADAMIANIA

Zaleca si¢ zapozna¢ doktadnie z trescia instrukcji. Wskazéwki, ktére znajdziecie na dole stuzg tylko i
wylacznie do skierowania waszej uwagi na bardzo wazne informacje w celu prawidtowego dziatania systemu
powiadamiania.

Nalezy podkresli¢, ze jedna z cech charakterystycznych niniejszej jednostki powiadamiania jest wyjatkowa
tatwos¢ programowania, dlatego tez warto w catosci wykorzysta¢ te zalete.

Ponizej zostaly opisane kolejne czynnosci, ktére powinny zostaé prawidtowo wykonane.

Po podlaczeniu do systemu powiadamiania na jeden z podanym sposobow

¥

{CMF 10.09/TELO4 | CMF 10.09/GSMO4%

1 | |

o F ——
jj | (G
G

nalezy wykona¢ w kolejnosci ponizsze czynnosci:

Jak tylko bedziecie podlaczeni ustyszycie komunikat ,.wpisa¢ hasto” (fabryczne hasto to 123456 ) wpisaé wiec
123456 1 wcisnac przycisk # w celu potwierdzenia.

Jesli hasto zostalo wpisane poprawnie aparat odpowie komunikatem »aparat uruchomiony”, po czym
przechodzi si¢ do pierwszej niezbednej konfiguracji.

1° wprowadzenie co najmniej jednego numeru systemu powiadamiania w spisie telefonicznym:

aby to zrobi¢ nalezy wpisa¢ : * 1# numer telefonu i potwierdzi¢ przyciskiem # w ten sposéb

zostat wpisany numer telefonu, ktéry system powiadomi

w trybie glosowym gdy zostanie uaktywniony przez wezwanie pomocy w stanie zagrozenia.

2° wprowadzenie numeru cichego alarmu (potaczenie co 3 dni):

aby to zrobi¢ nalezy wpisa¢: * 54 numer telefonu i potwierdzi¢ przyciskiem # jesli nie zostana wprowadzone
inne numery system powiadamiania uzyje tego numeru takze do innych alarméw, w tym ,baterii i
»technologicznego™

3° ostatnia konfiguracja, ktora nalezy koniecznie wykonaé to rejestracja

komunikatu, ktéry wskazuje adres instalacji. Postepuj sie zgodnie z ponizsza procedura:

* 94 glosowo okresli¢ migjsce instalacji i wylaczyc sie przy pomocy przycisku #.

W tym momencie zostaly wykonane wszystkie niezbedne czynnosci i system powiadamiania jest gotowy do
dziatania z innymi juz wezesniej ustawionymi fabrycznie parametrami, z ktérymi nalezy si¢ zapoznaé, a jesli
cheecie je zmodyfikowaé nalezy uprzednio zapoznaé sie z trescig instrukcji.

W celu prawidlowego dziatania systemu powiadamiania przypominamy, ze po kazdym wezwaniu o pomoc
stanie zagrozenia z odpowiednim cyklem odpowiedzi nalezy wykona¢ reset jednostki.

Wedtug norm EN 81-28 ( dla ktérych system jest certyfikowany) system powiadamiania moze by¢
wyresetowany tylko na miejscu za pomoca specjalnego, dostepnego przycisku i tylko przez personel do tego
upowazniony. Istnieje takze mozliwos¢ wykonania zdalnego resetu po zakofczeniu komunikacji wciskajac
przycisk 0, ktory wykona reset aparatu.

Dodatkowo istnieje mozliwos¢ automatycznego resetu jednostki, aby

zapoznac sig z ta procedura prosimy o przeczytanie rozdziatu ,,Czas oczekiwania- potaczenie blyskawiczne.
Polski 4.1
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System powiadamiania dla dzwigow
przez linie telefoniczng PSTN.

System powiadamiania dla dzwigow
przez linie telefoniczng GSM.

Instrukcja Instalatora

Wersja 4.1 PSTN
Wersja 2.0 GSM
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1. Wstep

CMF 10.09 Tel 04 to produkt stworzony do wzywania pomocy w stanie zagrozenia
pochodzacego z dzwigu przez telefoniczng linie analogowa (PSTN).

CMF 10.09 GSM 04 to produkt stworzony do wzywania pomocy w stanie zagrozenia
pochodzacego z dzwigu przez linie telefoniczng GSM.

Obydwa sg zrealizowane na dziewie¢ modutow do montazu na szynie DIN EN
50022 wedtug norm DIN 43880. Umiejscowienie aparat jest wyjatkowo tatwe wewnatrz
tablicy w maszynowni i musi by¢ on zainstalowany w miejscu niedostgpnym dla
pasazerow.

Z obydwoma aparatami jest mozliwa komunikacja dwukanatowa gtosnomoéwiaca z
operatorem przez linie telefoniczng oprocz komunikacji w trybie lokalnym pomigdzy
maksymalnie 10 miejscami (maszynownia, podszybie, itp.) i kabina lub linig telefoniczna.

Wszystkie zastosowane rozwigzania techniczne w CMF 10.09 Tel 04 i w CMF 10.09
GSM 04 zostaty wykreowane z myslg o instalatorze: zastosowane moduty dzwigkowe sg
typu interkomowego w celu zmniejszenia kosztéw, okablowania kabiny zostaty
zmniejszone do minimum, utrzymujac bogatg game opcji.

Takze oprogramowanie aparatu zostalo odpowiednio przestudiowane, tak aby
zaspokoi¢ coraz to nowe potrzeby tak “Lokalnie” jak i “Zdalnie™

4 Lokalnie.

¢ Poprzez prosty telefon (jesli jest uaktywnione teleprogramowanie)
w toku potaczenia telefonicznego (przez aparat)

° Uzywajac software’'u na komputerze (PC) i kabla oprogramowania
USB Zdalnie, na przyktad od centrum serwisowego, ktore zarzadza
instalacjami:

v Zdalnie.

° Poprzez prosty telefon (jesli jest uaktywnione teleprogramowanie)
w toku potgczenia telefonicznego (przez aparat)

? Poprzez SMS TYLKO GSM LUB PSTN + GSMCMF|

° Uzywajac oprogramowania na komputerze (PC) i Modutu zarzadzania
potaczeniami w Centrali.

Poprzez telefon (w trybie zdalnym) mozna rejestrowaé powiadamiajacy komunikat
gtosowy.
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2. Instalacja PSTN

Aparat w dolnej czesci posiada serie wycigganych zaciskéw i facznik:

e @& 9 & @
EEERBER = ] o

@ Skrzynka zaciskowa linii telefonicznej | zasilajacej

@ Skrzynka zaciskowa dla dZzwiekow, do kidrej zostaje poditaczony zewnetrzny interkom
@ Przycisk reset

@ tacznik programowania

® Dioda led okreélajgca stan aparatu

® Skrzynka zaciskowa wejs¢

@ Skrzynka zaciskowa wyjs¢

2.1. Linia telefoniczna

Analogowa linia telefoniczna (PSTN) moze byC podtgczona do zaciskow Ae | Be
bez szczegdlnej uwagi zwréconej na bieguny. Aparat jest odizolowany od linii
telefonicznej, dlatego tez nie sg konieczne dodatkowe, specyficzne rozwigzania.

Instalacja GSM
Modut CMF 10.09 GSM 04 w doinej czesci posiada serie wycigganych zaciskow i
tacznik:

Y 4

@® Skrzynka zaciskowa zasilajgca

@ Skrzynka zaciskowa dla dzwiekéw, do kidrej zostaje podtgczony zewnetrzny interkom
@ kacznik programowania

@ Dioda led okreslajaca stan aparatu

® Skrzynka zaciskowa wejs¢

® Skrzynka zaciskowa wyjs¢
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Natomiast w gérnej cze$ci znajduje sie szczelina do ulokowania telefonicznej karty
SIM i facznik anteny:

¥

2.2. Zasilanie

Zasilanie aparatu wynosi 12 Volt przy pradzie ciggtym (wyjscie zasilacza/bateria).
Zaleca sig uzywac zasilanie buforowe (UPS ~ nieprzerywalna dostawa mocy/bateria) w
celu pozwolenia aparatowi na dziatanie takze w przypadku braku zasilania sieci.
Aparat moze dziata¢ z napieciami pomiedzy 91 15V.
Absorpcja w stanie spoczynku wynosi 110 mA dla PSTN i 120 mA dla GSM, dla
obydwoch przy potgczeniu gtosowym maksymalna absorpcja wynosi 450 mA.

Nalezy na lini zasilania zatozy¢ zabezpieczenie z bezpiecznikiem topikowym

T500 mA i urzadzeniem odizczajacym zasilanie.

2.3. Dzwiek

Dzwigk jest przestudiowany do podtgczenia modutéw wzmacniajacych typu CMF
10.04/CITGON Ilub Urmet Domus 924/500, 5150/500 lub 1145/500 typu intercom 1132,
1133, 1130, 1131. W przypadku uzycia modutu 1145/500 podtaczyé zacisk 1 CMF 10.09
Tel 04 i 10.09 GSM 04 z zaciskiem modutu 1A. Patrz schemat potaczen.

W celu uzycia innych modutéw dzwiekowych poprosié o schematy serwis techniczny.
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2.4. tacznik programowania

Na tgczniku programowania mozna podigczy¢ komputer za pomoca odpowiedniego
interfejsu USB.

Przypomminamy, ze nalezy zawsze uzywa¢é oryginalnych kabli, aby nie
uszkodzi¢ aparatu.

2.5. Dioda led stanu dla PSTN / GSM

Wielokolorowy led pozwala sprawdzac¢ w jakim stanie znajduje sie aparat, wedtug
ponizszej tabeli:

Legenda: ™ jasny szary = zielony
B ciemny szary = z6ity
B czarny = czerwony

Led Stan aparatu Sygnat
EREOEER ERR mEE Podtgczenie do sieci 7
EEEETTEHE EE EE Aparat wadliwy -
[ Im[ _Jm] [w[ ] (=[] =] |= Dobry lub PSTN
m|_ (W] ] [u] m] m] Tm] Aparat niezaprogramowany Sredni (GSM)
[ ][ [u] ] [u] W] (= = Niski (GSM)
B Ed Dobry lub PSTN
L & Aparat uruchomiony Sredni (GSM)
] [ ] Niski (GSM)
TLILITEEEE T Dobry lub PSTN
EEEEEEEEG I HR T Aparat w trybie alarmu Sredni (GSM)
EEEEEREEEEEEEE Niski (GSM)
ERCOECORORRCOEOE Dobry lub PSTN
ERCEORCOEECR0OE Zdalne programowanie Sredni (GSM)
ERCROROEEEE Niski (GSM)

Uwaga !! Czestotliwo$¢ migania diody led okre$la stan aparatu podczas gdy kolor
diody okresla intensywnoé¢ odebranego sygnatu GSM.

2.6. Wejscia

Aparat posiada trzy wejscia, z ktérego pierwsze (ALL) jest potgczone z przyciskiem
“wezwanie pomocy”, a pozostate dwa (T1 i T2) sg mozliwe do konfiguracji w fazie instalacji
jako:

» Dezaktywowane

» Natychmiastowa blokada alarmu
» Zatrzymanie alarmu

» Alarm techniczny

» Wybor trybu pracy dzien/noc
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Natychmiastowa blokada alarmu pozwala na natychmiastowe zakonczenie
jakiegokolwiek potgczenia telefonicznego i na wykcnanie resetu aparatu z wystaniem
komunikat aparatu w stan spoczynku.

Zatrzymanie alarmu pozwala na zatrzymanie alarmu gdy, na przyktad, dzwig
znajduje sie na pietrze z otwartymi drzwiami.

Alarm techniczny pozwala na wystanie sygnalizacji informujacych o ztym
funkcjonowaniu dzwigu.

Wybér trybu pracy dzier/ncc pozwala na kontrole poprzez zewnetrzny kontakt,
ktére numery musi wybierac aparat.

Kazde wejscie moze by¢ programowane do pracy w zamknieciu (N.A.) lub w
otwarciu (N.C.). Jesli wejscie nie jest uzytkowane nalezy je skonfigurowaé jako
dezaktywowane.

2.7. Wyjscia

Aparat posiada trzy wyjscia na otwarty facznik i jest w stanie przetaczyc¢ tadunek
pradu ciggtego 30V - 200mA.

Ich funkcjonowanie jest mozliwe do indywidualnego zaprogramowania w fazie
instalacji:

» W trybie “Potwierdzenie alarmu” wyjscie pozostaje aktywne od poczatku do
konca alarmu.

b W trybie “Aktywny dzwiek” wyjscie pozostaje aktywne przez caly czas
aktywacji modutu dzwiekowego i gdy mozna moéwi¢ (lampka sygnalizujaca
dla niestyszacych).

» W trybie “Koniec alarmu” wyj$cie aktywuje sie przyciskiem na koniec alarmu.
» Wy trbie “Zdalna kontrola” wyjscie jest kontrolowane zdalnie podczas
konwersacji.

» W trybie “Linia zajeta” wyjécie pozostaje aktywne gdy linia telefoniczna
jest zajeta.

> W trybie “Test zasilania” wyj$cie sie aktywuje co godzine przez okres 10
sekund powyzej czasu kontroli baterii w celu pozwolenia na tymczasowg
dezaktywacje uktadu tadowarki.

» Wy trybie “Brak linii” wy$cie sie aktywuje gdy potgczenie telefoniczne nie jest
w danym momencie mozliwe

Kazde wyjécie moze by¢ zaprogramowane jako zwarte (N.O.) lub jako otwarte (N.C.).
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3. Sposob programowania

Modut CMF 10.09 Tel 04 i CMF 10.09 GSM 04 moze by¢ programowany na cztery
rézne sposoby:

» Programowanie przez telefon

» Programowanie zdalne przez SMS ftylkc GSM|
» Programowanie lokalne przez PC

» Programowanie zdalne przez PC

Programowanie lokalne przez komputer wymaga odpowiedniego
kablainterfejsowego USB (opcja) stuzgcege do potgczenia do portu lokalnego
programowania.

Programowanie zdalne przez PC wymaga odpowiedniego interfejsu opcjonalnego
dla centrum serwisowego.

3.1. Programowanie przez telefon

Aby zaprogramowac aparat poprzez telefon w trybie zdalnym nalezy koniecznie
skonfigurowaé parametr “teleprogramowanie” z ilo$cig dzwonkéw odmiennym od zera.
Whpisujac “0" w rejestrze zatrzyma si¢ teleprogramowanie.

Po wybraniu numeru telefonu aparatu do zaprogramowania i po odczekaniu
zaprogramowanej ilo$ci dzwonkow ustyszy sie wiadomosé:

» “Aparat uruchomiony” jesli nie zostato zaprogramowane hasto dostepu.
» “Whpisac hasto” jesli zostato zaprogramowane hasto dostgpu.

W przypadku aparatu zabezpieczonego przez hasto, wpisa¢ hasto (od 1 do 6
znakoéw) i wcisnac przycisk @ potwierdzajacy (Hasto fabryczne = 123456).

Jesli hasto jest poprawne bedzie styszalny komunikat “Aparat uruchomiony”, w
przeciwnym wypadku komunikacja zostanie przerwana

Po uaktywnionym oprogramowaniu mozna modyfikowa¢ parametry dziatania
aparatu wpisujac komendy opisane w ponizszym rozdziaie

Na koniec kazdej komendy aparat odpowie komunikatem “Konfiguracja
zakoriczona”, jesli komenda zostata wykonana poprawnie, badz “Btedny parametr” jesli
wprowadzona wartos$¢ nie jest zgodna z ustalonymi warto$ciami.

Jesli zostata uaktywniona funkcja powtarzania gtosowego wprowadzonych danych,
przed komunikatem “Konfiguracja zakoriczony” zostaje szybko powtérzona, w celu
weryfikacji, kolejnos¢ wcisnietych przyciskow.
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Po zakonczonym programowaniu wcisnaé przycisk # w celu zakonczenia
komunikacji i powréci¢ do normalnego funkcjonowania.

Po 20 sekundach nie dziaania aparat odiaczy sie od linii, aby powréci¢ do
normalnego funkcjonowania.

Zaleca sie przygotowa¢ komendy do programowania przed potaczeniem aparatu.

3.2. Programowanie lokalne przez PC

W celu programowania aparatu przez komputer w trybie lokalnym nalezy posiadac
opcjonalny kabel USB.

Podtaczy¢ kabel do portu programowania i na komputerze (PC).

Aktywowaé software konfiguracji i postepowac zgodnie z instrukcjami znajdujacymi
sie w instrukcji programowania.

Na koniec programowania odtgczy¢ kabel.

3.3. Programowanie zdalne przez SMS tylko GSM iub PSTN + GSMCMF|

Aparat niezaleznie od warto$ci parametru “teleprogramowania”, moze byc
konfigurowany poprzez wystanie SMS-a.

Kazdy SMS konfiguracji musi rozpoczynac si¢ napisem CMFGSM po czym nalezy
wpisag hasto (jesli zostato zaprogramowane) i znak @

Parametry konfiguracji aparatu sg podane w Instrukcji Programowania. Jeden SMS
moze zawieraé wiele parametréw, jak wskazuje przyktad:

CMFGSM 123456# *1#3331122333# *50#3334455666# *9
"Impianto di Via dei Glicini, 57 — Miiano”

Wtekécie SMS-a mozna wprowadzi¢ odstepy w celu polepszenia zrozumienia,
wazne jest, aby NIE wyj$¢ poza maksymaing dtugosé 160 znakow dla kazdego SMS-a.

Parametr *9, ktéry pozwala na ustawienie tekstu do wyslania

w SMS-ach alarmowych musi by¢ wpisany jako ostatni w SMS-ie konfiguracji
i linijka musi by¢ w cudzyslowie.
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3.4. Programowanie zdalne przez PC
Aby zaprogramowaé aparata przez komputer w trybie zdalnym uzywa sie tego

samego oprogramowania konfiguracji do programowania lokalnego poprzez PC, ale
zostaje uzyty interfejs centrali.

4. Dziatanie

Dziatanie aparatu zalezy od wykonanych programowan, a w szczegbinosci od
“Trybu operacyjnego” wybranego podczas ustawiania funkcji wyjsc.

Automatyczne: Brak wyj$cia zaprogramowanego w “Zdalnym Sterowaniu”

Zdalne Sterowanie: Chociaz jedno wyjScie zaprogramowane W “Zdalnym
Sterowaniu”

4.1. Wezwanie pomocy w “Trybie Automatycznym” przez telefon (glosowe)

W momencie wcisniecia przycisku potaczenia rozpoczyna sig proces wywotywania
zapisanych numerdw telefonow.

Gdy odpowie sie na potaczenie bedzie styszalne w kolejnosci “Wezwanie pomocy”,
komunikat zarejestrowany w fazie instalacji i “Wcisnac przycisk 5". Po zakoriczeniu
komunikatu pozostajg 2 sekundy na odbiér potgczenia wceiskajac @ przycisk na telefonie
w celu potwierdzenia.

Komunikat, w momencie braku potwierdzenia, (wcisnigcia przycisku 5) powtarza sie
pieé¢ razy po czym komunikacja zostaje zakoriczona i przechodzi si¢ do nastgpnego
numeru.

Gdy aparat uzyska potwierdzenie aktywuje automatycznie komunikacje w trybie
gltosnoméwiacym w kabinie i mozna rozmawiac.

Komunikacja zostaje zakonczona:
» Jesli ten do ktérego sie zadzwonito odfozy stuchawke (*)
» Jesdli ten do ktérego sie zadzwonite wcignie przycisk E (™)
» Jedli ten do ktérego sie zadzwonito weisnie przycisk @ -Zdalny reset aparatu (%)
» Jesli wewnatrz instalacji zostanie wcisnigty przycisk zaprogramowany jako
“Natychmiastowa blokada alarmu” - Lokainy reset aparatu lub przycisk reset
znajdujacy sie na karcie obok fgcznika programowania (tylko PSTN)

» Jesli minat maksymaliny czas konwersacii.

(*)Patrz parametr “Koniec Konwersacji’ w Instrukcii Programowania
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Od tego momentu i do korica czasu Czas Oczekiwania Potgczenie Btyskawiczne lub do
resetu kazde przychodzace potaczenie zostaje automatycznie wystane do kabiny po
komunikacie identyfikujacym.

W momencie resetu (w frybie lokalnym lub zdainym) aparatu zostaje wystany
automatycznie cichy alarm potwierdzajgcy.

4.2. Alarm w “Trybie Automatycznym” przez telefon

W momencie aktywacji jednego z rodzaju alarmow (Alarm Technologiczny, Cichy
lub Baterii) rozpoczyna proces potaczenia zapisanych humeroéw telefonu.

Gdy odpowie sie na potaczenie bedzie styszalny komunikat alarmu (“Alarm
technologiczny”, “Aparat uruchomiony, “Bateria Wytadowana"), komunikat zarejestrowany
w fazie instalacji i “Wcisng¢ przycisk 5”. Po zakonczeniu komunikatu pozostajg 2 sekundy
na odbior potgczenia wciskajac przycisk | 5| na telefonie w celu potwierdzenia.

Komunikat, w momencie braku potwierdzenia, (wcisniecia przycisku 5) powtarza si¢
pie¢ razy po czym komunikacja zostaje zakoriczona i przechodzi sig do nastepnego
numeru.

Gdy aparat odbierze potwierdzenie powrdci automatycznie do stanu spoczynku.

Niezaleznie od komunikatéw cichego alarmu mozna zaprogramowac przesytanie
komunikatu bez potwierdzenia (parametr *036).

W takim przypadku komunikat powtérzy sie pie¢ razy bez zapytania o ,Wcisniecie
przycisku 5" i nie zostang wykonane dodatkowe préby.

4.3. Wezwanie pomocy w “Trybie Zdalnego Sterowania” przez telefon

Ildentyczne do wezwanie pomocy w Trybie Automatycznym, o ile podczas
konwersacji jest mozliwe przejscie z konwersacji do sterowania wyjSciami i wejSciami
wciskajac przycisk

Gdy aktywuje sie sterowanie wej$¢ | wyjs¢ dzwiek w kabinie zostaje odtaczony i
styszy sie komunikat , ktéry okresla stan/y wejscia/$¢ Alarmu Technologicznego i
wyjscia/s¢ Zdalnego Sterowania.

Potaczenie pomiedzy wyjsciami i przyciskami jest logiczne. Przycisk | 1 | steruje

pierwszym wyj§ciem zaprogramowanym w trybie sterujgcym i tak zachowuje sig¢
przy nastepnych.

Weiskajac przycisk E’ zmienia sie stan pierwszego sterowanego wyjscia, wciskajac
zmienia si¢ stan drugiego sterowanego wyjécia (jesli zaprogramowane), wciskajac
zmienia sie stan trzeciego sterowanego wyjscia (jesli zaprogramowane).
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Zmiana stanu zostaje potwierdzona komunikatem o stanie wej$¢ | wyjsé.

Mozna powréci¢ do konwersacji wciskajac przycisk B lub koriczac komunikacje
wciskajac przycisk [#]

4.4. Alarm w “Trybie Zdalnego Sterowania” przez telefon

Identyczny do punktu poprzedniego, o ile aparat przechodzi natychmiast do
sterowania wejsciami/wyjsciami z ckresleniem stanu.

4.5. Wezwanie pomocy i Alarm do centrum serwisowego

Patrz instrukcja centrum serwisowego.

5. Symulacje podczas programowania

KPodczas fazy programowania (w trybie lokalnym lub zdalnym) mozna okresowo
uaktywni¢ konwersacje na zewnatrz | sterowanie wejsciami/wyjSciami wciskajgc w
kolejnosci przyciski .

Aparat symuluje normalne dziatanie (Automatyczne lub Zdalnego Sterowania)
opisane powyzej. Na koniec nastepuje powrdt do programowania komunikatem “Aparat
uruchomiony”.

Podczas fazy programowania (w trybie lokalnym lub zdainym) mozna symulowad
potaczenie cichego alarmu wciskajac kolejno odpowiednie przyc&skl ﬂ Po 10
sekundach od zakonczenia programowania aparat wykona potaczenie cichego alarmu.
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6. Przywrécenie wartosci fabrycznych

W przypadku gdy zapomni sie Hasta lub chce sie przywrdcic aparat do fabrycznej
konfiguracji nalezy wejsc¢ w konfiguracje i, na zadanie aparatu, wpisac hasto:

alulElElElElE

Lub wystaé SMS, ktéry bedzie zawierat tylko tekst:
RST2FS

W obydwdch przypadkach aparat przywréci ustawione fabrycznie warto$ci, usunie
ksiazke i komunikat gtosowy, po czym wykona reset.

7. Kontrola stanu konta

W przypadku gdy zostaje uzyta przedptacona karta SIM jest mozliwosé
powiadomienia o kwocie ponizej 5€ i informacji o pozostate] sumie do wykorzystania na
koncie.

Aby to zrobi¢ nalezy skonfigurowad telefon, na ktéry wysyta sie komunikat alarmowy
0 pozostatej kwocie za pomocg parametru *028 (Patrz instrukcja Programowania).

Jesli funkcja jest uaktywniona mozna wystac do aparatu SMS-a z napisem:
STAN KONTA

aby uzyskac kopie komunikatoéw pozostatych w momencie zapytania..

Nota bene
Zarzgdzanie kwotg na koncie nie jest standardowsg funkcg potaczenia
GSM. Aktualnie niniejsza funkcja jest do dyspozycji tylko we Witoszech i
i dia operatoréw TIM, VODAFONE i WIND.

Nie ma zadnej pewno$&ci ze ninejsza funkcija nie zostanie
zmieniona przez operatora.
Dla sprzedanych aparatéw za granice sprawdzi¢ dla jakich
operatoréw jest aktywowana niniejsza funkcja.
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Dane techniczne

Obudowa

Material

Skrzynki zaciskowe
Zasilanie
Absorpcja

Linia telefoniczna
Tryb gto$noméwigcy w kabinie
Dodatkowe funkcje

Wejscia okreslone
Wejscia programowane

Wyjscia programowane
Rodzaj wyjscia
Wyswietlanie stanu

Na szynie DIN EN 50022 - 9 modutéw

Noryl UL 94-V0 samogaszacy

Wyciggane

12 V DC Max 15V

Typowa 110 mA dla PSTN i 120 mA

dla GSM w stanie spoczynku

Max 450 mA DC w trybie konwersaciji

Analogowa PSTN lub GSM

interkomowy typu CMF 10.04/CITGON

Urmet,Domus 924/500, 5150/500 o 1145/500
interkomowe typu Urmet Domus 1130,

1132, 1133

1 (Wezwanie pomocy)

2 - konfigurowane NA lub NC (Blokada

Alarmu, Zatrzymanie Alarmu, alarmi Technologiczne)
3 konfigurowane NA lub NC

Open Collector 30 VDC 200 mA max

Led dwukolorowy x PSTN (Czerwony, Zie

lony), led tréjkolorowy x GSM (Czerwony, Zétty, Zielony)

Diagram aktywacji wyjsc¢

Polaczeni Odebranie mzmowy OdioZenie shuchawki

Potwiard-
rans
Alarmu

Dutwigk

Aktywny

Hanias

Zagla
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Dolzago

Lecco Haly
CMF 10,09 GSM 04
Schemat polaczen dia
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| : Alarm
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Tabela Parametry sterujace

*001< funkcja wejscia T1> 0- 2
*002< funkcja wejscia T2> 0-¢ 5
*003< cichy alarm> 0-S 3
*004< czas wcisniecia przycisku> 1-S 1
*005< funkcja wyjscia 1> OBSOLETO 0-7 0
*006< funkcja wyjscia 2> OBSOLETO 0-7 2
*007< funkcja wyjscia 3> OBSOLETO 0-7 4
*008< teleprogramowanie> 0- 3
*009< koniec konwersagji> 0-1 0
*010< czas oczekiwania oddzwonienie> 0-§ 1
*011< poziom baterii> 0-8 5
*012< czas baterii># 1-9 3
*013< numery potaczenia wezwania pomocy># 1-8 1234
*014< numery potaczenia alarmu technologicznego># 1-8 5678
*015< numery potaczenia cichego alarmu># 1-8 5678
*016< numery potaczenie alarmu baterii># 1-8 5678
*017< numery aktywowane w trybie dnia> 1-8 1256
*018< hasto># 0-9 123456
*019< numer linii telefonicznej># 0-¢ -
*020< ilo$¢ maksymalnych prob> 0-9 0
*021< funkcja wyjscia 1> 00-61 00
*022< funkcja wyjscia 2> 00-61 10
*023< funkcja wyjscia 3> 00-61 20
*024< maksymalny czas konwersacji > 1-G 9
*025< typ przycisku alarmu > 0-1 0
*026 tylko GSM <kontrola regulacji echa > 0-1 1
*027 tylko GSM <kontrola stanu linii > 0-9 1
*028 tylko GSM <n. telefoniczny SMS - stan konta > - -
*029< protokét alarmu > 0-2 0
*030< kod CPC wezwania pomocy > 00-93 10
*031< kod CPC alarmu technicznego > 00-99 35
*032< kod CPC alarmu baterii > 00-99 17
*033< kod CPC cichego alarmu > 00-99 26
*034< gtosowa powtdrka wprowadzonych danych > 0-1 1
*035< rodzaj tonu korica komunikatu > 0-9 #A-D 0
*036<potwierdzenie przycisku 5 na cichym alarmie> 0-1 1
*037<rodzaj linii telefonicznej> 0-2 1
*038<rodzaj linii szeregowej> 0-1 0
*039<wybor jezyka komunikatu= 0-5 0
*040<wybor setup kraju=> 000-255 89
*1< identyfikator>#<numer telefonu># 0-9* -
*2< identyfikator>#<numer telefonu># -9 -
*3< identyfikator>#<numer telefonu># 0-9 * -

*4< identyfikator>#<numer telefonu># 0-9* -
*5< identyfikator>#<numer telefonu># 0-9~ -

*6< identyfikator>#<numer telefonu># 0-9* -

*7< identyfikator>#<numer telefonu># 0-9* -

*8 < identyfikator>#<numer telefonu># 0-g* -
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Inne ustawienia

*91 - rejestracja wybranego komunikatu “W celu potaczenia utrzymac wcisniety przycisk”

*92 - rejestracja wybranego komunikatu “Potaczenie w toku, prosze czekad’

*93 - rejestracja wybranego komunikatu “Linia niedostepna lub uszkodzona®

*94 - rejestracja komunikatu uzytkownika

*# - odtworzenie komunikatu uzytkownika

*0* - aktywacja polgczenia dzwiekowego

*0# - symulacja potgczenia kontrolujgcego
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SPOSOB SZYBKIEJ KONFIGURACJ! SYSTMU POWIADAMIANIA

Zaleca sie zapozna¢ doktadnie z trescig instrukcji. Wskazowki, ktore znajdziecie na
dole stuza tylko i wytacznie do skierowania waszej uwagi na bardo wazne informacje w
celu prawidtowego dziatania systemu powiadamiania.

Nalezy podkreslic, ze jedng z cech charakterystycznych niniejszej jednostki
powiadamiania jest wyjatkowa tatwo$é programowania, dlatego tez warto w catosci
wykorzystac te zalete. Ponizej zostaly opisane kolejne czynnoéci, ktoére powinny zostac
prawidtowo wykonane.

Po podtaczeniu sie do systemu powiadamiania na jeden Z mozliwych sposobow,
jak opisano w rozdziale - 3 Tryb programowania - nalezy wykonac¢ w kolejnosci ponizsze
czynnosci: tylko gdy wybierze sie sposdb programowania opisany w paragrafach 3.1 jak
tylko bedziecie podigczeni ustyszycie komunikat ,wpisa¢ hasto” (fabryczne hasto: 123456
) wpisac wiec 123456 i wcisnaé przycisk # w celu potwierdzenia.

Jesli hasto zostato pisane poprawnie aparat odpowie komunikatem * aparat
uruchomiony “ po czym przechodzi sig do pierwszej niezbednej konfiguraciji.

: b wprowadzenie co najmniej jednego numeru wezwania pomocy Ww ksigzce
telefonicznej: aby to zrobi¢ nalezy wpisa¢ . * 1¥ numer telefonu i potwierdzi¢
przyciskiem # w ten sposdb zostat wpisany numer telefonu, ktory system
powiadomi w trybie gtosowym gdy zostanie uaktywniony przez wezwanie pomocy
w stanie zagrozenia.

2° wprowadzenie numeru cichego alarmu (potaczenie co 3 dni): aby to zrobi¢ nalezy

wpisa¢: * 5# numer telefonu i potwierdzi¢ przyciskiem # jesli nie zostang
wprowadzone inne numery system powiadamiania uzyje tego numeru takze do
innych alarméw “baterii” | “technologicznego”

3° ostatnia konfiguracja, ktéra nalezy koniecznie wykonac to rejestracja komunikatu,
ktory wskazuje adres instalacj. Postepuj zgodnie z ponizszg procedurg : * 94

gtosowo okresli¢ miejsce instalacji wylaczyc sig przy pomocy przycisku #.

W tym momencie zostaly wykonane wszystkie niezbedne czynnosci | system
powiadamiania jest gotowy do dziatania z innymi juz wczesniej ustawionymi fabrycznie
parametrami, z ktorymi nalezy sig zapoznac, a jesli chcecie je zmodyfikowac nalezy
uprzednio zapoznac sia z trescia instrukgciji.

W celu prawidiowego dziatania systemu powiadamiania przypominamy, ze po
kazdym wezwaniu pomocy Z odpowiednim cyklem odpowiedzi nalezy wykonac reset
jednostki.

Wedilug norm EN 81-28 ( dla ktorych system jest certyfikowany ) system
powiadamiania moze byé wyresetowany tylko na miejscu za pomocy specjalnego,
dostepnego przycisku i tylko przez personel do tegoc upowazniony. lIstnieje takze
mozliwoéé zdalnego resetu po zakoriczeniu komunikacji wciskajac przycisk 0, ktory
wykona reset aparatu.

Dodatkowo istnieje mozliwos¢ automatycznego resetu jednostki, aby zapoznac sia z
tg procedurg prosimy o przeczytanie rozdziatu “Czas oczekiwania potaczenie btyskawiczne
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System powiadamiania dla dzwigow
przez linie telefoniczng PSTN.

System powiadamiania dla dzwigow
przez linie telefoniczng GSM.

instrukcja Programowania

Wersja 4.1 PSTN
Wersja 2.0 GSM

PL






1. Wstep

Poczynajgc od wersji CMF 10.09 Tel 04 V3.3 i CMF 10.09 GSM 04 V1.1 opcje
programowania sg catkowicie identyczne, dlatego tez zostaly one opisane w jednej
instrukciji.

Patrz instrukcje instalacji w celu uzyskania informacji o réznych sposobach
wykonania programowania.

Ponizej w instrukcji ustawienia sa wspoine dla obydwéch rodzajow aparatu o ile nie
zostato to odmienie okreslone we wskazéwkach badz tez obok
ustawien. Przy pomocy wersji 4.1 mozna podigczy¢ aparat PSTN do przetwornika
liniowego GSMCMF w trybie GSMCMF, w takim przypadku niektére funkcje

zaawansowane GSM zostajg rozszerzone o PSTN z napisem PSTN + GSMCMF.

2. Format komend
Wszystkie komendy programowania zaczynajg sie znakiem B
Po czym nastepuje numer komendy i warto$é/éci do zaprogramowania.
Komendy odpowiadajace ogdinemu programowaniu sktadajg sie z trzech cyfr i

zaczynajg sie¢ od 0. Komendy dotyczace ksiazki telefonicznej sktadajg sie tylko z jednej
cyfry od 1 do 8.

3. Ksigzka telefoniczna

Aparat posiada spis telefoniczny o$miu numeréw do uzycia w celu wykonania
potaczen.

Kazdemu numerowi jest przydzielony identyfikator, ktory pozwala zadecydowaé, czy
potaczenie jest skierowane do telefonu w trybie glosowym lub do centrum serwisowego w
trybie danych.

» Jezeli identyfikator jest pusty potaczenie zostanie wykonane w trybie
gtosowym wykorzystujac komunikaty juz wczedniej zarejestrowane.

» Jezeli identyfikator zawiera tylko jedng cyfre O i potgczenie nie dotyczy
wezwania pomocy zostaje wystany SMS na numer telefonu.
| tylko GSM lub PSTN + GSMCMF|

> Jezeli identyfikator zawiera od 1 do 8 znakdéw numerycznych potaczenie
zostaje wykonane w trybie danych i przypuszcza sie ze wywotany numer
opowiada centrum serwisowemu.

CMF 10.09 TEL 04 e CMF 10.09 GSM 04 — instrukcja Programowania V 4.1 e V2.0 Pag.23



Kazdy numer telefoniczny moze by¢ ziozony z maksymalnie z 19 znakow
numerycznych.

Mozna wprowadzi¢ przerwy podczas wybierania numeru wpisujac znak. E . Kazda
przerwa trwa 3 sekundy. ftylko PSTN

Format komendy:
[n]ewentualny identyfikator [#] numeru telefonicznego [#]

gdzie nr musi by¢ od 1 do 8 cyfr i tworzy pozycje w ktérej zostaje wpisany numer.
Na przyktad:

» pofaczenie gtosowe na numer 3334455666 zapisane w pozycji 2:

F[2](#][3][3](s][4][4][5][5][6][6][6][#]

» potaczenie poprzez SMS (w przypadku wezwania pomocy zostaje wykonane
potaczenie glosowe) na numer 3334455666 zapisane w pozycji 7:
tylko GSM lub PSTN + GSMCMF|

F[zllo][#][3][3][3][4][4][5][5][s][6][6][#]

» potaczenie w trybie danych do centrum serwisowego 800112233 z wystaniem
identyfikatora 789789 zapisane w pozycji 5:

is][7l(8][e](7]8] el #I[8][e][0][1][1][2] 2] [B][3][#]

Mozna przydzieli¢ kazdemu numerowi jedna lub wiecej funkcji (wezwanie pomocy,
alarm techniczny, alarm cichy, alarm baterii) i podzieli¢ dziatanie aparatu na dwa tryby
(zwany “dziennym” i “nocnym”) z numerami i réznymi kryteriami.

Dla defaultu ustawienia sg nastepujgce:

Pozycja Wezwanie Alarm Alarm Alarm Dzieri lub

_pomocy Technologiczny Baterii Cichy Noc (*)

1 o Dzier\

2 v Dzien

3 v Noc

4 il Noc

5 il v v Dzien

6 g v v Dzien

7 v + el Noc

8 v v v Noc

(Mtryb Dzien/Noc aktywuije sie tylko gdy jedno z wejs¢ jest skonfigurowane w taki sposéb.
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Potaczenia w trybie danych moga by¢ wykonane uzywajac réznych protokotow:

» Protokét macierzysty
» Protokét P100
» Protokét CPC

Skontaktowadé sie ze swoim call-center, aby uzyskaé informacje na temat protokotu,
ktory nalezy uzyc.

Programowania wspoizalezne:
Funkcje wejé¢ (*001-2) (dia sygnalizacii trybu Dnia/Nocy)

o Przydzielenie numeréw réznym funkcjom (*013-6)
o Przydzielenie numeréw w trybie dnia/nocy (*017)
o Protokét alarmu (*029)

o Kody alarmu protokotu CPC (*030-33)

4. Kontrola zasilania

Aparata jest wyposazony w specjalny system zarzadzania kontrolg zasilania, ktéry
pozwala na bezposrednig kontrole baterii awaryjnej tablicy sterujacej.

Napiecie wejécia jest ciggle kontrolowane i jesli zejdzie ponizej ustalony poziom (dla
default 10,5V) dla dtuzszego okresu od tego zaprogramowanego (dla default 30 sekund)
wysyta informacje o stanie alarmowym wytadowane] baterii.

Aby dodatkowo uzyska¢ wigksze bezpieczenstwo systemu mozna zaprogramowac
wyjécie w taki sposéb, aby uzyskac okresowe odtgczenie tadowarki. W takim przypadku
niniejsze wyjscie zostaje uaktywnione na czas réwny temu zaprogramowanemu do testu
baterii przedtuzonemu o 10 sekund, dajac mozliwo$¢ wykonania testu w rzeczywistych
warunkach.

W momencie braku lub wadiliwej baterii aparat zadba o natychmiastowe
pozostawienie wyjécia i o przestanie potgczenia alarmowego dezaktywujac test, az do
wytaczenia i powtdérnego wiaczenia lub wcisniecia przycisku natychmiastowej blokady
alarmu (reset urzadzenia sterujacego).

Programowania wspotzalezne:
o Poziom baterii (*011)

o Czas baterii (*012)
o Funkcje wyjs¢ (*021-23)
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5. Parametry sterowania

Ponizej zostaty indywidualnie opisane wszystkie komendy programowania.

5.1. Funkcje wejsé (*001-2)

Dwa wejscia mozliwe do zaprogramowania “T1" i “T2”, sg konfigurowane na rézne
sposoby wedtug wymogoéw kazdej instalacji.

Wejscie Funkcja

N.A. [ N.C.

0 1 Dezaktywowane

2 3 Stop Alarm (reset urzadzenia sterujgcego)
4 5 Zatrzymanie alarmu

6 Vi Alarm Techniczny

8 9 Tryb Dzien/Noc

Na przyktad w celu konfiguracji wej$cia 1 jako alarmu technicznego normalnie
zwartego nalezy wpisac:

[*1lo][o][1][7]
Ustawienia fabryczne:
» Wejscie 1: Stop Alarm N.C.
» Wejscie 2 : Zatrzymanie N.A.

W przypadku uzycia wejscia jako zatrzymania alarmu nalezy
koniecznie zadbac o jego odtgczenie podczas konserwacii.

5.2. Ustawienie cichego alarmu (*003)

Cichy alarm czyli prawidtowego dziatania aparatu, zostaje wystany automatycznie z
aparatu z ustawionymi odstgpami czasu w ramach sygnalizacji jego prawidiowego
dziatania.
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Przerwa jest programowana pomiedzy 1 i 9 dniem. Cichy alarm mozna
dezaktywowac ustawiajac przerwe na 0 ale przypominamy, ze
aktualne normatywy wymagajg kontroinego potaczenia co najmniej co 3 dni.

W celu ustawienia potaczenia co 2 dni nalezy wpisac:

[*Ilo][0][3][2]

Ustawienia fabryczne: potgczenie co 3 dni.

Jezeli zostanie wykonana jakakolwiek potaczenie (Wezwanie pomocy, Alarm
Techniczny lub Baterii) licznik powréci do zaprogramowanej wartosci w celu uniknigcia
nieuzytecznych potaczen.

Aby moéc wystaé potaczenie nalezy zaprogramowaé numer telefonu przydzielony
danej sytuacji (dla default numer od 5 do 8 w ksigzce).
5.3. Minimalny czas wcisniecia przycisku (*004)

W celu unikniecia nieuzytecznych potaczeri, mozna okreslic przez ile sekund (od 1
do 9) przycisk “Wezwanie pomocy” musi by¢ wcisniety przed wystaniem potgczenia.

Jesli przycisk jest wcisniety przez krotszy czas niz ten zaprogramowany zostaje
wystana do kabiny wiadomo$¢ “W celu polgczenia utrzymac wecisnigty przycisk® w

przeciwnym wypadku na koniec ustawionego czasu zostanie wystany komunikat
“Potaczenie w toku, prosze czekac”.

Na przyktad w celu ustawienia minimalnego czasu na dwie sekundy nalezy wpisac:

*1lo]{0][4][2]

Ustawienie fabryczne: jedna sekunda.

5.4. Funkcje wyjsé (*005-7) (ODBSOLETO

Rejestry 5, 6 i 7 zostaty zachowane w celu kompatybilnoéci z poprzednimi wersjami
jako, ze zastapione odpowiednio przez poprzednie rejestry 21, 22 1 23, do ktérych sig
odsyta.

CMF 10.09 TEL 04 e CMF 10.09 GSM 04 — Instrukcja Programowania V4.1 eV 2.0 Pag.27



5.5. Teleprogramowanie (*008)

Mozna dezaktywowaé zdalne programowanie aparatu ustawiajgc wartos¢ 0 lub
zaprogramowac numer dzwonkdéw (od 1 do 9) do odczekania przed odpowiedzia.

Jezeli aparat wystat wezwanie pomocy i zostat zaprogramowany czas oczekiwania
pofaczenia btyskawicznego (patrz ponizej) podczas tego czasu teleprogramowanie jest
zatrzymane i nadchodzace potaczenie powoduje natychmiastowe potgczenie w trybie
gtosowym z kabina,.

Na przyktad w celu ustawienia teleprogramowania po pieciu dzwonkach nalezy
wpisac:

*1[o][o]8][5]

Ustawienia fabryczne: 3 dzwonki.

5.6. Sposé6b zakonczenia konwersacji. (*009) itylko PSTN

Mozna wybrac wsrdd trzech sposobow zakoriczenie konwersacji z kabing dzwigu.

Odtozenie stuchawki: wybierajgc “0” wystarczy odtozy¢ stuchawke, aby zakoriczy¢
konwersacje.

DTMF: wybierajgc “1” kontroluje sie bezposrednio odtozenie stuchawki; tym
przypadku w celu zakoriczenia konwersacji halezy wcisnat przycisk

Obydwa sposoby: wybiarajac “2” mozna korzystac z dwdch sposobdw.

W momencie gdy zakonczy sie komunikacje odktadajgc stuchawke centrala
telefoniczna wyda, po réznym czasie (w zaleznosci od centrali),
oddalajacy sie ton, ktory powoduje kKoniec konwersacji ze strony aparatu.
Kazdy kraj ma swoje ustalenia odnosnie ogdlnej gamy tonéw, dlatego tez

koniecznie nalezy zweryfikowac, czy aparat zostat zaprogramowany dla
wybranego kraju (programowanie niemozliwe do zmodyfikowania przez
uzytkownika).
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Jesli aparat jest podtgczony do centrali nalezy sprawdzié, czy
wydaje on oddalajacy sie ton kompatybilny z standardem telefonicznym
lub z tym z centrali (100/100).

Zaleca si¢ wykonac test w celu zweryfikowania, czy aparat odbiera
poprawnie rozpoznanie tonu z centrali, w przeciwnym razie
komunikacja nie zostanie przerwana, az do maksymalnego
ustalonego czasu konwersacji lub resetu recznego centrali.

Na przyktad w celu ustawienia sposobu zakoriczenia komunikacji w trybie

DTMF nalezy wpisac:
*1(o][o][o][1]

Ustawienie fabryczne: Odtozenie stuchawki.
5.7. Czas oczekiwania - potaczenie biyskawiczne. (*010)

Istnieje mozliwosé wyboru na jaki czas, po wezwaniu pomocy, chce sie ponownie
skomunikowac z kabing dZzwigu poprzez aparat.

Jesli parametr wynosi 0 potaczenie blyskawiczne jest do dyspozyciji, az do resetu
aparatu. W przeciwnym razie mozna okresli¢ ilos¢ minut (od 10 do 90 co 10) w ciagu
ktorych przychodzace potaczenie powoduje natychmiastowe potaczenie w trybie
gtosnomowigcym.

Podczas czasu oczekiwania na biyskawiczne potgczenie nie ma dostepu do
teleprogramowania.

W celu ustawienia czasu oczekiwania na potgczenie co godzing nalezy wpisac:

*1[o][1](0][s]

Ustawienia fabryczne: az do resetu.

5.8. Poziom baterii (*0711)

Gdy aparat jest zasilany przy pomocy baterii mozna kontrolowa¢ poziom tadowania i
wystac sygnalizacje jesli zejdzie on ponizej ustalong wartoéé.
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Ustawione wartosci:

Poziom 0 1 2 3 - 5 6 7 8 9

Napiecie (V) Dis. | 85 | 9.0 | 9.5 | 10.0 | 10.5 | 11.0 | 11.5 | 12.0 | 12.5

Kontrola napigcia przewiduje histereze na okoto 0,5V w celu uniknig¢cia wystania
wielu alarméw, w przypadku gdy bateria zaczyna sie pomatu wytadowywac.

Na przyktad, aby ustawi¢ poziom na 9,5V nalezy wpisac:
[*lo][4][1][3]
Ustawiajac niniejszy parametr na 0 nastepuje dezaktywacja alarmu baterii.

Ustawienia fabryczne: 10,5 Volt.

Nofa Bene

Ponizej 11V jest mozliwe, ze jako$¢ potaczenia glosowego ulegnie degradacii

5.9. Czas baterii (*012)

Jako, ze nagte absorpcje mogg obnizy¢ napiecie baterii na krotkie okresy ponizej
granicy alarmu mozna okresli¢ czas pomiedzy 10 i 90 sekundami przed wywotaniem
alarmu wytadowanej baterii.

Na przyktad w celu ustawienia czasu na 60 sekund nalezy wpisac:

RIDIAIG

Jezeli bateria powréci do wartcsci napiecia wyzszej niz ta ustawiona podczas tego
czasu, zaden alarm nie zostanie wystany do sieci.

Ustawienia fabryczne: 30 sekund.
5.10. Przydzielenie numerdéw funkcjom (*013-6)

Ksigzka telefoniczna zawiera osiem numeréw telefondw, ktére mogg zostac
przydzielone czterem réznym rodzajom potaczenia.

CMF 10.09 TEL 04 e CMF 10.09 GSM 04 - Instrukcja Programowania V4.1 e V 2.0 Pag.30



Przy pomocy tych komend mozna zmienia¢ przydzielenie numeréw roznym
rodzajom funkgiji.

Jesli chce sig przydzielic numery 1, 5 i 6 wezwaniu pomocy nalezy wpisac:

FlollEINIE] el

Ten sam numer ze spisu moze by¢ przydzielony innym funkcjom.

Oto poszczegodlne kody:

013 Wezwanie pomocy
*014 Alarm technologiczny
016 Alarm baterii

*016 Alarm cichy

Ustawienia fabryczne:

Wezwanie pomocy w stanie zagrozenia: numery 1,2, 3i4
Alarmy (technologiczny, cichy i baterii) : numery 5, 6, 7 i 8.

5.11. Przydzielenie numeréw w trybie dnia/nocy (*017)

Jezeli jedno z wejsC zostato przydzielone funkcji “Tryb dnia/nocy” nalezy okreslié
ktére numery s3 aktywne w trybie dnia, a ktére w irybie nocy. Jesli zadne wejscie nie ma
takiej funkcji a wiec wszystkie numery sg do dyspozycji niezaleznie od tego ustawienia.

Jezeli chce sie aktywowaé numery 1, 2, 3 i 4 tylko w ciggu dniu nalezy wpisaé:

lo][][z][1](2](3][4][#]

Automatycznie pozostate numery zostana przydzielone trybowi pracy w nocy.

Ustawienia fabryczne:

» Tryb dnia: numery 1,2,5i86

» Tryb nocy : numery 3, 4,71 8.
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5.12. Hasto (*018)

Wprowadzenie hasta pozwoli na ograniczenie dostepu do parametréw konfiguracii
tylko osobom do tego upowaznionym. Hasto moze sie sktadaé¢ od 1 do 6 znakéw
numerycznych (0-9). Jesli zostanie puste dostep pozostaje wolny.

Poréwnanie haset nastepuje znak po znaku diatego, na przyktad “01” i “001”
uwazane s3 jako rézne hasta.

Na przyktad jesli chce sie zmodyfikowaé hasto systemu na 579 nalezy:
=llo][1][8][5][7][o][#]

Ustawienia fabryczne: Hasto = 123456.

5.13. Numer telefoniczny aparatu (*019)
Istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania numeru telefonicznego linii, do ktérego jest
podiaczony aparat. Ninigjsza informacja, zlozona 2z maksymalnie 19 znakéw

numerycznych, zostaje przestana, jesli obecna, w przypadku potgczenia do centrum
serwisowym (tryb danych) w celu identyfikacji lokalizacji aparatu.

Jesli na przyktad aparat jest podtgczony do linii 011.22.33.44 nalezy wpisac:

[Ilol[](e][o][1][1][2][2][3](3] 4] [4][#]

Numer lini zostanie przestany do call-center (tylko w macierzystym protokole) wraz z
identyfikatorem w celu rozpoznania wytacznie pochodzenia potaczenia.

5.14. llosé prob (*020)

Mozna zaprogramowac ile razy aparat bedzie prébowat wykona¢ potgczenie przed
wzigciem pod uwage, ze linia nie jest dostepna lub uszkodzona. Niniejsza wartos¢ moze
by¢ ustawiona pomigedzy 10 i 90 ze wzrostem na 10. Jesli ustawienie jest na 0 aparat
bedzie probowat wykonaé potaczenie, az do resetu.

Na przyktad, aby ustawi¢ maksymainie 30 potaczen nalezy wpisac:

*1lo][2]{0][3]

Ustawienia fabryczne: az do resetu.
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5.15. Funkcje wyjsé (*021-23)
Trzy wyj$cia aparatu mozna skonfigurowac w celu wykonania réznych funkgcii.

Wyijscia Funkcje

N.A. N.C.

00 01 Potwierdzenie alarmu
10 11 Aktywny dZwiek

20 21 Koniec alarmu

30 31 Zdalna kontrola

40 41 Linia zajeta

50 51 Test zasilania

60 61 Brak linii

» W trybie “Potwierdzenie alarmu” wyjscie pozostaje aktywne od poczatku do
korica alarmu.

» W trybie “Aktywny dzwigk” wyjScie pozostaje aktywne przez caty czas aktywacji
modutu dzwiekowego i gdy mozna mowic¢ (lampka sygnalizujgca dla niestyszacych).

» W trybie “Koniec alarmu” wyjscie aktywuje sie przyciskiem na koniec alarmu.

» W trybie “Zdalna kontrola” wyjécie jest kontrolowane zdalnie podczas
konwersaciji.

» W trybie “Linia zajeta” wyjscie pozostaje aktywne gdy linia telefoniczna jest
zajeta.

» W trybie “Test zasilania” wyjscie sie aktywuje co godzine przez okres 10 sekund
powyzej czasu kontroli baterii w celu pozwolenia na tymczasowg dezaktywacje
uktadu tadowarki.

» Wy trbie “Brak linii” wyscie sie aktywuje gdy potgczenie telefoniczne nie
jest w danym momencie mozliwe (tylko GSM)| sclo GSM

Na przykfad w celu konfiguracji wyjscia 3 w trybie “Test zasilania” zazwyczaj
otwartego nalezy wpisac:
[0][2][3][5][0]
Ustawienia fabryczne:
» Wyjscie 1 : Potwierdzenie Alarmu N.A.

» Wyjscie 2 : Aktywny DZwiek N.A.
» Wyjscie 3 : Koniec Alarmu N.A.
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5.16. Maksymalny czas konwersacji (*024)

Istnieje mozliwos¢ ustawienia maksymalnego czasu konwersacji. Niniejsza warto$¢,
wyrazona w minutach, moze by¢ ustawiona od 1 do 9.

Na przykfad, aby ustawi¢ maksymainy czas konwersacji na 5 minut nalezy wpisac:
[*1[0][2]{4][5]
Ustawienia fabryczne: 9 minut.
5.17. Rodzaj przycisku alarmu (*025)

Mozna ustawi¢ przycisk alarmu, ktory jest zazwyczaj jest otwarty (0) lub zamkniety

(1).
Na przyktad, aby ustawi¢ przycisk alarmu na zamkniety nalezy wpisac:
[*][o][2][s][1]

Ustawienia fabryczne: Zazwyczaj otwarty.

5.18. Kontrola regulacji echa (*026) | tylko GSM

W zaleznosci od rodzaju kabiny dzwigu i rodzaju uzytego modutu audio, z powodu
opodznienia spowodowanego przez sie¢ GSM, moze pojawi¢ sie fenomen echa. Mozna
aktywowac (1) lub dezaktywowac (0) kontrole regulaciji echa.

Na przykfad, aby aktywowac i dezaktywowac kontrole echa:

1lo][2][6][1]

Ustawienia fabryczne: Aktywowana.

5.19. Kontrola stanu linii (*027) tylko GSM

Sie¢ GSM jest narazona na straty rejestracji w $rodowisku komaorki.

Aparat jest w stanie rozpoznac ten stan i okresowo informowac wysytajg komunikat
w trybie gtosowym do kabiny (i ewentualnie aktywujac tylko GSM wyjscie jesli
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zaprogramowane), ze linia telefoniczna nie jest dostepna. Warto$¢ przerwy procesu
kontroli moze by¢ ustawiona od 10 do 90 sekund ze wzrostem na 10. Je$li ustawienie jest
wykonane na 0 aparat nie wykona kontroli stanu linii.

Na przyktad, aby ustawi¢ proces kontroli do 20 sekund nalezy:

[*l[o][2][7][2]

Ustawienia fabryczne: Co 10 sekund.

5.20. Numer telefoniczny dia SMS - stan konta {*028) tglko GS@

W przypadku gdy bedzie uzywana przedptacona karta SIM bez dotadowania aparat
Jest w stanie zweryfikowa¢ stan pozostatej kwoty i wystaé SMS-a gdy na koncie jest
ponizej 5€.
Na przykiad, aby ustawié¢ numer telefonu na 3334455666:

[*[o](2][8][3][3][3][4][4][5][5](e][6][e][#]

Dezaktywacja funkcii:

[*1l0][2][o][8][#]

Ustawienia fabryczne: Dezaktywowana.

Nota Bene
Zarzadzanie kwotg na koncie nie jest standardows funkcg potaczenia
GSM. Aktualnie niniejsza funkcja jest do dyspozycji tylko we Wtoszech i
i dla operatoréw TIM, VODAFONE i WIND.
Nie ma zadnej pewnosci Ze ninejsza funkcja nie zostanie
zmieniona przez operatora.
Dla sprzedanych aparatéw za granice sprawdzi¢ dla jakich
operatoréw jest aktywowana niniejsza funkcja.
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5.21. Protokét alarmu (*029)

Aparat gdy zostat skonfigurowany z ID potgczenia w trybie danych
(patrz Ksigzka) jest w stanie dziata¢ z réznymi protokotami systemu powiadamiania:

Kod Protokét

0 Macierzysty(CMFTel)
1 P100

2 CPC

Aby przykiad, aby ustawic¢ protokét P100 nalezy:

1[o]2]s][1]

Ustawienia fabryczne: Protokdt macierzysty.

5.22. Kody alarméw protokotu CPC (*030-33)

Protokét CPC pozwala przydzielac kody wezwania pomocy w stanie zagrozenia.

Rejestr Typ Default
*030 Wezwanie pomocy 10
*031 Alarm technologiczny | 35
*032 Alarm cichy 17
*033 Alarm baterii 26

Na przyktad,a aby ustawi¢ kod wezwania pomocy na 14 nalezy:

*1lo][3][0][1][4]

5.23. Powtarzanie w trybie glosowym wprowadzonych danych (*034)

Istnieje mozliwos¢ aktywowania (1) lub dezaktywowania (0) powtarzania w trybie
gtosowym danych wprowadzonych w fazie programowania.

Jesli taka funkcja jest aktywowana, przed komunikatem “konfiguracja zakoriczona”
powtorzy sie w trybie gtosowym, w celu kontroli, kolejnos¢ wprowadzonych danych.

Na przyktad w celu ustawienia funkcji aktywacji powtarzania w trybie gtosowym
wprowadzonych danych nalezy:

[*1[o][3][0][4][1]
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na ktore aparat odpowie, natychmiast jg aktywujac, “gwiazdka”, “zero”, “trzy",
“cztery”, “jeden”, “konfiguracja zakonczona”.

Ustawienia fabryczne: Aktywowana.

5.24. Ustawienie tonu konca komunikatu {*035)

Istnieje mozliwosé¢ dodania na koniec komunikatu gtosowego “wcisngé przycisk 5
tonu DTMF, ktéry moze byé interpretowany przez niekiére call-center wzywane w trybie
gtosowym jako zakoriczenie potaczenia | oczekiwanie na potwierdzenie.

Mozna ustawié kazdy ton (1-9, *, #, A-D). Z O dezaktywuje sig funkcje.

Na przyktad, aby ustawi¢ ton DTMF 7 na koniec komunikatu nalezy:

*1lel[3](s][7]

Ustawienia fabryczne: Dezaktywowany.

5.25 Potwierdzenie przycisku 5 na cichym alarmie (*036}).

Mozliwa jest aktywacja (1) lub dezaktywacja (0) zapytania o potwierdzenie odbioru cichego
alarmu za pomoca wci$niecia przycisku 5.

Jesli taka funkcja jest aktywna zachowanie cichego alarmu jest takie same jak wszystkich
innych. W przeciwnym wypadku komunikat ,Aparat uruchomiony” nastepujacy po
komunikacie uzytkownika powtarza si¢ przez pie¢ razy bez zapytania o Wecisniecie
przycisku 5" i nie zostaja wykonane dodatkowe proby.

Na przyktad, aby dokona¢ dezaktywacji zapytania o potwierdzenie odbioru cichego alarmu:

[*1lo][3][6][0]

Ustawienia fabryczne: Aktywowane.

5.26 Rodzaj linii telefonicznej (*037).

Mozna wybraé, czy aparat jest podiaczony do publicznej linii telefonicznej lub do centrali
lub do przetwornika liniowego GSMCMF.

W przypadku ustawienia na ,Centrale” parametry rozpoznawania Ring i oddalajacych sie

tondéw sg przyjete wieksze poniewaz czesto centrale nie postepujg zgodnie z normami
centrali telefonicznych

CMF 10.09 TEL 04 e CMF 10.09 GSM 04 — Instrukcja Programowania V 4.1 eV 2.0 Pag.37



Przetwornik liniowy GSMCMF moze by¢ potaczony w trybie analogowym (tylko z kablem
linii telefonicznej) lub w trybie cyfrowym (z kablem linii telefonicznej + odpowiednim
kablem, ktéry potaczy pomiedzy nimi porty programowania) w takim wypadku nalezy
wybraé tryp GSMCMF. W trybie GSMCMF aparat wykonuje wiele funkcji typowych dla
przetacznikbw GSM.

Mozliwe ustawienia:

0 Publiczna linia analogowa iub GSMCMF w trybie analogowym
1 Linia analogowa podtaczona do central
2 Linia analogowa + cyfrowa w potaczeniu z GSMCMF

Na przyktad w celu wybrania linii telefonicznej w trybie centrali:

HIOIB kY

Le impostazioni di fabbrica sono: Linia Analogowa.

5.27 Rodzaj linii szeregowej (*038).

Mozna wybrac, czy na linii szeregowej aparatu jest obecne lub nie jest obecne zasilanie.
Niniejsze ustawienie jest zastrzezone do telekontroli.

Na przyktad, aby wybrac¢ lini¢ szeregows zasilana:

“1lol[3][8][1]

Ustawienia fabryczne: Niezasilana

5.28 Wybor jezyka komunikatu (*039).

Jesli aparat jest przystosowany w trybie pracy wielojezycznej mozna wybraé zapisane
jezyki wybierajac wsrdd tych przewidzianych na etykiecie aparatu. Do wyboru jest, az
szescC jezykow.

0 = jezyk nr

1 =jezyk nr2

2 =jezyk nr3

3 =jezyk nr4

4 = jezyk nr5

5 = jezyk nré

Aby wybrac¢ drugi zapisany jezyk:

RIOIEEE

Ustawienia fabryczne: Jezyk 1
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5.29 Wybor setup linii kraju (*040).

Aparat moze pracowac ze standardowymi ustawieniami centrali telefonicznych z wieksza
iloscig krajow na swiecie.

Argentyna 007
Australia 009
Austria 010
Belgia 015
Brazylia 022
Butgaria 027
Kanada 032
Chile 037
Chiny 038
Kolumbia 039
Chorwacja 250
Cypr 045
Republika Czeska 046
Dania 049
Egipt 054
Estonia 249
Finlandia 060
Francja 061
Niemcy 066
Grecja 070
Hong Kong 080
Wegry 081
Islandia 082
India 083
Indonezja 084
Irlandia 087
|zrael 088
Wiochy 089
Japonia 000
Korea 097
Kuweijt 098
Liban 100
Luksemburg 105
Malezja 108
Meksyk 115
Maroko 119
Niderlandy 123
Nowa Zelandia 126
Norwegia 130
Pakistan 132
Filipiny 137
Polska 138
Portugalia 139
Rumunia 142
Rosja 184
Arabia Saudyjska 162
Senegal 153
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Singapur 156

Stowacja 251
Stowenia 252
Potudniowa Afryka 159
Hiszpania 160
Sri Lanka 161 .
Szwecja 165
Szwajcaria 166
Tajwan 254
Tajlandia 169
Tunezja 173
Turcja 174
Wielka Brytania 180
Zjednoczone Emiraty Arabskie 179
Urugwaj 183
USA 181

Aby wybraé setup linii telefonicznej Niemiec:

*1lo][4][o][o][e][6]

Ustawienia fabryczne: Wiochy

5.30 Regulacja gtosnosci (0913 i *0914).

W przypadku normainego uzytkowania nastapi autoadaptacja systemu powiadamiania do
poziomow wejscia wyrownujac je, a w przypadku zaistniatych koniecznosci moze nastgpic
takze ich zmiana.

Na dwa sposoby:

- W trybie konfiguraciji :

*0913nnn  Glosnosé mikrofon (nnn=001-256 pasma przenoszenia 16, wartos¢ fabryczna
§§§i4nnn Gtosnose gtosnik (nnn=001-256 pasma przenoszenia 16, wartos¢ fabryczna

Na przyktad, aby ustawi¢ gtosnosc¢ mikrofonu na poziom 144 :

[*1lo][e](1][3][1][4][4]

- W trybie konwersacji (dotyczy tylko tej rozmowy i po jej zakoriczeniu powraca do wartosci
fabrycznych)

DTMF 4 ( przycisk 4 telefonu ): gtosnos¢ mikrofonu obnizona o jedno pasmo
DTMF 6 ( przycisk 6 telefonu ) : gtosnos¢ mikrofonu podwyzszona o jedno pasmo
DTMF 7 ( przycisk 7 telefonu ) . gtosnosc gtosnika obnizona o jedno pasmo
DTMF 9 ( przycisk 9 telefonu) : gto$nos¢ giosnika podwyzszona o jedno pasmo
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6. Programowanie i sprawdzenie komunikatu gtosowego
uzytkownika.

Programowanie komunikatu do wystania w trybie gtosowym podczas wywotania
wezwania pomocy lub alarm u (technologicznego, cichego i baterii) w celu okreslenia
lokalizacji dzwigu jest moziiwe tylko poprzez telefon w trybie lokalnym lub zdalnym (jesli
teleprogramowanie jest uaktywnione).

o Wejs¢ w tryb programowania i wcisnaé E
o Zarejestrowac komunikat, ktéry identyfikuje lokalizacje instalaci.
o Na koniec komunikatu wcisna¢ przycisk | #|w celu zakoriczenia rejestracji.

Dopiero co zarejestrowany komunikat zostaje automatycznie odtworzony w celu
kontroli.

Uwaga
Koniecznie nalezy wcisnaé przycisk, | #| aby zakoriczyé rejestracje
komunikatu i pozwoli¢ aparatowi na poznanie

jego czasu trwania.
W przeciwnym wypadku rejestracja dochodzi, az do maksymalnej granicy
18 sekund!

Podczas fazy programowania mozna przystapi¢ do odstuchania komunikatu
weiskajac kolejno przyciski [ * | [#]

7. Programowanie i sprawdzenie komunikatu tekstowego
uzytkownika tyiko GSM iub PSTN + GSMCMF

Programowanie komunikatu do wystania w trybie SMS podczas wywotania alarmu
(technologicznego, cichego i baterii) w celu okreslenia lokalizacji dzwigu jest mozliwe
tylko za pomoca SMS -a.
Parametr musi by¢ ostatni w SMS- ie konfiguracji i tekst musi by¢ wpisany pomiedzy
znakami cudzystowu:

“Installatie van Via dei Glicini, 57 — Milaan”
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Application Note LT-01-P
Uzycie wejs¢ i wyjs¢ na CMF 10.09/TEL 04

Szeroki zakres konfiguracji CM F 10.0 9/TEL 04 pozwala uzyskacé w prosty sposéb
niektére ztozone funkcje.

Ponizej zostaty przedstawione niektére przykiady, na kitérych mozna bazowacd
projektujac instalacje.

1. Potaczenie z wieloma dzwigami na tej samej linii

Koszt instalacji i abonamentu linii telefonicznej dla kazdego aparatu znajdujgcego
si¢ w jednej strukturze jest zakazany. Z CMF 10.09/TEL 04 mozna rozwigzac problem na
trzy rézne sposoby. Oczywiscie wszystkie zaproponowane rozwigzania pozwalaja, aby
tylko jedno potaczenie na raz zostato wystane na zewnatrz.

1.1 Pofaczenie kaskadowe

Z CMF 10.09/TEL 04 mozna zaprogramowac jedno z wyj$¢ w trybie “Kontrola linii”.
Niniejsze wyjscie zostaje aktywowane za kazdym razem gdy aparat zajmuje linie
telefoniczng i jest wiec mozliwe potgczenie dwupozycjynego przekaznika, ktory odtgczy
linie od aparatéw na poczatku:

T

e CHECOGTELOR
_W &0 + onunem
47 Sl g
s ity
—tg ; telatoniczna

W przedstawionym przykiadzie zostato uzyte wyjscie O3 do kontroli przekaznika i
dlatego musi by¢ zaprogramowane jako Kotrola Linii NA (ustawienie *0078).

Aby unika¢ probleméw z zarzgdzaniem teleprogramowaniem aparatéw nalezy
koniecznie dezaktywowag je przy pomocy komendy *0080.

1.2 Polgczenie z centralg

Z CMF 10.09/TEL 04 mozna programowac¢ numery telefoniczne z prefiksem w celu
dostepu do zewnetrznej linii centrali.
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Application Note LT-01-P

Wykonujac potaczenie réznych aparatéw do wewnetrznych linii centrali mozna dla
kazdego aparatu przydzieli¢ centrali zarzadzanie zewnetrzna linia.

Linds weaw, 1 i
Linia wew, 2 [Linia
felefonicana

- Cenirala

FmRmR T

Jezeli aparaty musza wykonac¢ potaczenie w trybie gtosowym numeru telefonu
800.11.22.33 i prefiks centrali dla zewnetrznej linii wynosi 0 nalezy zaprogramowac numer:

*1#0%800112233#
Ponizej zostanie opisane jak zarzadzaé instalacjg w trybie pracy dnia/ nocy.

Aby unikac probleméw z zarzadzaniem teleprogramowaniem aparatéw nalezy koniecznie
dezaktywowac je przy pomocy komendy *0080.
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Application Note LT-01-P

2. Zarzadzanie aparatem w trybie dnia/nocy

W zainstalowanych instalacjach w strukturach publicznych gdzie istnieje serwis
nadzorujacy w ciggu dnia mozna podigczy¢ aparaty do centrali i ustali¢, na przyktad w
przedziale godzinnym, czy potaczenie ma byé przekazane w ciagu dnia dla jednego (lub
wiekszej) ilosci numeréw wewnetrznych i nocnych do zewnetrznej centrali systemu
powiadamiania.

‘ S—— Linlswew. 1
CMF 10 TEL 94 - LHF 00N i
TN O[] ¢ i | i sionicrre
| & Cantrela
3
\Lu; int. n
Regulator cza-
sowy drienny | i
T @;;;:;iﬁF
w8 o® Jednostia nadzorgace

Programujac, na przyktad, wejscie T1 jako Tryb Dzieri/Noc N.A. (*0018) i
podiaczajac regulator czasowy dzienny lub tygodniowy mozna wybiera¢ przedziaty godzin
w trybie dnia jak i w trybie nocy.

Jako konfiguracja fabryczna w spisie telefonéw numery 1 i 2 sg przydzielone
potaczeniom w trybie dziennym, numery 3 i 4 potaczeniom nocnym, numery 5 i 6 alarmom
w trybie dziennym i numery 7 i 8 alarmom w trybie nocnym.

Jezeli na przyktad chce sie, zeby wezwanie o pomoc zostato wystane w ciagu dnia
w trybie gtosowym wewnatrz 543 i nocnym w trybie danych do call-center 800.11.22.33 z
numerem identyfikujgcym 09876 koniecznie nalezy zaprogramowac ksigzke w nastepujacy
sposob:

*1#543#
*309876#0*800112233#%

W ramach zlozonego programowania ksigzki telefonicznej nalezy bazowac na ponizszym
rozdziale.
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—— Application Note LT-01-P
3. Zarzadzanie ksiazka telefoniczng

CMF 10.09/TEL 04 i CMF 10.09/GSM 04 zostaty zaprojektowane w taki sposéb, aby

dac instalatorowi z jednej strony szeroki wachlarz mozliwosci jesli chodzi o programowanie
numerow telefonicznych, a z drugiej strony wyjatkowa tatwo$é uzytkowania.
Spis telefondw sktada sie z osmiu numerdw i o$miu identyfikatoréw opcjonalnych, ktére sg
osobno zestawione z funkcjami potgczen i alarméw i ewentualnego dziatania w trybie
dnia/nocy. Poprzez rejestry 013, 014, 015 i 016 mozna przydziela¢ funkcje numerom
ksigzki. Jesli jest na przyktad tylko jeden numer (335.11.22.33) na ktéry przekazywane sq
wezwania pomocy lub potaczenia alarmowe mozna wprowadzi¢ numer w dwdch pozycjach
spisu:

*M#335112233#
*5#335112233#

| pozostawiC nienaruszone ustawiania przydzielania numeréw lub wprowadzié tylko jeden
numer i przestac¢ wszystkie potaczenia na tg pozycje:

*#335112233#
*0131#
*0141#
*0151#
“0161#

Wybér numeréw w trybie dni/nocy nastepuje w sposéb analogiczny uzywajac rejestru 017
w celu okreslenia numerdw w trybie dnia. Przypominamy, niezaleznie od ustawier rejestru
017 jesli zadne wejscie nie jest okreslone jako Tryb Dnia/Nocy wszyktie numery sg
uaktywnione. Kazdej pozycji jest przydzielony identyfikator. Jeéli identyfikator jest pusty
oznacza to, ze potgczenie musi by¢ wykonane w trybie glosowym podczas gdy zawiera co
najmniej jeden znak potgczenie musi by¢ wykonane w trybie danych i wybrany numer musi
by¢ tym do centrali operatora mogacej odbiera¢ potgczenia wedtug ustalonego standardu
CMF 10.09/TEL 04. Tylko dla GSM, jesli identyfikator zawiera tylko cyfre 0 i potgczenie nie
jest wezwaniem pomocy, zostaje na numer wystany SMS. Nalezy pamietaé, ze ilo$é
znakow identyfikatora jest zmienna, od 1 do 6, ale wszystkie wprowadzone dane majg
swoje znaczenie: identyfikator 1 rézni sie od 01 fub 001.

W spisie mogg by¢ zawarte obydwa rodzaje potgczen. Jesli na przyktad chcemy, zeby
pofaczenie zostato wykonane w trybie gtosowym podczas dnia na telefon komérkowy
instalatora (335.11.22.33) i w trybie danych, w nocy, do centrali (800.99.88.77)
identyfikujac instalacje jako 6655 nalezy zaprogramowad numery:

*#335112233#
*36655#800998877#

W celu uniknigcia nieuzytecznych potaczen gdy wybrany numer jest zajety mechanizm

wyboru numerdéw do potaczenia kontroluje czy nie zostaje wybrany ten sam numer. W tym
przypadku odczeka 30 sekund miedzy jednym wyborem numeru, a kolejnym.
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Application Note LT-01-P
Jezeli ksigzk zostata zaprogramowana tylko z jednym numerm:
*1#800112233#

i ten numer jest zajety, aparat odczeka trzydzie$ci sekund.
W przypadku gdy nie chce sig tego okresu oczekiwania mozna zaprogramowad ten
numer w dwoéch réznych pozycjach:

*1#800112233#
*2#800112233#

W tym momencie aparat odczeka tylko minimalny czas pieciu sekund w celu wykonania
potaczenia.

Numery telefoniczne moga zawierac jedna lub wigcej przerw wyboru numeru, pamietajac,
ze caly numer ztozony z cyfr i przerw nie moze mie¢ wiecej niz 20 dostepnych pozycji.
Jesli, na przyktad, CMF 10.09/TEL 04 [ub CMF 10.09/GSM 04 jest podtaczony do centrali,
ktora uzywa O w celu wyboru linii zewnetrznej i jest ona podtaczona do drugiej centrali,
ktéra uzywa 9 w celu wykorzystania linii miejskiej, w ramach poprawnego wyboru numeru
800.11.22.33 nalezy ustawic:

*“1#0*9*800112233#%#

Szeroka gama graficzna i natychmiastowa dyspozycyjnosc programu konfiguracji pozwoli
znacznie utatwi¢ ustawienia parametrow ksigzki:

Wezwanie poroty

— Alafm laehnitzny

 Idenyfieior Mume do pokier eva

S e

s e e

A
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4. Sygnalizacje w kabinie

CMF 10.09/TEL 04 lub CMF 10.09/GSM 04 pozwala sygnalizowa¢ w kabinie fakt,
ze potaczenie jest w toku lub, Zze zostato odebrana i mozna rozmawiaé ze stanowiskiem
odbierajacym wezwanie o stanie zagrozenia. Wyjscie O1 jest aktywne od momentu
poczatku potaczenia (jednoczesnie z komunikatem “potaczenie w toku — prosze czekacd”)
do momentu, az potaczenie zostanie odebrane (przycisk 5 w potaczeniach gtosowych lub
odpowiedziach z centrali). Wyjscie O2 jest aktywne za kazdym razem gdy kanat
dzwigkowy jest podtaczony do linii telefonicznej i mozna rozmawiaé z operatorem.
Niniejsze wyj$cia sg open-coliector i odnosza sie do masy wewnetrznej aparatu (zaciski “-*
obecne na tacznikach dzwieku, wejscia i wyjscia).

om0 A 45 o S A oS AT e i A

_CHF |GOSITEL O

Tw S« mmmsw

*— |
18 By
| ‘o L

Istnieje  mozliwos¢ podtaczenia zaréwek ¢ niskiej absorpcji lub diod led z
rezystancjg szeregowa pomiedzy zaciskiem wyjscia i zasilaniem na 6V zewnetrznego
miejsca: W przypadku gdy chce sig uzy¢ tylko jednej lampki kontrolnej mozna podigczyé
dwa wyjscia rownolegle badZz tez skonfigurowac wyjécie w trybie “Kontrola linii jako, ze
pozostanie aktywne przez caty czas gdy linia bedzie zajeta. Jeéli zasilanie jest w pradzie
ciggtym (12V baterii) mozna uzyé zaréwek lub lampek kontrolnych na 12V pomiedzy
biegunem dodatnim zasiiajacym, a wybranym wyjéciem, przypominajac, ze pomiedzy
masg aparatu i tg baterii pojawi sie spadek napiecia na okoto 0,7V dla mostka
prostujacego.
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WPROWADZENIE

Dzigkujemy za wybranie sterownika SETRONIK 1.

Prosimy o dokladne zapoznanie sie z niniejszg instrukcja, tak aby mogli paristwo w
petnym stopniu wykorzysta¢ mozliwosci aparatury sterowej SETRONIKA1.

SETRONIK1 nalezy do rodziny nowoczesnych mikroprocesorowych sterownikéw. Jest
zaprojektowany specjainie dia 1-biegowych, 2-biegowych i regulowanych falownikowo
uktadoéw napedowych dla dzwigéw hydraulicznych i elekirycznych, sterowanych zgodnie z
zasadg zbiorczosci (géra lub/i dét), Duplo, APB (przestawne) | Pick-Up.

Programator STK2-PM, w ktory wyposazona jest aparatura pozwala na zabezpieczenie
dostepu do funkcji programowych dla oséb niepowotanych, pozwala na zapisywanie w

pamieci warunkow pracy, btedéw, iloéci przeprowadzonych operacji i w petni kontroluje
prace drzwi, oraz pozwala na modyfikacje charakterystyki pracy dzwigu.

Niektére funkcje, charakterystyczne dla danego typu dZzwigu, moga by¢ ustawiane bez
Zmian w potaczeniach wewnatrz aparatury sterowei.

Podczas diagnostyki dzwigu, programator i kontrolki LED znajdujace sie na plycie
sterownika dostarczaja wszystkich danych na temat bledow i uszkodzen systemu.

UWAGA

Poniewaz produkty firmy SEA sg poddawane ciggtym medernizacjom, zastrzega sie
mozliwos¢ zmian wszystkich informacji w niniejszej instrukcji bez uprzedniego
powiadamiania o nich.

W przypadku rozwigzarn specjalnych dostarczana jest dokumentacja uzupetniajaca.
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1. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

RODZAJE DZWIGOW - ELEKTRYCZNE 1 - 2 BIEGOWE , ACWV , VWVF
- HYDRAULICZNE : BEZPOSR., GW/TR, SOFT-STARTER , SOFT-STOP, SCC,
ZAWORY ELEKTRCNICZNE GEV

STEROWANIE - APB (PRZESTAWNE) DLA DZWIGOW POJEDYNCZYCH
- ZBIORCZOSC DO - SIMPLEX
- ZBIORCZOSC GORA-DOL - SIMPLEX
- DUPLO
- PICK UP

LICZBA PRZYSTANKOW - DLA APB | ZBIORCZOSCI DO

6 PRZYSTANKOW / MOZLIWOSCE ROZSZERZENIA DO 12
- DLA ZBIORCZOSCi GORA/DOL:

4 PRZYSTANKI / MOZLIWOSC ROZSZERZENIA DO 8

KONTROLA DRZWI - RECZNE SZYBOWE | KABINOWE

- RECZNE SZYBOWE, KABINA BEZ DRZWI - KONTROLA FOTOKOMORKA

- RECZNE SZYBOWE | AUTOMATYCZNE W KABINIE

- AUTOMATYCZNE SZYBOWE | KABINOWE (Z PRZELOTEM),
AUTOMATYCZNE SZYBOWE | KABINOWE W UKLADZIE DUPLO

- FOTOKOMORKA, KRAWEDZ BEZPIECZENSTWA,
PRZYCISK ZAMYKANIA / OTWIERANIA W KABINIE

- PARKOWANIE Z OTWARTYMI / ZAMKNIETYMI DRZWIAMI — DOWOLNIE NA
KAZDYM PRZYSTANKU

- KONTROLA CZASU PRACY SILNIKOW DRZWI

INNE FUNKCJE - ODCZYT | KASOWANIE BLEDOW
- KONTROLA URZADZEN BEZPIECZENSTWA
- KONTROLA SKLEJENIA STYKOW | WADLIWEJ PRACY STYCZNIKOW
- FUNKCJA PLATFORMA \ KONTROLA PELNEGO OBCIAZENIA |
PRZECIAZENIA
- KONTROLA TEMPERATURY | CISNIENIA OLEJU
- KONTROLA TEMPERATURY UZWOJEN SILNIKA
- KONTROLAKOLEJNOSCI LUB ZANIKU FAZ
- ZARZADZANIE TIMERAMI (CZAS JAZDY SZYBKO, WOLNO)
- 15 min ZJAZD DO DOtU (DZWIGI HYDRAULICZNE)
- PARKOWANIE NA PRZYSTANKU PODSTAWOWYM
- USTAWIENIA POZIOMOWANIA
- OTWIERANIE DRZWI PODCZAS DOJAZDU
- ZAREZERWOWANE /PPREFERENCYJNE /POZAROWE / INNE POZAROWE
- TAINY KOD DOSTEPU
- PROGRAMOWANIE DRZWI
- PROGRAMOWANIE INNYCH FUNKCJI WEAWY (SPECJALNE)

SYGNALY W KABINIE | = WOLNY / ZAJETY / JEDZIE (NA WEZWANIE NA PRZYSTANKACH)

NA PRZYSTANKACH - ZAJETY (W KABINIE NA PRZYSTANKACH) _

(24V) - WSKAZNIKI POLOZENIA I/LUB WYSWIETLACZE ZE WSPOLNYM " BCD,
GRAY KOD

- STRZALKI KIERUNKU(W KABINIE | NA PRZYSTANKACH)
- PRZECIAZENIE

- GONG
SZYB - STANDARDOWY I/LUB BARDZO BLISKIE PRZYSTANKI
AWARIE - ALARM , 12V OSWIETLENIE AWARYJINE

- ZAWARYJINY ZJAZD NA PRZTSTANEK | OTWARCIE DRZWI Z SILNIKIEM 48V
DLA DZWIGU HYDRULICZNEGO (B12E Board)
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.  PROGRAMOWANIE

2
2.1 PODLACZENIE PROGRAMATORA (STK2-PM)

Przesunac przetacznik ON/OFF na panelu do pozycji OFF.
Wetkna¢ wtyczke kabla w gniazdo FC3 na ptycie STK1-B.
Przesuna¢ przetacznik ON/OFF na panelu do pozycji ON.
Wszystkie siedem wyswietlaczy powinny wskazywacé cyfre 8 przez okoto 2 sekundy.
Funkcja stuzy do przetestowania wyswietlaczy.
Po zakoriczeniu testu (ok. 2 sekundy) wy$wietlacz pokaze:
- 0.00.XXXX (X — oznacza dowolne cyfry), lub
- 0.00.0000 - cztery ostatnie cyfry bedg biyskaé co oznacza, ze wprowadzono
kod zabezpieczajgcy, ktéry nalezy wpisaé (kod jest czterocyfrowy). Nalezy wtedy
wpisac kod na miejsca (DG3..DGB) i weisngé >>.

O hrb=

a= Wyswietlacz PARAMETR (oznaczenia DGO, DG1, DG2)
b= Wyswietlacz WARTOSC (oznaczenia DG3, DG4, DG5)
¢= Gniazdo DIN

d= Wytacznik ON\OFF.
e= Kabel podigczeniowy FC3 do piyty STK1-B

f= Przycisk >> wybiera wyswietlacz DGO do DGE, przewijanie od lewej do prawe;j.
Wybrany wyswietlacz btyska.

g= Przyciski 3z , & stuzg do modyfikacji wybranego wczeséniej wyéwietlacza
Présze zapoznac sie z opisanym przyktadem w czesci 2.2
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2.2. PRZYKLAD PROGRAMOWANIA

Przyktad ponizej pokazuje, w jaki sposob zaprogramowac czas postoju na przystanku
docelowym. (patrz takze paragraf: Programowanie Timera).

1

g P

Ustaw PARAMET 4.02 na wy$wietlaczach DGO, DG1, DG2:
1.1 Wybierz DGO, wciskajac przycisk *2 (wyswietlacz bedzie btyskac)

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DG&

DGO btyska

1.2. Ustaw 4 na DGO uzywajac przyciskow . o

DGO DG1 DGz DG3 DG4 DG5 DGB

4 DGO btyska

1.3. Ustaw DG1 i DG2, wciskajac przycisk >* jeden raz
(DG1 i DG2 btyska):

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DGE

4 I DG1i DG2 blyska
|

1.4. Ustaw 2 na DG1,DG2 przyciskajac®

DGO DG1_ DG2 DG3 DG4 DG5 DGs

4 0 2 DG1iDG?2 btyska

Ustaw czas timera na wyswietlaczach DG3..DG6: "
2.1. Wybierz DG3, DG4, DG5, DG6 wciskajac przycisk o jeden raz:

DGO DG1 DGz DG3 DG4 DG5 DGB

410|2 | |DG3..DG6 blyska

2.2. Ustaw czas (np.:. 8 sekund = 80 — dziesigte czesci ) przyciskiem =R

DGO DG1 DGz DG3 DG4 DG5 DG&

4102/ /0/0/8l0 ‘DGS..DGSbfyska

UWAGA

Zmiana parametru nastepuje po przyciénieciu przycisku >> jeden raz, jednak
zmiana nie zostaje trwale zapisana w pamieci.
W celu zapamietania zmian prosze zapoznaé sie z rozdziatem 2.4
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2.3. USTALANIE/ZMIANA TAJNEGO KODU DOSTEPU

1. Ustaw parametr 0.10 na wys$wietiaczach DG0,DG1,DG2 .

DGO DG1 DG2 DG3 DG4 DG5S DGB

0/10
t 1t

TAJNY KOD

Ustalony kod zostaje wyswietlony. Jezeli nie wpisano kodu wy$wietlacz pokaze warto$é
0000.

Wopisz nowy kod DG3..DG6.
(Wpisanie 0000 kasuje obecny kod)

2. Zapisanie parametréw odbywa sie przez wpisanie 0.11 na wyswietlaczach DGO, DG1,
DG2.

0Go DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DGB

o0/1.1

A
T T J T TAJNY KOD

Wpisz tajny kod na wyswietlaczach DG3..DGB. Jezeli kod jest zty nie zostanie
zaakceptowany, a w pamieci pozostanie poprzedni, jezeli byt ustalony.
(Wpisanie 0000 kasuije kod)

3. Zapamietaj zmiany. (Patrz: rozdziat 2.4).
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2.4, ZAPAMIETANIE WPROWADZANYCH ZMIAN.

W celu zapisania w pamieci wprowadzonych zmian nalezy postepowaé zgodnie z
ponizszg instrukcja. W przypadku nie przeprowadzenia zapisu zmian, zanik zasilania na
ptycie STK1, spowoduje powrdt do poprzednich parametréw.

1. Ustaw parametr 0.12 na wyswietlaczach DGO, DG1, DG2.

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DG6

0/12,/0000

2. Wcisnij >>:  DG3..DG6 blyskaja,

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DG6

0/|12/[000]0

3. Weisnij = na jedng sekunde, wyswietlacze DG3..DG6 pokazg ponizszy rezultat:

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5S DG&

01121000 |2 Zmiany zapamigtano

lub

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5S DGB

0//1(2]10 0|0 |3 |Zmian nie zapamigtano

Powtorz operacje Ilub wymien plyte.
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2.5. PROGRAMOWANIE TYPU DZWiGU | ODWZOROWANIA W SZYBIE

W celu dokonania ponizszych zmian niezbedne jest wytaczenie bezpiecznika
automatycznego FA, w celu kontroli parametréw bezpiecznik FA pozostaje wtaczony.

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DGB

111010

A & & t

MASTER / SLAVE

0= Dzwig pojedynczy

1= Master dla uktadu Duplo z dwoma sygnatami
‘przyjécia’

2= Master dla uktadu Duplo z jednym sygnatem
‘przyjécia’

3= Slave dla uktadu Duplo

4= nie wykorzystany

—— ODWZOROWANIE

0= Szyb z czujnikami magnetycznymi bez uktadu
bezpieczerstwa (CS1)

1= Szyb z czujnikami magnetycznymi z uktadem
bezpieczenstwa (C31)

TYP DZIALNIA

0= APB (przestawne)
1= nie aktywne

2= Zbiorczos¢ dét

3= Zbiorczos¢ géra/dot
4= Pick-Up

TYP DZWIGU

0= Jedno biegowy dzwig elektryczny

1= Dwu biegowy dzwig elektryczny

2= Dwu biegowy dzwig elektryczny z uktadem ACVV
3= Dzwig elektryczny z falownikiem bez enkodera
4= Dzwig elektryczny z falownikiem z enkoderem

5= Dzwig hydrauliczny

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5S DCGs

1/(0 1
T—LILOSCWEJSC

ILOSC PRZYSTANKOW
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2.6. PROGRAMOWANIE PRZYSTANKU GLOWNEGO, PARKINGOWEGO,
PREFERENCYJNEGO, POZAROWEGO #1 | #2, DUPLO

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5S DG6

1[o[2][ [ [ [
P

- PRZYSTANEK PARKINGOWY (TiMER 4.08)
- PRZYSTANEK PREFERENCYJNY

PRZYSTANEK GLOWNY

DGo CG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DG6

1/10]3

u PRZYSTANEK POZAROWY #2
(Wejscie 9)

PRZYSTANEK POZAROWY #1
(wejscie 8)

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DG8

1/10 4

3
—I‘ NUMBER OF DUPLO VERTICAL RISE FLOORS
(to be programmed on the panel of the lower lift)

() UWAGA
@ Numery przystankéw zaczynajg sie od “1”, poczgwszy od najnizszego
= przystanku. Oznaczenia na przyciskach mogg byé inne.
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2.7. PROGRAMOWANIE DRZwI
DGO DG1 DG2 DG3 DG4 DG5 DGA&
11105
t1 tt
NAPED B
l Patrz: naped A
NAPED A:
Drzwi Drzwi Wytaczniki Utrzymywanie  Kontrola Inne
przystankowe | kabinowe kraricowe zamkniecia przekazniké | funkcje
lotwarcia w ()
podczas jazdy
00 Brak Brak Brak | Brak Brak
01 Reczne Reczne Nie - Nie ' Nie
02 | Reczne Fotokomorka | Nie Nie ' Nie
03 | Reczne Automatyczne | Zamykaniai | Nie - Tak (1)
otwierania |
04 | Reczne Automatyczne | Otwierania Zamykania Tak (1)
05 | Reczne Automatyczne | Nie Zamykania i Nie (1)
) otwierania
09  Automatyczne : Automatyczne | Zamykaniai | Nie Tak (1), (2)
otwierania
10 | Automatyczne | Automatyczne | Zamykaniai @ Nie Tak (1)
otwierania
11 . Automatyczne | Automatyczne | Otwierania Zamykania Tak (1)
12 Automatyczne @ Automatyczne @ Nie Zamykania i . Nie &)
otwierania
13 | Automatyczne @ Automatyczne | Nie Zamykania i Nie (3)
N otwierania

(*) = Kontrola kontaktéw zamykania i otwierania.
(patrz: kody btedéw 70 do 75 rozdziat 3.6)

(1) = Kontrola czasu otwierania zamykania drzwi. Czas ten jest programowany timerem
4.04 dla napedu A timerem 4.05 dia napedu B.
(patrz: kody bteddéw 76 do 79 rozdziat 3.6)

(2) = Zwiloka otwarcia (przy zatrzymaniu) podczas zamykania drzwi - timer 4.06.

(3) = Przytrzymanie zamykania i otwierania - timer 4.04.

SETRONIK1
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2.8. PROGRAMOWANIE MAKSYMALNEJ ILOSCI POZIOMOWAN ORAZ TYPU
WSKAZNIKA POLOZENIA KABINY

DGO DG1  DG2

DG3 DG4 DGE DG6

1/10/6

i
|

b

44

i
|—J— TYP WSKAZNIKA POLOZENIA KABINY

00= Lampki (dla kazdej pozycji jedno wyjscie)

01=Kod BDC (Relative to Main Floor)
02= Wyswietlacz Absolute Gray kod

03= Wyswietlacz Relative Gray kod (Relative to Main

Floor)

MAKSYMALNA LICZBA PCZIOMOWAN

Po przekroczeniu maksymainej liczby poziomowarn
dzwig wchodzi w stan awarii (tylko dla dzwigéw

hydraulicznych).
00- wytgcza funkcje

SETRONIK1
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2.9. PROGRAMOWANIE JAZDY REWIZYJNEJ, JAZDY RAMPOWEJ, OTWIERANIA
DRzwI NA DOJEZDZIE, POZIOMOWANIE | GONGU

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DGE DGs

111017

A AT 4 L
GONG

0= Przy zmianie predkosci, na wezwania zewnetrzne

1= Na przystanku, na wezwania zewnetrzne

2= Przy zmianie predkos$ci, na wezwania wewnetrzne
zewnetrzne

3= Na przystanku, na wezwanie wewnetrzne lub

zewnetrzne

OTWIERANIE PODCZAS DOJAZDU, POZIOMOWANIE

0= funkcja wylgczona

1= Otwieranie drzwi przy dojezdzie (obwdd
bezpieczenstwa CS1 wymagany)

2= Poziomowanie podtogi aktywne (obwod
bezpieczenstwa CS1 wymagany)

3= Otwieranie drzwi na dojezdzie i poziomowanie
(obwéd bezpieczenstwa CS1 wymagany)

JAZDA RAMPOWA (*)

0= Kontakt NA (normalnie otwarty), przy uktadzie APB
zamkniecie blokuje wezwania zewnetrzne

1= Kontakt NA, przy uktadzie APB i wezwaniach do
goéry, zamkniecie umozliwia wezwania wewnetrzne

2= Kontakt NC (normalnie zamkniety), przy uktadzie
APB otwarcie blokuje wezwania zewnetrzne

3= Kontakt NC, przy uktadzie APB i wezwaniach do
Gory, otwarcie umozliwia wezwania wewnetrzne

PREDKOSC | ZATRZYMANIE W TRYBIE INSPEKCYJNYM
0= Predkosc¢ woino, stop na kontakcie koricowym
1= Predkos¢ szybko, stop na kontakcie koricowym
2= Predkosc¢ wolno, stop na kontakcie kraricowym
3= Predkosc¢ szybko, stop na kontakcie kraricowym

(*) JAZDA RAMPOWA-= jezeli brak jazdy rampowej ustawié¢ 00

SETRONIK1
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2.10. PROGRAMOWANIE PRZYSTANKOW.

W celu dokonania ponizszych zmian niezbedne jest wytgczenie bezpiecznika
automatycznego FA, w celu kontroli parametrow bezpiecznik FA pozostaje wiaczony.

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DG

2

L
TYP DRZWI | STATUS PODCZAS PARKOWANIA DLA B:
Patrz: typ drzwi i ich status podczas parkowania dla A

DosTEP B:
Patrz: dostep B

TYP DRZWI | STATUS PODCZAS PARKOWANIA DLA A:

0= Selektywne, drzwi otwarte podczas parkowania
1= taczne, drzwi otwarte podczas parkowania

2= Selektywne, drzwi zamkniete podczas parkowania
3= taczne, drzwi zamkniete podczas parkowania

DOSTEP A:
0= brak przystanku

1= Przystanek Simplex (*)
2= Przystanek Duplc (*)

STOP

01= Przystanek1
02= Przystanek2
03= Przystanek3
04= Przystanek4

12= Przystanek1i2

(*) Simplex / Duplo = Dostep powinien by¢ zaprogramowany jako Simplex jezeli dany
przystanek obstugiwany jest przez jeden dzwig (w takim przypadku Simplex
programujemy na tym wiasnie dzwigu).

Dostep Duplo ustawiamy gdy dany przystanek jest obstugiwany przez oba dzwigi
(wtedy Duplo ustawiamy na obu dZzwigach)
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2.11. PROGRAMOWANIE SZYBU:

W celu dokonania ponizszych zmian niezbedne jest wytaczenie bezpiecznika

automatycznego FA, w ceiu kontroli parametréw bezpiecznik FA pozostaje wiaczony.

DGO DG1 DGz

DG3 DG4 DG5S DG

3

0

0

TYP PRZYSTANKOW (*)

00= Normainy

(odlegtosé > 2K)

01= Skrécony

(odlegtos¢ < 2K > 1K)

02= Krotki

(odlegtosc < 1K i > 2 zestawy magneséw)

03= Bardzo kroétki
(ocdlegtosc < 2 zestawy magnesow: wymagany
drugi zestaw czujnikéw G-CRF)

INTER-FLOOR SELECTION

01= pomiedzy przystankiem 11 2

02= pomiedzy przystankiem
03= pomiedzy przystankiem
04= pomiedzy przystankiem
05= pomiedzy przystankiem
06= pomigdzy przystankiem
07= pomigdzy przystankiem
08= pomiedzy przystankiem
09= pomiedzy przystankiem
10= pomiedzy przystankiem
11= pomiedzy przystankiem

213
3i4
415
5i6
6i7
7i8
8i9
9i10
0111
11i12

(*) = K - dystans zwalniania: patrz zatgcznik A01 i instrukcja i:5.3
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2.12. PROGRAMOWANIE TIMEROW:

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DGS

4
T'T I

np.: 0080 = 8 sekund

TIMER
00= Maksymalny czas przejazdu pomiedzy przystankami
01= Maksymalny czas jazdy na wolnym biegu (jezeli 4.01=0000-> timer nieczynny)
02= Maksymalny czas na podjecie jazdy po wejsciu do kabiny
03= Redukcja 02 po zadziataniu fotokomérki (przy zadanej dyspozycji)
04= Maksymalny czas na zamknigcie/otwarcie drzwi A (patrz bledy 76-77 rozdziat 3.6)
05= Maksymalny czas na zamknigcie/otwarcie drzwi B (patrz btedy 78-79 rozdziat 3.6)
06= Zwtoka w otwarciu po aktywowaniu stepu lub ponownym otwarciu z napedem typ 09
07= Maksymalny czas na start (po zamknieciu / otwarciu drzwi)
08= Opoznienie zjazdu na przystanek parkingowy (jezeli 4.08=0000-> timer nieczynny)
09= Opoznienie zjazdu na najnizszy przystanek (jezeli 4.09=0000-> timer nieczynny)
10= do programowania z funkcjami wyjscia
11=do programowania z funkcjami wyjscia
12= Opéznienie stopu do regulaciji dojazdu
(patrz: Regulacja dojazdu) (czas 1S-1D -VMP//MD)
13= Czas po jakim wezwanie lub dyspozycja zostanie skasowana w
przypadku braku startu dzwigu
14= opdznienie podania sygnatu zamknigcia drzwi (uzywane w celu eliminagji
skutkow zamknigcia i nagtego otwarcia kontaktu drzwiowego)
15= Opobznienie otwarcia drzwi po aktywacji obwodu bezpieczenstwa
(uzywane przy “otwieraniu na dojezdzie”)
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2.13. PROGRAMOWANIE WEJSG:

0Go

_DG1__DG2

DG3 DG4 DG5 DGE

5/

00

‘ Funkcja wejscia
00 Brak
Wejscie: 101 | Fotokomérka dla dzwigu bez drzwi o
Led Opis 02 | Czujnik temperatury oleju (NC kontakt normalnie zamkniety)
00 03 | Czujnik niskiego cisnienia (NC kontakt normalnie zamkniety)
01 X1 X1 04 : Czujnik wysokiego cisnienia (NC kontakt normalnie zamkniety)
02 (*) | X2 X2 05  Operacje zatrzymania (dla ukladu ACVV lub 3VF ze starym
] interfejsem)
03 (*) | X3 X3 06  Kontrola stykow napedu A
04 (*) | X4 X4 07 | Kontrola stykéw napedu B
05 (*) | X5 X5 08 | Jazda pozarowa ze zjazdem na przystanek pozarowy #1
06 X6 J8.4 08 | Jazda pozarowa ze zjazdem na przystanek pozarowy #1
07 (*) | X7 J9.4 10 Operacje uprzywilejowane
08 X8 J2.4 11__ Kontrola obwodu bezpieczeristwa (bigd 19, 20)
09 X9 J2.5 12 Bardzo krotkie przystanki (z dodatkowym czujnikiem ID)
10 X10 [J2.6 13 | Bardzo krotkie przystanki (z dodatkowym czujnikiem [S)
11 X1 1J2.7 14 | Rewizja z predkoscig szybko/wolno
12 FG FG 16  Petne obcigzenie
13 MR MR 17 | Alarm 0094, awaria z zatrzymaniem na przystanku
14 TC TC 18 | Alarm 0095, awaria z natychmiastowym zatrzymaniem
15 PST IPST 19 | Alarm 0096, awaria z natychmiastowym zatrzymaniem
16 MP I MP 20 | Alarm 0097, brak startu (3VF)
21 | Jazda priorytetowa (stacyjka)
22 | Jzada pozarowa: Austraiia i Hong Kong Firemen
23 | Fotokomoérka drzwi A niezaleznie od przycisku otwierania
(uzywane z otwieraniem selektywnym) -
(*) = Ledy i wyjscia sa |24 | Fotokomorka drzwi B niezaleznie od przycisku otwierania
na STK1-E (uzywane z otwieraniem selektywnym)
25 | Awaria ze zjazdem na zaprogramowany przystanek
26 Wejscie BA1 (NO — normalnie otwarty) dla uktadu bez STK1-E
28 | Operacje awaryjne (nie dziatajg przy wspétpracy B12E)
29 | Wejscie CM1(NC) dia uktadu bez STK1-E
30 | tacznik koricowy dla drzwi A (NC dia silnikéw zasilanych podczas
jazdy)
31 tacznik koricowy dla drzwi B (NC dia silnikow zasilanych podczas
jazdy)
32 | Niski i wysoki poziom cisnienia (PST) (NC; moze pracowac tylko z
wejsciami X8, X9, FG, PST)

UWAGA: Jezeli nie podano inaczej kontakty sg NO (normalnie otwarte)
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2.14. PROGRAMOWANIE WYJSC:
DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5S DG6
5 [0]0] |
Funkcje wyjscia - Timer |
00 | Brak | o
01 | Polecenie otwarcia drzwi A (NO) 4.04
Led | Opis 02 | Polecenie otwarcia drzwi B (NO) 4.05
17 01 132/J8.2 03 | Polecenie zamkniecia drzwi A (NO) 4.04
18 02 130/J8.3 04  Polecenie zamkniecia drzwi B (NO) 4.05
19(*) |03 42/J9.2 = 05 Fixed occupied command, car light
20(*) 04 '40/J9.3 06 Krzywka
21 B5 {J7.11J7.2 07 | Polecenie stop na przystanku: dla ACVV i 3VF ze starym
interfejsem
22 06 [J7.1/J7.3 | |08 !Soft Starter
09 | Soft Stop podczas jazdy do géry 4.10
10 _ Polecenie stycznik trojkat 4.11
(*) = Ledy I wyjsciasana /12 Soft Stop podczas jazdy do gory i w dét 4.10
STK1-E 13 | Polecenie hamulec przy starcie 3VF 4.11
14 Rozruch rezystancyjny lub impendancyjny (SCC) 4.1
15 | Zataczenie rezystoréw przy zmianie predkosci 4.10
16 | Obwéd CS1 (stary typ)
17 | Niska predkosc przy bliskich przystankach 3VF (stary typ)
18 | Niska predko$é przy zamknietych przystankach 3VF
. (starytyp) B
19 | Polecenie poziomowania
20 | Polecenie przekaznika KV1 dla 3VF
21 | Polecenie przekaznika KV2 dla 3VF
22 Polecenie zamkniecia drzwi dla A i B
23 | Polecenie otwarcia drzwi A (NC) 4.04
24 | Polecenie otwarcia drzwi B (NC) 4.05
|25 | Polecenie VMP z Soft Stopem | blokiem 2CH 4.11

NOTE: Funkcjie 0016, 0017, 0018 s

nowszych.

a nieaktualne dla ptyt bazujacych na Eprom 4.00 lub

SETRONIK1
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3. DIAGNOSTYKA

3.1. STANDZWIGU

Wartosci (DG3..DG6) zmieniajg sie w zaleznosci od chwilowego stanu dzwigu.
Jezeli pozycjia kabiny jest 00 (DGS5, DG6), oznacza ze nie przeprowadzono resetu.

DGO DG1 DG2

DG3 DG4 DG5 DGs

0//0[0]

]

L1

PozycJA KABINY
0= dzwig bez resetu
n= akiuaina pozycja ( 0d1 do 12)

STATUS CZYNNOSCI

0= parkowanie

1= zamykanie drzwi przed startem
2= Predkos$c¢ wysoka

3= Predkos$¢ niska

4= Otwieranie drzwi

5= kabina poza przystankiem

STATUS DZWIGU

0= dziatanie normalne

1= jazda pozarowa

2= jazda pozarowa #2

3= jazda priorytetowa

4= operacja uprzywilejowana
5= aktywacja fotokomérki

6= brak

7= Awaria na przystanku

8= Awaria - btad natychmiastowy
8= operacje obstugowe

SETRONIK1
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3.2. ODC2zYT | USUWANIE BLEDOW LUB USTEREK

3.2.1.  ODCzYT OSTATNICH BLEDOW:
Ustaw ‘Parameter’ 001 na wyswietlaczach DGO, DG1, DG2:
DGO DG1 DG2 DG3 DG4 DG5S DGs

0/ 01 N

L‘T_I—* KoD BtEDU

LiczBA POWTORZEN (MAX 9)

Jezeli wyswietlacze (DG3..DG8) pokazujg 0000, oznacza to ze nie stwierdzono btedéw.

3.2.2. WYSWIETLANIE OSTATNICH 16 BLEDOW:
Ustaw ‘Parameter’ 001 na wyswietlaczach DGO, DG1, DG2 L weisnij »» :

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DGE

1 .
ollo]2 ' | iDGS..DGSb:‘ySkajq

( % KOD BLEDU

LicZBA POWTORZEN (MAX 9)

Weiskajac = odczytuje sie kolejne biedy.
b

Weiskajac X odczytuje sie poprzednie btedy.

Jezeli wyswietlacze (DG3..DG6) wskazuja 0000, oznacza to ,Z2€ nie ma btedéw lub pamieé
zostata przepetniona.

3.2.3. KASOWANIE BLEDOW:
1. Ustaw ‘Parameter’ 003 na wyswietlaczach DGO, DG1, DG2 i wcisnij . >>

DGO DG1 DG2 DG3 DG4 DG5 DGB

0 }0 3 '0 0 0;0 DG3..DG6 blyskaja

2. Wcisnij & . Wyswietlacze (DG3..DG6) pokazg 0001 co oznacza ze bledy skasowano:

DGO DG1 DG2 DG3 DG4 DG5 DGB

0|//0[3][0 001 |BLEDY SkasowaNE
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3.3. LICZNIK JAZAD | POZIOMOWAN.

3.3.1. LICZNIK JAZD GORA / DOL

DGO DG1_  bG2 DG3 DG4 DG5 DG6

0 0|0
ttt1

LICZBA DZIESIATEK JAZD
(1 =10 jazd)

04= licznik do gory
05= licznik do dotu

Wyswietlacze DG3..DG6 pokazuijg liczbe ‘dziesigtek’ startéw. Maksymaina warto$é wynosi
9999, co oznacza ze dzwig wykonata 99999 jazd.

3.3.2. LICZNIK ZJAZDOW AWARYJNYCH

DGO DG1 DGz DG3 DG4 DG5 DGB

010600
T_L LICZBA ZJAZDOW AWARYJNYCH

Maksymalna warto$¢ do odczytu to 0063 (=63 Zjazdow).

3.3.3. LiczBA POZIOMOWAN GORA / DOL

DGO DG1  DG2 OG3 DG4 DG5 DG6

0 00
T_L LICZBA POZIOMOWAN

07= Poziomowania do gory
08= Poziomowania do dolu

Maksymalna warto$¢ do odczytu to 0031 (=31 poziomowarl).
UWAGA: Zerowanie licznikow:

y 8 Zaznacz wyéwietlacze DG3..DG6. Weiaz pokazywany bedzie biezacy odczyt.
2. Weisnij xz. Licznik zostanie wyzerowany.

"

Od tej chwili liczniki rozpoczng prace od stanu “0”.
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3.4. POLECENIA WYDAWANE Z MASZYNOWNi:

DGO DG1  DG2 DG3 DG4 DG5 DGB

009 ||

NAPED DRZWI B ZAMYKANIE/OTWIERANIE:
A=otwieranie lub juz otwarte.

W celu zamknigcia, wybierz DG6 i wcisnij R |
C= zamykanie lub juz zamkniete.

W celu otwarcia, wybierz DG6 i wci$nij> .

NAPED DRZWI A ZAMYKANIE/OTWIERANIE:

A= otwieranie lub juz otwarte. "
W celu zamknigcia, wybierz DG5 i weisnij =~ |

C= zamykanie lub juz zamkniete. e
W celu otwarcia, wybierz DG5 i weisnij ™.

WEZWANIA ZEWNETRZNE:

1=Jazda na wezwanie na nizsze pietro
W celu wezwania na pietro wyzsze wybraé DG4
i weisnaé =

2=Jzada na wezwanie na wyzsze pierto
W celu wezwania na nizsze pietro, wybierz DG4
i weisnij N% .

WEZWANIA AUTOMATYCZNE:

0=Funkcja wylaczona. Dzwig w trybie pracy
normalne;j.

1=Wezwania na wszystkie przystanki w trybie
automatycznym, zatrzymanie po wpisaniu DG3=0
lub po wejsciu w awarie.

2=\Wezwania na wszystkie przystanki w trybie
automatycznym, zatrzymanie po wpisaniu DG3=0
lub po stwierdzeniu btedu.

3=Jazda na wolnym biegu.
Przetaczy¢ na DGA4.
Weisnij ¥ aby jechaé do dotu, R aby jechac do
gory.
(Przy tym poleceniu wszystkie kontakty obwodu
bezpieczeristwa muszg by¢ zamkniete, a dzwig nie
moze byC w stanie jazd rewizyjnych)
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3.5. KONTROLKILED DLA STK1-B 1 STK1-E

LED Piyta PORT STA Opis
TYPE TUS
1 STK1-B |IN_NP ON | Napiecie na terminalu 1 urzadzen bezpieczenstwa
2 STK1-B  IN_NP ON | Napiecie na terminalu 2 urzadzen bezpieczeristwa
5 STK1-B  IN_NP ON  Napigcie na terminalu 5 urzadzer bezpieczenstwa
(jazdy rewizyjne)
OFF _ Normalna praca
8 STK1-B  IN_NP ON _ ' Napiecie na terminalu 8 urzadzen bezpieczenstwa
10 STK1-B  |IN NP ON | Napiecie na terminaiu 10 urzadzen bezpieczernstwa
+5 STK1-B ON__ Zasilanie ptyty (5 V)
AD STK1-B_ |OUT_NP !ON |Polecenie jazdy w dot
ALL STK1-B | OUT_NP BLYSKA | Algrm:
Odczyta¢ btad przy uzyciu programatora STK2-PM
AS STK1-B_|OUT_NP |ON  Polecenie jazdy do gory
AV STK1-B__|OUT_NP ON 'Polecenie predkosé wysoka: przekaznik K5 aktywowany
BA STK1-B IN_NP ON | Przycisk otwarcia drzwi -rewizja- zamkniety (naped 1)
BA1 STK1-E [IN_NP ON | Przycisk otwarcia drzwi -rewizja- zamkniety (naped 2)
BD STK1-B  |IN_NP ON | Przycisk jazda w dot -rewizja- zamkniety
BKC STK1-B |IN_NP ON | Przycisk zamkniecia drzwi -rewizja- zamkniety
BS STK1-B IN_NP ON | Przycisk jazda do géry -rewizja- zamkniety
CE STK1-B |IN NP ON | Kontakt przecigzenia zamkniety
CM STK1-B | IN_NP ON  Kontakt nacisku drzwi, fotokomérka, przycisk otwierania
_ zamkniety (naped 1) (NC normalnie zamkniety)
CM1 STK1-E IN_NP ON | Kontakt nacisku drzwi, fotokomérka, przycisk otwierania
zamkniety (naped 2) (NC normalnie zamkniety)
D-E STK1-B  |IN_NP ON  Stycznik jazdy w dot (KD) \ stycznik z wytgczeniem
J _impendancyjno-rezystancyjnym zamkniety (KE)
DR STK1-B [IN_NP OFF | Czuinik DR otwarty (kabina na dole)
DS STK1-B |IN NP ON | Czujnik DS zamkniety
ED1.E |STK1-B [IN_NP ON | Zapisane wezwania
D6
ED7.E |STK1-E |IN_NP ON  Zapisane wezwania
D12 i
EM STK1-B__IN_.NP  ION Zjazd awaryjny (dzwig hydrauliczny)
FD STK1-B_ |OUT_NP ON  Strzatka dot
FFS STK1-B |OUT_NP [ON Awaria
FG STK1-B |IN P ON | Kontakt pefnego obcigzenia, zamkniety
FM STK1-B  IN_NP ON | Jazda rampowa, kontakt zamkniety
FS STK1-B _|OUT_NP ON | Strzatki gora
11..16 STK1-B  |IN_NP ON | Zapisane wezwania
17..112 | STK1-E | IN_NP ON _  Zapisane wezwaniz
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LED 'CARD  PORT STA DESCRIPTION
5 TYPE TUS |
ID STK1-B  IN NP ON | Czujnik ID zamkniety
1S STK1-B [ IN_NP ON _  Czujnik IS zamkniety
M-AB STK1-B IN_NP ON | Stycznik jazdy \ stycznik predkosé¢ wysoka-niska, zamkniety
MP STK1-B [IN_P ON _ Kontakt jazd pozarowych, zamkniety
MR STK1-B  IN_P ON  Kontakt jazd priorytetowych, zamkniety
o1 STK1-B |OUT_P ON | Naped 1 polecenie zamkniecia. Przekaznik K9 i KCP
zasilany
02 STK1-B _OUT P |ON  Naped 1 polecenie otwarcia. Przekaznik K9 i KCP zasilany
03 STK1-E |OUT_P ON Naped 2 polecenie zamknigcia. Przekaznik K2 i KCP1
zasilany
04 STK1-E |OUT_P |ON | Naped 2 polecenie otwarcia. Przekaznik K11 KAP1
zasilany
05 STK1-B | OUT_P__|ON  Przekaznik K7 zasilany. Hydrauliczny 2CH stop
06 STK1-B |OUT_P ON | Hydrauliczny rozruch Y/D KT4. Przekaznik K6 zasilany (*)
Podiaczone do wyjs¢ J7.1/J7.3
OCC  STK1-B OUT_NP ON Kabina zajeta na przystanku
BLYSKA | Kabina w ruchu
PCP STK1-B  [IN_NP ON __ Przycisk zamykania drzwi, zamkniety
PS1.. STK1-B ' OUT_NP |ON  Pozycja kabiny
PS6
PS7.. STK1-E |OUT_NP [ON | Pozycja kabiny
PS12
PST STK1-B [IN P ON | Czujnik niskiego i wysokiego poziomu ciénienia (hydr) (NC)
S STK1-B | IN_NP ON  Stycznik jazdy géra (KS) \ Y\A stycznik zamkniety
SCE STK1-B __ OUT_NP ' ON  Przecigzenie kabiny
SGG__ |STK1-B [OUT_NP |ON | Gong -
SR STK1-B  IN NP OFF  Czujnik SR otwarty (kabina na gérnym przystanku)
TC STK1-B_|IN P ON | Czujnik temperatury oleju (zamkniety) (hydr) (NC)
X1 STK1-B [IN P ON__ tgcznie z wejsciem X1 (*)
X10 STK1-B IN_P ON  Dodatkowy czujnik IS zamkniety (dla b. bliskich
_przystankéw) ,
X11 STK1-B |IN_P ON  Dodatkowy czujnik ID zamkniety (dla b. bliskich
przystankow)
X2, X3, |[STK1-E IN_P ON | taceznie z wejsciami X2, X3, X4, X5 (*)
X4, X5
X6 STK1-B |IN_P ON  Stycznik otwarcia\zamknigcia, zamkniety (KAP\KCP)
(Naped 1)
X7 STK1-E |IN_P ON | Stycznik otwarcia\zamkniecia, zamkniety (KAP1 \KCP1)
__ |(Naped2) |
X8 STK1-B  [IN. P ON __ Obwéd bezpieczensiwa, zamkniety (kabina na przystanku)
X9 STK1-B |IN P ON ' tgcznie z wejsciem X9 (*)

OUT_NP = Wyjscia nie programowalne
OUT_P = Wyjscia programowalne (*)
IN_NP = Wejscia nie programowalne
IN_P = Wej$cia programowalne (*)

(*) = Kody programowalne sg opisane w TS01, opisy funkcji podano w rozdziatach 2.14 i

2:15,
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3.6. LISTA KODOW BLEDOW

KOD OPIS
001 Przekroczony timer startu ( Timer 4.00.XXXX )
002 Przekroczony czas predkosci wolno ( Timer 4.01.XXXX ),
003 Silnik (-RT) (TS1-TS2)
004 Nie uzywany
005 Przekroczenie nastawionej ilosci poziomowar - Parameter 1.06.XXXX
006 Sklejone styki: Jazda (KM)/ Szybko (KA)/ Wolno (KB)
007 Sklejone styki: Géra (KS)/ Gwiazda (KY)/ Trojkat (KA)
008 Sklejone styki: D6t (KD)/ wzbudzenie impendancyjno-rezystancyjne (KE)
009 Brak fazy lub zta kolejnos¢
010 tancuch bezpieczeristwa, Terminal 1 bez napiecia
011 tgcznik kraricowy (Ex)
012 Stop w podszybiu (AF) / Stop (MA) / Kontakt chwytaczy (PT) /
Kontakt drzwi szybowych (ACC) / Timer 4.13.XXXX kabina na przystanku z otwartymi
drzwiami
013 Nie uzywany )
014 Fotokomérka (kabina bez drzwi)
015 Brak wzbudzenia stycznikéw: Jazdy (KM)/ Szybko (KA)/ Wolno (KB)
016 Brak wzbudzenia stycznikéw: Géra (KS)/ Gwiazda (KY)/ Trojkat (KA)
017 Brak wzbudzenia stycznikéw: Dot (KD)/ Wzbudzenia impendancyjnego (KE)
018 Brak wzbudzenia rezystoréw (KEA, KEB)
019 Obwod bezpieczerstwa (CS1) aktywny, kabina poza przystankiem
(funkcje wejscia 11)
020 Obwad bezpieczeristwa (CS1) nie aktywny, kabina na przystanku (funkcje wejscia 11)
021..044 | Nie zamkniete kontakty PC \ PC1\ BC..BCn na przystanku
(Numer przystanku = ‘numer btedu’ - 20)
045..068 | Otwarcie kontaktu PC \ PC1\ BC..BCn podczas jazdy
(Numer przystanku = ‘numer btedu’ - 44)
069 Otwarcie kontaktéw bezpieczenstwa PC \ PC1\ BC_.BCn podczas jazdy resetowej
070 | Brak wzbudzenia przekaznika otwarcia drzwi KAP dla napedu 1 (jezeli zastosowano)
071 . Brak wzbudzenia przekaznika otwarcia drzwi KAP1 dia napedu 2 (jezeli zastosowano)
072 Brak wzbudzenia przekaznika zamykania drzwi KCP dla napedu 1
(jezeli zastosowano) B
073 Brak wzbudzenia przekaznika zamykania drzwi KCP1 dia napedu 2
(jezeli zastosowano) )
074 Sklejone styki przekaznika otwierania/zamykania drzwi KAP/KCP dla napedu 1 (jezeli
zastosowano)
075 Sklejone styki przekaznika otwierania/zamykania drzwi KAP1/KCP1 dia napedu 2

(Jezeli zastosowano
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CODE DESCRIPTION

076 Kontakt kraricowy drzwi FCA nie zostat otwarty w czasie zadanym Timerem 4.04.

(Jezeli zastosowano)

077 Kontakt kraricowy drzwi FCC nie zostat otwarty w czasie zadanym Timerem 4.04.
(jezeli zastosowano) )

078 Kontakt krarficowy drzwi FCA1 (naped 2) nie zostat otwarty w czasie zadanym
Timerem 4.05. (jezeli zastosowano)

079 Kontakt kraricowy drzwi FCC1 (naped 2) nie zostat otwarty w czasie zadanym
Timerem 4.05. (jezeli zastosowano)

080 Kontakt ruchomej podtogi wyltaczony przy 5 kolejnych jazdach

090 Czujnik temperatury oleju aktywowany (STO)

091 Niski i/lub wysoki poziom ciénienia, aktywowany (SP, SP1) (standardowe konfiguracja
elektryczna)

092 Awaria (z funkcjg wejscia 04)

093 Nie uzywany

094 Awaria na przystanku (z funkcjg wejscia 17)

095 Awaria natychmiastowa (z funkcjg wejscia18)

096 Awaria natychmiastowa (z funkcjg wejscia 19, np.: ACVV, VW, GEV,...)

097 Btad startu (z funkcjg wejscia20, np.: VWVF, .. )

100..123 | Awaria czujnika IS na magnesie ‘stop’ podczas jazdy do géry
(pietro = 'kod bledu’ - 99)

124..147 | Awaria czujnika ID na magnesie ‘stop’ podczas jazdy w dot
(pietro = 'kod btedu’ - 123)

148..171 | Awaria czujnika IS na magnesie ‘zmiana predkosci’ podczas jazdy w dét
(pietro = ‘kod btedu’ - 147)

172..195 | Awaria czujnika IS na magnesie ‘zmiana predkosci’ podczas jazdy do gory
(pietro = ‘kod btedu’ - 171)

196..219 | Awaria czujnika ID na magnesie ‘zmiana predkosci’ podczas jazdy w dot
(pietro = ‘kod btedu’ - 195)

220..243 | Awaria czujnika ID na magnesie ‘zmiana predkosci’ podczas jazdy do géry
(pigtro = ‘kod btedu’ - 219)

244 i Czujnik DR otwarty na gérnym przystanku podczas jazdy

245 Czujnik DR otwarty na gérnym przystanku podczas startu

246 Czujnik SR otwarty na dolnym przystanku podczas jazdy

247 Czujnik SR otwarty na dolnym przystanku podczas startu

248 Czujniki DR | SR otwarte razem.
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4. DANE TECHNICZNE
Napiecie zasilania

Napiecie obwodoéw

Hamulec, krzywka, elektrozawory,
zasilanie napedu
Piertowskazywacz(*), strzatki(*),

sygnalizacja awarii

Przyjazd, wezwani/dys pozycja(*),
gong, sygnalizacja przecigzenia

Sygnat zajetosci

Wejscie obwodow kontaktéw
bezpieczeristwa

Temperatura pracy

Typ logiki

Przechowywanie danych
Akumulator awaryjny

Gong

110 do 440 Vac (jedno lub trzy fazowe)
48 Vdc

Na zamoéwienie

24 Vdc — 4.5W Max. kazdy

24 Vdc - 2.4W Max. kazdy

24 \dc - 36W Max.

OPTO-IZOLOWANE
(zgodnie z EN 81 £D.98)

0+40°C

Kontrolowana mikroprocesorowo

PERMANENT

12vdc, 2 +7.5 Ah (Zywotno$é wynosi 3 lata
przy ciagtym dotadowywaniu)

Jezeli pobér pradu przez gong przekracza
200mA, nalezy szeregowo wigczyé rezystor
47Q 5w dostarczony z aparatura.

(*) = Jezeli pietrowskazywacz \ strzatki \ sygnalizatory wezwar wymagaja wiekszej mocy
zasilania niz podano w specyfikacji nalezy zastosowac¢ wzmacniacz:

- STK1-RO (6 wyswietlaczy + 2 strzatki):

- Or STK1-RV (6 wyswietlaczy + 2 arrows + 6 dyspozycji w kabinie + 6 wezwar

na pietrze)
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SYMBOL OPIS [SYMBOL OPIS
ACC tacznik zamknigcia drzwi przystankowych __|KFR  'Stycznik hamulca (24Vdc)
AF tacznik stopu w podszybiu KL, KL1 Styczniki liniowe (230Vac)
B12A Zasilacz zjazdu awaryjnego i oswietlenia, 12Vdc 2A/h KLV PrzekaZnik ogranicznika predkosci
BC tacznik drzwi szybowych KPA Przekaznik potozenia drzwi
BD Przycisk jazda rewizyjna "dét” | KQM, KQM1 Przekaznik jazdy rewizyjnej ze sterownika
Przycisk jazda rewizyjna "dé#" w skrzynce |
BDQ bezpieczenstwa EKRF Przekaznik kontroli zatrzymania
BDR Przycisk jazda rewizyjna "dét" w skrzynce uwalniania JKRM__ Przekaznik jazdy rewizyjnej
BR Rezystor hamujacy VVVF ) - KRR Przekaznik opdznienia o$wietlenia kabiny
BS Przycisk jazda rewizyjna "gora" KS |Stycznik "gora”
Przycisk jazda rewizyjna "gora” w skrzynce |Przekaznik kontroli predkosci dla bliskch
BSQ bezpieczenstwa KV1 przystankéw
BSR Przycisk jazda rewizyjna "géra" w skrzynce uwalniania |Kv2 Przekaznik kontroli predko$ci poziomowania
C Czujnik strefy drzwiowej (CS1 kanat 19 LV Kontakt ogranicznika predkosci
CA tacznik STOP blokady ramy kabinowej LZ czujnik strefy drzwiowej
CE Czujnik przeciazenia kabiny MA Przycisk Stop jazdy rewizyjnej na kabinie
CM, CM1 Rewers drzwi 1°j 2° MG Silnik wciggarki
Cs1 Modut obwodu bezpieczenstwa MN Przefgcznik jazdy rewizyjnej na kabinie
D Czujnik strefy drzwiowej (CS1 kanat 29 |MINGQ Przetgcznik jazdy rewizyjnej w szafie sterowej
DR Czuijnik koricowy "dét" _[mP, mP1 Silnik napedu drzwi 1°i 2°
DS Czujnik zmiany predkosci dia przystankéw spec. MR tacznik jazd specjalnych
ED1, ED2, ... |Przyciski wezwania "dot" P2-NT Prostownik/ zasilacz cewek hamulca
ELC Sterownik o$wietlenia P& Przycisk Alarm
ELE Oswietlenie awaryjne kabiny PAP, PAP1  |Przycisk otwierania drzwi 1°] 2°
ELF Oswietlenie kabiny |PC, PC1 tacznik drzwi kabinowych 1° 2°
ELV, ELV(n)... |O$wietlenie szybu [PCP Przycisk zamykania drzwi
ES1, ES2, ... |Przyciski wezwania "géra" PT tgcznik chwytaczy
EXD, EXS tacznik kraricowy "dot" i "gara” - aB Wytacznik awaryjnego zasilania
F1,F2, ... Bezpieczniki - laF Whytacznik oswietlenia
FA Bezpiecznik automatyczny JQD Wytacznik o$wietlenia szybu z kontrolera
FCA, FCA1 tacznik kraficowy otwarcia drzwi dla napedu 1°j 2° i‘c__;g. Wytacznik gidwny oswietienia
FCD Dolny tacznik kericowy oM Wytacznik gtowny
FCS Gomy tacznik koficowy lav Wytacznik gtéwny o$wietlenia szybu
FL1, FL2, ... Filtry - lavDp ___Wylacznik oswietlenia podszybia w podszybiu
FT, FT1 Fotokomérka drzwi 1°i 2° |[RD1, RD2, ... |Prostowniki
FU Filtr wyjsciowy VVVF RF1 Filtr wej$ciowy VVVF
GB Akumulator 12Vde RT Termistor MG silnika
HAA Alarm RV Warystory
HAG Gong (otwarcie drzwi) SR Czujnik koricowy "gora"
HAS Akustyczny sygnat przecigzenia kabiny ISTE __ |Czujnik temperatury
HLS Swietiny sygnat przeciazenia kabiny |sTK1-B Sterownik STK1
Wzmacniacz do wySwietlaczy i strzatek na
HD1, HD2, ... Sygnalizacja wezwarn "d6t" STK1-RO przystankach
HDS Wyswietlacz - STK2-PM Programator sterownika STK1-B
HF1, HF2, ... [Sygnalizacja "dzwig nieczynny" |TF tacznik obcigzki linki ogranicznika
HFS, HFD Strzatka "dét" i "gora” ™M Transformator
HI1,HI2, ... Sygnalizacja wezwan w kabinie |UPS-GE Zasilacz awaryjny
HO1,HO2, ... |Sygnalizacjz zajetosci [Xs1 Gniazdo 230V w podszybiu
HS1, HS2, ... |Sygnalizacja wezwan na przystankach 1Xs2 Gniazdo 230V na kabinie
HZ Sygnalizacja strefy drzwiowe; X33 Gniazdo 230V w szafie
11,12, ... Przyciski dyspozyciji w kabinie iYBR1,YBR2 Cewka hamulca weiagarki
Cewka SET i RESET zdalnego wyzwalania
IBR1, IBR2, ... | Testowy tacznik hamulca YPT, YPT1 lograﬂicznika predkosci
D Zamiana predkosci i zatrzymanie w dot ]
P Wejscie dla sygnatu pozarowego
1S Zamiana predkosci i zatrzymanie do goéry
KA, KA1, Styczniki gtdwne
KA2 Pmekazmkgéwnegokonmknjwwédowego
KAF Przekaznik przycisku "stop” w podszybiu o
KAV Przekaznik predkosci - szybko ‘ |
KBM Przekaznik jazdy rewizyjnej z kabiny [%] Opcja
KD Stycznik "dét" = Opcja wybrana
KDV |Przekaznik "start” dia falownika (24Vdc) ]
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