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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej D-01.02.04 s wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég wraz z wywozem
w ramach robot zwigzanych z realizacjg zadania:
Remont chodnika w ciggu ul. 1 Maja i ul. W. Hermana w Pieszycach

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢ Dokumentéw Przetargowych
i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji odpowiedniego zakresu robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
- rozbidrka nawierzchni z asfaltu, kraweznikéw betonowych oraz obrzezy betonowych wraz z
wywozem,
- oczyszczeniem terenu z resztek budowlanych, gruzu, $mieci z wywozem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
1.5.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
Nie wystepuja.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprzet do rozbiorki i oczyszczenia

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- fadowarki,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
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Do wykonania robdt zwigzanych z oczyszczeniem terenu nalezy uzy¢ szczotki reczne lub
mechaniczne.

4, WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu. Nalezy zabezpieczy¢
przewozone materiaty przed wysypywaniem z samochodu i pyleniem (dotyczy materiatu
sypkiego).
W zaleznosci od technologii prowadzonych robdt i organizacji pracy na budowie materiaty
rozbiérkowe mogg by¢ najpierw skltadowane na odktadzie (na terenie budowy lub poza nim)
a potem wywozone na skladowiska lub miejsce wskazane przez Inzyniera, badz bezposrednio
mogg by¢ wywozone na skfadowiska.
Przed rozpoczeciem prac Wykonawca rozbidrki winien uzgodni¢ trase i mozliwos¢ korzystania z
drég publicznych z Zarzadcami Drdg, podajac okres, w jakim bedzie realizowany wywdz oraz
ciezary catkowite samochodow przewidzianych do transportu.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét

Roboty rozbidrkowe elementéow drdég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementdw, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub
przez Inzyniera.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. Rozebrane elementy Wykonawca powinien przewiezé na
miejsce wskazane przez Inzyniera.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot jest:
- dla rozbidrki warstw nawierzchni, powierzchni do oczyszczenia - m? (metr kwadratowy),
- dla rozbidrki kraweznikow — m (metr),
- dla wywozu materiatéw z rozbiorki — m* (metr szescienny).

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie, zerwanie nawierzchni,
- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki,
- zafladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
- wyrdwnanie, oczyszczenie podtoza i uporzadkowanie terenu,
- regulacja pionowa studni i zawordw.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z dnia
28.03.1972r. (Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972r.)
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 15 czerwca 1999r. w
sprawie przewozu drogowego materiatdw niebezpiecznych (Dz. U. Nr 57 poz. 608 ze
zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. w sprawie ogdinych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 poz. 844).
BHP transport reczny (Dz. U. 22/53 poz.89).
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