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1. INSTALACJA ELEKTRYCZNA:
3.7.1. OSWIETLENIE

3.7.1.1. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

Przedmiotem Zamowienia jest remont instalacji elektrycznej i montaz nowych
oprawoswietleniowych.

Zakres rob6t do wykonania:

1. Demontaz 38 szt. opraw

2. Demontaz przewodow od instalacji oSwietleniowe;.

3. Utozenie przewodow do nowych opraw o$wietleniowych

4. Podtaczenie przewodow do istniejacej tablicy bezpiecznikowej

5.Wykonanie pomiaréw elektrycznych.

6.Wykonanie dokumentacji powykonawczej

Prace remontowe objete niniejsza specyfikacja nalezy wykona¢ w wysokim standardzie
jakosciowym. Prace beda wykonywane w czynnym budynku. W zwiazku z powyzszym
nalezy zalozy¢ wieksze naklady na utrzymywanie czystosci przy robotach
wyburzeniowych i po zakonczeniu dnia pracy jak i zabezpieczy¢ szczelnie miejsca pracy
odgradzajac pozostatg czes¢ budynku.

3.7.1.2. OPIS TECHNOLOGI WYKONYWANIA PRAC ORAZ PARAMETRY MATERIALOW

3.7.1.2.1. Wymagania dotyczace robét elektrycznych.

Wykonanie instalacji musi by¢ przeprowadzone zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz z
obowigzujacymi przepisami w tym zakresie.

3.7.1.2.2. Trasowanie - przygotowanie tras kablowych

Trasy kablowe wewnetrzne winni wytyczy¢ wykwalifikowani elektromonterzy .

Trasy wewnetrzne prowadzi€¢ w miejscu istniejacych przewodow.

3.7.1.2.3. Ukfadanie kabli i przewodow

Wiekszo$¢ przewoddw bedzie uktadana w bruzdach. Dla potrzeb zasilenia gniazda wtyczkowego
nalezy stosowac¢ przewdd YDYp 3 x 2,5 mm2 o izolacji 750V.

3.7.1.2.4. PrzejsScia przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia instalacji elektrycznych przez Sciany i stropy musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonywac w rurach ochronnych.

3.7.1.2.5. Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow

Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.

3.7.1.2.6. Instalowanie osprzetu i urzadzen

Urzadzenia montowaé na oryginalnych zwieszakach, dostarczanych w komplecie z danym
urzadzeniem lub przykreca¢ do nowych kotkéw lub haczykéw, osadzonych w ramach w/w prac i
sprawdzonych pod katem no$nosci

3.7.1.2.6.1. POMIESZCZENIA NR: R/304A, R/304B, R/306A, R/307, R/307A, R/309, R/309A,
R/309B, R/309C, R/309E

68 sztuk opraw (oprawa oznaczona nr 2)

oprawa LED hermetic IP44

M940 CRI90 4000K 3890Im

natynkowa , wymiary 450x450x50mm kolor biaty

struktura sterowana w systemie on/off

5 letnia gwarancja

3.7.1.2.6.2. POMIESZCZENIA NR: R/303, R/304, R/306
9 sztuk opraw (oprawa oznaczona nr 3)

oprawa LED hermetic IP54

M940 CRI90 4000K 2730Im

natynkowa kolor obudowy - biaty ,

wymiary @320, wys. 60mm



kolor biaty struktura sterowana
oprawa w systemie on/off
5 letnia gwarancja

3.7.1.2.6.3. POMIESZCZENIA NR: R/306B, R/309D

8 sztuk opraw (oprawa oznaczona nr 4)

oprawa LED hermetic IP54

M940 CRI90 4000K 2730Im

natynkowa kolor obudowy - biaty ,

wymiary @320, wys. 60mm

kolor biaty struktura sterowana

oprawa w systemie DALI wersja specjalna z zewnetrznym zasilaczem i ptynng regulacjg
5 letnia gwarancja

UWAGA: do opraw projektowanych doprowadzi¢ instalacje 5-zytowa

3.7.1.2.6.4. POMIESZCZENIA NR: R/01
6 sztuk opraw (oprawa oznaczona nr 1)
oprawa LED M940 CRI90

4000K 2840-5050Im

Natynkowa

kolor obudowy - biaty ,

wymiary 120x300x110mm

kolor biaty struktura

5 letnia gwarancja

3.7.1.2.6.5. Opcja regulacji natezenia $wiatta - Sciemniacze
Pomieszczenia nr: : R/306B oraz 309B

Ramka pojedyncza + Sciemniacz

Bluetooth® system 3000 kolor biaty - pozwala $ciemnia¢

oprawy DALI z klawisza na $cianie oraz niezaleznie z aplikaciji ,

Mozliwo$¢ zaprogramowania jasnosci zataczania o$wietlenia za pomoca $ciemniacza
podtynkowego System 3000 lub modutu sterujacego DALI Power.

3.7.1.3. Zasilanie wykonywanych obwodow.
Przewody prowadzi¢ w korytkach natynkowych

3.7.1.4. Ochrona przeciwporazeniowa
Przewiduje sie samoczynne wytaczenie wystarczajace dla ochrony przeciwporazeniowe.

Nalezy wykona¢ pomiary sprawdzajace wytgczniki oraz sprawdzi¢ doktadno$¢ wszystkich

potaczen PE.

3.7.1.5. Wykaz podstawowych materiatow elektrycznych niezbednych dla wykonania
przedmiotu zamowienia.

Materiaty instalacyjne dostarcza w komplecie Wykonawca. Oprawy o$wietleniowe przed

wejéciem o w wiatrotapie dostarcza Zamawiajacy.

3.71.6. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych do wykonania robot

elektrycznych

3.7.1.6.1. Sprzet do robét elektrycznych.

Prace, ktdre nalezy wykona¢ powinny by¢ wykonywane przy pomocy nastepujacego sprzetu:

- mtot udarowy elektryczny,
- wiertnica do przewiertow pionowych w stropie i w Scianach betonowych,
- bruzdownica z odkurzaczem



- mierniki skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,

- woltomierze, amperomierze cegowe,

- mierniki do testowania wytgcznikéw réznicowo pradowych,

- wszystkie mierniki uzytkowane przez wykonawce powinny posiada¢ aktualne $wiadectwa
legalizacii.

3.7.1.7. Zasady kontroli jakosci robot elektrycznych
- Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

3.7.1.7.1. Badania i pomiary elektryczne

Przed oddaniem instalacji do uzytku nalezy przeprowadzi¢ nastepujace sprawdzenia
pomiary:

- pomiary rezystancji izolacji przewoddw i obwoddéw elektrycznych,

- pomiar samoczynnego wytgczania dla gniazda wtyczkowego

- sporzadzenie protokétu uruchomienia i prob funkcjonalnych.

Bezwzglednie zachodzi konieczno$¢ przeprowadzenia pomiardw i zakorczenia ich w formie
protokolarne;j.

Protokoty z pomiardw nalezy zataczy¢ do dokumentacji powykonawczej.

3.7.1.7.2. Dokumentacja powykonawcza

Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca jest obowigzany dostarczy¢
Zleceniodawcy dokumentacje powykonawcza.

Wszystkie wyniki badan i pomiaréw powinny by¢ dotaczone do odbioru technicznego
wykonanych robét.

Nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie:
- atesty,

- certyfikaty,

- karty katalogowe,

- deklaracje zgodnosci,

- karty gwarancyjne,

- instrukcje eksploatacii instalacji i urzadzen.

3.7.1.8. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
3.7.1.8.1. Akceptowanie uzytych materiatow
Roboty Wykonawca zrealizuje z materiatéw wiasnych (zakupionych przez siebie).

3.7.1.8.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora Nadzoru Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko liczac sie z tym, ze roboty nie zostang przyjete i zaptacone.

3.7.1.9. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
3.7.1.9.1. Ogolne zasady wykonywania robo6t

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

3.7.1.9.2. Decyzje i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Inspektor, upowazniony jest do inspekcji wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych.

3.7.1.10. ODBIOR ROBOT

3.7.1.10.1. Rodzaje robot

- odbiory robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu ,
- odbiér koricowy,

- odbidr ostateczny.



3.7.1.10.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na koncowej ocenie jakosci i ilosci
wykonanych robét. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
3.7.1.10.3. Odbior koncowy
Odbior koncowy polega na koficowej ocenie rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do ich iloci, jakosci i warto$ci.
3.7.1.10.4. Odbiér ostateczny
Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robét oraz wykonania robét zwigzanych z
ewentualnym usunigciem wad zaistniatych w okresie gwarancji dokonany przez
uprawnionych przedstawicieli Zamawiajgcego i Wykonawcy przed uptywem okresu rekojmi.
3.7.1.10.5. Dokumenty odbioru koricowego
W wyznaczonym terminie do odbioru koricowego Wykonawca przedstawi nastepujace
dokumenty:
- atesty, deklaracje jako$ciowe na wbudowane materiaty,
- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcdw/producentéw materiatow,
- obmiary robot,
- dokumentacje rysunkowg i opisowa — dokumentacja powykonawcza,
- protokoty odbioru robé6t zanikajgcych,
- dokumentacja powykonawcza wraz z wynikami powykonawczych pomiarow.
- protokoty standardowych pomiardw elektrycznych i natezenia oswietlenia.
- protokoty z uruchomienia urzadzen,
- Karta odpadéw na materiaty rozbiorkowe (budowlane, sanitarne, elektryczne)
- inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

3.7.2. INSTALACJA ELEKTRYCZNA — KONTROLA DOSTEPU

3.7.2.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH
Przedmiotem sg informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instancyjnych:
- Roboty w zakresie instalacji teletechnicznych System kontroli dostepu

3.7.2.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJAMI TECHNICZNYMI

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza wykonania instalacji systemu
kontroli dostepu w pomieszczeniach laboratoriéw badawczych w budynku przy ul. Ingardena 3 w
Krakowie

w szczegblnosci zakres robot obejmuje wykonanie instalacji kablowej na tynku w listwach
instalacyjnych, uktadanie przewoddéw w pionowych i poziomych kanatach kablowych, montaz
zblizeniowych czujnikéw magnetycznych, sterownikéw wraz z zasilaczem i akumulatorem, rygli
rewersyjnych, klamek i gatek.

Do wykonywania rob6t nie przewiduje sie wykorzystywania podnosnika

montazowego.

3.7.2.3. WYMAGANIA OGOLNE

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i Poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robét

podstawowych kalkulowane sg w wycenie robot podstawowych.

Wszystkie nazwy wiasne urzadzen, materiatéw, sprzetu, wyposazenia uzyte w przedmiarze
robot, formularzu ofertowym i specyfikacjach technicznych nalezy traktowa¢ jako okre$lenie
standardow parametrow technicznych, funkcjonalnych i estetycznych oczekiwanych przez
Zamawiajacego.

Nazwy wiasne wprowadzone do przedmiaru rob6t oraz specyfikacji technicznej dla

urzadzen, materiatow, sprzetu i wyposazenia nalezy traktowac jako ,i rbwnowazne” ale takie,
ktére beda wspdtpracowaty z juz istniejacymi systemami kontroli dostepu

3.7.2.4. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI ROBOT BUDOWLANYCH



Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych i teletechnicznych nalezy stosowac wyroby, ktore
zostaly dopuszczone do obrotu oraz powszechnego lub jednostkowego stosowania
w budownictwie.

Wyrobami ktore spetniajg te warunki sa:

- wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczefstwa, wykazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych w odniesieniu do
wyrobow podlegajacych tej certyfikacji.

- wyroby oznaczone znakowaniem CE, dla ktérych zgodnie z odrebnymi przepisami dokonano
oceny zgodno$ci z norma europejska wprowadzona do Polskich Norm, z europejska aprobata
techniczna lub krajowg specyfikacjq techniczna panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej
uznana przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi.

- wyroby budowlane znajdujace sie w okre$lonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa.

- Dopuszczone do jednostkowego stosowania sg réwniez wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej sporzadzonej przez projektanta lub z nim uzgodnionej, dla ktorych dostawca wydat
o$wiadczenie zgodnosci wyrobu z tg dokumentacjg oraz przepisami i obowigzujgcymi normami.
Przed zabudowaniem materiatbw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagan
dokumenty dla udowodnienia powyzszego.

Za materialy nie odpowiadajace wymaganiom uznane zostang wszystkie materiaty, ktdre: nie
spetniajg wymogow technicznych okreslonych przez specyfikacje, bylty przechowywane
niezgodnie z zaleceniami producenta w wyniku czego nastapita zmiana wtasno$ci materiatu.

3.7.2.5. WYMAGANIA WYKONANIA ROBOT ELEKTRYCZNYCH

3.7.2.5.1. Wykonanie.

Specyfikacja Techniczna zostata sporzadzona zgodnie z obowigzujacymi standardami, normami
obligatoryjnymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt, a takze przepisami budowy
urzadzen elektrycznych.

3.7.2.5.2. Zakres robot budowlanych obejmuije:
- instalacje elektryczne i teletechniczne (modernizacja rozdzielnicy, okablowanie, montaz
urzadzen sktadowych systemu kontroli dostepu, konfiguracje sytemu).

3.7.2.5.3. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$é
z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontow.

Wskazane jest, aby przebiegata w liniach prostych poziomych i pionowych.

3.7.2.5.4. Ukfadanie listew instalacyjnych PCV

Listwy instalacyjne nalezy uktada¢ bezposrednio na tynku i mocowa¢ kotkami rozporowymi
plastikowymi w wkretami stalowymi. Nalezy przewidzie¢ osobne listwy dla zasilania napigciem
230 VAC i okablowania sieciowego. Mocowanie listew nalezy wykonywac¢ w odstepach okoto 80
cm.

3.7.2.5.5. Uktadanie przewodow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych i
teletechnicznych powinny by¢ zamocowane do podtoza ($cian, stropéw, elementéw konstrukcii
budynku itp.) w sposdb trwaly.

Puszki nalezy osadza¢ na $cianach (przed ich tynkowaniem) w sposdb trwaty za pomoca kotkow
rozporowych lub klejenia. Puszki po zamontowaniu nalezy przykry¢ pokrywami montazowymi.
Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznej i teletechnicznej przez $ciany, stropy itp.
(wewnatrz budynku) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejécia te nalezy wykonywac
w przepustach rurowych.



Przejscia migdzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposéb
szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie sie wyziewdw.

Obwody instalacji elektrycznych i teletechnicznych przechodzace przez podiogi muszg by¢
chronione do wysoko$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia.

3.7.2.5.6. Montaz aparatéw modutowych rozdzielnicy

Montaz aparatéw modutowych w rozdzielnicy nalezy wykonaé zgodnie z

instrukcjg montazu i DTR dostarczong przez producenta.

Po zamocowaniu osprzetu w rozdzielnicy nalezy:

- dokreci¢ wszystkie $ruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych;
- zatozy¢ zdjete w czasie montazu ostony;

- wykonac potaczenia ochronne pomigdzy poszczegdlnymi zestawami.

3.7.2.5.6. Montaz sprzetu i osprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podioza w spos6éb trwaly zapewniajace mocne i
bezpieczne jego osadzenie.

Czytniki zblizeniowe nalezy montowa¢ w poblizu kontrolowanych przej$¢ kotkami rozporowymi fi6
na wysokosci 1,4m od podfogi.

Urzadzenia takie jaki sterowniki i zasilacze nalezy montowa¢ w poblizu kontrolowanych przej$é
kotkami rozporowymi fi6 bezposrednio pod stropem nalezy jednak zwréci¢ uwage aby urzadzenia
sterujace tj. sterowniki i zasilacze, byty zainstalowane wewnatrz pomieszczen objety system
kontroli dostepu zapewni dodatkowg trudnos¢ w przypadku nieuprawnionej proby wejscia do
chronionego pomieszczenia.

Elementy rozdzielcze powinny by¢ instalowane w obudowach chronigcych przed uszkodzeniami
mechanicznymi w zamknietych wnekach.

3.7.2.5.7. Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych taczenie przewoddw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac¢ potaczen skrecanych.

Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do
jakich zacisk ten jest przystosowany.

W przypadku stosowania zaciskéw, do ktdrych przewody sg przytaczane za pomocq oczek,
pomiedzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg w
sposdéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

Dtugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie
izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

Konice przewodéw miedzianych z Zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

3.7.2.5.8. Przytaczanie urzadzen

Podejscia instalacji elektrycznych do urzadzeh nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.

Do urzadzen zamocowanych na $cianach i stropach lub konstrukcjach podejScia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych.
Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo pofaczenie musi byé wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozjg.

3.7.2.5.9. Potaczenia wyréwnawcze

Do przewodu (szyny) potaczen wyrdwnawczych nalezy przytaczy¢ czesci metalowe konstrukdji i
wyposazenia budynku, uziemione przewody oraz wszystkie wprowadzone do budynku przewody
uziemiajace potaczone z uziomami sztucznymi i naturalnymi.

Potgczenia i przytaczenia przewodu nalezy wykona¢ jako state; przerwanie lub rozluznienie tych
potaczen nie powinno by¢é mozliwe bez uzycia narzedzi.



Potaczenia $rubowe nalezy wykonywa¢ srubami o $rednicy co najmniej 10 mm (gwint M 10) ze
stali odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonych przed korozja.

Potaczenia $rubowe nalezy wykonywaé w taki sposéb, aby ponad nakretke wystawaty co
najmniej dwa zwoje gwintu $ruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczy¢
podktadka sprezystg przed samoczynnym rozluznieniem.

Powierzchnie stykowe potaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokry¢ wazeling,
bezkwasowa.

Szyna miejscowych potaczen wyréwnawczych powinna mie¢ wymiary poprzeczne nie mniejsze
niz najwiekszy przekrdj przytaczonych do niej przewodéw, by¢ chroniona od korozji i uszkodzen
mechanicznych. W celu potgczenia przewodow miejscowa szyna potaczen wyréwnawczych
powinna by¢ wyposazona w odpowiednie zaciski $rubowe. Szyne nalezy umiesci¢ w takim
miejscu, aby potaczenia mozliwie byly krotkie, a dostep do szyny nie byt utrudniony.

3.7.2.6. Wymagania przy zamianie materiatow

Marka materiatéw okreslona w dokumentacji wykonawczej bedzie wymagana w wykazie cen.
Jednak Wykonawca robét elektrycznych moze zaproponowaé materiaty innej marki, posiadajace
te same charakterystyki i parametry. Taka propozycja wymaga zatwierdzenia przez Inwestora i
Projektanta instalacji elektrycznych nalezy jednak zwrdcié uwage, ze ninigjszy system kontroli
odstepu musi wspotpracowaé z juz istniejgcymi systemami w budynku.

3.7.2.7. Wymagania szczegotowe dotyczace sprzetu i maszyn do robot

budowlanych

Sprzet i narzedzia wykorzystywane do wykonania robét musza by¢ w petni sprawne, na biezaco
konserwowane i poddawane okresowym przegladom — zgodnie z zaleceniami producenta.
Ponadto muszg one spetnia¢ wymogi BHP i bezpieczeristwa pracy. Zastosowany sprzet powinien
posiada¢ dopuszczenia do uzytkowania. Niedopuszczalne jest uzywanie sprzetu
niespetniajacego powyzszych wymogéw, jak rowniez wykorzystywanie go niezgodnie z
przeznaczeniem.

3.7.2.8. Przyrzady do Badan i Pomiarow

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw muszg posiada¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badar i pomiaréw.

3.7.2.9. Wymagania dotyczace srodkow transportu

Srodki transportowe uzywane na budowie do transportu materiatow muszg byé sprawne i
posiada¢ wazne badania techniczne. Wszystkie $Srodki transportowe powinny spetnia¢
wymagania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.

Ponadto powinny one zapewnia¢ dostarczenie na budowe materiatbw w warunkach
gwarantujacych ich przewoz bez uszkodzen, z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

3.7.2.10. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE WYKONANIA ROBOT ELEKTRYCZNYCH

Roboty elektryczne winny by¢ realizowane zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi
m.in. przez zestaw norm i przepiséw budowlanych. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle
odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto uwzglednia¢ wymagania okreslone w
odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.

Catos¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

- przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy,

- przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,

- przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

3.7.2.10.1. Kompletnos¢ instalacji.

Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kompletnej, w peti sprawnej i spetniajace;
wszystkie wymagania techniczne, formalne i estetyczne. Oznacza to, ze Wykonawca powinien
uwzgledni¢ wszystkie naklady na wykonanie instalacji w tym te, kt6re nie sg wprost wymienione
w zatgczonych zestawieniach materiatowych, takie jak np. wsporniki i uchwyty montazowe, rurki
instalacyjne i dtawiki kablowe na doprowadzeniach, oznaczenia przewoddw itp.



3.7.2.10.2. Dostep do urzadzen elektrycznych:

- pokrywy urzadzen instalacji elektrycznych, ktérych otwarcie umozliwia dotknigcie czeSci
elektrycznych pod napigciem nalezy oznaczy¢ napisem ostrzegawczym,

- tabliczki musza mie€ napisy grawerowane i by¢ trwale przymocowane do podtoza, nie wolno
stosowac tasm samoprzylepnych,

- czesci, ktore pozostajg pod napieciem pomimo otwarcia roztacznika gtéwnego nalezy ostoni¢ w
sposob wykluczajacy przypadkowe dotkniecie,

- ostateczne ustawienie urzadzen powinno byc takie, aby zapewni¢ odpowiednie odstepy dla ich
naprawy i obstugi.

3.7.2.10.3. Oznaczenia identyfikacyjne.
Wszystkie czesci sktadowe instalacji elektrycznej i teletechnicznej wyposazyé w oznaczenia
identyfikacyjne zgodne z projektem wykonawczym.

3.7.2.10.4. Segregacja obwodow:
Kable zasilajace urzadzenia napigciem 230V AC powinny by¢ skutecznie oddzielone od instalacii
teletechnicznych przez utozenie w odpowiednich odstepach tj. co najmniej 30 cm.

3.7.2.10.5. Elementy mocujace:

- wszystkie elementy mocujace, rurki, wsporniki itp. powinny by¢ systemowe; nie dopuszcza sie
elementéw wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu,

- mocowania i otwory w elementach konstrukcji musza by¢ koordynowane z Inspektorem
Nadzoru robot budowlanych.

3.7.2.10.6. Proby i pomiary montazowe.

Zakres nadzoru préb i pomiaréw: nadzér nad robotami elektrycznymi powinien by¢ wykonywany
zgodnie ze szczeg6tami podanymi w niniejszej specyfikacji oraz z ogdlnymi Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

3.7.2.11. Zabezpieczenia przeciwpozarowe.

Przejscia instalacyjne tras kablowych przez ciany i stropy stanowigce granice stref pozarowych
nalezy wykonaé¢ w sposob zapewniajacy odporno$¢ ogniowa tych elementéw konstrukcyjnych.
Zalecana klasa odporno$ci ogniowej dla przej$¢ instancyjnych EI120.

3.7.2.12. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Kontrola jako$ci robdt bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru.
Przedmiotem kontroli bedzie zgodno$¢ z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i
odbioru robét oraz dokumentacji technicznej. Elementy instalacji elektrycznych winny byé
poddane badaniom i probom przed przekazaniem do odbioru.

3.7.2.12.1. Proby wykonywane przez producentow.

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez Wykonawce w ramach
niniejszego kontraktu powinny by¢ poddane prébom okreslonym w odnosnych normach.
Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem wydanym na pi$mie.

3.7.2.12.2. Proby wykonywane w czasie trwania budowy.

Proby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowa¢ pomiar rezystancji izolacji,
ciggtosci potaczen, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej. Wykonawca zobowigzany jest
zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu
robot Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i
pomiardw dla kolejnych fragmentéw instalacji. Wykonanie odnosnych préb powinno by¢
niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

3.7.2.12.3. Ogledziny po zakoriczeniu robét.
Po zakonczeniu robot, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napiecia Wykonawca
zobowigzany jest dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci
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instalacji z projektem, wtasciwego doboru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen,
szczegdlnie takich, ktore mogtyby spowodowaé pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie
powyzszych czynno$ci powinno zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

3.7.2.12.4. Proby montazowe po zakornczeniu robét.

Po zakoniczeniu robét Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:
- ciggtosci potaczen obwodow,

- rezystancji izolacji,
- ochrony przez zastosowanie przegrod i obuddw wykonanych podczas

montazu,

- skuteczno$ci dziatania srodkéw ochrony przeciwporazeniowej,

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.

3.7.2.13. MATERIALY | WYROBY STOSOWANE W INSTALACJI SYSTEMU KONTROLI
DOSTEPU.

Lp.:

Kod

Nazwa/opis urzadzenia

ilosé

1.

Czytnik
typu ASR-
802/M

Czytnik typu ASR-802/M jest przeznaczony do
odczytu

zblizeniowych kart elektronicznych MIFARE i ma
zastosowanie w systemach kontroli dostepu i
rejestracji

czasu pracy.

Napiecie zasilania — 9-14V DC

Maksymalny pobor pradu — 200 mA dla zasilania
9V

— 150 mA dla zasilania 12V

— 130 mA dla zasilania 14V

Obstuga kart zblizeniowych — MIFARER w
standardzie

ISO/IEC 14443A

Zasieg odczytu — do 6 cm, w zaleznosci od typu
transpondera

Czestotliwos¢ pracy — 13,56 MHz

Sygnalizacja:

— dioda LED dwukolorowa

— sygnalizator akustyczny

Czujnik antysabotazowy — mechaniczny, styk
typu NC,

obcigzalno$¢ max. 100 mA

Interfejs komunikacyjny:

standardowy — ABA Track II

opcjonalne — Wiegand 26(H10301) /
58(Unicard)bitow

Przewdd podlgczeniowy — 8-mio zylowy z
ekranem o

dlugoéci 2,5m

Obudowa — ABS

Stopien ochrony obudowy — IP 65 wg EN 60529
Kolor obudowy

standardowe — srebrny metalic, grafit

Waga — okolo 250 g

Wymiary (wys. szer. gleb. ) — 105 mm x 47 mm x
25

mm

Temperatura pracy — -25 + +55 °C
Temperatura przechowywania — -20 + +70 °C

12 sztuk.

Sterownik

Serownik przej$cia jednostronnego
Napiecie zasilania: 12V DC
Maksymalny pobér pradu: 300 mA (bez

Dostosowacé
do instalacji
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czytnika)

Pamieé: 128 kB RAM (tj. ok. 10 000 zdarzen)
Komunikacja: RS232/422/PP

Pomiar czasu: zegar czasu rzeczywistego (RTC) w
systemie 24h

Podtrzymanie

RAM'u i zegara: akumulator NiCd 3,6V/60 mAh
Wskazniki: diody LED, sygnalizator akustyczny
Wejscia:

1x czytnik ABA TRACK II / Wiegand lub 1 x PS/2
1 x przycisk otwarcia drzwi

1 x kontaktron

1 x sabotaz czytnika

1 x sabotaz sterownika

1 x info o zasilaniu

Wyjscia:

1 x wyjécie rygiel (tranzystor 12V/1A lub
przekaznik

NO/NC 30V/1A)

1 x wyjScie alarmowe (tranzystor 12V/1A lub
przekaznik NO/NC 30V/1A)

1 x wyj$cie rezerwowe (tranzystor 12V/1A lub
przekaznik NO/NC 30V/1A)

Temperatura pracy: od -100C do +550C
Temperatura przechowywania: od -200C do
+700C

Waga: okolo 0.9 kg

Wymiary: 220 mm X 160 mm X 60 mm

3. Zasilacz Napiecie wejéciowe AC 160v do 240V. Dostosowaé
systemowy | Napiecie wyjSciowe DC 12V do instalacji
Calkowita wydajno$¢ pradowa zasilacza I max.
2A Max.
Prad obciazenia przy pracy ciaglej I max. DC 1,6A
Max.
Prad ladowania akumulatora I max. Ak. 2A
Napiecie konserwacji akumulatora 13,4V do
13,8V
Przelaczanie sie¢/akumulator automatyczne
Napiecie odlgczania roztadowanego akumulatora
<10,5V
Miejsce na akumulator zelowy 380x185x185mm
12V/7Ah
Bezpiecznik akumulatora - Polimerowy 2,5A
Monitoring AC 230V oraz DC 12V (AC or DC)
SELV
24V/1A
Zewnetrzne wymiary (szeroko$¢ x wysoko$é x
glebokoé¢) mm 180x180x80
4, Przycisk D- | Przycisk do awaryjnego otwarcia drzwi Dostosowaé
108 do instalacji
5. Przewod Skretka FTP kat. 5 Ok. 300m
6. Przewod OMY  2x0,75mm2 (sterowanie  otwarcia | Dostosowac
drzwiami) do instalacji
7. Kabel YDYzo 3x2,5mmz2 (zasilenie zasilaczy Ok. 300m
systemowych)
8. Akumulator | Akumulator 12V, 7Ah do zasilacza systemowego Dostosowaé
do instalacji
9. - Czujniki otwarcia drzwi — kontaktrony Dostosowaé
do instalacji
10. UNICARD | Oprogramowanie UniKD 1 kpl
11. MIFARE Karta zblizeniowa 100 sztuk.
12. - Listwa instalacyjna PCV 100m
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3.7.2.14. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie kazdorazowo wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien by¢
przeprowadzony zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak i po
zakonczeni wykonywania elementu robot stanowigcego odrebng cato$¢ obiektu.

Obmiar powinien by¢ wykonany w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymiw kosztorysowaniu.

3.7.2.15. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Po zakonczeniu budowy Wykonawca dostarczy Inwestorowi:

- plany i schematy instalacji skorygowane na podstawie rysunkow roboczych,

- pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem Inwestora oraz projektantem,

- protokéty odbioréw czesciowych na roboty zanikajace,

- gwarancje, atesty i inne dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,

- protokoty préb i pomiaréw pomontazowych,

- o$wiadczenie wykonania zabezpieczer ogniochronnych przejs¢ instalacyjnych.

Wymagania wyzej okre$lone nalezy traktowaC jako minimalne. Mogg one ulec zmianom
rozszerzeniom w ramach ogolnych i szczegdtowych warunkow kontraktowych.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z projektem technicznym oraz
ewentualnymi zapisami w Dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od dokumentacii
technicznej. Odbi6r kocowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lu
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania.

Po usunieciu przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbidr

3.7.2.16. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przepisy prawne.

- Ustawa z dnia 23 marca 2003 Prawo Budowlane (Dz.U.nr 80) z p6zniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robét
budowlanych (Dz.U.nr. 202 poz.2072)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006r sprawie
ochrony przeciw pozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U.nr121
poz1138) z pdzniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.nr.75 poz 690)
pozniejszymi zmianami (Nowelizacja z dnia 13 marca 2009r).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogélnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy.

ZESTAWIENIE NORM

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych,

PN-EN 50133-1 Systemy alarmowe — Systemy Kontroli Dostepu. Wymagania systemowe.
PN-93/E-08390/12 Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Zasilacze - Parametry
funkcjonalne i metody badan. (w czesci dotyczacej Systemow

wtamaniowych zastepuje ja norma PN-EN 50131-6);

PN-92/E-05009.47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
PN-93/E-05009.51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia wspoine.

PN-92/E-05009.54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-EN 62305-1:2008 i PN-EN 62305-3:2009. Instalacje potaczen wyréwnawczych.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.

U. Nr 75, poz. 690 z pézn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 roku w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U.
Nr80, poz. 563)

12



2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego:

Projekt remontu i wyposazenia pomieszczen nr. 304-309 dla potrzeb laboratoriéw badawczych Zaktadu
Kognitywistyki Uniwersytetu Jagielloriskiego w budynku przy ul. Ingardena 3 w Krakowie.

1.2 Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem opracowania sg warunki wykonania i odbioru wszystkich robot budowlanych
zwigzanych z inwestycjg remontu i wyposazenia pomieszczen nr. 304-309 dla potrzeb laboratoriow
badawczych Zaktadu Kognitywistyki Uniwersytetu Jagiellofskiego w budynku przy ul. Ingardena 3 w
Krakowie:
- wymiane stolarki drzwiowej na dostosowang do wymogdéw uzytkownika wraz z budowg
instalacji dostepu
- doprowadzanie instalacji wodno — kanalizacyjnej do stanowiska myjacego — sala nr 309A
- wykonanie instalacji klimatyzacji oraz wentylacji — zakres zgodny z rys. A-05
- remont sal polegajacy na wykonaniu gtadzi oraz malowaniu
- wykonanie nowego o$wietlenia
- renowacje podiég drewnianych
- wykonanie nowej wyktadziny we wskazanych salach
- montaz rolet okiennych
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych ponizej. W powyzszej cze$ci opracowania Specyfikacje
Techniczne skrétem SST.

1.3 Podstawa opracowania

- Umowa o prace projektowe

- Projekt wykonawczy

- UScislenie rozwigzan zawarte w opracowaniach wykonawczych

- Wytyczne stosowania przyjetych w projekcie materiatow budowlanych, zawarte w materiatach
informacyjnych producentéw i certyfikatach

- Normy i przepisy techniczno-budowlane okreslajace warunki prowadzenia i odbioru robot
budowlano-montazowych i wykorczeniowych

1.4 Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i terminie okre$lonym w
umowie (kontrakcie) o wykonanie robot oraz zgodnie ze wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennikiem budowy oraz jednym egzemplarzem dokumentaciji projektowej,
wskaze dostep do wody, energii elektrycznej i sposobu odprowadzenia Sciekdw.

1.5. Zgodnos¢ robé6t z dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajacego projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw obowiazuje kolejnos¢
ich waznosci wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddw lub opuszczer w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory
podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiaréw
okre$lonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjq
projektowq i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe,
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od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg wykazywaé zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjq
projektowg i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg,

projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakosS¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.6 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaci
kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze

jest wiaczony w ceng umowna,

17 Zabezpieczenie interesow osob trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepiséw oraz powinien
zapewni¢ ochrone wtasno$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca zapewni wiadciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed

uszkodzeniem tych instalacji w czasie trwania robot. W przypadku naruszenia instalacji badz ich
uszkodzenia w najkrétszym mozliwym czasie przywrdci instalacje do stanu sprzed awarii.
Zamawiajacy bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy

1.8 Wymagania dotyczace ochrony srodowiska

Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac sie do
przepisdw i normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Bedzie unikat szkodliwych dziatan, szczegoinie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod
gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla $rodowiska i otoczenia czynnikdw
powodowanych dziatalno$cig przy wykonywaniu robot budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich przepiséw zwigzanych z
ochrong Srodowiska.

1.9 Warunki bezpieczenistwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla

zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odziez
wymagang dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

Generalny wykonawca zobowigzany sporzadzi¢(przed rozpoczeciem robot) planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia, zwanego ,planem bioz”, ktéry nalezy opracowa¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr.120 poz. 1126), uwzgledniajac rowniez
wymagania okreslone w rozporzadzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr.47, poz.401) oraz
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogoinych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr.169, poz,1650).

Wykonawca bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci,
zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepiséw bezpieczerstwa przeciwpozarowego.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.10 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sie Uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
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wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty uzyte do robot beda miaty Swiadectwa dopuszczenia, w sposéb
jednoznaczny okres$lajace brak szkodliwego oddziatywania na Srodowisko, wydane przez
uprawniong jednostke.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoficzeniu robot

ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

Jezeli Wykonawca Uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.11 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Zamawiajacego).

1.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére s w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Zamawiajacego o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Zamawiajacego.

1. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1 Zrodta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodia zamawiania
tych materiatow i odpowiednie atesty, aprobaty techniczne, $wiadectwa dopuszczenia itp. oraz
prébki do zatwierdzenia przez Zamawiajacego

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodta uzyskajq zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze

materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciagly spetniajg wymagania SST w czasie

postepu robot.

2.2 Wymagania ogoélne dotyczace wlasciwosci materiatéw i wyrobow

Przy wykonywaniu robot budowlanych moga by¢ stosowane wylgcznie wyroby budowlane o
wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych obiektom budowlanym spetnienie wymagan
podstawowych, okre$lonych w art. 5 ust.1 pkt.1 ustawy Prawo budowlane- dopuszczone do
obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze powinny byé
zgodne z wymogami okre$lonymi w szczeg6towych specyfikacjach technicznych. Wykonawca
robot powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegoétowe informacje o
zrodle produkcji, zakupu wyrobdw budowlanych i urzadzen przewidzianych do realizacji robot
wiasciwie oznaczonych, posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci,
deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, a takze inne prawnie okre$lone dokumenty. Kierownik
budowy jest obowigzany przez okres wykonywania robot budowlanych przechowywaé
dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace wyrobow
budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

Wszystkich materiaty i urzadzenia muszg posiada¢ $wiadectwa, ze pochodzg z krajow
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nalezacych do Unii Europejskie;.

2.3 Wymagania ogdlne zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami

dostaw, skladowaniem i kontrola jako$ci materiatow i wyrobow.

Wykonawca zapewni wtasciwe skladowanie i zabezpieczenie materiatow na placu budowy.
Sktadowane materiaty powinny by¢ dostepne inspektorowi nadzoru w celu przeprowadzenia
inspekgji.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wasciwosci.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.

2.4 Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i urzadzenia
wbudowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych odpowiadaty wymaganiom
okre$lonym w art.10 ustawy Prawo budowlane oraz w szczegotowych specyfikacjach
technicznych.

Wykonawca, uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposob i termin przekazania
informaciji o przewidywanym uzyciu podstawowych materiatéw oraz elementéw konstrukcyjnych
do wykonania robot, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatach zgodnosci.

2.5 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty i elementy budowlane, dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktére nie
uzyskaja akceptaciji inspektora nadzoru inwestorskiego, powinny by¢ niezwtocznie usunigte z
placu budowy. W uzasadnionych przypadkach inspektor nadzoru inwestorskiego w uzgodnieniu
z Zamawiajacym moze pozwoli¢ Wykonawcy na wykorzystanie materiatow nie odpowiadajacych
wymaganiom okreslonym w specyfikacjach technicznych. Kazdy rodzaj robot, w ktérym
znajdujq sie niezbadane i nie zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko i ponosi petng odpowiedzialnos¢ techniczng i
kosztowa.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONYWANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z projektem organizaciji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego; w przypadku
braku ustaler w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajacego.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z

zasadami okres$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajacego w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy
Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia sprzet
niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1 Transport poziomy

Wykonawca bedzie uzywat tylko takich $rodkéw transportu poziomego, jakie nie spowodujg
uszkodzen przewozonych materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i
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wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa,

4.2 Transport pionowy

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania $rodkéw transportu pionowego ustalonych w
specyfikacjach technicznych; przy braku takich ustalen srodki te Wykonawca uzgadnia z
inspektorem nadzoru inwestorskiego.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1 Ogélne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za
ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikaciji technicznych oraz poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacjq projektowa, wymaganiami, projektem organizaciji robot opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Decyzje inspektora nadzoru inwestorskiego lub zarzadzajacego dotyczace akceptacii
wyrobu materiatéw, elementéw budowlanych, elementéw robot, wyboru sprzetu i innych
ustalen odnoszacych sie do wykonywanych robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych
w umowie, specyfikacji technicznej, a takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji inspektor
nadzoru inwestorskiego bedzie brat pod uwage wyniki badan materiatow i robot, uwzgledni
rozrzuty wystepujace przy produkcji i badaniach materiatow, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki, ktére majg wptyw na rozwazany problem. Polecenia inspektora nadzoru
inwestorskiego przekazywane wykonawcy beda spetniane nie pdzniej niz w wyznaczonym
terminie, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajacemu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usuniete
przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Zamawiajgcego.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajacego

program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jako$ci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badar materiatéw oraz robot.
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatéw ponosi
Wykonawca.

7. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
7.1 Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom
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odbioru:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,

- odbiorowi koncowemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2 Odbiér robét ulegajacych zakryciu lub zanikajacych

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu
robot.

Odbioru robot dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony
zgodnie z umowa.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie

dokumentdw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacijg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

7.3 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuije sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Zamawiajacy.

7.4 Odbior koncowy

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru korcowego beda stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Zamawiajacego.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od

dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktdrych
mowa ponize;j.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w

obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru koricowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w

trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot

uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w

poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacija projektowa i
SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.5 Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robot jest protokét
odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- ustalenia technologiczne,
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- deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw
zgodnie z SST i ew. PZJ,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.6 Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbior koricowy robot”.
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