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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

dotyczace wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z:

Budowg sifowni zewnetrznej na terenie Osiedla Mafogoszcz

Ponizsze opracowanie zawiera nastepujace specyfikacje:

SST Nr SZ1 Montaz urzadzen SHOWNT ZEWNEIIZNEJ .. cuuivn ittt e e e
Kod CPV: 45212200-8 Budowa obiektéw sportowych






Szczegolowa specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét budowlanych

Grupa robot: 452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych
Kod Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV): 45212200-8 Budowa obiektow sportowych

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru sitowni zewnetrznej przy kompleksie sportowym. Urzadzenia sitowni sg
systemowe, zatem dla potrzeb specyfikacji nalezy wprowadzi¢ okreslenie ‘dostawa i montaz’ elementéw sitowni

zewnetrznej. Wykonywane indywidualnie bgda fundamenty pod urzadzenia do ¢wiczen.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych (SST) jest stosowana jako

dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
sitowni zewnetrznej przy kompleksie sportowym.

Do realizacji wybrano urzadzenia zestawione w parach, z uniwersalnym (zalaczony zestaw do opisu STWQOIRB)::

1.4. Podstawowe okreslenia

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w

SO Wymagania ogo6lne (kod 45000000).

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SO Wymagania ogdélne (kod
45000000).

2. Materialy

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SO Wymagania ogolne pkt.
2 (kod 45000000).

Do realizacji sitowni zewnetrznej przyjeto rozwigzania systemowe, tj. wykonane jako gotowe prefabrykowane

urzadzenia ¢wiczeniowe, mozliwe do montazu w ramach zintegrowanego systemu.



Dobor opisanych nizej urzadzen stanowi uszczegGtowienie przyjetych zatozen uzytkowych, z wykorzystaniem
jednego z dostepnych rozwigzan systemowych. Zastosowanie dla potrzeb niniejszej specyfikacji technicznej
wskazanych urzadzen sportowych nie ogranicza mozliwosci stosowania urzadzen innych producentdw, przy

zachowaniu wymaganych podstawowych i réwnowaznych cech technicznych i uzytkowych.

Urzadzenia sitowni zewnetrznej sa bezobstugowe, catkowicie bezpieczne, odporne na warunki atmosferyczne i
préby zniszczenia. Stuzg do ¢wiczenia catego ciata: n6g, ramion, brzucha i plecow. Podzielone sg na grupy stuzace do
treningu sitowego, poprawiajace funkcjonowanie uktadu sercowo-naczyniowego, uktadu oddechowego i trawiennego,
poprawiajace koordynacje ruchows, kondycje oraz pomagajace w rozcigganiu i rozgrzewce.

Dobrano urzadzenia zestawione w parach, z uniwersalnym (zataczony zestaw do opisu STWOIRB):

Stopy fundamentowe pod urzadzenia zelbetowe, monolityczne, wykonane z betonu klasy C16/20. Zbrojone
pretami 4 # 12 ze stali klasy A-111 (34GS), ze strzemionami g 6 co 25 cm ze stali klasy A-0 (St0S).

Konstrukcja urzadzen sportowych Konstrukcja nosna wykonana ze stalowych rur galwanizowanych

(malowanych podwdjng warstwa farby proszkowej) o srednicy g 90 mm. Pozostate elementy rurowe srednicy g 33, 42,
48, 60, 76 mm i grubosci scianki 2,75-3,0 mm. Uchwyty i raczki wykonane z polichlorku winylu w kolorze czarnym.
Wszystkie ztgczki, podkiadki i sruby wykonane ze stali nierdzewnej. Spawy dodatkowo pokryte natryskows warstwa
cynku.

W urzadzeniach zastosowano bezobstugowe tozyska NSK.

Urzadzenie jest montowane do konstrukcji stalowej podziemnej, zatapianej w monolitycznym fundamencie

betonowym, ktéry stanowi jego widoczng podstawve.

Urzadzenia sitowni spetniajg wymagania normy PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie.
Czeé¢ 1: Ogolne wymagania bezpieczenstwa i metody badan.
Nawierzchnia sitowni zewnetrznej o budowie:

Podbudowa przepuszczalna

»  Warstwa odsaczajaca z piasku frakcji 0/2 mm o grubosci po zaggszczeniu 20 cm, wykonana i zageszczona
mechanicznie.

»  Warstwa konstrukcyjna z kruszywa tamanego frakcji 4/31,5 mm o grubosci po zaggszczeniu 17 cm, wykonana
i zageszczona mechanicznie.

» Warstwa klinujaca z kruszywa drobnego frakcji 0/4 mm o grubosci po zageszczeniu 3 c¢cm, wykonana
i zageszczona mechanicznie.

»  Pod warstwg odsaczajaca nalezy utozy¢ geowtokning filtracyjno-separacyjna.
Nawierzchnia sportowa

»  Podktad: Elastyczna przepuszczalna warstwa podktadowa typu ET gr. min 30 mm.

»  Nawierzchnia: Dolna warstwa z granulatu SBR gr. min. 7 mm, gorna warstwa wykonana z kolorowego granulatu
EPDM, z produkcji pierwotnej (barwionego w masie). Grubos¢ warstwy EPDM min. 7 mm.

»  Nawierzchnia poliuretanowa sitowni zewnetrznej w kolorze niebieskim.
3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SO Wymagania ogoélne pkt. 3 (kod 45000000).

Roboty mozna wykonywa¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu, ktéry jednak musi posiada¢ aktualne dane o jego

przydatnosci technicznej oraz musi uzyskac aprobate Inspektora nadzoru.



4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SO Wymagania ogolne pkt. 4 (kod 45000000).

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu materiaty i
urzadzenia sportowe powinny by¢é zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci. Zatadunek i wytadunek

oraz transport powinny odbywac si¢ zgodnie z zasadami ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SO Wymagania ogolne pkt. 5 (kod 45000000).

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymogami SST oraz poleceniami
Inspektora nadzoru .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie na placu budowy wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostang
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich

doktadnosé.

5.2. Montaz urzadzen sitowni zewnetrznej

5.2.1. Warunki przystapienia do rob6t

Sprawdzenie zgodnosci dostarczonych urzadzen z zaméwieniem i dokumentacja techniczna,
Sprawdzenie stanu dostarczonych urzadzen (np. brak uszkodzen mogacych powsta¢ podczas transportu,
prawidtowos¢ dziatania elementdw ruchomych),

Sprawdzenie zgodnosci rozmieszczenia urzadzen na terenie budowy z dokumentacjg techniczna,

Sprawdzenie poziomu posadowienia fundamentdw pod urzadzenia i poziomu zamontowania samych urzadzen.

5.2.2. Montaz urzadzen do éwiczen

Urzadzenia sitowni zewngtrznej musza by¢ zamontowane z zestawach przewidzianych w dokumentacji projektowej.
Ewentualne zmiany par zestawow ¢wiczeniowych musza by¢ konsultowane z Inwestorem oraz Inspektorem
nadzoru, a po ich wprowadzeniu naniesione w dokumentacji powykonawczej.

Podczas montazu urzadzen nalezy zapewni¢ wiasciwe ich usztywnienie, aby nie przemieszczaty si¢ w trakcie
betonowania fundamentow.

Nawierzchnia sportowa sitowni zewngtrznej musi doktadnie skrywa¢ podziemne elementy urzadzen oraz

fundamenty, aby uzytkowanie nie prowadzito do urazéw o0s6b korzystajacych z sitowni.

6. Kontrola jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli robdt podano w SO Wymagania ogélne pkt. 6 (kod 45000000).

Kontrola jakosci rob6t przeprowadzana jest przez Inspektora nadzoru, a jej wyniki potwierdzone wpisem do
dziennika budowy. W przypadku stwierdzenia uchybien w jakosci zastosowanych materiatéw i wykonanych robét
Inspektor nadzoru nakaze wykona¢ prace naprawcze lub uzupetniajace na koszt Wykonawcy.



Celem kontroli rob6t powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona

jakos¢ robdt.
7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SO Wymagania ogdlne pkt. 7 (kod 45000000).

Jednostka obmiarowsg jest [1 szt. lub kpl] zamontowanego urzagdzenia sportowego.

llo§¢ robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian podanych w

dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot
Ogédlne zasady odbioru robét podano w SO Wymagania ogo6lne pkt. 8 (kod 45000000).

W zaleznosci od ustalen umownych, roboty moga podlegaé nastepujacym odbiorom:

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, Odbidr czegsciowy,

Odbiér koncowy,

Odbiér pogwarancyjny.

Badania i pomiary do odbioru rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadza Wykonawca w obecnosci
Inspektora nadzoru, w miejscach przez niego wskazanych.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czgsci robGt wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ilosci, jakosci i
wartosci. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy.

Podstawowym dokumentem odbioru robdt jest protokot koncowego odbioru rob6t sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego.

9. Podstawa platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SO Wymagania og6lne pkt. 9 (kod 45000000).

Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach obmiarowych podanych w punkcie 7.



