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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspolnych dla poszezegdlnych wymagan technicznych
dotyczgeych wykonania i odbioru robot.

Zakres stosowania SST

Szezegotowe Specyfikacje Techniczne stanowiq czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robét .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z innymi Szczegdtowymi Specyfikacjami Techniczrnymi.
Ogdlne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnosé z Dokumentacjg Projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajgcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakoviczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymezasowe urzqdzenia

zabezpieczajgee w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony Robdt, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczqgee ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania Robot Wykonawca bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

-podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyczgeych ochrony
Srodowiska na terenie i wokdl Terenu Budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci
spofecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujqc sie¢ do tvch wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

Materialy szkodliwe dla ofoczenia.
Materialy, kidre w sposdb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedg mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wiascicielami tych urzqdzes potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacyi i wrzgdzen w czasie trwania budowy.




Wykonawca zobowiqzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwg czasowq dla wszelkiego rodzaju Robét, kiore
majg byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic¢ Inspektora
Nadzoru i wladze lokaine o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nads.

I zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi | urzgdzen podziemnych,

Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzegad przepisow dotyczgcych bezpieczerstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy | urzgdzenia uzywane do Robét od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakoriczenia przez Inspekiora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczgé Roboty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow [ wytycznych podczas prowadzenia Robdt.

MATERIALY
Zriodia uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czgsci) materialow z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodia uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrodla w sposob ciggly spelniajq wymagania Szczegblowej Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robot.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robot, w ktorym znajdujq si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko,
liczgc si¢ z jego nieodebraniem i niezapfaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni aby tymezasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosé i wlasciwosé do Robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowania bgdg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wphywu na
Jakos¢ wykonywanych Robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania warunkéw Umowy , zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdt,

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
Jjakosé wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialdw.

Wykonawca bedzie usuwac na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowg oraz za jakosé zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robdt, za ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektowq, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Robot oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projekiowej lub przekazanymi przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawee w wytyezeniu | wyznaczaniu Robdt zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszi.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Polecenia Inspektora bedgq wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod groZbq zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jjakosci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna wytvezne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspekiora. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji InZyniera.

Hosci badar kontrolnych , kiére Wykonawca winien zrobié i przedlozyé Inspektorowi podane sq w innych SST. W
przypadku niefasnosci lub braku szczegdlowych zapisow ilosé badan do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie kidregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inspektor i przedstawiane do wglgdu na Zyczenie
Zamawigjgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg nastgpujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi Robot zanikajqeych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi czesSciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé Operat Kolaudacyjny zawierajgcy dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.






D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegofowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgcee wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST

Szczegoltowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow
inzynierskich.

Odtworzenie trasy | punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodzg:

a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
bluzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

cwyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb ulatwiajgcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogilne wymagania dotyczgce robét

Ogélne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

MATERIALY
Ogilne wymagania dotyczqce materialéw

Ogélne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne”.

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprietu

Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy sprzet.

—teodolity lub tachimetry,

—niwelatory,

—dalmierze,

—tyczki,

—taty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowef i jej punktow wysokoSciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogdline zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne"”.




Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od [ do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé INSPEKTORA o wszelkich bledach wykrytych w wytyezeniu punktéw
gldwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogq byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq byé¢ zaopatrzonme w oznaczenia
okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystvke i polozenie tveh punktéw. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢é zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkidw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaby, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punkiow pomocniczych, polozonych poza granicq robot
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonalé w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.
Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wigksze
3 cm . Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnosciq do | em w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow [ wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacig projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dia
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspekiora.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta
co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojéw
poprzecznych musi umozliwiac wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq projektowq.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdline zasady kontroli jako$ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorkq elementow drog, ogrodzen i przepustow

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbicrkg elementéw
drogowych.

Ogdline wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
MATERIALY

Ogdine wymagania dotyciqce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogdlne”.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqcee sprzetu
Ogélne wymagania dotyczgcee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog, ogrodzen i przepustow moze by¢é wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez InZyniera:
— spycharki,

— tadowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mloty pneumatyczne,

— pify mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Wykonanie robdt rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drég, ogrodzeri i przepustow obejmujq usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewieZé je na miegjfsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajq sig wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.
Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, ogrodzen i przepustéw znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowg bedq wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegdblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowej.




Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdw drogowych nalezy wypelnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .
Kontrola jakosci robdt rozbidrkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.



D.02.00.01 ’
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SS§T

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru liniowych robot
ziemnych.

Zakres stosowania SST

Szezegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czgsé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu { wykonaniu
robot .

Zakres robdr objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i
obejmujqg:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypow dregowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogdlne wymagania dotyczqce robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
MATERIALY (GRUNTY).

Ogdlne wymagania dotyczqce materialéw
Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
SPRZET. 0OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczgcee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

Sprzet do robot ziemnych

Wykonawea przystepujgcy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z

nastepujgeego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

— Jjednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spyvcharki, zgarniarki, réwniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociggi itp.),

—  sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegiosci transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych powinna byé ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania | wbhudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczgeyeh
dodatkowej zaplaty za transport.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogdline zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
Dokitadnosé wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé wigksze niz 10 cm.
Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + I cm i -3 cm.

Szerokosé gornej powierzchni korpusu nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 em, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno réznic sig od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kqta. Maksvmalne
nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé 10 cm .

Odwodnienia pasa robdét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzqdzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetveh w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykona¢ urzqdzenia, kiére zapewniq odprowadzenie wod gruntowych
i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawea ma
obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calvm okresie trwania robét spadki,
zapewnigjgce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robdt ziemnych.
Wykonanie wykopdw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowal odpowiedni spadek podifuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajgce szybki odpbw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przvpadku gruntéw niespoistych. Nalezy
uwzglednic¢ ewentualny wphw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét na spetnienie
wymagarn dotyczqcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrédia  wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopow, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robit
ziemnych.

Rowy

Rowy powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentaciq projektowq i SST. Szeroko$é dna i glebokosé rowu nie mogg réznié sie od
wymiaréw projektowanych o wigcej niz 5 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robor
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentacjq projekiowg.
Szezegolng uwage nalezy zwrécié na:
- wlasciwe wjecie { odprowadzenie wéd opadowych,
- wilasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Szerokosé korpusu ziemnego

Szerokos$é korpusu ziemnego nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm.

Szerokosé dna rowow

Szerokos¢ dna rowdw nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq roznié sig od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réini¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem
kgta.

Réwnosé¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogq przekraczaé 3 cm.
Rownosé skarp

Nierownosci skarp nie mogqg przekraczac 10 em.

Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.



Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spetniajgce wymagan zostang whudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni je na
wtasciwe, na wlasny koszr.

Wszystkie roboty, ktdére wykazujq wigksze odchylenia cech od okreslonych w specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne”.






D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach nieskalistych.

Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu
robdt opisanych wyzej.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i
obejmujg wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujgcy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym. kitory bedzie stanewil podloze nawierzchni powinien
charakteryzowaé sie grupq nosnosci G, Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci. nalezy podfoze
doprowadzi¢ do grupy nosnosci G,.

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robét

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznosé w calym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen,
wynikajqcych z nieprawidiowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podeigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej
obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypéw byly
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajqey ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skfadowanie odspojonyveh gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn wykonujgcych
te czynnos¢ budowlang. Moze odbywaé sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, kiore nie spowodujq uszkodzer powierzchni
korpusu. Naprawa uszkodzer powierzchni robdt ziemnych, wynikajgeyeh z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza
Wykonawce robét ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-02.00.01
Kontrola wykonania wykopdéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi w dokumentacji projektowej i SST. W
czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajgcy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokiadnos$é wykonania wykopow (usytuowanie i wykoriczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu .

OBMIAR ROBOT

Ogdline zasady obmiaru robét

Qgélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-02.00.01






D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonywaniu Robét.

Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
profilowania i zageszczenia podloza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do ulozenia konstrukcji
nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Ogoélne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Materialy Nie wystepuja.

SPRZET
Ogéblne wymagania dotyczace sprzg¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”
Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowa¢ niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania og6lne™
Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywa¢ si¢ ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zaggszczanie podioza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora ,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gémej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe.

Do profilowania podtoza nalezy stosowac rowniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié¢ do jego zageszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwiagzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoséci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.
Badania w czasie robot

Czgstotliwo$¢  oraz  zakres badan i pomiaréw ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm
i-5cm.

Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)
Nierdwnosci nie moga przekraczac¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancija
+ 0,5%.

Rzedne wysoko$ciowe

Réinice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”



D-04.03.01

OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

MATERIALY

Rodzaje materialow do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

— kationowe emulsje sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5] lub réwnowaznej

— uplynnione asfalty $rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3] lub réwnowaznej;

b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:

— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5] lub réwnowaznej,

— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3] lub réwnowaznej,

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2] lub rownowaznej, za zgoda Inspektora.

Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5] lub réwnowazne;.
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-96170 [2] lub réwnowaznej.

Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0.4 do 1.2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0.4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inspektora.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne”




Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazac sie mozliwosécia Korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych,

zaleca sig uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow
czyszezacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i shuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

— sprezarek,

— zbiomnikdw z woda,

— szczotek recznych.

Sprzgt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywa¢ skrapiarke lepiszcza.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”
Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywacé szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna byé
oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszezenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnieciu
warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych
recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

OBMIAR ROBOT

Ogdélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



D.04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczqce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu robot.

Zakres robdt objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie =z ustaleniami podarnymi
w dokumentacji projektowej.

Ogélne wymagania dotyczqce robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”
Rodzaje materialow.

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczqcych
poszczegblnych rodzajéw podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materialéw
Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] lub réwnowaznej powinna leze¢ migdzy krzywymi

granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (doing warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciggla i nie moze przebiegaé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej graniczne uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze

przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spefnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica l. cz.1

Wymagania
S ¥ :
Ip Wyszczegdlnionic Kruszywa naturalne Kruszywa tamane Fusel .
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza
! | Zawartosé ziarn od 2 do od 2 od 2 do od 2 od 2 do 10 od2 PN-EN 933-
mniejszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 do 12 1:2000 [3]
% (m/m)
2 | Zawartosé nadziarna, _ PN-EN 933-
% (imlin), e wigce] nis ) 10 2 10 5 10| 1:2000 137
3 | Zawarto$é ziarn PN-EN 933-
nieforemnych 5 0 59 L ) ) 4:2001 [4]
Y%6(m/m), nie wiecej niz
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), ! I 1 i 1 1 ;’;’}f;fl;OMSJ
nie wiecej nizZ . ’
FOWRHOWAZNA
> | Iskanikpiaskowy po ) 0430 do | 0d30 do | 0d30 | 0d30do 70 BN-64/8931
i etnym 70 70 do 70 - © |01 [26] tub
zageszezeniu metodg . .
I lub IT wg PN-B-04481, rownowazna
%
6 | Scieralnosé w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]
a) Scieralnos¢ catkowita lub
po petnej liczbie obrotow, réwnowazna
nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnos¢ czesciowa
po 15 petnej liczhy
obrotéw, nie wigcej niz 30 40 30 35 30 35
Tablica 1. cz.2
Wymagania
I Wyszezegblnienic Kruszywa naturalne Kruszywa lamane Siasal o
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza
7 | Nasighliwosé, %(m/m), - PN-B-06714-
nie wigcef niz 2,9 # 3 7 6 8 18 [6] lub
rownowazna
8 | Mrozoodpornosé, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 19 [7Jlub
zamrazania, %(m/m), nie réwnowazna
wiecej niz
9 : . PN-B-06714-
Rozpad krzemianowy i 37 [10] lub
zelazawy lgcznie, % - - - - I 3 : .
TS w1 FoOWnoOWazna
(m/m), nie wigcej niz PN-B-06714-
39 [11]lub
rOWROWGAzna
10 | Zawartos¢ zwigzkow PN-B-06714-




siarki w przeliczeniu na ! 1 1 1 2 4
SO, %(m/m). nie wiecej 28 A
i réwnowazna
11 | Wskaznik no§nosci W PN-506102
mieszanki kruszywa, %, [21]lub
nie mniejszy niz: réwnowazna
a) przy zageszczeniu Iy H 80 60 80 60 80 60
1,00 120 - 120 - 120 -
b) przy zageszczeniu [y X
1,03
SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujqcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w wrzqdzenia dozujqce wode. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statyczrych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych
powinny byé stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Przygotowanie podioia

Podloze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podloza” i SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne”

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotmosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujqgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$é zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza sig wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozfozona w sposéb zapewniajqcy osiggnigcie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna byé wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10%
jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.
Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawié

wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosci robdt




Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.
Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badan zageszczenia i nosnosci kaidej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczete 250 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczy¢ w/w badanie do lgcznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogoina
grubosé podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu E,
do pierwotnego modulu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

— [ 22

Szerokosé podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezgcej o co
najmniej 25 cm lub o wartosé wskazang w dokumentacji projektowe;.

Nierownosci podbudowy nie mogq przekraczadé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowg, z tolerancjg
0.5 %. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os podbudowy w planie nie moze byc¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz # 5 cm.
Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubosé podbudowy nie moze sig rozinié od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej ¢ 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnosé podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywao | Wskaznik o Minimalny modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia Maksyniaine ugiecle cenia mierzony pytq o
Waat i€ Is nie sprezyste pod kolem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigZenia E;
obcigzenia
E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 Lo 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdline zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.



D —05.03.05a

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1i WT-2 7 2010r.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szezegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WT-2
Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta.
W przypadku produkeji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy,
Wykonawca zobowigzany jest prowadzié Zakladowg kontrolg produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe Scieralng z betonu asfaltowego mozna wykonywa¢ dla drog kategorii ruchu od
KRI do KR6. Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

RAngpna Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu
KR 1-2 ACSS, ACES, ACIIS
KR 3-4 ACSES, AC1IS
KR 3-6 ACSS, AC1187

Y Podzial ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.
¥ Dopuszczony do siosowania w terenach gorskich.

szezegotowe wymagania dotyczqce robot
szczegdtowe wymagania dotyczgee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe ™ .
MATERIALY
szezegiotowe wymagania dotyczgce materialéw

szezegdlowe wymagania dotyczgee materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania szczegotowe ™.

Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2.

Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt

KRI — KR2 ACSS, ACSS, 50/70, 70/100




ACIIS Wielorodzajowy 50/70

KR3-KR4 | ACS8S, AC11S 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5—-KR6 | ACSS, ACI1S Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55

PMB 45/80-65

Materialy do uszczelnienia polgczeri i krawedzi

Do uszczelnienia polgczen technologiczayeh (). zigezy podhuznych i poprzecznych z tego
samego materialu wykonywanego w réznym czasie oraz spoin stanowigcych polgczenia réznych
materiatow lub polgczenie warstwy asfaltowef z wrzgdzeniami obcymi w nawierzchni lub jg
ograniczajgcymi, nalezy stosowacé:

a) materialy termoplasiyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm Ilub aprobat
technicznych,

b) emulsje asfaltowg wedfug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub aprobat
technicznych

Grubosé materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

—  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mnief niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowa¢ asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikewany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,, metoda na gorqco”. Dopuszcza sie inne rodzaje
lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do zlgczenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzgea z warstwq Scieralng)
nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami
wedlug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje sig¢ tylko pod cienkie warstwy
asfaltowe na gorgco.

SPRZET

szezegdlowe wymagania dotyczgce sprietu

szczegdtowe wymagania dotyczgee sprzetu podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe”

Sprzet stosowany do wykonania robdt

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie
mozliwosciq korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robdt, jak:
—  ukladarka ggsienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwnosci ukiadanej warstwy,
—  skrapiarka,
—  walce stalowe gladkie,
—  lekka rozsypywarka kruszywa,
—  szczotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszczgce,
—~  samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
—  sprzet drobny.

TRANSPORT
szezegdlowe wymagania dotyczqce transportu

Szczegdlowe wymagania dotyczqgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe”.

Mieszankg  mineralno-asfaltowg  nalezy dowozi¢c  na  budowe  pojazdami
samowyladowczymi w  zaleznos$ci od postepu robét. Podczas transportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed SSTygnieciem i dophywem powietrza
(przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu
mieszanki, od produkcii do wbudowania, powinna zapewniad utrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny
byé czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywaé tylko Srodki antyadhezyjne
niewpfywajqce szkodliwie na mieszanke.



WYKONANIE ROBOT

szczegdtowe zasady wykonania robot

szczegdltowe zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania

szczegolowe ™.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt
skladu mieszanki mineralno-asfaltowey.
Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sq nizej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do

warstwy Scieralnej dla ruchu KRI-KR2 [65]

CI—- Przesiew, [% (m/m)
Hriseinose AC3S ACSS ACI1IS
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 635 30 35
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
Zcfwgrlosg lepiszcza, Boeo B i Bl
minimum
Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy Scieralnej, dla
ruchu KR1 + KR2 [65]
Warunki
Wtasciwosé zageszczania Metoda i warunki ACS5S ACES ACIIS
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Zawartos¢
wolnych C.1.2,ubijani
przestrzeni e, 2x50 | PN-EN 12697-8 [33], VMA in14 VMA pint4 VMApints
w mieszance uderzer ]
mineralnej
PN-EN 12697-12
Odpornosé¢ na CLL ubrjan{ przechcﬁiﬁzam’e w
dzialanie wody & ,2 e 40°C z jednym ITSR0 TSRy Ch
uderzen S
cyklem zamrazania,
badanie w 25°C
@ Ujednolicong procedurg badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65]
w zalgezniku 1.




Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-35/50 od 155 do 195
Wielorodzajowy-30/70 od 140 do 180
PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-63 od 130 do 180
Przygotowanie podloa

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigzgca lub stara warstwa Scieralna) pod
warstwe scieralng z betonu asfaltowego powinno byé na catej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
—  czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
—  wyprofilowane, rowne i bez kolein,
- suche.

Wymagana réwno$¢ podiuina jest okreslona w rozporzqdzeniu dotyczgcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne [67].

Maksymalne nieréwnosci podloza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe.

Maksymalna nieréwnosé
Klasa drogi Element nawierzchni podioza pod warstwe
Scieralng [mm]

4,5, Pasy: ruchu, awaryine, dodatkowe, wigczania 6
i wylgczania

GP Jezdnie lgcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza

G Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania i
wylgczania, postojowe, jezdnie Igcznic, 8
utwardzone pobocza
Z 1 L) Pasy ruchu 9

Jezeli nierownosci sq wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyréwnaé podloze.

Rzgdne wysokosciowe podloza oraz wrzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych powinny by¢é zgodne z dokumentacjg projektowq. Z podloza powinien byé
zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usungd.

Nierownosci podioza (w tym powierzchnig istniejgcej warstwy Scieralnej) nalezy
wyréwnac poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownawczej.

Wykonane w podiozu taty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. laty z asfaltu lanego w
betonie asfaltowym) nalezy usungl, a powstale w ten sposobh ubytki wypelnié materiatem o
wiasciwosciach zblizonych do materialu podstawowego (np. wypelnicé betonem asfaltowym).

W celu polepszenia pofgczenia miedzy warstwami  technologicznymi  nawierzchni
powierzchnia podloza powinna byé w ocenie wizualnej chropowata.

Na podlozu wykazujgcym zniszczenia w postaci siatki spekar zmeczeniowych lub spekai
poprzecznych zaleca sig stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-
asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykéw wedlug norm lub aprobat technicznych.

Polgczenie migdzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia potgczenia
miedzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem.

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polgczenia migdzy
warstwami  konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody migdzy
warsiwanmi.



Skropienie lepiszczem podioza (np. z warstwy wigigcej asfaltowej), przed ufozeniem
warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanej w przeliczeniu na
pozostale lepiszcze, 1j. 0,1 + 0,3 kg/m’, przy czym:

—  zaleca sig stosowa¢ emulsje modyfikowang polimerem,

—  ilo§¢ emulsji nalezy dobrac z uwzglednieniem stanu podloza oraz porowatosci mieszanki | jesli
mieszanka ma wigkszq zawartos¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzyé wigkszg ilosé lepiszeza
do skropienia, kidre po ulozeniu warstwy Scieralnej uszczelni jg.

Skrapianie podloza nalezy wykonywaé réownomiernie stosujgc rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sig skrapianie rgczne lancg w miejscach trudno
dSSTepnych (np. Scieki uliczne) oraz przy wrzgdzeniach usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych. W razie potrzeby wurzqdzenia te naleiy zabezpieczyé przed zabrudzeniem.
Skropione podloze nalezy wylqczy¢ z ruchu publicznego przez zmiang organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podioze powinno byé skropione 0,5 h przed
ukladaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampq zamontowang na rozkladarce.

Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podloza pod rozkladang warstwe nie moze by¢ nizsza niz +5°C.

Mieszanke mineralno-asfaltowg asfaltowg nalezy wbudowywaé w  odpowiednich
warunkach atmosferycznych.

Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaitowej podczas silnego
wiatru (V > 16 m/s)

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m padczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przystgpieniem do robot w czasie robot
Warstwa scieralna o grubosci > 3 cm 0 +5
Warstwa Scieralna o grubosci < 3 +3 +10
cm

Wiasciwosci warstwy AC

Projektowana Wskatnik Zawartos¢ wolnych
Typ i wymiar grubosc warstwy G przestrzeni w
zageszczenia

mieszanki technologicznej 1% warstwie

[em] 5 [o(viv)]

AC5S, KRI-KR2 2,0+ 4,0 > 98 1.5+4,0
ACSS, KRI-KR2 25+45 >98 1.5+4,0
ACIIS, KRI-KR2 30+50 > 98 15+40
AC8S, KR3-KR6 2,5+4,5 > 08 3,0+5,0
AC11S, KR3-KR6 3,0+35,0 > 08 3,050

Mieszanka mineralno-asfaliowa powinna byé wbhudowywana rozktadarkg wyposazong w
uklad automatycznego sterowania grubosci warstwy [ utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentacjq projektowg. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza si¢ wbudowywanie
reczne.

Grubosé wykonywanej warsiwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmnief trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warsiwy).

Warstwy walowane powinny byé rownomiernie zageszczone cigzkimi walcami drogowymi.
Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe gladkie z mozliwoscig
wibracjfi, oscylacji lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
szezegdiowe zasady kontroli jakosci robot

szezegotowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST — D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe” .



Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszezalne odchytki
Warstwa asfaltowa
Grubosé warstwy oraz ilos¢ materialu

Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy $cieralnej wynoszq 10 [%].
Badanie grubosci Wykonawca winien wykonad i przekazac Inspektorowi w ilosci : 1 szt na kaide
rozpoczete 250 mb drogi. Badanie nalely wykonaé w miejscu wskazanym przez inspektora.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowg, z tolerancjg + 0,5%.

Pozostale wiasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno réznié sig od dokumentacji projektowej o + 5 cm.

Zlgeza podiuine | poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny byé réwne i zwigzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajgce warstwy powinny
byé w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez spekan,
deformacyi, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT
szczegdltowe zasady obmiaru robdt

szczegolowe zasady obmiaru robdt podano w SST — D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe ™.



D.09.01.01. ZIELEN DROGOWA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (S8T) sq wymagania dotyczgee wykonania
i odbioru robot zwigzanych z humusowaniem i obsianiem trawg

Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych wyzej

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
— plantowaniem powierzchni pod trawniki,
— zakladaniem i pielegnacjq trawnikow,
— humusowaniem i obsianiem zestawem hasion traw.

MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczqgee materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
.. Wymagania ogdlne”
Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac nastgpujgce charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdt budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczajgeych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby mogg by¢ stosowane komposty, powstajgce w wyniku rozkladu réznych odpadkow
roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajgcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrob uzyskuje sig przez kompostowanie torfu z fekaliami i $ciekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaé wymaganiom BN-73/0522-01 [5] lub normie
réwnowaznej,, a torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1] lub normy réwnowaznej,.

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje sig przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okolo 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej
moze byé stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z glebg.

Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy wg
ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kiefkowania.

Wybdr gatunkow traw do obsiania skarp nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca sig stosowac mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999
i PN-B-12074:1998 lub normy réwnowaznej,
Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny byé w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawartosc¢ azotu,
Josforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”



TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdine zasady wykonania robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
Trawniki
Wymagania dotyczqce wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczqce wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sq nastepujgee:

— fteren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu redzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do gazondéw
fub kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig¢ urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zakfadaniv trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowaé sie 2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia wurodzajna powinna byl rozscielona réwng warstwg | wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemig nalezy walowac walem gladkim, a potem walem - kolczatkg lub zagrabic,

— siew powinien by¢é dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpoZniej do polowy wrzesnia,

~ na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sq w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sq w ilosci 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatkg,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ wafowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez walowanie
kolczatkq, mozna juz nie stosowaé watu gladkiego,

—~ mieszanka nasion trawnikowych moze byé gotowa lub wykonana wg skladu podanego w SST.

Pielggnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikéw jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokosé okolo 10 em,

— nastgpne koszenia powinny si¢ odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysokosé trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczala wysokosci 10 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie (rawnikéw powinno by¢é wykonane z I-miesiecznym  wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski moina przyjgé pierwszg pofowe
pazdziernika),

~ koszenia trawnikéw w cafym okresie pielegnacii powinny si¢ odbywaé czesto i w regularnych odstegpach
czasu, przy czym czestos¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzalezniaé od gatunku wysianej trawy,

~ chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwaé recznie; Srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu
nalezy stosowac z duzq ostroznosciq i dopiero po okresie 6 miesiecy od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okofo 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnié skiadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:
— wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,

— od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajgc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawozenie nie powinno zawieraé azotu, lecz tylko fosfor i potas.

Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy w sqgsiedztwie istniejgcych drzew, nastgpuje pogorszenie warunkéw
glebowych, co niekorzystnie wphwa na wzrost i rozwdj tych drzew.

Jezeli istniejgce drzewa nie bedg wycinane lub przesadzane, to w SST powinny byé okreslone warunki
zabezpieczenia drzew na czas trwania budowy oraz po wykonaniu tych robot.

Humusowanie skarp

Humusowanie powinno byé wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej doinej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna siggac poza gérng krawed? skarpy i poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.



Grubos¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosic¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu,
w zaleznosci od gruntu wystgpujgcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywac rowki poziome lub pod kgtem 30° do 45° o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m.
Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabié (pobronowaé) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:
— m’ (metr kwadratowy) wykonania: plantowania, humusowania i obsiania trawg,

ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






