SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty elektryczne wewnetrzne

Nazwa Inwestycji : Przebudowa i zmiana sposobu uzytkowania budynku biblioteki
na budynek administracji panstwowej (USC)

Adres Inwestycji: 62-561 Slesin, dziatka nr ewid. 533/2
jedn. ewidencyjna - Slesin; obreb - Slesin

Inwestor: Gmina Slesin
Adres: 62-561 Slesin, ul. Kleczewska 15
Egz. ........

Opracowat: Ryszard Pawlak

Niniejsza specyfikacja techniczna zostata wykonana zgodnie z zawartg umowsg i
przepisami w oparciu o dokumentacje budowlana.

(podpis 1 pieczec)



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BRANZY ELEKTRYCZNEJ

1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne dotyczgce
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych w Budynek Urzedu Miasta i Gminy w Slesinie -
termomodernizacja, rozbudowa i przebudowa budynku Urzedu Miasta i Gminy Slesin z podziatem na
nastepujgce elementy:

A. — tablice rozdzielcze i wiz- ty kod CPV 45315700-5, 45311100-1
B. - instalacja oswietleniowa kod CPV 45311000-0

C. - Instalacja gniazd wtykowych 1 fazowych kod CPV 45317000-2

D. - Instalacja niskoprgdowa kod CPV 45315100-9

E. - Przewody i kable kod CPV 45311100-1

F. — Instalacja odgromowa, potgczenia wyrownawcze kod CPV 45317000-2

G. — Roboty demontazowe

1.2, Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Nalezy jg stosowac fgcznie z Ogoélng Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot zawartej w
opracowaniu branzy budowlanej
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie elementéw ujetych w punkcie 1.1.

A- tablice rozdzielcze i wiz-ty

Al. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.
. Pojecia ogdlne

tablica rozdzielcza — urzadzenie rozdzielcze zainstalowane w jednym miejscu budynku, budowli lub
przestrzeni zewnetrznej , ktérego zadaniem jest dostarczenie do odbiornikédw energii elektrycznej o
parametrach zapewniajgcych poprawng ich prace .

WLZ — tj wewnetrzna linia zasilajgca tablice rozdzielczg w energie elektryczng o wymaganych

parametrach .

A2. MATERIALY

A2.1 Uwagi ogoine

+ Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ Swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.
+ Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,



powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

+ Stosowanie materiatdow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.
» Materiaty zaakceptowane przez Inzyniera nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.,
A2.2 Materiaty

» obudowy
» zabezpieczenia
+  Wytgczniki.

*  Przewody
A2.3 Sktadowanie materiatow

* Materiaty wymienione w A2. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknigtych,
suchych i nie zapylonych.
A3. SPRZET

+  Wykonawca powinien uzywacé tylko takiego sprzetu i maszyn ktére spetniajg wszystkie wymagania
wynikajgce z technologii robot i gwarantujg wysokg jako$¢ realizowanych robot. Sprzet musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

« Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujgcy wysokg jakos¢, wykonania
robot.

A4. TRANSPORT

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

A5. WYKONANIE ROBOT

AS5.1 Wykonanie tablic rozdzielczych

» Dla tablic rozdzielczych zastosowaé obudowe z tworzywa sztucznego w wykonaniu wnekowym o
szczelnosci IP-44

» Rozdzielnice i tablice rozdzielcze wyposazy¢ w osprzet modutowy do montazu na szynie TH-35
zgodnie z dokumentacjg

*  Wylgczniki montowaé zgodnie z Projektem.

* Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagan co do szczelnosci montowanego osprzetu, podanych
w Projekcie.

* Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na pewnos$c poditgczen przewodow pod zaciski zamontowanych
urzgdzen.

*  Wysokos$¢ montazu obuddéw projektowanych rozdzielnic oraz wielkos¢ wneki jest okreslona w
projekcie technicznym

AS5.2 Wykonanie wewnetrznych linii zasilajacych

* Przewody zastosowane do wykonania wewnetrznych linii zasilajacych zgodne ze Specyfikacjg
Techniczng i projektem Kable i przewody nalezy uktada¢ pod tynkiem w uprzednio przygotowanej
bruzdzie oraz na drabince kablowej w ciggach komunikacyjnych .

+ Zastosowac przewody kabelkowe zgodne z projektem o rezystancji izolacji 750V .

+ Gléwna linie zasilajgcg wykonac jako 5-cio zytlowa kablem YKXs 5x35mm2 w DVK110, nalezy utozy¢ ja
w rurze ochronnej w budynku, od ztgcza kablowego zewnetrznego do tablicy TG/TP-1 . Rure utozy¢ w
posadzce przed jej zalaniem.

» Podtagczenia przewodow wykona¢ sposéb gwarantujgcy pewnos$¢ potgczenia.

A6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT A6.1
Kontrola jakosci materiatow



Wszystkie materiaty do wykonania robo6t muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

A6.2 Kontrola jakosci robot
A6.2.1.Uwagi ogdine

Kontrola jakos$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robét z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jakosci podlegajg
prace zwigzane z wykonaniem tablic rozdzielczych i wewnetrznych linii zasilajgcych. Kontrola jako$ci
rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:
* zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:
montazu przewodow i tablic rozdzielczych, montazu
+ Sprawdzenie zgodnosci polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych robot z
Dokumentacjg Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie
ogledzin i pomiaréw;
* Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.
A62.2 Czynnosci przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robé6t, Wykonawca powinien przekazac¢ Inzynierowi wszystkie
Swiadectwa jako$ci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga byc¢
wbudowane.

A6.2.3 Badania w czasie wykonywania robot
Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robét nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce
badania:

+ sprawdzi¢ zgodnos¢ wbudowywanych materiatbw =z przekazanymi
Swiadectwami jako$&ci i atestami

» sprawdzi¢ poprawnosé wykonania potgczen,

+ sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania poszczegdlinych wykonanych elementow instalacji

A6.2.4 Badania po wykonaniu robot

Badania wykonanych obwodow linii zasilajgcych i tablic rozdzielczych oraz ich pomiaréw po
zakohczeniu robét, musi wykonac¢ niezalezna jednostka gospodarcza, posiadajgca odpowiednie
uprawnienia i specjalizujgca sie w wykonywaniu tego typu ustug.

A7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej ,WWymagania ogéine”.
Jednostkg obmiarowg jest dla:

» tablic rozdzielczych wraz z wyposazeniem i wylgczniki -1 kpl,

+  Obwaody linii zasilajgcych -1mb

A8. ODBIOR ROBOT

A8.1 Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych czes¢ | Budownictwo Ogdine.

A.8.2 Odbidr techniczny koncowy

Przy odbiorze kohcowym powinny by¢é dostarczone oprécz dokumentéw wymaganych w

Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robdét Budowlano-Montazowych czes¢ |
Budownictwo Ogolne rowniez protokoty badania instalacji tablic rozdzielczych i wewnetrznych linii

zasilajgcych.

A9. PRZEPISY ZWIAZANE

. Polskie Normy



1. PN-/HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych: catos¢ normy wielo

arkuszowe;j

2. PN-87/E-01201 Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia.

3. PN-HD 21.4S2 Przewody o izolacji polwinitowej na napiecie znamionowe nieprzekraczajacej
450/750V. Czes¢ 4: Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej do uktadania na state.

4. PN-EN 90500 Przewody o izolacji polwinitowej: wszystkie arkusze

5. PN-EN 90550 Przewody o izolacji gumowej: wszystkie arkusze.

6. PN-EN 60947 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa — wyposazenie:

wszystkie arkusze.

7. PN-EN 60715 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa — montaz: wszystkie
arkusze.

8 PN-EN 50274 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ochrona przed porazeniem.

9. PN-EN 60439 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania: wszystkie

arkusze.

10.PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

11.Norma N-SEP-E-004:2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

12.PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce

polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 6,6kV. Kable

elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1kV.

9.2. Inne dokumenty.

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12-04-2002 w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. z dnia 15-06-2002 Nr 75, poz. 690, z pézn.
zm.).

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06-02-2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robo6t budowlanych. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 ).

3. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z 17-09-1999 (Dz. U. Nr 80 poz. 980) w sprawie
bezpieczenhstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach elektrycznych.

4. Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie

doboru przewodow i kabli elektroenergetycznych do obcigzen prgdem elektrycznym.

5. Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energetyczne (Dz.U. nr 54, poz. 348), z p6zniejszymi zmianami.
6. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 grudnia 2004r. w sprawie szczegotowych
warunkow przytgczania podmiotéw do sieci elektroenergetycznych, o ruchu i eksploatacji tych sieci.
(Dz. U. z 2005r. Nr 2).

7. Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlanych czes¢ D: Roboty instalacyjne
elektryczne, zeszyt 2 i 3: wyd. Instytut Techniki Budowlanej 2004 rok.

B- Instalacja oswietlenia

Bl. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.
. Pojecia ogdlne

Oprawa oswietleniowa — urzgdzenie stuzgce do zamontowania i uruchomienia zrédta Swiatta.
Zrédto $wiatta — urzadzenie stuzgce do przetwarzania energii elektrycznej w $wieting.
Wylacznik — aparat stuzgcy do zatgczania i wylgczania oswietlenia.

B2. MATERIALY

B2.1 Uwagi ogéine

+ Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ Swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.
» Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,



powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

+ Stosowanie materiatdow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.
» Materiaty zaakceptowane przez Inzyniera nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.,
B2.2 Materialy

* Materiaty
+  Oprawy oswietlenia LED
+  Wytgczniki.

+ Przewody instalacyjne, puszki rozgatezne i koncowe, tgczéwki do przewodow
B2.3 Skladowanie materiatow

* Materiaty wymienione w B2. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych,
suchych i nie zapylonych.
B3. SPRZET

+  Wykonawca powinien uzywacé tylko takiego sprzetu i maszyn ktére spetniajg wszystkie wymagania
wynikajgce z technologii robot i gwarantujg wysokg jako$¢ realizowanych robot. Sprzet musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

« Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujgcy wysokg jakos¢, wykonania
robot.

B4. TRANSPORT

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

B5. WYKONANIE ROBOT
B5.1 Wykonanie instalacji oswietleniowej
* Przewody instalacji oswietleniowej, zgodne ze Specyfikacjg Techniczng. i projektem

* Przewody nalezy uktadaé na uchwytach ponad sufitem podwieszanym oraz pod tynkiem.

+ Odgatezienia przewodéw wykonac¢ w puszkach rozgateznych przy pomocy tgczowek,

gwarantujgcych pewnosc¢ potgczenia.

+  Wylgczniki montowac zgodnie z Projektem (1,0 — 1,4 ) m od podfoza

* Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagan co do szczelnosci montowanego osprzetu, podanych
w projekcie.

*  Oprawy oswietleniowe nalezy montowac¢ w sposob i w miejscu okreslonym w projekcie , zastosowane
w czesci biurowej oprawy oswietleniowe sg oprawami przystosowanymi do montazu w suficie

podwieszanym

* Zamontowane oprawy nie mogg powodowacé ol$nienia oséb przebywajgcych w dowolnym miejscu

pola oswietlanego przez te oprawy.

Wymagania dotyczgce oswietlenia :

Oswietlenie awaryjne i ewakuacyjne:

Nalezy zastosowaé typowe oprawy LED oswietlenia ewakuacyjnego jedno i dwu stronne z

podtrzymaniem 3h mocowane w lub na suficie z ledowym zrodtem swiatta i naklejonym odpowiednim

piktogramem . Zatgczenie obwodu ewakuacyjnego nastgpi w chwili zaniku zasilania

podstawowego. Zatgczane oswietlenia korytarzy i klatek schodowych nalezy wykonac¢ na

tgcznikach schodowych podtynkowych .

Stosowac bezwzglednie oprawy posiadajgce certyfikat CNBOP.

Oswietlenie ogolne:

Wymagane minimalne srednie natezenie oswietlenia zgodnie z PN-12464 :
- sala Slubow E«=500Ix,



- pomieszczenia biurowe E«=500Ix,

- pomieszczenia sanitarne i komunikacja Es=200Ix
- droga ewakuacyjna Esr>11x
- wyjscia ewakuacyjne , doswietlenie osprzetu ppoz. Esr> 5 1Ix

Wymagania dla opraw osw. ogélnego:

- oprawa wykonana w technologii LED (nie dopuszcza sie opraw na tzw. tuby/"swietléwki" ledowe),
- zasilanie 230V 50Hz,

- temperatura barwowa 4000K

- trwato$¢ opraw 70000h L70B50, 50000 L80B50

- >|P20 - >IK02 - wskaznik Ra>80, UGR| < 19

- certyfikat CE, ENEC

Dla opraw dekoracyjnych (np.kinkiety) nalezy przedstawic¢ propozycje opraw do akceptacji
projektanta/inwestora.

B6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT B6.1
Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robo6t muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

B6.2 Kontrola jakosci robot
B6.2.1.Uwagi ogdine

Kontrola jakos$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robét z

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jakosci podlegajg

prace zwigzane z wykonaniem instalacji oswietleniowej. Kontrola jakosci robét powinna obejmowac

nastepujgce badania:

« zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:

montazu opraw oswietleniowych i ich wyposazenia, montazu wytgcznikow,

zastosowanych Zrédet Swiatta, zastosowanych przewodow.

+ Sprawdzenie zgodnosci polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych robot z
Dokumentacjg Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie

ogledzin i pomiaréw;

* Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym

wyprzedzeniem powiadomié¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

B62.2 Czynnosci przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robé6t, Wykonawca powinien przekazac¢ Inzynierowi wszystkie
Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg byé
wbudowane.

B6.2.3 Badania w czasie wykonywania robét

* Montaz opraw o$wietleniowych.
Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robét nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce
badania:

» sprawdzi¢ zgodnos¢ wbudowywanych materiatdw z przekazanymi swiadectwami jakosci i atestami
» sprawdzi¢ poprawnosé wykonania potgczen,

* sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania poszczegdlnych opraw oraz obwoddw oswietleniowych,

+ sprawdzi¢ natezenie oswietlenia.

Wszystkie pomiary natezenia oSwietlenia nalezy wykonywac z czestotliwoscig uzgodniong z

Inzynierem, a uzyskane wyniki mogg by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg gorsze od zatozonych w
projekcie.

B6.2.4 Badania po wykonaniu robét



Badania obwodéw oswietleniowych oraz pomiar natezenia oswietlenia, po zakohczeniu robét, musi
wykonac niezalezna jednostka gospodarcza, posiadajgca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca
sie w wykonywaniu tego typu ustug.

B7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej ,WWymagania ogéine”.
Jednostkg obmiarowg jest dla:

+ Oprawy wraz z wyposazeniem i wytgczniki - 1 szt,

+  Obwody oswietleniowe -1m,

*  Puszki rozgatezne i kohcowe -1 szt.

B8. ODBIOR ROBOT

B8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych czes¢ | Budownictwo Ogdine.

B.8.2 Odbior techniczny koncowy

Przy odbiorze kohcowym powinny by¢é dostarczone oprécz dokumentéw wymaganych w

Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych czesc¢ |
Budownictwo Ogolne rowniez protokoty badania instalacji oswietleniowej i pomiaréw natezenia

oSwietlenia.

B9. PRZEPISY ZWIAZANE

. Polskie Normy

1. PN-/HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych: cato$¢ normy wielo

arkuszowe;j

2. PN-87/E-01201 Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia.

3. PN-HD 21.4S2 Przewody o izolacji polwinitowej na napiecie znamionowe nieprzekraczajacej
450/750V. Czes$c¢ 4: Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej do uktadania na state.

. PN-EN 90500 Przewody o izolacji polwinitowej: wszystkie arkusze

. PN-EN 90550 Przewody o izolacji gumowej: wszystkie arkusze.

. PN-EN 60598 Oprawy o$wietleniowe: wszystkie arkusze.

7. PN-EN 55015 Sprzet oswietleniowy.

8.PN-EN 12464 Swiatto i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy: wszystkie arkusze.

9.PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz swiattem elektrycznym.

10.PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

11.Norma N-SEP-E-004:2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

9.2. Inne dokumenty.

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12-04-2002 w sprawie warunkoéw technicznych, jakim

powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. z dnia 15-06-2002 Nr 75, poz. 690, z pézn.

zm.).

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06-02-2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

przy wykonywaniu robo6t budowlanych. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 ).

3. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z 17-09-1999 (Dz. U. Nr 80 poz. 980) w sprawie

bezpieczenhstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach elektrycznych.

4. Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie

doboru przewodow i kabli elektroenergetycznych do obcigzen prgdem elektrycznym.

5. Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energetyczne (Dz.U. nr 54, poz. 348), z p6zniejszymi zmianami.

6. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 grudnia 2004r. w sprawie szczegotowych

warunkow przytgczania podmiotéw do sieci elektroenergetycznych, o ruchu i eksploatacji tych sieci.

(Dz. U. z 2005r. Nr 2).

7. Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlanych czes¢ D: Roboty instalacyjne

o O A



elektryczne, zeszyt 2 i 3: wyd. Instytut Techniki Budowlanej 2004 rok.

C- Instalacja gniazd wtykowych 1 fazowych
Cl. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.
. Pojecia ogdlne

Gniazdo wtykowe - aparat stuzgcy do szybkiego przylgczenia i odigczania odbiornika
bedgcego w stanie beznapieciowym.
C2. MATERIALY

C2.1 Uwagi ogdlne

+ Materiatly dostarczone na teren budowy powinny mie¢ swiadectwa jakosci, atesty,
certyfikaty, Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

« Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych
materiatow, powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

+ Stosowanie materiatéw zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i inspektora nadzoru.
» Materiaty zaakceptowane nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.

C2.2 Materialy

* Gniazda wtykowe 1-fazowe podtynkowe ze stykiem ochronnym

+  Gniazda wtykowe jednofazowe na tynk ze stykiem ochronnym hermetyczne
* Przewody instalacyjne, puszki rozgatezne i koricowe, tgczéwki do przewodow
C2.3 Sktadowanie materiatéw

» Materiaty wymienione w C2. powinny by¢é przechowywane w pomieszczeniach
zamknietych, suchych i nie zapylonych.
C3. SPRZET

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére spetniajg wszystkie wymagania
wynikajgce z technologii robét i gwarantuja wysokg jakos¢ realizowanych robét. Sprzet musi byc
zaakceptowany przez Inzyniera.

Do obstugi sprzetu powinni byé zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujgcy wysokg jako$¢ wykonania robot.

C4. TRANSPORT

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

C5. WYKONANIE ROBOT
C5.1 Wykonanie instalacji gniazd wtykowych jednofazowych

* Przewody instalacji gniazd wtykowych 230V, zgodne ze Specyfikacjg Techniczng. - Przewody i kable i
Projektem nalezy uktada¢ w trasach kablowych zgodnych ze specyfikacjg- Trasy kablowe

oraz w tynku i pod tynkiem.

+ Odgatezienia przewodow wykona¢ w puszkach rozgateznych przy pomocy tgczéwek,
gwarantujgcych pewnosc¢ potgczenia.

* Gniazda wtykowe montowac¢ zgodnie z Projektem. W pomieszczeniach sanitarnych orz przy
umywalkach zastosowac gniazda wtykowe podtynkowe hermetyczne .

* Gniazda montowa¢ w puszkach podtynkowych gtebokich umozliwiajgcych potgczenie przewodow
zasilajgcych

+ zastosowaC gniazda wtykowe ze stykiem ochronnym

* Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wymagan co do szczelnosci montowanego osprzetu, podanych



w Projekcie.

+ Gniazda wtykowe nalezy montowac w sposob i w miejscu okreslonym w projekcie.

+ Zamontowane gniazda nie mogg stanowié zagrozenia porazeniem oséb wykonujgcych czynnosci
przytgczania lub odfgczania od lub do nich odbiornikéw energii elektrycznej.

C6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT C6.1
Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robét muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowe;j i
Specyfikacji Techniczne;.

C6.2 Kontrola jakosci robot C6.2.1
Uwagi ogolne

Kontroli jakosci podlegajg prace zwigzane z wykonaniem instalacji gniazd wtykowych. Kontrola jakosci
rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

« zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:

sposobu montazu gniazd wtykowych i ich wyposazenia, ilo$ci i rozmieszczenia gniazd wtykowych,

- zastosowanych gniazd pod wzgledem ich wykonania i przeznaczenia, zastosowanych przewoddw.
+ Sprawdzenie zgodnosci polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych roboét z
Dokumentacjg Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie

ogledzin i pomiaréw;

* Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

C6.2.2 Czynnosci przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien przekazac¢ Inzynierowi wszystkie swiadectwa jakosci
i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.

C6.2.3 Badania w czasie wykonywania robét

* Montaz gniazd 1-fazowych.

Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robét nalezy przeprowadzié¢ nastepujgce
badania:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wbudowywanych materiatéw z przekazanymi swiadectwami jakosci i atestami,
sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania potgczen, sprawdzi¢ poprawnosé dziatania poszczegdinych gniazd,
sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej

Wszystkie pomiary nalezy wykonywac z czestotliwoscig uzgodniong z Inzynierem, a uzyskane wyniki
mogg by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg gorsze od zatozonych w Projekcie.

C6.2.4 Badania po wykonaniu robét

Badania obwodoéw gniazd wtykowych jednofazowych, po zakohczeniu robot, musi wykona¢ niezalezna
jednostka gospodarcza, posiadajgca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca sie w wykonywaniu tego
typu ustug.

C7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest dla:

* Gniazda wtykowe wraz z wyposazeniem - 1 szt,
+ Obwody zasilania gniazd wtykowych ~ -1m,

» Puszki rozgatezne i koncowe -1 szt

C8. ODBIOR ROBOT
C8.1 Ogolne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru robot podano w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych czes¢ | Budownictwo Ogdlne.



C8.2 Odbior techniczny koncowy

Przy odbiorze koncowym powinny byé dostarczone oprécz dokumentéw wymaganych w
Warunkach Technicznych , protokoty badania instalacji gniazd wtykowych jednofazowych.
C9. PRZEPISY ZWIAZANE

. Polskie normy
1. PN-/HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych: cato$¢ normy wielo
arkuszowe;j

2. PN-87/E-01201 Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia.

3. PN-HD 21.4S2 Przewody o izolacji polwinitowej na napiecie znamionowe nieprzekraczajgcej
450/750V. Czes¢ 4: Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej do uktadania na state.

4. PN-EN 90500 Przewody o izolacji polwinitowej: wszystkie arkusze

5. PN-EN 90550 Przewody o izolacji gumowej: wszystkie arkusze.

6. PN-EN 60309 Gniazdka wtyczkowe i wtyczki: wszystkie arkusze.

7.PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

8.Norma N-SEP-E-004:2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

9.2. Inne dokumenty.

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12-04-2002 w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. z dnia 15-06-2002 Nr 75, poz. 690, z pézn.
zm.).

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06-02-2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robo6t budowlanych. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 ).

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 17-09-1999 (Dz. U. Nr 80 poz. 980) w sprawie
bezpieczenhstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach elektrycznych.

4. Zarzgdzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie

doboru przewodow i kabli elektroenergetycznych do obcigzen prgdem elektrycznym.

5. Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energetyczne (Dz.U. nr 54, poz. 348), z p6zniejszymi zmianami.
6. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 grudnia 2004r. w sprawie szczegotowych
warunkow przytgczania podmiotéw do sieci elektroenergetycznych, o ruchu i eksploatacji tych sieci.
(Dz. U. z 2005r. Nr 2).

7. Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlanych czes¢ D: Roboty instalacyjne
elektryczne, zeszyt 2 i 3: wyd. Instytut Techniki Budowlanej 2004 rok.

D- Instalacje niskopradowe

DI. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.
D2. MATERIALY

D2.1 Uwagi ogdine

+ Materiatly dostarczone na teren budowy powinny mie¢ swiadectwa jakosci, atesty,
certyfikaty, Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

« Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych
materiatow, powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

+ Stosowanie materiatow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.

» Materiaty zaakceptowane przez Inzyniera nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.

D2.2 Materialy

+ Centrala alarmowa
» Cyfrowa czujka ruch
*  Manipulator



+  Sygnalizator optyczno — akustyczny
+ Zamek szyfrowy

+ Zasilacz 230v/12V DC

» Elektrozaczep 12V DC

*  Przycisk wyjscia

*  Przewody

»  Puszki podtynkowe fi 60

D2.3 Skitadowanie materiatow

* Materiaty wymienione w D2. powinny byé przechowywane w pomieszczeniach
zamknietych, suchych i nie zapylonych.
D3. SPRZET

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére spetniajg wszystkie wymagania
wynikajgce z technologii robot i gwarantujg wysokg jakosé realizowanych robot. Sprzet musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujgcy wysokg jako$¢ wykonania robot.

D4. TRANSPORT

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

D5. WYKONANIE ROBOT
D5.1 Wykonanie instalacji alarmowej

Zasilanie centralki alarmowej wykonaé z gtéwnej tablicy rozdzielczej budynku przewodem YDYp 3x2,5
mm? uktadanym pod tynkiem . Oprzewodowanie czujek alarmowych wykonaé przewodem teletechnicznym
YnTKY 6x0,5 mm? uktadanym pod tynkiem . Do manipulatora i sygnalizatora optyczno — akustycznego
doprowadzi¢ przewod YnTKY 10x0,5 mm? , przewody uktadac jak wyzej . Centralke i czujki ruchu
montowaé pod stropem w miejscu wskazanym w dokumentacji technicznej . Podstawowymi
elementami system sg :

Centrala alarmowa

e oObstuga do 16 wejsé

e magistrale komunikacyjne do podtgczania manipulatoréw i modutéw rozszerzen

e obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, klawiatur strefowych, pilotéw i kart
zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komérkowego

e pamiec 899 zdarzen z funkcjg wydruku

¢ wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 1,2 A z funkcjami tadowania akumulatora i
diagnostyki

¢ Napiecie zasilania ptyty gtéwnej (x10%) 18 V AC, 50-60 Hz

e Pobor pradu przez ptyte gtéwng w stanie gotowosci 127 mA

o Maksymalny pobdr pradu przez plyte gtéwng 234 mA

e Typ zasilacza centrali A

¢ Nominalne napiecie zasilacza centrali (+10%) 13,8 V DC

e Zakres napie¢ wyjsciowych 10,5V...14 V

e Napiecie zgtoszenia awarii akumulatora (+10%) 11 V

¢ Napiecie odciecia akumulatora (+10%) 10,5 V

o Wydajnoé¢ zasilacza 1,2 A

e Obcigzalnos¢ wyjs¢é programowalnych wysokoprgdowych (£10%) 2 A

e Obcigzalnos¢ wyjs¢é programowalnych niskoprgdowych 50 mA

e Obcigzalnos¢ wyjscia +KPD (+10%) 500 mA




e Obcigzalnos¢ wyjscia AUX 500 mA
e Obcigzalnos¢ wyjscia +EX 500 mA
e Prad fadowania akumulatora (+20%) 400/800 mA
o Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I
e Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C
e Maksymalna wilgotno$¢ 93+3%
Cyfrowa pasywna czujka ruchu
e Znamionowe napiecie zasilania (£15%) 12 V DC
e Pobdr pradu w stanie gotowosci (£10%) 3 mA
e Maksymalny pobdr pradu (10%) 3 mA
e Czas sygnalizacji naruszenia 2 s
e Wykrywalna predkosc¢ ruchu 3 m/s
¢  Wymiary obudowy (mm) 48,5 x 66 x 36
e Zalecana wysokos¢ montazu 2,4 m
e Masa36g
o Klasa Srodowiskowa Il
e Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C
Manipulator
¢ Nominalne napiecie zasilania (+15%) 12 V DC
e Sredni pobor pradu (x10%) 30 mA
e Wymiary obudowy (mm) 160 x 126 x 38
o Klasa $rodowiskowa Il
e  Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C
Zewnetrzny sygnalizator optyczno - akustyczny
e Znamionowe napiecie zasilania (£15%) 12 V DC
o Maksymalny pobdr prgdu w czasie sygnalizacji akustycznej 300 mA
o Maksymalny pobér prgdu w czasie sygnalizacji optycznej 120 mA
o Maksymalny pobér prgdu w czasie sygnalizacji akustycznej i optycznej 400 mA
o Pobdr prgdu w stanie gotowosci 50 mA
e Akumulator wewnetrzny kwasowo-otowiowy 6V/1,3 Ah
e Zabezpieczenie akumulatora wewnetrznego bezp. T 3,15 A
¢ Natezenie dzwieku (z odlegtosci 1 m) do 120 dB
e Maksymalna wilgotno$¢ 93+3%
e  Wymiary obudowy (mm) 298 x 197 x 90
e Masa 1,6 kg
o Kilasa $rodowiskowa wg EN50130-5 11
e Zakres temperatur pracy -35°C...+55°C

~ o~

Obudowa centrali
e Wymiary obudowy (mm) 266 x 286 x 100
e Masa920g

D5.2. Wykonanie instalacji kontroli dostepu

Zasilanie instalacji kontroli dostepu wykonac¢ z gtéwnej tablicy rozdzielczej budynku przewodem YDYp
3x2,5 mm? uktadanym pod tynkiem . Oprzewodowanie po stronie napiecia 12V DC wykona¢ przewodem
teletechnicznym OMY 0,5 mm? o ilosci zyt wskazanym przez producenta zastosowanych urzgdzen
uktadanym pod tynkiem . Podstawowymi elementami system sg :
Zamek szyfrowy z klawiaturg i z czujnikiem kart zblizeniowych

o Standard pracy czytnika RFID — unigue 125kHz

. Urzadzenie przystosowane do pracy w systemie WIEGAND 26




. Zasilanie 12V DC

. Pobdr pradu : w czasie pracy 60 mA, w stanie czuwania 25 mA

o Czestotliwosc¢ pracy 125kHz

. Zasieg czytnika ok 5 cm

. Pojemno$¢ pamieci 2000kodow PIN i kart

o Wyjscie rygla 3A

. Wyjscie alarmowe 20mAmozliwos¢ podtgczenia przycisku wyjscia
o Whbudowany optyczny czujnik antysabotazowy

. Programowany czas zatgczenia przekaznika od 0 do 90s

Zasilacz 230V/12V DC 1A do montazu w puszce p/t
Napiecie wejscia U = 230 V AC
Napiecie wyjscia U=12V DC
Prad wyjécia | = 1000mA
Elektrozaczep drzwiowy standard
Napiegcie robocze do 12V DC
Przycisk wyjscia natynkowy

) Napiegcie robocze do 36V DC

. Prad max obcigzenia stykéw 3A
. llos¢ cykli pracy 5x10°

o Obudowa z tworzywa ABS

D6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
D6.1 Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowe; i
Specyfikacji Techniczne;.

D6.2 Kontrola jakosci robot D6.2.1

Uwagi ogolne

Kontroli jakosci podlegajg prace zwigzane z wykonaniem instalacji gniazd wtykowych. Kontrola jakosci
rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

« zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:

sposobu montazu , wyposazenia, ilosci i rozmieszczenia elementdw,

+ Sprawdzenie zgodnosci polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych robo6t z
Dokumentacjg Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie
ogledzin i pomiaréw;

* Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

D6.2.2 Czynnosci przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazac¢ Inzynierowi wszystkie Swiadectwa jakosci i
atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.

D6.2.3 Badania w czasie wykonywania robét

e  Montaz przyciskow.

Podczas wykonywania montazu i po zakonczeniu tych robot nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania:

- sprawdzi¢ zgodnos¢ wbudowywanych materiatéw z przekazanymi $wiadectwami jakosci i atestami,
sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania potgczen, sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania poszczegdlnych przyciskow,
sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej

Wszystkie pomiary nalezy wykonywac z czestotliwoscig uzgodniong z Inzynierem, a uzyskane wyniki
mogaq by¢ uznane za dobre, jezeli nie sg gorsze od zatozonych w Projekcie.



D6.2.4 Badania po wykonaniu robot

Badania obwodoéw zasilajgcych jednofazowych, po zakohczeniu robdt, musi wykonac niezalezna jednostka
gospodarcza, posiadajgca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca sie w wykonywaniu tego typu ustug.

D7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest dla:

* przycisk wraz z wyposazenie -1 szt,
* Obwody zasilania -1m,
»  Puszki rozgatezne i koncowe -1 szt

D8. ODBIOR ROBOT
D8.1 Ogolne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru roboét podano w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych czes¢ | Budownictwo Ogdlne.

D8.2 Odbidér techniczny koncowy

Przy odbiorze koncowym powinny byé dostarczone oprécz dokumentéw wymaganych w
Warunkach Technicznych , protokoty badania instalacji gniazd wtykowych jednofazowych.
D9. PRZEPISY ZWIAZANE

. Polskie normy

1. PN-E-05010:199

Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.

3. PN-EN 50419:2008 Znakowanie urzadzen elektrycznych i elektronicznych zgodnie z artykutem 11(2)
dyrektywy 2002/96/WE (WEEE).

4. PN-EN 50131-1 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i napadu Cze$¢ 1: Wymagania
systemowe.

5. PN-EN 50133-1:2007 Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach dotyczacych
zabezpieczenia — Cze$¢ 1: Wymagania systemowe.

6. PN-EN 50133-2-1:2002 Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach -
Czesc¢ 2-1: Wymagania dla podzespotéw (oryg.).

7. PN-EN 50133-7:2002 Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach —
Czes¢ 7: Zasady stosowania (oryg.).

8. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

9. PN-EN-60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyng,
oznaczanie i identyfikacja — Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami albo cyframi.

10. PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspoétdziataniu cztowieka z maszyng,
oznaczanie i identyfikacja — Oznaczenia identyfikacyjne zaciskdw urzadzen i zakonczen zyt przewoddw oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

11. PN-EN 61293:2000 Znakowanie urzgdzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi zasilania
elektrycznego — Wymagania bezpieczenstwa.

12. PN-HD 361 S3:2002 Klasyfikacja przewoddw i kabli.

9.2. Inne dokumenty.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (czes¢ V) Wydanie 2
Warszawa, Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogdlne. Kod

CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych: ,Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych wewnetrznych” kod CPV 45310000-3.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych: ,Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych wewnetrznych” — kod CPV 45310000-3. ,,Roboty w zakresie przewoddw,

montazu, opraw, osprzetu, urzadzen i odbiornikéw energii elektrycznej”.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych: ,Montaz rozdzielnic elektrycznych kod
CPV 45315700-5".

— Katalogi i karty materiatowe producentow.

— ,Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych”.



— ,Warunki Techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych- tom V instalacje elektryczne”.
10.3.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.

881).

Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego

zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru

robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz.

2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

E-Przewody i kable
El. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.
. Pojecia ogdlne

Trasa kablowa - cigg konstrukcji na ktérych uktada sie kable i przewody
E2. MATERIALY
E2.1 Uwagi ogdlne

+ Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ Swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

+ Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

+ Stosowanie materiatdow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.

«  Materiaty zaakceptowane przez Inzyniera nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.

E2.2 Przewody i kable

Przewody i kable wielozytowe o zytach miedzianych o izolacji i powtoce polwinitowej na Un = 750V

E2.3 Skladowanie materiatéow

* Materialy wymienione w E.2. powinny by¢é przechowywane w pomieszczeniach
zamknietych, suchych i nie zapylonych.
E3. SPRZET

*  Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére spetniajg wszystkie wymagania
wynikajgce z technologii robot i gwarantujg wysokg jakosc¢ realizowanych

robot. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

+ Do obstugi sprzetu powinni by¢ =zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje
potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujgcy wysokg jakos¢é wykonania robot.

E4. TRANSPORT

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

E5. WYKONANIE ROBOT
E5.1 Ukladanie przewodow w uprzednio wykonanych trasach kablowych

+ Trasy kablowe wykonac¢ zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng , Trasy kablowe".

+ Przewody ukfada¢, przestrzegajgc bezwzglednie postanowien PN-IEC 60364-5-523 -
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci diugotrwate przewodéw, tablica 52-B1- Wykaz sposobow
podstawowych i 52-B2 - Wykaz sposobdw wykonania instalacji zgodnych z instrukcjami w



celu okreslenia obcigzalnosci pradowej diugotrwate;.

+ Ukfadajgc przewody pod tynkiem Ilub w tynku nalezy bezwzglednie przestrzegac
postanowien PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosci diugotrwate przewodow, tablica

52-B1- Wykaz sposobow podstawowych i 52-B2 - Wykaz sposobdw wykonania instalacji

zgodnych z instrukcjami w celu okreslenia obcigzalnosci pradowej dtugotrwate;.

* W przypadku koniecznosci wykonywania bruzd pod przewody w tynku lub podiozu

betonowym, ceglanym Ilub gipsowym nalezy bezwzglednie uzywaé¢ do tego celu bruzdownic.
* Utozone przewody w trasach kablowych, na tynku oraz przy wejsciach i wyj$ciach z puszek oraz
rozdzielnic nalezy oznakowac, uzywajgc oznacznikow adresowych.

E6. Kontrola jakosci robot

E6.1. Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materialy do wykonania robdt muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowe;.
E6.2. Kontrola jakosci

E6.2.1. Uwagi ogoine

Kontrola jakosci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robé6t z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera Kontroli jakosci podlegajg prace zwigzane z
uktadaniem przewodow w trasach kablowych, na tynku. Kontrola jakosci robot powinna obejmowaé
nastepujgce badania:

« zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:

utozenia przewoddw, wykonania mocowan przewodow ,0znakowania przewodéw .

+ Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg polega na poréwnaniu
wykonywanych badZz wykonanych robot z Dokumentacjg Projektowg oraz na
stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw;

*  Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

E6.2.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazaé¢ Inzynierowi wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentow nie mogg by¢ wbudowane.

E6.2.3.Badania w czasie wykonywania robét

* Uktadanie przewoddw

Podczas ukfadania przewoddw po zakonczeniu tych robot nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:
sprawdzi¢ zgodnos¢ wbudowywanych materiatow z przekazanymi Swiadectwami jakosci i atestami
poprawnos¢ wykonania mocowan przewodow ,

poprawnos$¢ montazu oznacznikéw adresowych, zgodnos¢ z Projektem utoZzenia przewodow .
Wszystkie pomiary utozonych przewodow i kabli nalezy wykonywac z czestotliwo$cig uzgodniong z
Inzynierem,

E6.2.4 Badania po wykonaniu roboét

Badania przewoddw i kabli, po zakonczeniu robét, musi wykonac niezalezna jednostka
gospodarcza, posiadajgca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca sie w wykonywaniu tego typu
ustug.

E7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest dla:
* Przewodow -1 m;
E8. ODBIOR ROBOT

E8.1 Ogolne zasady odbioru robot



Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych czes¢ | Budownictwo Ogdine.

E8.2 Odbidr koncowy

Przy odbiorze koncowym powinny byé dostarczone oprécz dokumentéw wymaganych w

Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych czesc¢ |
Budownictwo Ogdlne réwniez protokoty badania przewodow.

E9. PRZEPISY ZWIAZANE

* Polskie normy

1. PN-/HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych: catos¢ normy wielo

arkuszowe;j

2. PN-87/E-01201 Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia.

3. PN-HD 21.4S2 Przewody o izolacji polwinitowej na napiecie znamionowe nieprzekraczajgcej
450/750V. Czes¢ 4: Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej do uktadania na state.

4. PN-EN 90500 Przewody o izolacji polwinitowej: wszystkie arkusze

5. PN-EN 90550 Przewody o izolacji gumowej: wszystkie arkusze.

6.PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

7.Norma N-SEP-E-004:2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

8.PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce

polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 6,6kV. Kable

elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1kV.

9.2. Inne dokumenty.

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12-04-2002 w sprawie warunkoéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. z dnia 15-06-2002 Nr 75, poz. 690, z pézn.
zm.).

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06-02-2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robo6t budowlanych. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 ).

3. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z 17-09-1999 (Dz. U. Nr 80 poz. 980) w sprawie
bezpieczenhstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach elektrycznych.

4. Zarzgdzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie

doboru przewodow i kabli elektroenergetycznych do obcigzen pragdem elektrycznym.

5. Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energetyczne (Dz.U. nr 54, poz. 348), z p6zniejszymi zmianami.
6. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 grudnia 2004r. w sprawie szczegotowych
warunkow przytgczania podmiotéw do sieci elektroenergetycznych, o ruchu i eksploatacji tych sieci.
(Dz. U. z 2005r. Nr 2).

7. Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlanych czes¢ D: Roboty instalacyjne
elektryczne, zeszyt 2 i 3: wyd. Instytut Techniki Budowlanej 2004 rok.

F- Instalacja odgromowa
Fl. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z
obowigzujgcymi Polskimi Normami.

. Pojecia ogdlne

Zwod poziomy — element instalacji odgromowej stuzgce do przechwytywania energii wytadowania
atmosferycznego montowany na chronionym obiekcie .

Przewo6d odprowadzajgcy — element instalacji odgromowej stuzgce do potgczenia zwodow ze
ztgczem pomiarowym kontrolnym

Przewo6d wyréwnawczy— element instalacji ochrony przeciwporazeniowej stuzgce do wyréwnania
potencjatu elektrycznych w urzadzeniach technologicznych w ktérych moze sie pojawic napiecie
niebezpieczne dla cztowieka .



Ztacze kontrolne — element instalacji odgromowej stuzgcy do wykonania pomiarow rezystancji
uziomu i sprawdzenia ciggtosci przewodoéw odgromowych.

Przewdd uziemiajacy — element instalacji odgromowej stuzgcy do potgczenia czesci naziemne;j
(zwody)z czescig podziemng (uziom)wykonanej instalacji odgromowe;j.

Uziom — element instalacji odgromowej stuzgcy skutecznego odprowadzenia tadunku
elektrycznego pochodzgcego od wytadowania atmosferycznego do potencjatu ,ZIEMI”

F2. MATERIALY

F2.1 Uwagi ogdine

+ Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ Swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty,
Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

+ Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow,
powinny one zosta¢ poddane ponownemu badaniu.

+ Stosowanie materiatdow zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i Inzyniera.

+ Materiaty zaakceptowane przez Inzyniera nie mogg by¢ zmienione bez jego zgody.,

F2.2 Materialy

» zlgcza metalowe ocynk

+  drut stalowy ocynkowany typ DFe/Zn fi 8 mm

+ ptaskownik stalowy ocynkowany typ Fe/Zn 25x4, Fe/Zn 30x4mm
» linka LYg 16mm2

+ linka IYg 4mm2

* puszka hermetyczna PK-5

F2.3 Skladowanie materiatéw

* Materialty wymienione w F2. powinny by¢ w miejscu suchym tak aby nie mialy bezposredniego
kontaktu z wodg .
F3. SPRZET

+  Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére spetniajg wszystkie wymagania
wynikajgce z technologii robot i gwarantujg wysokg jako$¢ realizowanych robot. Sprzet musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

« Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje potwierdzone certyfikatami i staz pracy gwarantujgcy wysokg jakos¢, wykonania
robot.

F4. TRANSPORT

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

F5. WYKONANIE ROBOT
F5.1 Wykonanie instalacji odgromowej potagczen wyréwnawczych

+ Zwody na dachu i przewody odprowadzajgce wykona¢ drutem DFe/Zn fi 8 mm metodg naciggu
stosujgc uchwyty naciggowe ze $rubg ,rzymskg” i uchwyty przelotowe , na kominach na obydwu jego
koncach nalezy wykona¢ zwdd pionowy z drutu jak wyzej wystajgcy min 0,8 m ponad gérng krawedz
komina

+ Przewody odprowadzajgce prowadzi¢ pod warstwg ocieplenia zewnetrznego budynku w rurze
ochronnej.

»  Zigcza kontrolne pomiarowe montowaé na wysokosci h = 1,0 mb od gruntu .

* Uziom otokowy i przewdd uziemiajgcy wykona¢ ptaskownikiem Fe/Zn 25x4 mm , Fe/Zn 30x4mm .
* Potaczenia podziemne spawane z zabezpieczeniem antykorozyjnym .



» Z uziomem otokowym potgczy¢ otok istniejgcego budynku hospicjum oraz metalowe elementy
podziemnej instalacji wod — kan , natomiast w czesci naziemnej instalacji z projektowanym zwodem na
dachu nalezy potgczy¢ pokrycie i opierzenia metalowe na dachu .

Gtéwna szyne potgczen wyréwnawczych wykonac linkg LYg 16mmz2 uktadang pod tynkiemoraz na drabince
w ciggach komunikacyjnych . Przy chronionym urzgdzeniu zamontowa¢ nascienng puszke hermetyczng
stuzgcg do potgczenia przewoddw ochronnych, potgczenie urzadzenia z szyng wykonac linkg LYg 4mm2.
Izolacja przewodow ochronnych winna posiada¢ kolor zétto — zielony.

F6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT F6.1 Kontrola
jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robo6t muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

F6.2 Kontrola jakosci robét
F6.2.1.Uwagi ogdlne

Kontrola jakos$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robét z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jakosci podlegajg
prace zwigzane z wykonaniem instalacji oswietleniowej. Kontrola jakosci robét powinna obejmowac
nastepujgce badania:
* zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa:
- zastosowanych materiatéw.

+ Sprawdzenie zgodnosci polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych robot z

Dokumentacjg Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie
ogledzin i pomiaréw;
. Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.
F62.2 Czynnosci przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robé6t, Wykonawca powinien przekazac¢ Inzynierowi wszystkie
Swiadectwa jako$ci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢
wbudowane.

F6.2.3 Badania w czasie wykonywania robot
* sprawdzenie ciggtosci wykonanych zwodow.

sprawdzenie ciggtosci uziomu otokowego oraz zabezpieczenia antykorozyjnego przed zasypaniem
» sprawdzenie poprawno$¢ wykonania potgczen,
» sprawdzenie gtebokosci wykopu do utozenia uziomu otokowego
F6.2.4 Badania po wykonaniu roboét

Badania instalacji odgromowej po zakonczeniu robét, musi wykona¢ niezalezna jednostka gospodarcza,
posiadajgca odpowiednie uprawnienia i specjalizujgca sie w wykonywaniu tego typu ustug.

F7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej ,WWymagania ogéine”.
Jednostkg obmiarowg jest dla:

+ zlgcza - 1 szt,
+ ptaskownik DFGe/Zn 25x4 mm -1mb
e drut DFe/Zn fi 8mm -1mb

F8. ODBIOR ROBOT
F8.1 Ogdlne zasady odbioru robot



Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych czes¢ | Budownictwo Ogdine.

F.8.2 Odbior techniczny koncowy

Przy odbiorze kohcowym powinny by¢é dostarczone oprécz dokumentéw wymaganych w
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych czes¢ |

Budownictwo Ogolne rowniez protokoty badania instalacji oswietleniowej i pomiaréw natezenia
oswietlenia.

F9. PRZEPISY ZWIAZANE

. Polskie Normy

1. PN-/HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych: cato$¢ normy wieloarkuszowej
2.PN-86/E-05003/01 i 02 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.

3.PN-IEC 61024 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych: catos¢ normy wieloarkuszowe;j.

9.2. Inne dokumenty.

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12-04-2002 w sprawie warunkoéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. z dnia 15-06-2002 Nr 75, poz. 690, z pézn.
zm.).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06-02-2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robo6t budowlanych. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 ).

3. Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energetyczne (Dz.U. nr 54, poz. 348), z p6zniejszymi zmianami.
4. Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlanych czes¢ D: Roboty instalacyjne
elektryczne, zeszyt 2 i 3: wyd. Instytut Techniki Budowlanej 2004 rok.

DEMONTAZ INSTALACJI | URZADZEN ELEKTRYCZNYCH

11 WSTEP

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot demontazowych osprzetu techniczna instalacji elektrycznych.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robo6t w niej
zawartych. Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednio
normami i przepisami.

1.2. MATERIALY

Zakres obejmuje nastepujgce elementy podlegajgce demontazowi w czeéci lub w catosci :

- demontaz opraw oswietleniowych

- demontaz tgcznikow

- demontaz gniazd

- demontaz puszek pod osprzet

- demontaz przewoddw

- demontaz tablic rozdzielczych

- demontaz instalacji niskopradowych

1.3. TECHNOLOGIA WYKONANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek wykonania demontazu instalacji i osprzetu elektrycznego w taki sposéb aby
elementy demontowanych urzgdzeh nie zostaty uszkodzone w czasie demontazu .W przypadku
niemoznosci zdemontowania elementéw urzadzen bez ich uszkodzenia wykonawca powinien
powiadomi¢ o tym Inwestora i uzyskac¢ od niego zgode na ich uszkodzenie lub zniszczenie . W
szczegolnych przypadkach wykonawca moze pozostawi¢ elementy instalacji elektrycznej bez jej
demontazu (np. przewody $cianie bez napiecia ) o ile uzyska na to zgode Inwestora . Wykonawca
zobowigzany jest do przekazania Inwestorowi zdemontowanych materiatow i urzadzen elektrycznych we
wskazane przez niego miejsce . Z powyzszego przekazania winien by¢ sporzgdzony protokét z
pieczgtkami i podpisami upowaznionych osob reprezentujgcych obydwie strony . Protokét nalezy
sporzadzi¢ w dwbch egzemplarzach po jednym z kazdej ze stron .



1.4. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot obejmuje :

1) sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykonania roboét (ubiér ochronny narzedzia,
sprzet, znajomos¢ technologii rozbiérki i warunkéw BHP),

2). sprawdzenie rozliczenia materiatéw pochodzacych z rozbiérki i demontazu wg rodzaju materiatu i
grupy oraz okre$lenie ich ilosci

3) wybrakowanie i przeklasyfikowanie materiatow pochodzacych z demontazu

4) sprawdzenie rozliczenia materiatéw pochodzgcych z demontazu



