SST D-02.00.01. Roboty ziemne

D - 02.00.01 — (D-02.01.01. D-02.03.01) ROBOTY EMMINE
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaefihhicznej (SST)sswymagania dotyegce wykonania
i odbioru liniowych robét ziemnych dla zamierzenjarzebudowa ul. Potokowej w Przeghy'.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest ostasa jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionychpht.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budolwy |
modernizacji drog i obejmgij SST. D-02.01.01, SST.D-02.03.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego

spetniajca warunki stateczigoi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokdai¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rzdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych
w osi hasypu lub wykopu.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania négympotazone w obgbie pasa robét drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.14. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania

wykopdw, a nie wykorzystanych do bwgiacasypdw oraz innych prac zganych z tragdrogova.
1.4.15. Wskaznik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

| = Pe
° pds

gdzie:

04 - gestaié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], Ry

Pas - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgokwd optymalnej, zgodnie

z PN-B-04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/im

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdédw niespoistych, okflmna

wg wzoru:
U= dﬂ
le
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dip - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
1.4.17 Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
L -Ex
0 E1

gdzie:
E;-modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsziatigaeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E,-modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornyatigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

1.4.19. Pozostate okienia podstawowe gs zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymanig og6lne” pkt 1.4.
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SST D-02.00.01. Roboty ziemne

1.5. Ogodlne wymagania dotycece robo6t
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

Do wykonania nasypu nafe zastosow& wytgcznie grunt budowlany z dowozu, nagaj s do budowy
nasypow drogowych i spetnigy wymagania dla grupy &nosci podiaza G1 ( niewysadzinowy) - humus.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wedem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegoinienie | Jed- Grupy gruntéw
whasciwosci nostki | niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ 9lina piasz-  czysta zyita, glina
- Swir gliniasta _zvyiqz_#a, glina pqusta zwita
— pospotka ~ rumosz ; it, it plaszgzys-ty, it pylasty
X .. ardzo wysadzinowe
- piasek gruby gliniasty ~ piasek gliniasty
- piasekéredni |- zwir gliniasty |_ pyt pyt piasz-czysty
- piasek drobny| - pospotka - glina piasz- czysta, glina, glina
- zuzel gliniasta pylasta
nierozpadowy - it warwowy
2 Zawartdé
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarng¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéazke mozliwoscig korzystania
Z nas¢pujacego spratu do:
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruni@pycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia
do hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe itp.),
— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor érodkéw transportowych oraz metod transportu powiniB¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olgfosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeglvansportu. Wydajnié srodkow
transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajciosprzitu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).
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SST D-02.00.01. Roboty ziemne

Zwigkszenie odlegixi transportu ponad wado zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone odlegkri nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.5.2. Dokladtio
wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dwicksze
niz £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyckednych robét ziemnych nie ne przekracza+ 1 cm i -3
cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegionéroli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji,
oraz z dokumentagrojektova.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robét
Czynnéxi wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania robét okidono w pkcie 6 SST.D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego oeeej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensenmta.

6.3.2.Réwnai¢ skarp
Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.3.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z zatlbonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku géwtdla ktérych nie mina okrdli¢ wskanika zagszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztalceniag] zgodnie z normPN-S-02205:1998

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,tas
odrzucone. Ji materiaty nie spetniace wymaga zostalg wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniara
Wykonawca wymieni je na wéaiwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwiecksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawega jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier mae uzna wadce za nie majcag zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ikei& potrmcen za obnkong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robopodano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
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SST D-02.00.01. Roboty ziemne

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-IS0O10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie hooodksztatcenia nawierzchni podatnych i paato
przez obcjzenie plyh

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraze2002.

PobdE
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SST D-02.00.01. Roboty ziemne

D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V

Wykonanie wykopdw mechanicznie w gruntach kat. I-Vz transportem urobku na nasyp
na odlegté¢ do 6 km

Wykonanie wykopdw mechanicznie w gruntach kat. I-Vz transportem urobku na odkiad
na odlegté¢ do 6 km

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaefihhicznej (SST)gswymagania dotyegce wykonania
i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych podcag&onania: ,Przebudowa ul. Potokowej w Przghay

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych i obejmuj
wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych:
— mechanicznie w gruntach kat. 1-V, z transportenblicow miejsce wbudowania w nasyp, na odléglbo 6 km,
— mechanicznie w gruntach kat. I-V, z transportenblatona odktad, na odlegi®do 6 km.

Okreslenia podstawowe - Podstawowe okiéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
Ogdlne wymagania dotycgce robdét ogdlne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wys¢pujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedrzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i pétsztywnych powinien o
charakteryzowa si¢ grum nosnosci G; Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy$msci, nalezy
podiaze doprowadzi do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwsSST.

3. SPRZET wymagania i ustalenia dotygze sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT wymagania i ustalenia dotygze transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST DB021 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykogmn, podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdiiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimiera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimty byt bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ilezynier dopyci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw,ayajle odpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

O ile warunki kontraktu lub wskazaniazimiera nie stanowiinaczej grunty nieprzydatne do budowy
nasypoOw oraz nadmiar gruntu z wykopu powinny tywiezione na odktad poza teren budowy i zagospnsana
przez Wykonawe. Wybdr lokalizacji odktadu naly do Wykonawcy. Lokalizacja musi byaakceptowana przez
Inzyniera. Niezalenie od tego, Wykonawca musi uzyskagod: wiasciciela terenu.

Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu
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SST D-02.00.01. Roboty ziemne

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotabemnych powinno spetriawymagania,
dotyczzce minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét mih

Minimalna wartd¢ | dla:

Strefa autostrad innych drég

korpusu i drog Kategoria ruchu Kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm

od powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Dla wykopow dotycacych chodnika i zjazdéw indywidualnych minimalnarte& wskanika zagszczenia
w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych, avstwie gérnej o gruldoi 20 cm, powinna wynoé&i0,97.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydie spelniaj wymaganego wskaika
zag;szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartdsici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignicte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych, to nafepodié srodki w celu ulepszenia gruntu podény umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagtm wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone
w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akagigtazynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢é warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nalgtawie
pomiaru wtdrnego modutu odksztatcenia E2 zgodri?@z02205:1998 [4] rysunek 4.

5.2. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébaevarstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6i,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzenigodnagci z wymaganiami okigonymi
w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontszlczeg6la uwag; nalezy zwrdck na:
a) sposoOb odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczéw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igo zakaiczeniu,
d) dokfadnd¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00M@nagania ogoélne” pkt 8.
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SST D-02.00.01. Roboty ziemne

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Nie wystpuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:

a) dla wykonania wykopu mechanicznie z transportem urbku na nasyp lub na odktad:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem lub odkfad (do 6 kobejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu i skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

- ewentualne wykonanie, a ngshie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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D-02.03.01. WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghnicznej (SST)gswymagania dotyee wykonania
i odbioru nasypow dla zamierzenia: ,,Przebudowadokokowej w Przemiju”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t jak w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drog i obejmujvykonanie nasypow — opaska ziemna.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycre materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-02.00.01 pkt
2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobor spratu zageszczapcego

Sprat do zagszczania powinien léyzatwierdzony przez hyniera.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0Q100kt 5.

4.2. Ukop i dokop
4.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyvskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokuatach
kontraktowych lub przez f#yniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawenusi by ono
zaakceptowane przezzymiera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyak dobranezeby zapewrdi przewdz lub przemieszczanie gruntu
na jak najkrétszych odlegtoiach. O ile to maliwe, transport gruntu powinien odbywvaie w poziomie lub zgodnie
ze spadkiem terenu. Ukopy mpaqiieé ksztalt poszerzonych rowdw przylegtych do korpuskopy powinny by
wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej lldu gej stronach.

4.2.2.Zasady prowadzenia rob4t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu zmorozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgadgémie przez layniera. Gébokasé
na jaky nalezy ocent przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powilnyg odspajane, chybae wymaga tego dagi
do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokemasyp. Odspojone przez Wykonawgrunty nieprzydatne
powinny by wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadngmze wskazaniami igniera. Roboty te dula
witgczone do obmiaru robét i optacone przez Zamaegmjo tylko wéwczas, gdy odspojenie gruntow
nieprzydatnych byto konieczne i zostalo potwierdzpnzez layniera.
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Dno ukopu naley wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku zwego splywu wody.
O ile to konieczne, ukop (dokop) nayeodwodné przez wykonanie rowu odptywowedo.
Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieze®@n naruszastatecznéci zbocza.

4.3. Wykonanie nasypow

4.3.1.Zaggszczenie gruntu i Boosé w podiazu nasypu
Wykonawca powinien skontrolowawnskaznik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zaleggjch w strefie
podtaza nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskaznika zagszczenia jest mniejsza
niz okreslona w tablicy 1, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.
Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgniete przez bezpwednie
zagszczanie podia, to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajgce uzyskanie
wymaganych wartiei wskanika zagszczenia.

Tablica 1. Minimalne wartai wskaznika zagszczenia dla podia nasypéw do gb. 0,5m od powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartd¢ I, dla:
0 wysokaci, Autostrad i drog innych drég
(m) ekspresowych kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 1,00 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru wtdérnego
modutu odksztatceniaizgodnie z PN-02205:1998.
Zasady wykonania nasypow

4.3.2.1.0g0lne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegoofilu podtwznego, ktore
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzdhieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczagez
Inzyniera. W celu zapewnienia statec&rio nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalerzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy nalgy wykonywa: metod, warstwowy, z gruntdw przydatnych do budowy nasypéw (grup&nosei
podtaza G1). Nasypy powinny léywznoszone rdwnomiernie na calej szekako

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zateosci od rodzaju gruntu i spetu
uzywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipi¢ dopiero
po stwierdzeniu przez kgniera prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;j.

c) Warstwy gruntu prgpuszczalnego nate wbudowywa& poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
(0o wspoiczynniku K,< 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okolo 49%%. Kiedy nasyp jest budowany
w terenie ptaskim spadek powinienc¢bgbustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpg@dwinien
by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedioie powierzchni warstwy powinno uniegtioviac
lokalne gromadzeniegivody.

d) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniert typzzwiocznie wbudowany w nasypzynier moe
dopuci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegezgibczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

4.3.2.2.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerékbdo 1,0 m.
Spadek gornej powierzchni stopni powinien wyteEo+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyci¢cie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przylebtyczséci nasypu,
wykonanych z gruntéw o #@ych wigciwosciach lub w rénym czasie.

4.3.3.Zag:szczenie gruntu
4.3.3.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej r@apiu, powinna by zag:szczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkow.
Roziazone warstwy gruntu natg zag;szcz& od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

4.3.3.2.Wilgotnos¢ gruntu
Wilgotnas¢ gruntu w czasie zggzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej, z tolerangj

a) w gruntach niespoistych 2 %
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b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %52 %
c) w mieszaninach popiotowadzlowych +2%, -4 %

4.3.3.3.Wymagania dotycce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, esagzenie warstwy natg okreilac za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego roddksztatcenia.

4.4. Odktady
4.4.1.Warunki og6lne wykonania odktadow

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktérestady
pozyskane w czasie wykonywania wykopow, a ktérehgiy wykorzystane do budowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z tragdrogow.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkiad,zeli:

a) stanows nadmiar ohjtosci w stosunku do obfosci gruntow przewidzianych do wbudowania,
b) s3 nieprzydatne do budowy nasypOw oraz wykorzystamidannych pracach, zwzanych z budow trasy
drogowej,

Wykonawca mge przypé, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkow tylko wéwczas, gdy zostato
to jednoznacznie okéne w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez Iayniera.

4.4.2 .1 okalizacja odktadu

Jezeli pozwalaj na to wiaciwosci materiatdbw przeznaczonych do przewiezienia nitemt] materiaty
te powinny by w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniawdtsztucznych wyrobisk
oraz do ewentualnego poszerzenia nasypow. Robgqgwinny by wykonane zgodnie z dokumentagjrojektovy
i odpowiednimi zasadami, dotygzymi wbudowania i zaggzczania gruntdw oraz wskazéwkamiyniera.

Jeli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ntgjsub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie
on usungty przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazklzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynid@g z ewentualnych uszkodzé&rodowiska naturalnego wskutek
prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejsbuzajg Wykonawe.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

5.2. Sprawdzenie jakéci wykonania hasypow
5.2.1.Rodzaje badai pomiarow

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédnp wymaganiami okigonymi
w pktach 2,3 niniejszej specyfikacji, w dokumenitgcpjektowej i SST.
SzczegOla uwag; nalezy zwrdcié na:
a) badania przydatrioi gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidiowdzi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

5.2.2.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmijontrok:
- prawidtowasci wykonania skarp,

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgdédn@ wymaganiami
dotyczzcymi pochylé i doktadnaci wykonania skarp, okésonymi w dokumentaciji projektowe;.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106kD 7.

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr szécienny).
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Objctos¢ ukopu i dokopu édzie ustalona w metrach $eennych jako rénica ogdlnej ohgtosci nasypow
i ogolnej obgtosci wykopow, pomniejszonej o ofips¢ gruntdow nieprzydatnych do budowy nasypow,
z uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowegogt@s obgtosci gruntu w stanie rodzimym do @tpsci
w nasypie. Ohjtos¢ nasypOw bdzie ustalona w metrach $eennych na podstawie obliazez przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegd Ipoziom gruntu po uswtiu warstw gruntow
nieprzydatnych. Objos¢ odktadu ledzie okrélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakazmita
objetosci wykopow, powtkszonej o oljtosé ukopdw i obgtosci nasypow, z uwzghnieniem spulchnienia gruntu
i zastrzeen sformutowanych w pkcie 5.4.

7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.0Bpkt

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuije:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robat,
— pozyskanie gruntu (humus) z ukopu lub/i dokopupjedspojenie i zatadunek &adki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceiddwania,
— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp — opaskara,
— ew. wyckcie stopni
— Zzagszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwezanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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