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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamowienia

Celem jest wykonanie projektu rozbudowy instalacji sygnalizacji pozaru oraz
wykonanie przeciwpozarowego wylacznika pradu dla Sali gimnastycznej w ramach
zadania pn: ,,PROJEKT SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU W BUDYNKU PUZ
WE WLOCLAWKU”. Obiekt zlokalizowany jest przy ul. Obroncéw Wisty 1920 r.
21/25 we Wioctawku.

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru instalacji elektrycznej, instalacji teletechnicznych.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.2.

1.4. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z realizacjg nastepujacych prac:
e system sygnalizacji pozaru — przebudowa wraz z rozbudowa,
e przeciwpozarowy wylacznik pradu,

e przeprowadzenie prob i badan oraz potwierdzenie ich protokotami.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi

odpowiednimi normami i okresleniami zawartymi w ST Ogolna Specyfikacja Techniczna.

1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe nalezy wykona¢ w oparciu o
dokumentacje projektowsa, oraz aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
Przed oddaniem do uzytku wszelkich instalacji, nalezy wykona¢ odpowiednie

pomiary zgodnie z obowigzujacymi normami.



1.7. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy i
wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i1 otoczenie w stanie porzadku,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych nastepstwie jego

sposobu dziatania.

1.8. Bezpieczenstwo pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlno$ci ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg uwzglednione w
cenie  kontraktowej. Wykonawca  bedzie  przestrzegaé¢  przepisow  ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane

pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

Wszystkie elementy musza posiada¢ aktualne certyfikaty do ich stosowania w
budownictwie. Rodzaj atestow i dokumentow wymaganych dla ich potwierdzenia okreslaja

obowigzujace przepisy prawa budowlanego.
2.1. Rodzaje materialow

2.1.1. Kable, przewody
Telekomunikacyjny kabel stacyjny YnTKSYekw
e 7yly jednodrutowe wykonane z miedzi

e powtoka — kolor czerwony, uniepalniona



e napigcie pracy — 150 V

e rezystancja zyty 1 mm — 24 Q/km

e pojemno$¢ zyl — max 150 nF/km

e wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja zgodnosci
Bezhalogenowy przewod elektroenergetyczny HDGs FE180/PH90

e 7yly jednodrutowe wykonane z miedzi

e powtoka — kolor czerwony, bezhhalogenowa mieszanka polimerowa

e napigcie pracy — 300/500 V

e podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

e wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja zgodnoSci,

certyfikat zgodnos$ci

2.1.2. System sygnalizacji pozaru

Uniwersalna czujka dymu
e wykrywane pozary testowe — TF1-TF5, TF7-TF9
e dwa niezalezne detektory dymu
e tryby pracy — niezalezna praca dwoch detektoréw dymu IR lub UV,
o wspolzalezna praca dwoch detektorow,
o koincydencja dwoch detektoréw IR 1 UV
e zakres temperatur pracy — -25 °%c-55°C
e wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak
e automatyczne wykrywanie zabrudzenia
Gniazdo/podstawa
e gniazdo w wykonaniu konwencjonalnym
e mozliwo$¢ wspodtpracy z adresowalnymi czujkami dymu
e mozliwo$¢ podiaczenia zewnetrznego wskaznika zadziatania
Reczny ostrzegacz pozarowy
e zakres temperatur pracy —-10 °C — 55 °C (wykonanie wewnetrzne)
e wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak
e wykonanie natynkowe
Sygnalizator akustyczny
e napicie zasilania — 16-32,5 VDC

e pobdr pradu w stanie dziatania - <20mA



e natezenie dzwieku z odleglosci 1m>100dB

e temperatura pracy — -25 °C — 55 °C
Puszka polaczeniowa niepalna

e napigcie zasilania — max 125 VAC

o przekrdj przewodu — max 2,5mm’

e bezpiecznik — 0,375A

e szczelnos¢ obudowy — IP 20

e wspoOlpraca z sygnalizatorem akustycznym — tak

2.1.3. Przeciwpozarowy wylacznik pradu

e clement wykonawczy:
e wylacznik mocy o obcigzalno$ci 63A
e wyzwalacz przecigzeniowy — 50-63A
e wyzwalacz zwarciowy — 380-630A
e liczba biegunow — 3
e zwarciowa zdolno$¢ taczeniowa 36kA
e wyzwalacz wzrostowy — 230VAC
e przycisk uruchamiajacy — obudowa koloru czerwonego z przyciskiem koloru

zottego

2.1.4. Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Rury winidurowe sztywne/karbowane

Rury winidurowe powinny by¢ dobrane odpowiednio do ilosci 1 $rednicy przewodow
lub kabli uwzgledniajac ok. 30% rezerwy. Potaczenie rur wykonaé za pomoca ztaczek
kompensacyjnych. Montaz do podtoza powinien odbywac si¢ przy pomocy uchwytow
systemowych, w odpowiednich odstgpach.

Uchwyty odstepowe w wykonaniu niepalnym ze Srubg i kolkiem rozporowym
Uchwyt kablowy powinien by¢ w tej samej klasie odpornosci ogniowej co sam
przewod/kabel. Srednica powinna by¢ dobrana do przewodu, zgodnie z zaleceniami
producenta. Srube z kotkiem rozporowym bedacych w tej samej klasie odpornosci co
uchwyt, nalezy dobra¢ do rozmiaru uchwytu. Zastosowany osprzet powinien utrzymac

sprawno$¢ funkcjonowania urzadzen przez czas 90 min



3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jako$ci
1 wytrzymalosci oraz powinien posiadaé wymagane parametry techniczne. Powinien by¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.
Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero
po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego 1 wiasciwego dzialania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby niepowolane. Wszystkie

urzadzenia muszg mie¢ aktualne badania techniczne, pomiary.

4. TRANSPORT I PRZECHOWYWANIE

Podczas transportu na budowe oraz na stanowisko robocze nalezy zachowaé
ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatow. Transport oraz przechowywanie urzadzen moze
odbywac si¢ tylko 1 wytgcznie zgodnie z zaleceniami producenta urzadzenia.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatow na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego lub problemow

zwigzanych z przechowywaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub
kontraktem, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji
technicznych oraz projektem organizacji robot. Wszystkie roboty musza by¢ wykonane przez
wykwalifikowanych pracownikow stosownie do rodzaju robot i kierowane przez osoby

posiadajace odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane.

5.1. Wykonanie tras kablowych, ukladanie przewodow

Trasy kablowe w pomieszczeniach wykonywa¢ w listwach teletechnicznych
natynkowo. Na przejsciach przez $ciany 1 stropy, w szczego6lnosci migdzy strefami
pozarowymi, o ile to konieczne, wykona¢ uszczelnienia ogniowe. W miejscach
wystepowania sufitow podwieszanych instalacj¢ uktada¢ natynkowo oraz w rurkach
teletechnicznych. Dopuszcza si¢ rdwniez montaz natynkowy przy pomocy uchwytéw
odstgpowych.

Montaz rurek/listew teletechnicznych, ukladanie przewodow/kabli

Charakterystyka prac:

e trasowanie



e wiercenie otworéw $lepych

e osadzanie kotkow rozporowych

e przymocowanie uchwyt pod rurki lub listew

e odmierzenie i odcigcie przewodu

e weciagni¢cie przewodow w rurke lub utozenie w listwie
Montaz uchwytow odstepowych, ukladanie przewodow/kabli
Charakterystyka prac:

e trasowanie

e wiercenie otwordw slepych

e osadzanie $rub rozporowych

e odmierzenie i odcigcie przewodu

e przykrecenie uchwytu z przewodem

5.2. Wykonanie systemu sygnalizacji pozaru

Podczas instalowania czujek nalezy zwrdci¢ uwage, aby instalowaé je w
centralnych miejscach pomieszczenia. O ile okaze si¢ to niemozliwe, czujki przesungé z
uwzglednieniem ponizszych warunkow:

e odlegtos$¢ od $cian 1 przepierzen — min. 0,5 m

e wolna przestrzen wokot czujki — min. 0,5 m

e odlegtos¢ czujki od wlotu $wiezego powietrza — ok. Im.

Opisy pomieszczen wykona¢ zgodnie z opisami zawartymi na rysunkach oraz w
uzgodnieniu z administratorem obiektu.

Przewody petli  dozorowych  uktada¢ natynkowo w  przestrzeniach
miedzystropowych. W pozostatych przypadkach przewody uktada¢é w listwach

teletechnicznych.

Wszystkie przewody niepalne ulozy¢ na podtozu iuchwytach bedacych w tej
samej klasie odpornos$ci ogniowej co sam przewdd. Wszelkie potaczenia wykonaé w

puszkach niepalnych.

Rodzaje przewodéw 1 miejsce lokalizacji urzadzen podane sg na zataczonych

rysunkach.



5.3. Wykonanie przeciwpozarowego wylacznika pradu
Obiekt zasilany jest z rozdzielni gltownej zlokalizowanej w budynku

dydaktycznym. Na elewacji sali gimnastycznej zabudowane jest ztacze kablowe
oznaczone jako ZK-1. Znajduja si¢ w nim dwie wewng¢trzne linie zasilajace. Jedna zasila
dom studenta, natomiast druga sal¢ gimnastyczng. Obecnie dom studenta wyposazony jest
z przeciwpozarowy wytacznik pradu.
Istniejace ztacze nalezy zdemontowaé wraz z aparatami elektrycznymi. W tym samym
miejscu nalezy zabudowaé nowe ztacze kablowe z mozliwoscig zainstalowania w nim
zdemontowanych oraz nowych aparatow elektrycznych zgodnie =z zalgczonymi
schematami.

Wytacznik w postaci przycisku zabezpieczonego szybka, zlokalizowano wewnatrz
budynku w wiatrotapie. Przycisk powinien posiada¢ obudowe koloru czerwonego i by¢
potaczony w wyzwalaczem wzrostowym przewodem niepalnym o odpornosci ogniowe]

E90. Po zamontowaniu urzadzen, oznakowac¢ je znakiem ochrony przeciwpozarowej.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca powinien zadba¢, aby jako$¢ materialdw, urzadzen i montazu byta
zgodna z dokumentacjg projektowa, niniejsza specyfikacja i przedmiarem robot.
Kontrola winna sktadac¢ si¢ z:
e ogledziny — majace da¢ pozytywng odpowiedz, ze zainstalowane na state
urzadzenia  elektryczne  spelniaja  wymagania  bezpieczenstwa  podane
w odpowiednich normach przedmiotowych, i Ze zainstalowane wyposazenie jest
zgodne z instrukcjami producenta, tak aby zapewniato jego poprawne dzialanie,
e proby i pomiary — majace da¢ odpowiedz czy zachowane s3 wymagane parametry
techniczne instalacji 1 urzadzen.
Proby dotycza badan i pomiaréw. Wyniki prob stwierdzone protokolarnie powinny by¢

przedstawione komisji odbioru robot.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robdt, Wykonawca powinien zapozna¢ = si¢
z dokumentacja techniczna, przeprowadzi¢ wizje lokalng w obiekcie. Zapozna¢ si¢ z

istniejaca czescig instalacji, podlegajacej likwidacji.



6.3. Badania w czasie wykonywania robot

Po wytrasowaniu tras kablowych, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich tras
z dokumentacja projektowa. Po utozeniu przewodow, sprawdzi¢ ciaglos¢ zyt roboczych.

Wykona¢ pomiary rezystancji izolacji.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
¢ 1m dla uktadania tras kablowych,

e 1szt. dla montazu urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT

Catos$¢ prac zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej odbiorczej w w/w proj.
obickcie winien wykona¢ wyspecjalizowany zakltad z branzy elektroenergetycznej
posiadajacy odpowiednie uprawnienia.

Catos¢ prac wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami. Przed oddaniem do
eksploatacji wykonanych poszczegolnych instalacji w w/w proj. obiekcie nalezy wykonac
wymagane pomiary zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami.

Po wykonywaniu instalacji systemu sygnalizacji pozaru nalezy wykona¢ nastepujace

pomiary i1 sprawdzenia:

1. Sprawdzenie wykonania dokumentacji powykonawczej dla instalacji wraz
z kontrolg wprowadzenia zmian w stosunku do projektu
budowlanego/wykonawczego,

2. Sprawdzenie posiadania przez zamontowane urzadzenia waznych $wiadectw
dopuszczenia, certyfikatow dopuszczajagcych do stosowania w  ochronie
przeciwpozarowej,

3. Sprawdzenie przeprowadzenia szkolen w zakresie obslugi systemow.

4. Przeprowadzenie prob pozarowych z kontrolg poprawnosci dziatania systemu
sygnalizacji pozaru i instalacji zwigzanych takich jak wentylacja, klapy ppoz.,
oddymianie, sterowanie drzwiami.

Zakres przeprowadzonych prob powinien obejmowaé testowe zadymienie czujek z kazdej
strefy pozarowej 1 uruchomienie r¢cznych ostrzegaczy pozarowych oraz sprawdzenie
zadziatania wszystkich urzadzen zwigzanych z dana strefa (sygnalizatory akustyczne,
sterowania wentylacja, klapami ppoz., oddymianiem).

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w czasie odbioru
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- sprawdzenie wzrokowe, czy instalacje sa zgodna z dokumentacja; sprawdzeniu powinny
podlega¢ wszystkie parametry, ktore przez ogledziny da si¢ skontrolowac,
- sprawdzenie uzytych materiatow, w zakresie zgodno$ci z obowigzujacymi przepisami i
przywotanymi normami,
- przeprowadzenie prob funkcjonalnych prawidlowej pracy systemu, tacznie z interfejsami
urzadzen pomocniczych i sieci transmisji, przez uruchomienie uzgodnionej liczby ostrzegaczy
pozarowych w instalacji,
- przeprowadzenie prob wspotdziatania instalacji 1 urzadzen przeciwpozarowych oraz
systemow wysterowywanych przez SSP,
- sprawdzenie prawidtowosci adresowania poszczegdlnych czujek lub ich stref.
Po wykonaniu przeciwpozarowego wylacznika pradu nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
czynno§ci:

1. Sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania wylacznika pradu zgodnie z projektem
wykonawczym.
Dokonac¢ kontroli dokumentéw przedstawionych do odbioru.
Sprawdzi¢ §wiadectwa dopuszczenia na zastosowane elementy.

Sprawdzi¢ protokoly pomiarowe.

wok N

Przeprowadzi¢ probne wylaczenie zasilania poprzez uruchomienie wylacznika ppoz.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

e Ekspertyza techniczna stanu ochrony przeciwpozarowej opracowana w grudniu
2021 r.

e Postanowienie Kujawsko-Pomorskiego Komendanta Panstwowej Strazy Pozarnej
WZ.52840.58.2022.2.MP z dnia 10.02.2022 r.

e Postanowienie Kujawsko-Pomorskiego Komendanta Panstwowej Strazy Pozarnej
WZ.52840.59.2022.2.MP z dnia 10.02.2022 r.

e Postanowienie Kujawsko-Pomorskiego Komendanta Panstwowej Strazy Pozarnej
WZ.52840.60.2022.2.MP z dnia 10.02.2022 r.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dn. 14 listopada 2017 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich

usytuowanie (Dz. U. z 2017 r. poz. 2285)
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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 24 lipca 2009 r. w sprawie
przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode drog pozarowych (z 2009 r. Dz. U. nr
124 poz. 1030

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i
terenéw. (Dz. U. z 2010 r. nr 109 poz. 719)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 2020 poz. 471),

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej ( Dz. U. z 2017 r.
poz. 736 ze zmianami.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. ,,w sprawie
szczegotowego zakresu 1 formy projektu budowlanego" (Dz.U.120 z 2012 r. poz.
462 ze zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. ,,w sprawie
szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego" (Dz. U. z 2013 r. poz. 1129),

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym,

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych --
Doboér i montaz wyposazenia elektrycznego -- Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwata
przewodow,

PN-IEC 60364-5-52:2002Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych --
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie.

System sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania,

instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji PKN-CEN/TS 54-14.
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