SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Przedmiot zamowienia: Wymiana dzwigu osobowego

Obiekt: Stolowka studencka ul. Klemensiewicza 3
31-425 Krakow

Zamawiajacy:
Uniwersytet Rolniczy im. Hugona Kollataja w Krakowie
31-120 Krakow, al. Mickiewicza 21

Jednostka opracowujaca specyfikacje: Dzial Nadzoru Technicznego Uniwersytetu
Rolniczego w Krakowie

Grupy robot:

CPV 45110000-1 - Roboty budowlane

CPV 45313100-5 - Instalowanie wind

CPV 45310000-3 - Instalacje elektryczne
Opracowujacy: Stanistaw Luczynski - branza budowlana

Rafal Gora - instalacje elektryczne

Data opracowania: kwiecien 2022 r.



Spis zawartosci specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
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STB - 00 Wymagania og6lne

STB- 01 Roboty budowlane

STB- 02 Dostawa i montaz dzwigu osobowego
STB- 03 Roboty elektryczne

Zataczniki do STWiOR

- rzut parteru

- rzut pigtra

- rzut szybu dzwigu
- rzut maszynowni

ST B-00 Wymagania ogolne

Obowiazki Zamawiajacego

Przekazanie placu budowy - Zamawiajacy przekaze Wykonawcy plac
budowy. Z czynno$ci tych zostanie sporzadzony protokot.
Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Przeniesienie pracownikOw wraz z wyposazeniem 2z miegjsca
prowadzenia robot

Obowiazki Wykonawcy

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego
przygotowanie zawodowe do petnienia samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie. Wymagane uprawnienia budowlane w
specjalnosci konstrukcyjno-budowlanej bez ograniczen.
Opracowanie i przekazanie Zamawiajacemu projektu
zagospodarowania  placu  budowy, projektu  organizacji i
zabezpieczenia robot w czasie trwania budowy.
Przekazanie Zamawiajagcemu os$wiadczenia kierownika budowy o
podjeciu obowigzkéw kierowania budowa
Przekazanie Zamawiajagcemu sporzadzonego przez kierownika ,,Planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”
Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z
wymogami prawa budowlanego. Tre$¢ tablic i miejsce ustawienia
nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym. Wykonawca ponosi peing
odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy, od momentu przejecia
do odbioru koncowego. W miar¢ postepu robodt, plac budowy
powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne materialy, sprzet i
zanieczyszczenia.
Zorganizowanie placu budowy w tym wyznaczenie punktow
wysokosciowych jako przyjetych punktéw i poziomow odniesienia
Zabezpieczenie dostawy mediow z miejsc wskazanych przez
Zamawiajacego
Ochrona $rodowiska na placu budowy i poza jego obrgbem, w tym
ochrona przed:
A) Zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami, a w
szczegoOlnosci: paliwem, olejem, chemikaliami.



B)  Zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami

C) Mozliwos$cig powstania pozaru

D) Niszczeniem drzewostanu na terenie budowy 1 na terenie

przyleglym

Ochrona istniejacych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed
rozpoczeciem robot budowlanych
Pelna odpowiedzialno$¢ za opiek¢ nad wykonywanymi robotami,
materiatami oraz sprz¢tem znajdujacym si¢ na placu budowy (od
przejecia placu do odbioru koncowego robot).
Odpowiedzialno$¢ za wszelkie zniszczenia i1 uszkodzenia wlasnosci
publicznej i prywatne;.
Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego
zaplecza socjalno-sanitarnego i nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia

Materialy i sprzet

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z
obowigzujagcymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i $wiadectwa
dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacje¢ inspektora nadzoru
Przechowywanie 1 sktadowanie materialéw - w sposob zapewniajacy
ich wlasciwg jako$¢ i przydatnos¢ do robot

Sktadanie materiatow wg. asortymentu z zachowaniem wymogoéw
bezpieczenstwa i umozliwieniem pobrania reprezentatywnych probek

Transport

Dobor $rodkéw transportu, wymaga akceptacji Inwestora i powinien

uwzglednia¢ ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonywanie robot

Wszystkie roboty objete zamdéwieniem powinny by¢ wykonane zgodnie z
obowigzujacymi normami, dokumentacja przetargowa, a takze wymaganiami
technicznymi dla poszczegolnych rodzajow. Odpowiedzialno$¢ za jakosc
wykonywania wszystkich rodzajow robot wchodzacych w sklad zadania w
catosci ponosi Wykonawca.

Termin wykonania
Cztery miesigce od daty zawarcia umowy.

Dokumenty budowy
W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany prowadzié,
przechowywac i zabezpieczy¢ nastepujace dokumenty budowy:

dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych, atestow jakosciowych
wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,

dokumenty dopuszczajace urzadzenia do stosowania w budownictwie
protokoty odbioréw robot zanikajacych i sprawdzen,

karty materiatowe wbudowywanych materiatow

Kontrola jakoSci robét

Za jako$¢ wykonywanych robot oraz zastosowanych elementow i
materiatow odpowiedzialny jest Wykonawca



- przestrzega¢ warunkéw transportu i przechowywania materiatow dla
zachowania odpowiedniej ich jakosci,
Badania kontrolne mogg by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania
przez Zamawiajacego wynikow badan jako niewiarygodnych. Koszty
obcigzaja Zamawiajacego jesli wyniki potwierdzaja si¢ 1 spetniajag wymogi PN.
W przeciwnym wypadku koszty ponosi Wykonawca.

Odbior roboét

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnos$ci wykonania robdt z umowg oraz
okreslenie ich wartosci technicznej .

Odbior robot zanikajacych przed ich zakryciem - jest to ocena ilosci i jakosci
robdt, ktore po zakonczeniu podlegaja zakryciu.

Odbidr koncowy - jest to ocena ilosci i jakosci calo$ci wykonanych robot
wchodzacych w zakres zadania budowlanego oraz koncowe rozliczenie
finansowe.

Odbidr ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymagane;j
jakos$ci poszczegoOlnych elementow robot w okresie gwarancyjnym oraz prac
zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

Dokumenty do odbioru robét
Do odbioréw robot zanikajacych i do odbioru koncowego Wykonawca
przygotowuje nastepujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ rysunkowa powykonawcza

- Wyniki pomiaréw kontrolnych

- Atesty jakosciowe wbudowanych materiatow

- Dokumenty potwierdzajace skuteczng rejestracje zamontowanego

dzwigu i1 dopuszczenie go do uzytkowania.

Tok post¢epowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza pisemnie do Zamawiajgcego.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Zamawiajacego
zgodnie z zapisami w umowie.. [los¢ 1 jako$¢ zakonczonych robot komisja
stwierdza na podstawie oceny stanu faktycznego 1 przedstawionych
dokumentow. Komisja stwierdza zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacja
przetargow3.

Rozliczenie robot nast¢gpuje na zasadach okreslonych w Umowie 1 w
harmonogramie rzeczowo-finansowym.

STB-01 Roboty budowlane

Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace zorganizowania
placu budowy, wyznaczenie, zabezpieczenie 1 oznakowanie miejsca
prowadzenia robot, a nastgpnie przygotowanie pod wzgledem budowlanym
szybu, podszybia 1 maszynowni do montazu nowego dzwigu po
zdemontowaniu istniejgcego.

Zakres robot
- Zabezpieczenie placu budowy i odpowiednie oznaczenie



- Niezbedny demontaz fragmentéw fundamentéw zelbetowych w
maszynowni

- Wymiana uszkodzonych fragmentéw tynku w maszynowni i wykonanie
napraw po robotach elektrycznych

- Wymiana posadzki PCW w maszynowni na nowg posadzke z plytek
gresowych, po uprzednim przygotowaniu podtoza cementowego

- Zaprawienie (zabetonowanie lub zamurowanie) zbgdnych otworéw w
$ciana szybu 1 w stropie maszynowni

- Przygotowanie $cian maszynowni, szybu i podszybia do malowania i
pomalowanie ($ciany maszynowni dodatkowo zabezpieczy¢ bezbarwnag
farba ochronng przed zabrudzeniem).

- Oczyszczenie 1 zabezpieczenie antykorozyjne (przez malowanie) belek
stalowych w maszynowni

- Montaz w dachu maszynowni dwusciennej rury wentylacyjnej

- Przygotowanie dna podszybia dla nowego dzwigu

- Przygotowanie otworow drzwiowych szybu dla montazu nowych drzwi, a
po ich zamontowaniu odpowiednie wykonczenie o$ciezy 1 progu ($ciany
parteru malowane, §ciany pietra z oktadzing ceramiczng z ptytek, posadzki
parteru i pigtra wylozone ptytkami gresowymi).

- zaladunek i wywéz gruzu z terenu budowy oraz utylizacja

Materialy pochodzace z rozbioérki

Gruz ceglany, gruz betonowy, tworzywa sztuczne .

Materialy nowe

- ptytki gresowe posadzkowe o wymiarach 30x30 i 40x40 cm

- plytki ceramiczne $cienne o wymiarach 30x30 cm (na uzupehienie os$ciezy
drzwi)

- zaprawy klejowe do ptytek ceramicznych

- farba akrylowa wewng¢trzna

- farba zabezpieczajaca bezbarwna

Wymagania dla farb akrylowych:

] Lepko$¢ umowna: min. 60

7 Gesto$é: max. 1,6 g/em3

| Zawarto$¢ substancji lotnych w % masy max. 45%

"1 Roztarcie pigmentoéw: max. 90m

| Czas schnigcia powtoki w temp. 200C 1 wilgotnosci wzglednej powietrza 65% do
osiggnigcia 5 stopnia wyschnigcia — max. 2 godz

Sprzet
Lomy, miloty elektryczne, mtoty, topaty, szufle, wiadra, taczki, wciggarki
reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe, pomosty wewngtrzne,
przyrzady do ciecia plytek gresowych watki malarskie.
Transport
Samochod skrzyniowy 1 samowytadowczy.
Wykonanie robot
e Prace rozbidrkowe wykonywaé recznie przy uzyciu elektronarzedzi
stosujac  odpowiednie  zabezpieczenia, oznakowanie  miejsca
prowadzenia prac i $ci$le przestrzegajac przepisow BHP.
e Ukladanie posadzki w maszynowni wykona¢ po zakonczeniu
wszystkich prac elektrycznych 1 wykonaniu napraw podioza po



demontazu wyktadziny PCW.

Prace malarskie w maszynowni , szybie i podszybiu wykonaé¢ po
demontazu  istniejagcych  urzadzen  dzwigowych,  wykonaniu
podtynkowych prac elektrycznych i odpowiednim przygotowaniu $cian
i sufitow do malowania

Przygotowanie 1 odpowiednie obrobienie otworéw drzwiowych szybu
dzwigu wykona¢ w dwoch etapach. W pierwszym etapie nalezy
przygotowa¢ otwory do wymiaré6w odpowiednich dla montowanych
drzwi, a po ich zamontowaniu nalezy pouzupeknia¢ o$cieza i progi.

Kontrola jakoSci

- Kontrola robot rozbiérkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci
dokonanej rozbiorki i sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu

- Kontrola jako$ci ulozenia posadzki z plytek gresowych polega na

sprawdzeniu zgodno$ci wykonania z wymaganiami:

- Kontrola jakos$ci robdt malarskich polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania z

przyczepnosci wyktadziny, ktora przy lekkim opukiwaniu nie powinna wydawac

ghuchego odgtosu,

odchylenia powierzchni od ptaszczyzny tata o dtugosci 2m (odchylenie to nie powinno

by¢ wieksze niz 3mm na catej dtugosci taty),
prawidlowosci przebiegu 1 wypehnienia spoin fatg z doktadnosciag do Imm,

grubo$ci warstwy kompozycji klejacej pod ptytke, ktora nie powinna przekraczaé

grubosci okreslonej przez producenta
sprawdzenie prawidlowosci wykonania cokotow poprzez oceng wzrokowa

wymaganiami:

Wyglad zewnetrzny — gtadka, matowa, bez pomarszczeni i zaciekow,
Grubos¢ — 100-120 pum,
Przyczepnos$¢ do podloza — 1 stopien,

Elastycznos$¢ — zgigta powtoka na sworzniu o $rednicy 3 mm nie wykazuje peknigé

lub odstawania od podtoza,
Twardos¢ wzgledna — min. 0,1,

Odpornos¢ na uderzenia — masa 0,5 kg spadajaca z wysokosci 1,0 m nie powinna

powodowac uszkodzenia powtoki,

Jednostka obmiaru
Powierzchnia (m?) - muru, oktadzin, posadzek, tynkéw, kubatura w (m3) inne
elementy w (szt).

Odbior roboét
Inspektor nadzoru przy udziale kierownika budowy lub robdt na podstawie
zgltoszenia pocztg elektroniczna.

Podstawa platnoSci
Warto$ci z harmonogram robot

Przepisy zwiazane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 kwietnia 2019 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadz¢
budynki i ich usytuowanie



e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych

Informacje dodatkowe
1/ W maszynowni dzwigu istnieja konstrukcje wg szkicu ,.,rzut maszynowni” (dotyczy to
fundamentéw zelbetowych pod wciagarke 1 szyn stalowych z dwuteownika 180 mm i

dwuteownika 300). W przypadku kolizji proponowanych przez wykonawce nowych
urzadzen z istniejacymi konstrukcjami nalezy w wartosci oferty uwzgledni¢ demontaz
konstrukcji 1 utylizacj¢ gdyz ten zakres prac nie jest ujety w przedmiarze
inwestorskim.

2/ Opis budynku
Budynek istniejacy zlokalizowany jest na terenie kampusu Uniwersytetu Rolniczego

przy al.29 Listopada w Krakowie (cz. dz. 60/9 obr.23 Srodmiescie).
Jest to budynek wolnostojacy o rzucie kwadratu w poziome parteru, z nadwieszong
kondygnacja pigtra. Budynek jest dwukondygnacyjny, niepodpiwniczony.
Budynek jest przekryty dachem plaskim. Zostal zrealizowany w latach 80-tych XXw
w technologii lekkiego szkieletu stalowego ,,ZLS”
Konstrukcja (stan istniejacy)
- stupy stalowe w uktadzie 9,0x9,0m na parterze, oraz 9,0x18,0m na poz. pi¢tra.
- nadwieszenie o wysiggu 3 m po obwodzie budynku
- szkielet sktada si¢ ze stupow jedno i dwu — kondygnacyjnych, belek i dzwigarow
stropowych oraz platwi.
- strop miedzypigtrowy — plyta prefabrykowana gr. 9 cm.
- shupy o przekroju dwuteowym i wym. 30x30cm oraz 30x45 cm.
- $ciany usztywniajace z cegly pelnej gr. 25cm.
- $ciany dziatowe gr. 12 cm.
- schody zelbetowe wylewane.
- $ciany zewngtrzne:
parter — gazobeton gr. 24cm
pigtro — ptyty warstwowe PW3/A.
posadowienie na tawach i stopach fundamentowych.

Pow. zabudowy (istniejaca) -1 860,00 m2.
Pow. uzytkowa (istniejgca) -3007,74 m2
Kubatura -16 729,2 m3.

Planowany do wymiany dzwig znajduje si¢ w potudniowo-wschodniej czgsci budynku.

STB-02 Dzwig osobowy

Przedmiot ST



Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru montazu dzwigu osobowego o udzwigu 1000 kg .

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagania Ogdlne.

Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z

dokumentacja przetargowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robot wykonawcy oraz nadzor techniczny winny si¢ doktadnie
zaznajomi¢ z miejscem wykonywania robo6t i cato$cig dokumentacji przetargowe;.

Zakres planowanego zadania

Planuje si¢ wymiang istniejgcego, nieczynnego dzwigu na nowy w istniejacym szybie,
podszybiu 1 maszynowni.
Wykonawca zobowigzany jest rowniez do przygotowania dokumentacji projektowej przed
przystapieniem do realizacji i uzgodnienia jej z Dzialem Technicznym Zamawiajacego.
Wykonawca sporzadzi i uzgodni z Urzgdem Dozoru Technicznego dokumentacje
montazowo-rejestracyjng i dokona skutecznej rejestracji dzwigu i dopuszczenia go do
uzytkowania.
Dzwig zlokalizowany jest na zapleczu kuchennym stotéwki i przeznaczony jest do obstugi
kuchni i stotowki. Korzysta¢ z dzwigu beda pracownicy stotéwki lub osoby upowaznione
przez zarzadzajacych budynkiem.
W budynku znajduje si¢ juz dzwig osobowy umozliwiajacy korzystanie z niego
wszystkim innym osobom.
Montaz nowego dzwigu w pelnym zakresie, w tym m. innymi:

a) Montaz zespolu napgdowego

b) Montaz prowadnic w szybie

c) Montaz kabiny

d) Montaz drzwi szybowych

e) Montaz aparatury sterowej

f) Montaz kaset wezwan

g) Montaz lin no$nych i liny ogranicznika predkosci

h) Montaz przeciwwagi

5/ Dokonanie skutecznej rejestracji dzwigu i dopuszczenia go do uzytkowania.

Informacje dodatkowe



W maszynowni dzwigu istnieja konstrukcje wg szkicu ,.rzut maszynowni” (dotyczy to

fundamentéw zelbetowych pod wciagarke 1 szyn stalowych z dwuteownika 180 mm i

dwuteownika 300). W przypadku kolizji proponowanych przez wykonawce nowych

urzadzen z istniejacymi konstrukcjami nalezy w wartosci oferty uwzglednié¢ demontaz

konstrukeii i utylizacje gdvyz ten zakres prac nie jest ujety w przedmiarze

inwestorskim.

Charakterystyka techniczna dzwigu do wbudowania

Zgodnos¢ z norma
Rodzaj

Naped

Maszynownia

EN 81-20, EN 81-50, PN-EN 81-70 lub rownowazne

Osobowy

Elektryczny, linowy (liny stalowe), bezreduktorowy,
z falownikiem,

Istniejgca goérna nad szybem

Udzwig nominalny 1000 KG
Wysoko$¢ podnoszenia 3,95 m
Predkos¢ Minimum 1,0 m/s
Liczba przystankow 2
Liczba dojs¢ 3
Oznaczenie przystankow Parter, Pigtro
Przystanek podstawowy Parter
Zasilanie / moc 400V, 50Hz / 7 kW
Prowadnice Sm
Klasa energooszczednosci A
SZYB
Rodzaj Konstrukcja zelbetowa
Wewnetrzne wymiary szybu 230 x 225 cm (szer. x gl.)
Wysoko$¢ nadszybia 395¢m
Glebokosé podszybia 1350 mm
Wyso.kosc otworow 2200 mm
drzwiowych
DRZWI KABINOWE
. Automatyczne , teleskopowe 2-panelowe, wykonane ze stali
Rodzaj . .
malowanej, prog aluminiowy
Wymiary Minimum 1000 x 2000 mm ( szer. X wys.)

Typ zabezpieczenia

Kurtyna $§wietlna



Liczba drzwi 2 szt.

DRZWI SZYBOWE
. Automatyczne, teleskopowe 2-panelowe, wykonane ze stali
Rodzaj . o
malowanej, prog aluminiowy
Wymiary 1000 x 2000 mm ( szer. X wWys.)
Liczba drzwi 3 szt.

Odpornos¢ ogniowa wedlug

EN 81-58 lub réwnowazne Drzwi bez odpornosci ogniowej E120

KASETY WEZWAN I PIETROWSKAZYWACZE

Wyswietlacz pozycji kabiny Na przystanku podstawowym

Strzalki kierunku jazdy Na kazdym przystanku
Polozenie kaset wezwan W oscieznicy drzwi szybowych
Polozenie e .
pietrowskazywacza W oscieznicy drzwi szybowych
STEROWANIE

Mikroprocesorowe.

Zjazd pozarowy na przystanek podstawowy (wymaga
doprowadzenia sygnatu pozarowego do dzwigu praz podtrzymania
zasilania dzwigu do momentu zjazdu na przystanek) — w
przypadku otrzymania sygnalu o pozarze z centrali pozarowe;j
budynku kabina zjezdza do przystanku ewakuacyjnego, otwiera

Rodzaj sterowania drzwi 1 nie przyjmuje nowych wezwan

Automatyczny dojazd do najblizszego przystanku w przypadku
zaniku napie¢cia oraz otwarcie drzwi

KABINA
1300 x 1750 x 2100 mm (szer. x gt. x wys.). Tolerancja dla
Wymiary kabiny szerokosci 1 glebokosci 5% 1 mozliwa w granicach wymiarow
szybu, dla wysoko$ci wymiar minimum 2100 mm.
Rodzaj Przelotowa na wprost
Kabina Sciany kabiny wykonane ze stali malowanej
Podloga Blacha ryflowana
Sufit Stal nierdzewna szczotkowana
. ) Oswietlenie LED oraz awaryjne zasilane z akumulatora.
Oswietlenie . o . .
Minimalna dlugo$¢ s§wiecenia 120 min.
Wentylacja elektryczna Tak
Lustro Minimum %2 bocznej $ciany

10



Porecz Tak na bocznej $cianie wykonana ze stali nierdzewne;j
. Stal nierdzewna, z przyciskami z oznaczeniami Braille’a
Panel dyspozycji . S .
Pietrowskazywacz ze strzatkami kierunku jazdy
Urzadzenie gloSnoméwiace  Tak
Przycisk otwierania drzwi Tak

Przycisk zamykania drzwi = Tak

Lacznos¢ telefoniczna GSM

Wskaznik przeciazenia Tak

Interkom Nie

Listwy przypodlogowe Stal malowana

Inne Odboje na $cianach — 1 rzad

STB — 03 Instalacje elektrvczne

W celu wykonania sterowania dla zjazdu nalezy pozarowego dobudowac¢ element kontrolno-
sterowniczy 1 wlaczy¢ go w petle systemu pozarowego budynku oraz przeprogramowaé

centrale PPOZ, a nastepnie sprawdzié¢ dziatanie systemu. Szczegdty w przedmiarze prac.

Inne wymagania:

Serwis gwarancyjny - samodzielnie lub poprzez firmy autoryzowane wykonuje
wykonawca w okresie gwarancyjnym. Niezaleznie od rodzaju proponowanego serwisu
zapewnienie calodobowego pogotowia dzwigowego.

Zapewnienie mozliwos$ci zglaszania awarii dzwigu przez 24 godziny, przez caty rok pod
jednym z numeréw pogotowia dzwigowego podanych w protokole odbioru koncowego i

umieszczonych na drzwiach przystankowych dzwigu.
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