":{“g UNIWERSYTET AGIELLONSKI
B COLLEGIUM MEDICURM

ZAPYTANIE O WYCENE SZACUNKOWA
Szanowni Panistwo,

w zwigzku z planowanym zamoéwieniem zwigzanym z realizacjg projektu ,Rozwdj kwalifikacji i kompetencji kadry
realizujgcej dydaktyke” w ramach Priorytetu 1 Umiejetnosci, Dziatania 01.05 Umiejetnosci w szkolnictwie
wyzszym programu Fundusze Europejskie dla Rozwoju Spotecznego 2021-2027, Uniwersytet Jagiellonski-
Collegium Medicum zaprasza do ztozenia wyceny szacunkowej na zakup 10 sztuk trenazeréw stomatologicznych
— wysokospecjalistycznych urzadzen do nauki stomatologii w oparciu o wirtualng rzeczywistos¢.

Urzadzenia muszg by¢ nowe, niepowystawowe wyprodukowane nie wczesniej niz w 2023 roku.

Ponizsze funkcje oraz parametry sg przyktadowymi parametrami. W przypadku nie spetnienia,
ktoregos$ parametru prosze o zaznaczenie réznicy lub wpisanie rozwigzania, ktére u Panstwa
wystepuje. Zamawiajacy dopuszcza przedmiot zamdwienia o parametrach lepszych niz wymagane.

L.P. Funkcje, parametry techniczne i warunki wymagane

PARAMETRY i MINIMALNE WYMAGANIA DOTYCZACE ZESTAWU SYMULATOROW

Zestaw ztozony z 10 zaawansowanych symulatoréw stomatologicznych potgczonych z jedng stacjg
1 instruktora oraz jednym serwerem. Wszystkie elementy wchodzace w sktad zestawu muszg byc ze
sobg kompatybilne

Do kazdego stanowiska symulacyjnego nalezy dostarczy¢ 1 stotek dla kursanta z mozliwoscig
regulacji wysokosci (dedykowany do tego typu stanowisk).

STACJA INSTRUKTORA

3 Stanowisko kontrolne instruktora

1. Jednostka sterujgca umozliwiajaca prawidtowe funkcjonowanie typu AIO

2. Ekran o przekatnej min. 23”

3. Dysk SSD min. 256 GB
4. Pamie¢ RAM min 8GB
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5. System operacyjny pozwalajacy na prawidtowe uzytkowanie

Biblioteka przypadkdw, narzedzi oraz procedur dobieranych przez instruktora tak, aby pasowaty do
scenariusza prowadzonego szkolenia

Minimalna funkcjonalnos¢ stacji instruktora

1. Mozliwos¢ tworzenia i edytowania wtasnych przypadkdéw do scenariusza
szkolenia:

a. import skanéw STL i PLY jamy ustnej i ich bezposrednia konwersja do
modelu, ktéry jest opracowywany na symulatorze

b. Skany specyficzne dla pacjenta mogg by¢ importowane i uzywane do
tworzenia nowych przypadkdéw pacjentéw. Wynik leczenia w symulatorze mozna wyeksportowacé
jako nowy skan pacjenta.

c. mozliwa edycja i dostosowywanie przypadkdw, w tym: zmiana tekstu,
zdjecia, tworzenie pytan oraz rubryk.

2. Platforma do zarzadzania uzytkownikami, tworzenia kont, kurséw i grup

3. Mozliwosé administracji osobami trenujgcymi niezaleznie — min. 3 w trakcie jednej
sesji

4. Mozliwosé sledzenia postepdw i oceniania kursantow

5. Mozliwosé generowania raportéw

6. Zdalny podglad pracy kursantow w czasie rzeczywistym z mozliwoscig archiwizacji

7. Mozliwosé obstugi do 50 stanowisk symulacyjnych

URZADZENIA SIECIOWE

Urzadzenie hostingowe zoptymalizowane do ptynnego funkcjonowania i obstugi zestawu

6 symulatoréw sktadajgcych sie z 1 stanowiska instruktora oraz do 50 symulatoréw
Minimalne parametry:
1. min. 2 dyski SSD o pojemnosci min 1 TB kazdy w konfiguracji RAID1
2.  Procesor min. 3,5Ghz
3. Pamie¢ RAM min. 2x16 GB
7 Przetacznik sieciowy umozliwiajgcy podtgczenie wszystkich symulatoréow do lokalnej sieci LAN

Urzadzenie sieciowe do taczenia sie z sieciami zewnetrznym

Acces point (punkt dostepowy)
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PARAMETRY PODSTAWOWE SYMULATOROW

Symulator pozwalajgcy na trening procedur stomatologicznych z wykorzystaniem wirtualnych

10 L . . . .
modeli pacjentdw, ktére sg wyswietlane w potaczeniu z elementami gtowy fantomu.

11 Ekran o wysokiej rozdzielczosci 4K z technologia autostereo - uzytkownik moze zobaczy¢ gtebie bez
koniecznosci zaktadania okularéw 3D.
Symulator funkcjonujacy w rzeczywistosci mieszanej. Pokazuje zaréwno rzeczywiste, jak i wirtualne

12 obiekty. Lupy dentystyczne mogg by¢ uzywane w naturalny sposéb bez zaktdcania pracy okularami
3D.
Urzadzenie umozliwia prowadzenie szkolen dentystycznych w wirtualnym srodowisku w sposéb

13 zapewniajacym trening manualnej zrecznosci w leczeniu préchnicy, diagnostyce, preparacji pod
state uzupetnienia protetyczne oraz w innych procedurach stomatologicznych
Symulator wyposazony w funkcjonalnosé realistycznych wrazen dotykowych dostarczanych przez

14 reczny manipulator umozliwiajacy osobie trenujgcej wyczucie przedmiotow i materiatow z ktérymi
pracuje podczas treningéw

15 Symulator wyposazony w automatyczny system kalibracji.
Symulator posiada mozliwosé regulacji wysokosci catego urzgdzenia w celu zapewnienia

16 uzytkownikowi komfortu pracy. Regulacja urzadzenia mozliwa przez Uzytkownika samodzielnie bez
wykorzystania dodatkowych narzedzi.

17 Obstuga symulatora za pomocg tabletu lub panelu dotykowego, jak i przycisku noznego (bez
koniecznosci odrywania rgk od ¢wiczenia).
Przycisk nozny o zmiennej predkosci. Za pomocg tego przycisku mozna regulowac predkos¢

18 wiercenia. Za pomocg 2 przyciskow na pedale mozna sterowac polem operacyjnym i oSwietleniem
koncowki.
Symulator wyposazony w haptyczne narzedzia do tworzenia nawyku pracy z rzeczywistymi
narzedziami, w oparciu o odwzorowanie realistyczne zmystu dotyku - co najmnie;j:

19
-lusterko dentystyczne
-replike turbiny lub mikromotoru dentystycznego

20 Uzytkownik musi mie¢ mozliwos$¢ wyboru pomiedzy narzedziami dedykowanymi dla oséb prawo- i
lewo- recznych. Rekojes¢ narzedzi musi posiadaé nieograniczony zakres ruchu

21 Symulator musi umozliwi¢ nauke oraz trening w co najmniej nastepujacym zakresie:
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1. tworzenie planu leczenia i sporzadzania rysunkdéw do planu leczenia,

2. dobieranie niezbednych narzedzi do planowanego sposobu leczenia,

3. nabieranie prawidtowego wyczucia w zakresie anatomii i patologii zebow,

4. odrdznianie poszczegdlnych tkanek zebowych,

5. opracowanie ubytku wirtualnego zeba,

6. trening opracowania pod korony protetyczne,

7. trening endodontyczny w zakresie opracowania dostepu endodontycznego,

8. nauka anatomii struktur zebowych.

9. nauka anestezjologii (znieczulenie przewodowe)

10. nauka chirurgii (ekstrakcji zeba statego)

11. nauka periodontologii

12. nauka implantologii

22

Oprogramowanie symulatora musi prezentowac informacje o gestosci tkanki, w celu rozréznienia
poszczegdlnych czesci anatomicznych zeba (szkliwo, zebina, préchnica, miazga, tkanka kostna)
podczas wykonywania zabiegow.

MODUtY SZKOLENIOWE

23

Modut nauki manipulacji.

1. Mozliwosc¢ treningu zrecznosci manualnej w celu rozwoju zdolnosci motorycznych
za pomocg ¢wiczen z uzyciem manipulatora z automatyczng oceng realizowanego ¢wiczenia w
zakresie min.: bezposredniego widzenia, widzenia posredniego z uzyciem lusterka

2. Min. 30 réznych ¢wiczen

24

Modut stomatologii zachowawczej

1. Obejmuje rozne rodzaje dostepnych przypadkéw, od pojedynczych zebdw po
petne tuki, rejestrowany jest czas realizacji oraz procent usunietego materiatu w kazdym
segmencie.

2. Minimum 15 procedur

25

Modut protetyczny

1. Przygotowanie zeba pod korone lub most

2. Minimum 15 procedur

26

Modut endodontyczny

1. Przygotowanie zeba pod leczenie endodontyczne.

2. Minimum 10 procedur

27

Modut periodontologiczny

1. Sondowanie jak i usuwanie kamienia nazebnego za pomoca skalera
ultradzwiekowego lub instrumentéw recznych

2. Minimum 3 procedury

28

Modut anestezjologiczny
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1. Blokada nerwu zebodotowego dolnego zaré6wno w modelu dla dorostych, jaki dla
dzieci.
2. Minimum 2 procedury
29 | Modut implantologiczny
1. Nauka wiercenia kosci w celu wszczepienia implantu. Cwiczenie nawiercenia kosci
w celu wszczepienia implantu. Rejestracja kata i pozycji.
2. Minimum 2 procedury
30 | Modut pedodontyczny
1. Usuwanie préchnicy, pulpektomia zaréwno w przypadku pojedynczych zebdw, jak
i catej szczeki
2. Minimum 5 procedur
31 | Modut chirurgiczny
1. Chirurgiczne usuniecie zeba madrosci
2. Minimum 2 procedury
32 | Modut anatomiczny
1. Nauka anatomii zebdw, wprowadzenie do schorzen zebdw i dzigset
2. Minimum 10 procedur
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