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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekamania i odbioru robét budowlanych (STWIORB)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zydanych ze zdgiem warstwy humusu dla zadania :
.Przebudowa pasa drogowego polegeq na budowie drogi z Donatowa w kierunkgbRia do granicy
gminy”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rotbdtdowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaop6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych ze zdiciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przggatwczych.

1.3.1 Zakres rob6t zawartych w dokumentacji projektowej
Dotyczy mechanicznego uswmia warstwy urodzajnej ze spryzmowaniem do wywieziei czsciowego
zagospodarowania na miejscu o grédd@0 cm.

1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okékenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaggmogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogodlne wymagania dotyseze sprztu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoink{' 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwrzanych ze zdciem warstwy humusu i darniny nie nagtagj st do powtérnego

uzycia naley stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest diwve,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkngportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego spretu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagamjolne” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus naléy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz@&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORBID@.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do gmdejszego aycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odiz innych czynnéei okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu paeviné wykonane zgodnie z ustaleniami STWIORB lub
wskazaniami Inspektora.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypthawy wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyidpce dla prawidlowego wykonania robdt, wadshie
moze stanowd zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grubb warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowéargczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykmearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdjaé z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych oraz mydéh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgm Inspektora.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od g¢bokdici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinnatlagodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SORB
lub wskazana przez Inspektora, wedtug faktycznegmus wys¢powania. Stan faktycznyebzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skladowa w regularnych pryzmach w bezZpedniej bliskdci robét. Miejsca
sktadowania humusu powinny byprzez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa humusu w czasie intensywnych
opadéw i bezp@rednio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogd pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D@O®,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB OO ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatréoi podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlnkt p
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlwogi (lub sktadowisku) /odwiezieniem na odktad
« Uwaga: miejsce zmagazynowania humusu i odléghaywozu okréli oferent w ofercie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja




