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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej wykonania i odbioru robét (STWIOR) s
wymagania dotyce wykonania i odbioru robo6t zy@anych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@a gruntowego dla zadanigPrzebudowa pasa drogowego
polegajgca na budowie drogi z Donatowa w kierunku Rgbinia do granicy gminy”.

1.2. Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob&TWIOR) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaop6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zeanych z wykonaniem
profilowania i zagszczania podta gruntowego pod konstrukojirogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fkt.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ngbpkt 1.5.
1.6. Nazwy i kody wg Wspdlnego Stownika Zamowie

Grupa robot 452 — Roboty budowlane w zakresie wzemia kompletnych obiektow budowlanych lub
ich czéci oraz roboty w zakresiedgnierii ladowej i wodnej

Klasa robdt 4523 — Roboty budowlane w zakresie kydourocagdéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisédék wyréwnywanie terenu

Kategoria rob6t 45233 — Roboty w zakresie konstame, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogoélnet pk
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do profilowania podiza powinien wykaza si¢ mozliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;Zynier maze dopuycié
profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku
pracy maszyny,

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
Nie wysepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIOR @00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygpic do profilowania i zagszczenia podim bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WaEejsze przysipienie do
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profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wytgcznie za zgog Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtau nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze
Po oczyszczeniu powierzchni podio naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez lIrkyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetlniggy wymagania obowrzujace dla gérnej strefy korpusu, w $o
koniecznej do uzyskania wymaganyctedaych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podtea naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podim
nalezy kontynuow& do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (ls)

Strefa korpusu Minimalna waigo |
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podioze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogio wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnaos$¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerang;j
od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwkanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptiwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preeiozenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej

warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wyprofilowanego podia

Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokét profilowanegd 10 razy na 1 km
podiaza
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu




STWIOR D-04.01.01

Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

| W

Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej krgaziach

o | Uksztattowanie osi w planié | co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach

7 Zagszczenie, wilgotn&@ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz
gruntu poditaa nie rzadziej ni raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@énia osi w planie naig
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokdéc¢ profilowanego podiza

Szerokd¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i
-5cm.

6.2.3.RO6wnai¢ profilowanego podiza

Nieréwndici podtuzne profilowanego podi@ naley mierzy¢ 4-metrovy tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04 [4]. Nieréwnizi poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrows tatg. Nierébwnaci nie mog
przekracza 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojektovs z tolerancj
+ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 5 cm.
6.2.7.Zag;szczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podia okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esporéwnanie wartiei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych zgodnie z norgnBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneyo podiaza

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w
punkcie 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie detgikaosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemikonane] warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIOR D-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego wypoefdnego i
zag:szczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIOR D-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®T WIOR i wymaganiami tryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsgi podano w STWIOR D-00.00.00 ,Wymagania ogélnet pk
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiprofilowania i zagszczania podta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie podiaa,

- Zzagszczenie,

— utrzymanie podiga,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huwodwalksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



