UTRZYMANIE DROG R-DROGIRO

TEMAT:

OBSZAR PRAC:

BRANZA:

INWESTOR:

DATA WYKONANIA:

R-DROGIRO

Mechaniczne profilowanie (réwnanie)

i zageszczenie drég lesnych o nawierzchni
ttuczniowej i gruntowej polegajace na wyréwnaniu
podiuznym drogi z nadaniem jezdni prawidtowych
spadkéw. Roboty te nalezy wykonaé¢ réwniarka
samojezdng i walcem wibracyjnym samojezdnym
z usunieciem ewentualnego urobku z rowéw
przydroznych.

NADLESNICTWO TURAWA

DROGOWA

Panstwowe Gospodarstwo Lesne
Lasy Panstwowe

Nadlesnictwo Turawa

46-045 Turawa

ul. Opolska 35.

sierpien 2021



Zawartosc¢

1. DANE OGOINE. ..ottt a e e n e 3
1.1.  Przedmiot i ZaKreS OPraCOWAINIA. .....ccveveeriererterierteteteeeie ettt st sse st ssesesne e eseesesresneseens 3
1.3, POOStAWA OPFACOWEANIA. .. .coveeterrerterteeeieiieit ettt sttt ettt ese bt sbe et s bt et ese s eseesessessesneneens 4
1.4.  Opis Stanu iStNIEJGCEYO0. .......eeerriririeieieeeee ettt neen 4

2. OPIS WYKONANIA. ..ottt ettt ettt ettt e s et et e se et e bese et ebenenenas 4
2.1.  Zasady WYKONYWania robDOL..........cooiriieieieieeeesseeee e 4
2.2.  RODOtY PIrZYQOtOWEAWCZE........c.eeuiriirtiieieieieeiieite ettt ettt st ene b e nes 4
2.3. Uszkodzenia nawierzchni, podlegajgcej profilowaniu. ............ccceceveninenenieininencnienes 4
2.4.  Wyznaczenie powierzchni do profilowania...........coeeevereirinininineneeeeeeese e 5
2.5, Wykonanie ProfilOWaNIa...........coiririririeieieieteersesee ettt 5
2.6.  RODOtY WYKONCZENIOWE ........oouiiiriiiiieicicteei sttt 6

3. UWAGE KONCOWE. ...ttt sttt ettt b bbbttt se e b e e bennenaen 6

4. Podstawowe dane d0 KOSZIOINYSU......c.ccerueieiriririinieniestesietet ettt sre st sre e nnes 6



OPIS TECHNICZNY

1. DANE OGOLNE.

1.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest opisanie sposobu i technologii
wykonywania napraw drég lesnych, w ramach ,biezgcego utrzymania drég”, na
terenie Nadlesnictwa Turawa.
W ramach biezgcego utrzymania drég wykonywane sg: roboty konserwacyjne
i porzadkowe, zapobiegajgce deformacji nawierzchni, elementéw drogi, obiektow
inzynierskich, wyposazenia pasa drogowego oraz dziatania majgce na celu
zachowanie estetyki drogi: zabiegi zwigzane z zimowym utrzymaniem drog
(odsniezanie i zwalczanie sliskosci zimowej); remonty czgstkowe, a takze zabiegi
remontowe stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa i wygody ruchu.” (G. Trzcinski,
Utrzymanie i odbiér drog lesnych zgodnie z wytycznymi obowigzujgcymi w LP,
Jaszowiec 2015).
Naprawe nalezy zrealizowa¢ poprzez mechaniczne profilowanie (réwnanie)
i zageszczenie drég lesnych o nawierzchni tluczniowej i gruntowej na terenie
Nadlesnictwa Turawa.
Polega na skorygowaniu przekroju drogi i wyrdéwnaniu jej nierbwnosci w celu
poprawy komfortu ruchu kotowego i lepszego odwodnienia powierzchni drogi
poszczegolnych lesnictwach Nadlesnictwa Turawa.
Prace wykona¢ zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 2-31 1401-06
- Naprawy drég gruntowych wykonywane mechanicznie — profilowanie.
Miejsca napraw wskazane zostang w zleceniach prac przez Lesniczych
poszczegolnych Lesnictw.
Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje napraw w zakresie:

— Zadania nr 1: 367 godzin pracy (mth),

— Zadania nr 2: 35 godzin pracy (mth)

Roboty, w ramach biezgcej konserwaciji drog leSnych, wymagajg stosowania zalecen
jakie dotyczg jednostek organizacyjnych w Lasach Panstwowych, w zakresie
uzyskiwania decyzji administracyjnych, przed rozpoczeciem robét.

1.2. INWESTOR:

Panstwowe Gospodarstwo Lesne
Lasy Panstwowe

Nadlesnictwo Turawa

46-045 Turawa

ul. Opolska 35.



1.3. Podstawa opracowania.

» wytyczne Inwestora — dane wyjsciowe do opracowania,

» Wytyczne prowadzenia robét drogowych w lasach —wprowadzony zarzgdzeniem
Nr 16 Dyrektora Generalnego Lasow Panstwowych z dnia 19 marca 2014 r., w
sprawie dopuszczenia do wykorzystania w jednostkach organizacyjnych Lasow
Panstwowych (Znak sprawy: ER-5-7182-7/2014),

* (G. Trzcinski, Utrzymanie i odbiér dréog lesnych zgodnie z wytycznymi
obowigzujgcymi w LP, Jaszowiec 2015)

1.4. Opis stanu istniejgcego.

Naprawa planowana jest na terenie Nadle$nictwa Turawa na nawierzchniach z
kruszyw i gruntowych.

Ubytki i wyboje w istniejgcej nawierzchni nalezy wykonaé materiatem rodzimym.
Naprawa ma na celu:

- udostepnienie drzewostanow zrebowych jak rowniez ma stanowi¢ szlak niezbedny
do obstugi transportu lesnego.

2. OPIS WYKONANIA.

2.1. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie profilowania nawierzchni,

3. roboty wykonczeniowe.

2.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie  wskazan wiasciwego
Lesniczego i otrzymanego zlecenia:

- ustali¢ lokalizacje terenu robat,

- przeprowadzi¢ czyszczenie nawierzchni z btota, gatezi i innych zanieczyszczenh z
usunieciem zanieczyszczen poza korone drogi.

2.3. Uszkodzenia nawierzchni, podlegajacej profilowaniu.

Profilowaniu podlegajg uszkodzenia nawierzchni ttuczniowej i gruntowej, polegajgcej

na wyréwnaniu drogi lesne;j:

— zapadniecia i wyboje fragmentéw nawierzchni,

— wyréwnanie podtuzne,

— nadanie spadkdéw poprzecznych,

— usuniecie powstatego urobku z poboczy i rowow,

— inne uszkodzenia, deformujgce nawierzchnie w sposéb odbiegajgcy od jej
prawidtowego stanu.



2.4. Wyznaczenie powierzchni do profilowania

Powierzchnia przeznaczona do profilowania winna obejmowacé catg szerokos¢
nawierzchni drogi na wyznaczonej dtugosci.
Przy wyznaczaniu odcinkéw planowanych do profilowania nalezy uwzgledni¢
potrzeby prowadzenia ruchu kotowego, wyznaczajgc alternatywne drogi dojazdowe.
Lokalizacje odcinkéw przeznaczonych do wykonania profilowania akceptuje osoba
upowazniona — Lesniczy danego Lesnictwa.

2.5.  Wykonanie profilowania

Réwnanie i profilowanie drog polega na skorygowaniu przekroju drogi i wyréwnaniu
jej nieréwnosci w celu poprawy komfortu ruchu kotowego i lepszego odwodnienia
powierzchni drogi. Profilowanie przekroju drogi powinno by¢ po uprzednim
uzgodnieniu z Inwestorem poprzedzone wzruszeniem gornej warstwy nawierzchni na
gtebokos¢ do 10cm. Profilowanie powinno zapewni¢ pochylenie poprzeczne
umozliwiajgce odptyw wody z nawierzchni rownanej drogi na pobocze i wynosic¢ nie
mniej niz 3%. Kierunek i rodzaj pochylenia (daszkowy lub poprzeczny) uzalezni¢
nalezy od naturalnych warunkow w terenie. Grunt lub kruszywo pozyskane w czasie
profilowania nalezy w miare mozliwosci wykorzysta¢ do wywotania pochylenia
nawierzchni drogi i/lub uzupetnienia ubytkéw drogi w innych miejscach.

Roéwnanie drogi nalezy wykonywaé réwniarkami samobieznymi.

Réwnanie drog zaleca sie wykonywac po srednim deszczu, gdy grunt jest wilgotny,
co ufatwia zarowno Scinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zageszczenie.
Liczba przejazdéw rowniarki do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od
stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposobu réwnania.

W czasie rownania réwniarka powinna:

— wyréwnywa¢ wyboje materiatem otrzymanym przez $ciecie wygdrowan,
powstatych z materiatu wyniesionego z wybojéw przez kota pojazddéw lub
bedacych wynikiem nierbwnomiernego zageszczenia jezdni,

— uformowac¢ profil drogi przez przesuniecie otrzymanego po s$cieciu nawierzchni
materiatu ku srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

— przemiesci¢ skruszone (wzruszone) gorne warstwy nawierzchni drogi gruntowej
w celu uformowania profilu drogi i przygotowania nawierzchni do watowania.

Wykonawca zobowigzany jest do usuniecia korzeni, kamieni (powyzej srednicy 5 cm)
itp. ktére mogg zosta¢ wyrwane z nawierzchni profilowanych drog.

Réwnanie nalezy wykonaé rowniarka samojezdna.

Zageszczenie mechaniczne nalezy przeprowadzi¢ za pomoca walca
wibracyjnego samojezdnego. Zageszczenie obejmuje kilkakrotny przejazd
walcem w celu uzyskania wlasciwego zageszczenia nawierzchni. Nalezy
przewidzie¢ (w zaleznosci od wilgotnosci) watowanie z polewaniem gruntu woda.

Na realizacje profilowania drég lesnych w poszczegodlnych Lesnictwach Nadlesnictwa
Turawa planuje 402 godziny, w tym w ramach realizacji:

Zadania nr 1: 367 godzin pracy sprzetu (rowniarki, walca) (mth).

Zadania nr 2: 35 godzin pracy sprzetu (rowniarki, walca) (mth).



2.6. Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych
robét do istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:

— usuniecia urzgdzen regulacji ruchu (tablice ostrzegawcze),

— roboty porzgdkujgce otoczenie terenu robot.

3. UWAGI KONCOWE.

Wszelkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami,
pod kierownictwem i nadzoru oséb uprawnionych.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

Kazdorazowe wejscie na prace by¢ potwierdzona na dokumencie rozliczeniowym
wykaz godzinowy pracy sprzetu przez Lesniczego wiasciwego Lesnictwa.

Jednostkg obmiaru robat jest:

1 mth (moto godzina) pracy sprzetu na profilowanej drodze z uwzglednieniem
sposobu profilowania nawierzchni gdzie uzyto: réwniarki i walca.

Podstawg rozliczenie bedzie przedstawienie dokumentow rozliczeniowych oraz
protokotéw odbioru robét zatwierdzonych przez Lesniczego oraz kierownika robot -
ze strony Wykonawcy. Wykonawca zatgcza do protokotu réwniez mape drogowg
leSng z zaznaczonymi obszarami wykonanych profilowan.

4. PODSTAWOWE DANE DO KOSZTORYSU.

Przedmiotem zamowienia jest mechaniczne profilowanie (rownanie) i zageszczenie
drog lesnych o nawierzchni ttuczniowej i gruntowej na terenie Nadles$nictwa Turawa.
Poszczegolne powierzchnie wskazane zostang po rozstrzygnieciu postepowania.

Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje profilowania i zageszczenia 367
godzin pracy sprzetu.

Prace wykonac¢ zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 2-31 1401-06
- Naprawy drég gruntowych wykonywane mechanicznie — profilowanie.

W przygotowywanej ofercie Wykonawca podaje cene jednostkowg 1 godziny pracy
sprzetu (réwniarka, walec) na podstawie w/w opisu (z/mth), oraz wartos¢
sumaryczng za prace sprzetu w ilosci odpowiednio dla:

Zadania nr 1: 367 godzin pracy sprzetu (réwniarki, walca) (mth).

Zadania nr 2: 35 godzin pracy sprzetu (réwniarki, walca) (mth).

Nalezy podac wartosci netto, VAT oraz wartos¢ brutto.



UTRZYMANIE DROG R-DROGI

TEMAT:

OBSZAR PRAC:

BRANZA:

INWESTOR:

DATA WYKONANIA:

R-DROGI

Naprawa drég lesnych wewnatrzzaktadowych na
terenie Nadlesnictwa Turawa poprzez dowiezienie,
rozplantowanie, profilowanie, zageszczenie i
uwatowanie kamienia bazaltowego przy uzyciu walca
wibracyjnego samojezdnego.
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OPIS TECHNICZNY

1. DANE OGOLNE

1.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest opisanie sposobu i technologii
wykonywania napraw drég lesnych, w ramach ,biezgcego utrzymania drég”, na
terenie Nadlesnictwa Turawa.

W ramach biezgcego utrzymania drog wykonywane sg: roboty konserwacyjne
i porzadkowe, zapobiegajgce deformacji nawierzchni, elementow drogi, obiektow
inzynierskich, wyposazenia pasa drogowego oraz dziatania majgce na celu
zachowanie estetyki drogi: zabiegi zwigzane z zimowym utrzymaniem drog
(odsniezanie i zwalczanie Sliskosci zimowej); remonty czgstkowe, a takze zabiegi
remontowe stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa i wygody ruchu.” (G. Trzcinski,
Utrzymanie i odbior drog lesnych zgodnie z wytycznymi obowigzujgcymi w LP,
Jaszowiec 2015).

Naprawe nalezy zrealizowaC poprzez dostarczanie materiatu, rozplantowanie,
profilowanie, zageszczenie i uwatowanie kamienia bazaltowego poszczegodinych
Lesnictwach Nadlesnictwa Turawa.

Prace wykonac zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 2-31 1101-
Remont czgstkowy nawierzchni ttuczniowej oraz D - 05.02.01a - Remont czgstkowy
nawierzchni ttuczniowej.

Miejsca napraw wskazane zostang w zleceniach prac przez Lesniczych
poszczegolnych Lesnictw.

Nadlesnictwo Turawa przewiduje do wbudowania 11 615 ton kruszywa bazaltowego,
w tym:

- w zakresie Zadania nr 1 — 6 750 ton,

- w zakresie Zadania nr 2 — 4 865 ton.

Roboty, w ramach biezgcej konserwaciji drog leSnych, wymagajg stosowania zalecen
jakie dotyczg jednostek organizacyjnych Lasach Panstwowych, w zakresie
uzyskiwania decyzji administracyjnych, przed rozpoczeciem robaot.

1.2. INWESTOR:

Panstwowe Gospodarstwo Lesne
Lasy Panstwowe

Nadlesnictwo Turawa

46-045 Turawa

ul. Opolska 35.



1.3. Podstawa opracowania.

* wytyczne Inwestora — dane wyjsciowe do opracowania,

* Wytyczne prowadzenia robot drogowych w lasach —wprowadzony zarzgdzeniem
Nr 16 Dyrektora Generalnego Laséw Panstwowych z dnia 19 marca 2014 r., w
sprawie dopuszczenia do wykorzystania w jednostkach organizacyjnych Lasow
Panstwowych (Znak sprawy: ER-5-7182-7/2014),

« Utrzymanie i odbior drog lesnych zgodnie z wytycznymi obowigzujgcymi w LP,
Jaszowiec 2015, G. Trzcinski.

1.4. Opis stanu istniejacego.

Naprawa planowana jest na terenie Nadlesnictwa Turawa na nawierzchniach
wykonanych z kruszywa.
Ubytki i wyboje w istniejgcej nawierzchni nalezy wykonaé kruszywem bazaltowym.
Naprawa ma na celu :
— udostepnienie drzewostandéw zrebowych jak réwniez ma stanowi¢ szlak
niezbedny do obstugi transportu lesnego .

2.  OPIS WYKONANIA.

2.1. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie naprawy czgstkowej nawierzchni,

3. roboty wykonczeniowe.

2.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie wskazan wtasciwego.
Lesniczego i otrzymanego zlecenia:
— ustali¢ lokalizacje terenu robat,
— przeprowadzi¢ czyszczenie nawierzchni z kurzu, biota i innych
zanieczyszczen, do odlegtosci 0,5+0,7 m od krawedzi uszkodzenia, z
usunieciem zanieczyszczen poza korone drogi.

2.3. Uszkodzenia nawierzchni, podlegajgce naprawie czastkowe;.
Naprawie czgstkowej podlegajg uszkodzenia nawierzchni ttuczniowej, polegajgcej na
uzupetnieniu ubytkéw punktowych lub w koleinach obejmujgce:

— zapadniecia i wyboje fragmentéw nawierzchni,

— koleiny, powstajgce wzdtuz osi jezdni,



— osiadanie nawierzchni w miejscu przekopéw (np. po przetozeniu urzgdzen
podziemnych), wadliwej jakosci podtoza lub podbudowy, niewtasciwego
odwodnienia,

— nieréwnosci jezdni, spowodowane wysysaniem przez opony samochodéw
piasku, miatu kamiennego, zwiru, klinca, itp. ze spoin,

— inne uszkodzenia, deformujgce nawierzchnie w sposob odbiegajgcy od jej
prawidtowego stanu.

Najdogodniejszg porg wykonywania remontéw czgstkowych sg okresy wilgotne na
wiosne i na jesieni. Wilgo¢ utatwia zrywanie nawierzchni oraz zageszczanie
wykonanych fat. Z uwagi na wygode ruchu zaleca sie przeprowadzenie robot
wczesng wiosng w celu umozliwienia pojazdom korzystania z réwnej nawierzchni
przez caty okres lata i jesieni.

2.4. Wyznaczenie powierzchni remontu czagstkowego

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy czgstkowej powinna obejmowaé
caly obszar uszkodzonej nawierzchni oraz czes¢ do niej przylegajgcg w celu
tatwiejszego powigzania nawierzchni naprawianej z istniejgcg. Wiekszg liczbe
uszkodzonych fragmentéw nawierzchni, znajdujgcych sie blisko siebie, tgczy sie w
jeden duzy fragment przeznaczony do naprawy. Zaleca sie, aby obrys duzych
powierzchni do naprawy miat ukosne nachylenie w stosunku do osi drogi. Przy
wyznaczaniu powierzchni naprawy nalezy uwzgledni¢ potrzeby prowadzenia ruchu
kotowego, wyznaczajgc alternatywne drogi dojazdowe. Powierzchnie przeznaczong
do wykonania naprawy czgstkowej akceptuje osoba upowazniona — Lesniczy danego
Lesnictwa.

2.5. Rozbiérka nawierzchni

Poprzednio wyznaczong nawierzchnie remontu czgstkowego oskarduje sie recznie
lub przy uzyciu mtotkdw pneumatycznych w taki sposob, aby uzyskac¢ boczne sciany
pionowe. Oskardowanie wykonuje sie do gtebokosci wyboju. Dla ufatwienia
oskardowania w okresie suchym - miejsca podlegajgce oskardowaniu polewa sie
wodg przynajmniej na jedng godzine przed oskardowaniem.

Przy wybojach o powierzchni wiekszej niz 1 m2 na dnie wyboju oskarduje sie bruzdy
o szerokosci 6+8 cm i gtebokosci okoto 5 cm w krate ukosng do osi drogi o bokach
0,3+0,7 m.

2.6. Wypelnienie wyboju materiatem

Wyoskardowany luzny materiat nalezy z wyboju usung¢. Miejsce przeznaczone do
remontu nalezy dokfadnie oczysci¢ i zwilzyé wodg. Na spod ukiada sie sSwiezy
ttuczen bazaltowy, w takiej ilosci, aby ze wzgledu na zageszczenie, wystawat nad
otaczajgcg nawierzchnie 1,5+2 cm. Zastosowac¢ materiat o wymiarach 0-63mm. W
zaleznosci od gtebokosci wyboju moze zaistnieC potrzeba zastosowania
sortowanego kruszywa o frakcji 31,50-63mm. Po obfitym zwilzeniu ttucznia,



zageszcza sie go, postepujgc od krawedzi taty ku srodkowi. Zageszczanie mozna
wykonywac¢ ubijakami recznymi, zageszczarkami ptytowymi lub przy duzej liczbie
wybojéw, lub duzych obszarach — walcem wibracyjnym samojezdnym. W koncu,
dla ochrony remontowanej powierzchni, pokrywa sie jg miatem kamiennym 0+4 mm i
ponownie zalewa wodg. Naprawa czgstkowa powinna by¢ tak wykonana, zeby fata
wykazywata silne i catkowite ztgczenie ze starg nawierzchnig, a materiaty kamienne
wbudowane w tate byty silnie ze sobg zazebione i zaklinowane. tata powinna byc
wykonana okoto 1 cm ponad otaczajgcg nawierzchnie, ze wzgledu na
komprymowanie (ugniecenie) pod ruchem.

Catos¢ napraw zagesci¢ walcem wibracyjnym samojezdnym.

Zageszczenie mechaniczne nalezy przeprowadzi¢ za pomoca walca
wibracyjnego samojezdnego. Zageszczenie obejmuje kilkakrotny przejazd
walcem w celu uzyskania wtasciwego zageszczenia nawierzchni.

2.7. Roboty wykonczeniowe

Do robét wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych
robot do istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:

— usuniecia urzgdzen regulacji ruchu (tablice ostrzegawcze),

— roboty porzagdkujgce otoczenie terenu robot.

3. Uwagi koncowe

Wszelkie roboty nalezy wykonac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami,

pod kierownictwem i nadzoru oséb uprawnionych.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

—  uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcéw itp.)

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji i

zatgcza do protokotow odbioru.

llo§¢ kazdorazowo dostarczonego kruszywa musi by¢ potwierdzona na dokumencie

rozliczeniowym ,wz” lub ,lisScie przewozowym” przez Le$niczego wiasciwego

Lesnictwa.

Podstawg rozliczenia bedzie przedstawienie dokumentéw rozliczeniowych oraz

protokotéw odbioru robot zatwierdzonych przez Lesniczego oraz kierownika robét ze

strony Wykonawcy. Wykonawca zatgcza do protokotu rowniez mape drogowg lesng z

zaznaczonymi obszarami wykonanych napraw.

4. Podstawowe dane do kosztorysu.

Przedmiotem zamowienia jest naprawa drég lesnych wewnagtrzzaktadowych na
terenie Nadlesnictwa Turawa. Poszczegdlne powierzchnie wskazane zostang po
rozstrzygnieciu postepowania.



Do wbudowania zaplanowane jest:
— w zakresie Zadania nr 1: 6750 ton kruszywa bazaltowego
— w zakresie Zadania nr 2: 4865 ton kruszywa bazaltowego

Naprawe nalezy wykona¢ na podstawie KNR 2-31 1101- Remont czgstkowy
nawierzchni ttuczniowej.

W przygotowywanej ofercie Wykonawca podaje cene jednostkowg materiatu
(do wyceny nalezy przyjaé - kruszywo bazaltowe o frakcji: 0-63 mm - w iloSci
stanowigcej ok. 80% catosci materiatu i o frakcji: 31,50-63 mm - w ilosci
stanowigcej ok. 20% catosci materiatu w danym Zadaniu), wraz z jego wbudowaniem
na podstawie w/w opisu (z#/t), oraz wartos¢ sumaryczng za wbudowanie okreslonej
dla danego zadania ilosci kruszywa.

Nalezy poda¢ wartosci netto, VAT oraz wartos¢ brutto.



UTRZYMANIE DROG DRPRZEPUS

TEMAT: DRPRZEPUS
Roboty przepustéow drég-odbudowa przepustéow
2600.

OBSZAR PRAC: NADLESNICTWO TURAWA

BRANZA: DROGOWA — PRZEPUSTY

INWESTOR: Panstwowe Gospodarstwo Lesne

Lasy Panstwowe
Nadlesnictwo Turawa
46-045 Turawa

ul. Opolska 35.

DATA WYKONANIA: SIERPIEN 2021
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OPIS TECHNICZNY

1. Dane ogdlne.

1.1.Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest opisanie sposobu i technologii
wykonywania napraw drog lesnych, w ramach ,biezgcego utrzymania drég”, na
terenie Nadlesnictwa Turawa.

W ramach biezgcego utrzymania drog wykonywane sg: roboty konserwacyjne
i porzadkowe, zapobiegajgce deformacji nawierzchni, elementéw drogi, obiektow
inzynierskich, wyposazenia pasa drogowego oraz dziatania majgce na celu
zachowanie estetyki drogi: zabiegi zwigzane z zimowym utrzymaniem drég
(od$niezanie i zwalczanie sliskosci zimowej); remonty czgstkowe, a takze zabiegi
remontowe stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa i wygody ruchu.” (G. Trzcinski,
Utrzymanie i odbior drég lesnych zgodnie z wytycznymi obowigzujgcymi w LP,
Jaszowiec 2015).

Prace nalezy zrealizowac¢ poprzez zabudowe lub wymiane istniejgcych przepustow
na nowe z rur PEHD na ciggu drog lesnych na terenie Nadlesnictwa Turawa.

Prace wykonac zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 2-31 0605-06
- Przepusty rurowe pod zjazdami.

Lednictwa i rodzaje przepustow okreslono w pkt. 4, miejsca zabudowy wskazane
zostang w zleceniach prac przez Lesniczych poszczegdlnych Lesnictw.

Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje tgcznie 52 mb rur przepustowych (9
600mm).

Roboty, w ramach biezgcej konserwaciji drog lesnych, wymagajg stosowania zalecen
jakie dotyczg jednostek organizacyjnych Lasach Panstwowych, w zakresie
uzyskiwania decyzji administracyjnych, przed rozpoczeciem robaot.

1.2.INWESTOR:

Panstwowe Gospodarstwo Lesne
Lasy Panstwowe

Nadlesnictwo Turawa

46-045 Turawa

ul. Opolska 35.

1.3. Podstawa opracowania.

* wytyczne Inwestora — dane wyjsciowe do opracowania,

» wytyczne prowadzenia robét drogowych w lasach — wprowadzony zarzgdzeniem
Nr 16 Dyrektora Generalnego Laséw Panstwowych z dnia 19 marca 2014 r., w
sprawie dopuszczenia do wykorzystania w jednostkach organizacyjnych Lasow
Panstwowych (Znak sprawy: ER-5-7182-7/2014),

* (G. Trzcihski, Utrzymanie i odbiér drég lesnych zgodnie z wytycznymi
obowigzujgcymi w LP, Jaszowiec 2015)



1.4. Opis stanu istniejgcego.

Istniejgce przepusty z rur betonowych sg zarwane przez co stwarzajg
niebezpieczenstwo przy ich przekraczaniu w trakcie transportu.

Wymiana przepustu a ma na celu :

- udostepnienie drzewostanéw zrebowych jak réowniez ma stanowi¢ szlak niezbedny
do obstugi transportu lesnego.

2. OPIS WYKONANIA.

2.1. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie przepustu,

3. roboty wykonczeniowe.

2.2.Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie  wskazan wiasciwego
Lesniczego i otrzymanego zlecenia:

- ustali¢ lokalizacje terenu robdt,

— zgromadzi¢ sprzet i materiat.

2.3.Wykonanie przepustu.

Nalezy zastosowaé przepusty z rur PEHD SN10 fi 600mm, 6,0 m
i 10,0 m.

Przepusty zakonczy¢ nalezy przyczotkami wykonanymi z drewna debowego (Rys. 1).
W zakres prac wchodzi odkopanie istniejgcego przepustu wykonanego z rur
betonowych i ztoZzenie we wskazanym miejscu, bgdz wykonanie wykopu pod nowy.
Przygotowanie dna wykopu, utozenie rury PEHD i obsypanie piaskiem, bgdz gruntem
rodzimym jezeli nie zawiera kamieni bgdz czesci gliniastych.

W skarpach rowéw na koncach przepustéow nalezy wykonaé przyczotki z drewna
debowego (na jeden przyczotek okoto 9 pali o $rednicy okoto 12cm). Przyczotki
zabezpieczg korone drogi przed obrywaniem sie skarp i zamulaniem przepustu.
Nalezy wyczysci¢ i odmuli¢ wszystkie rowy stykajgce sie z przepustem na odlegtosci
minimum 10m.

W przypadku gdy warstwa gruntu zalegajgca nad przepustem jest mniejsza niz 50
cm, nalezy dosypa¢ warstwe kruszywa (kruszywo bazaltowe) tak by uzyskac
zatozong warstwe. Warstwa ta pozwoli roztozy¢ obcigzenie tak by nie narazac rury
przepustowej na obcigzenia dynamiczne pochodzgce od poruszajgcych sie
pojazdéw. Nalezy uzy¢ kruszywa o uziarnieniu 0-63mm.

Przy wykonywaniu zabezpieczenia nalezy przyja¢ dtugosé utwardzenia przed i za
przepustem na odcinku 7,0 — 10,0m, na szeroko$¢ pasa jezdnego. Potgczenie
najazdu i zjazdu musi by¢é wykonane w sposoéb ptynny (od ,zera”) by unikngé progow.



320,00

Rys. 1 - Przepust

2.4.Wyznaczenie miejsca zabudowy przepustu

Przy wyznaczaniu miejsc zabudowy przepustu nalezy uwzglednic¢ potrzeby
prowadzenia ruchu kotowego, wyznaczajgc alternatywne drogi dojazdowe.
Lokalizacje miejsc do zabudowy przepustow akceptuje osoba upowazniona —
Lesniczy danego Les$nictwa.

2.5. Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych
robot do istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:

— usuniecia urzgdzen regulacji ruchu (tablice ostrzegawcze),

— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

3. Uwagi koncowe.

Wszelkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami,
pod kierownictwem i nadzorem osob uprawnionych.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

Kazdorazowe wejscie na prace by¢ potwierdzona na dokumencie rozliczeniowym
Lesniczego wiasciwego Lesnictwa.

Jednostkg obmiaru robat jest:

1 m (metr) zabudowy przepustu danej srednicy wraz z wykonaniem
przyczotkow.

Podstawg rozliczenia bedzie przedstawienie dokumentéw rozliczeniowych oraz
protokotéw odbioru robot zatwierdzonych przez Lesniczego oraz kierownika robot ze
strony Wykonawcy. Wykonawca zatgcza do protokotu rowniez mape drogowg lesng z
zaznaczonymi miejscami zabudowanych przepustow.

4. Podstawowe dane do kosztorysu.

Przedmiotem zamdwienia jest zabudowa lub wymiana istniejgcych przepustow na
nowe z rur PEHD na ciggu drég lesnych na terenie Nadlesnictwa Turawa.

Prace wykonac zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 2-31 0605-06
- Przepusty rurowe pod zjazdami.

Wymiane przepustéw przewiduje sie w Lesnictwach: Bukowo (1 szt. x 10m),
Morcinek (2 szt. x 6m), Jetowa (1 szt. x 6m), Dagbréwka (4 szt. x 6m).



Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje tgcznie 52 mb rur przepustowych.
Do wykonania planowane jest wykonanie przepustow o parametrach:

- fi 600mm PEHD: dt. 6,0 z przyczoétkami z drewna debowego — 7 szt. - 42 mb, oraz 7
kompletow przyczétkéw,

- fi 600mm PEHD: dt. 10,0 z przyczétkami z drewna debowego — 1 szt. — 10 mb,
oraz 1 komplet przyczotkow,

W przygotowywanej ofercie Wykonawca podaje cene jednostkowg 1 mb
zabudowanego przepustu oraz warto$¢ sumaryczng za catosc.
Nalezy podac wartosci netto, VAT oraz wartosc¢ brutto.



UTRZYMANIE DROG DRROWYPRZ

TEMAT: DRROWYPRZ
Odbudowa rowoéw przydroznych.

OBSZAR PRAC: NADLESNICTWO TURAWA
BRANZA: DROGOWA
INWESTOR: Panstwowe Gospodarstwo Lesne

Lasy Panstwowe
Nadlesnictwo Turawa
46-045 Turawa

ul. Opolska 35.

DATA WYKONANIA: SIERPIEN 2021
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OPIS TECHNICZNY

1. Dane ogdlne.

1.1.Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest opisanie sposobu i technologii
wykonywania napraw drog lesnych, w ramach ,biezgcego utrzymania drég”, na
terenie Nadlesnictwa Turawa.

W ramach biezgcego utrzymania drog wykonywane sg: roboty konserwacyjne
i porzadkowe, zapobiegajgce deformacji nawierzchni, elementéw drogi, obiektow
inzynierskich, wyposazenia pasa drogowego oraz dziatania majgce na celu
zachowanie estetyki drogi: zabiegi zwigzane z zimowym utrzymaniem drog
(od$niezanie i zwalczanie sliskosci zimowej); remonty czgstkowe, a takze zabiegi
remontowe stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa i wygody ruchu.” (G. Trzcinski,
Utrzymanie i odbior drég lesnych zgodnie z wytycznymi obowigzujgcymi w LP,
Jaszowiec 2015).

Odbudowe nalezy zrealizowa¢ poprzez mechaniczne i/lub reczne profilowanie
(réwnanie) i odmulenie rowow drég lesnych na terenie Nadle$nictwa Turawa.

Polega na wusunieciu ro$linnosci, usunieciu humusu oraz wybraniu mutu,
wyprofilowaniu skarp w celu poprawy odprowadzenia wéd opadowych z powierzchni
drég w poszczegolnych lesnictwach Nadlesnictwa Turawa.

Prace wykona¢ zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 15-01 0116-
02 - Odmulenie koparko-odmularkami ciekdw o szerokosci dna do 0.4 m.

Miejsca napraw wskazane zostang w zleceniach prac przez Lesniczych
poszczegolnych Lesnictw.

Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje odbudéw 90 m?3 urobku.

Roboty, w ramach biezgcej konserwaciji drog lesnych, wymagajg stosowania zalecen
jakie dotyczg jednostek organizacyjnych Lasach Panstwowych, w zakresie
uzyskiwania decyzji administracyjnych, przed rozpoczeciem robaot.

1.2.INWESTOR :

Panstwowe Gospodarstwo Lesne
Lasy Panstwowe

Nadlesnictwo Turawa

46-045 Turawa

ul. Opolska 35.

1.3. Podstawa opracowania.

* wytyczne Inwestora — dane wyjsciowe do opracowania,

* Wytyczne prowadzenia robdt drogowych w lasach —wprowadzony zarzgdzeniem
Nr 16 Dyrektora Generalnego Laséw Panstwowych z dnia 19 marca 2014 r., w
sprawie dopuszczenia do wykorzystania w jednostkach organizacyjnych Lasow
Panstwowych (Znak sprawy: ER-5-7182-7/2014),



* (G. Trzcinski, Utrzymanie i odbior drog lesnych zgodnie z wytycznymi
obowigzujgcymi w LP, Jaszowiec 2015)

1.4. Opis stanu istniejgcego.

Odbudowa planowana jest na terenie Nadles$nictwa Turawa na rowach przydroznych.
Istniejgce rowy sg porosnieta zielenig niska i trawami oraz sg zamulone.

Czyszczenie ma na celu:

- polepszenie gospodarki wodnej oraz prawidtowe odebranie wod opadowych z drogi
CO poprawi stan techniczny drog stanowigcych dostep do drzewostanéw zrebowych
jak réwniez do obstugi transportu lesnego.

2. OPIS WYKONANIA.

2.1. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie profilowania nawierzchni,

3. roboty wykonczeniowe.

2.2.Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie wskazan wtasciwego
Lesniczego i otrzymanego zlecenia:

— ustali¢ lokalizacje terenu robat,

- przeprowadzi¢ czyszczenie z gatezi, krzewow, drzew i innych zanieczyszczen z
usunieciem zanieczyszczen poza korone drogi.

2.3.Istniejace rowy.

Stan techniczny istniejgcych rowow nie pozwala na prawidtowe odprowadzenie woéd
opadowych. Rowy sg zarosniete trawami, krzewami i drzewami.

Na dnach zalega warstwa mutu. Woda opadowa nie moze sptyngc, stagnujgc w
rowach powoduje zamulenie i porastanie trawami i krzewami.

2.4.Wyznaczenie powierzchni do profilowania

Powierzchnia przeznaczona do odbudowy rowu powinna by¢ poza korong drogi na
wyznaczonym odcinku.

Przy wyznaczaniu odcinkéw planowanych do odbudowy rowu nalezy uwzgledni¢
potrzeby prowadzenia ruchu kotowego, wyznaczajgc alternatywne drogi dojazdowe.
Lokalizacje odcinkéw przeznaczonych do wykonania odbudowy rowdéw akceptuje
osoba upowazniona — Lesniczy danego Lesnictwa.

2.5.0dbudowa rowu

Doktadnie wytyczy¢ trase rowu oraz granice projektowanego rowu.

Destrukcyjna sukcesja roslinnosci lesnej, to przyczyny dewastacji rowu. Sg to

przyczyny powstawania wyptycen, osuwisk oraz erozji skarp i dna. Zakres robét w

znacznym stopniu zalezny jest od terminu ich wykonania. Szczegdlnie istotne jest
4



zawansowanie okresu wegetacyjnego i intensywnosci pokrycia roslinnego. Stad
zakres robot oraz technologia zaktada pewne srednie warunki wykonania.

Zakres robot:

» odkrzaczanie,

* usuwanie pniakow pozostajgcych w osi rowu,

* usuwanie przewezen,

* likwidacja osuwisk i erozji dna zachowujgc istniejgcg jego szerokos¢ pow. 0,40 m,
» formowanie skarp do minimalnego nachylenia 1:1,5,

Sposodb i kolejnos¢ wykonania:

 odkrzaczanie skarp i dna wykona¢ recznie/mechanicznie

* usuwanie pniakéw — recznie/mechanicznie

* przewezen i odbudowa nachylenia — recznie/mechanicznie
* plantowanie skarp — recznie/mechanicznie

* usuwanie i rozplantowanie namutu — recznie/mechanicznie

Reczne odmulenie dna cieku.

Wydobyty namut z cieku wyrzuci¢ na pobocze cieku lub odtozy¢ w miejscach
uszkodzonych skarp. Rozplantowany namut ubi¢ i wyréwna¢ na uszkodzonych
skarpach. Oczysci¢ pas o szerokosci 0,5m wzdtuz krawedzi cieku.

Mechaniczne odmulenie dna cieku.

W przypadku stwierdzenia technicznych mozliwosci prowadzenia odmulania w
sposob mechaniczny namuty z cieku wydobywaé koparko-odmularkami, lub
koparkami z 1lyzka skarpowka. Ewentualne szkody spowodowane przez
Wykonawce w korycie cieku, zostang usuniete na jego koszt. Wydobyty namut z dna
cieku umiejscowi¢ na wykoszonym przybrzeznym pasie terenu. Reczne
rozplantowanie wydobytego namutu. Wydobyty namut nalezy recznie rozplantowaé
warstwg o grubosci do 20 cm, wykonac¢ w rozplantowanym urobku bruzdy sptywowe.
Na realizacje odbudowy rowow drog lesnych w poszczegdolnych Lednictwach
Nadlesnictwo Turawa planuje usuniecie z rowéw 90 m3 urobku.

2.6. Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych
roboét do istniejgcych warunkdéw terenowych, takie jak:

- usuniecia urzgdzen regulacji ruchu (tablice ostrzegawcze),

- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

3. Uwagi koncowe.

Wszelkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami,
pod kierownictwem i nadzorem osob uprawnionych.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

Kazdorazowe wejscie na prace winno byC¢ potwierdzone na dokumencie
rozliczeniowym (wykaz urobku), przez Lesniczego wiasciwego Lesnictwa.

Jednostkg obmiaru robot jest:

1 m3urobku zwigzanego z odbudowa rowu.



Podstawg rozliczenia bedzie przedstawienie dokumentow rozliczeniowych oraz
protokotéw odbioru robot zatwierdzonych przez Lesniczego oraz kierownika robét -
ze strony Wykonawcy. Wykonawca zatgcza do protokotu rowniez mape drogowg
le$ng z zaznaczonymi obszarami wykonanych profilowan.

4. Podstawowe dane do kosztorysu.

Przedmiotem zamdwienia jest odbudowa rowow drég lesnych na terenie
Nadlesnictwa Turawa. Poszczegodlne odcinki wskazane zostang po rozstrzygnieciu
postepowania.

Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje usuniecie urobku w wielkosci 90 m3.

Prace wykonac¢ zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w KNR 15-01 0116-
02 - Odmulenie koparko-odmularkami ciekow o szerokosci dna do 0.4 m

W przygotowywanej ofercie Wykonawca podaje cene jednostkowg 1m? urobku wraz
z wszelkimi robotami towarzyszgcymi przy odbudowie rowu na podstawie w/w opisu ,
oraz warto$¢ sumaryczng za 90 m3 urobku.

Nalezy poda¢ wartosci netto, VAT oraz wartos¢ brutto.
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OPIS TECHNICZNY

1. Dane ogdlne.

1.1.Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest opisanie sposobu i technologii
wykonywania napraw drog lesnych, w ramach ,biezgcego utrzymania drég”, na
terenie Nadlesnictwa Turawa.

W ramach biezgcego utrzymania drog wykonywane sg: roboty konserwacyjne
i porzadkowe, zapobiegajgce deformacji nawierzchni, elementéw drogi, obiektow
inzynierskich, wyposazenia pasa drogowego oraz dziatania majgce na celu
zachowanie estetyki drogi: zabiegi zwigzane z zimowym utrzymaniem drog
(od$niezanie i zwalczanie sliskosci zimowej); remonty czgstkowe, a takze zabiegi
remontowe stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa i wygody ruchu.” (G. Trzcinski,
Utrzymanie i odbior drég lesnych zgodnie z wytycznymi obowigzujgcymi w LP,
Jaszowiec 2015).

Prace nalezy zrealizowaC poprzez prowadzenie prac recznych zwigzanych
Z oczyszczaniem, wycinkg roslinnosci tj. krzewdéw i podrostéw przy drogach w
ramach przeprowadzenia ich konserwaciji.

Roboty, w ramach biezgcej konserwaciji drog leSnych, wymagajg stosowania zalecen
jakie dotyczg jednostek organizacyjnych Lasach Panstwowych, w zakresie
uzyskiwania decyzji administracyjnych, przed rozpoczeciem robaot.

1.2.INWESTOR:

Panstwowe Gospodarstwo Lesne
Lasy Panstwowe

Nadlesnictwo Turawa

46-045 Turawa

ul. Opolska 35.

1.3. Podstawa opracowania.

* wytyczne Inwestora — dane wyjsciowe do opracowania,

» wytyczne prowadzenia robot drogowych w lasach — wprowadzony zarzgdzeniem
Nr 16 Dyrektora Generalnego Laséw Panstwowych z dnia 19 marca 2014 r., w
sprawie dopuszczenia do wykorzystania w jednostkach organizacyjnych Lasow
Panstwowych (Znak sprawy: ER-5-7182-7/2014),

* (G. Trzcihski, Utrzymanie i odbiér drég lesnych zgodnie z wytycznymi
obowigzujgcymi w LP, Jaszowiec 2015)

1.4. Opis stanu istniejgcego.

Prace reczne planowane sg na terenie Nadlesnictwa Turawa.
Istniejgce pobocza drég sg porosniete zielenig niskg, krzewami i podrostami.
Czyszczenie ma na celu:



- polepszenie gospodarki wodnej oraz prawidtowe odebranie wéd opadowych z drogi
co poprawi stan techniczny drég stanowigcych dostep do drzewostanow zrebowych
jak réwniez do obstugi transportu lesnego.

2. OPIS WYKONANIA.

2.1. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. wykoszenie i usuniecie podrostow i krzewdw z poboczy (odkrzaczenie),

2.2.Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie wskazan wiasciwego
Lesniczego i otrzymanego zlecenia:

- ustali¢ lokalizacje terenu robat,

- zgromadzi¢ sprzet.

2.3. Stan istniejacy.

Pobocza drég sg zarosniete trawami, krzewami i podrostami, ktére utrudniajg
odprowadzenie wéd opadowych.
Lokalizacje odcinkow przeznaczonych do wykonania oczyszczania poboczy

wyznacza osoba upowazniona — Lesniczy danego Lesnictwa.

3. Uwagi koncowe.

Wszelkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami,
pod kierownictwem i nadzorem osob uprawnionych.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

Kazdorazowe wejscie na prace winno by¢ potwierdzone na dokumencie
rozliczeniowym (wykaz ), przez Lesniczego wtasciwego Lesnictwa.

Jednostkg obmiarowg robo6t zwigzanych odbudowg rowéw przydroznych jest — h
(godzina) prac recznych.

4. Podstawowe dane do kosztorysu.

Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie robdt recznych  zwigzanych
z oczyszczaniem poboczy drég lesnych na terenie NadleSnictwa Turawa.
Poszczegodlne odcinki wskazane zostang po rozstrzygnieciu postepowania.

Nadlesnictwo Turawa przewiduje na realizacje 139 h robot rzecznych.

W przygotowywanej ofercie Wykonawca podaje cene jednostkowg za 1 h robot
recznych oraz wartos¢ sumaryczng za 139 h robot recznych.
Nalezy poda¢ wartosci netto, VAT oraz wartos¢ brutto.
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Utrzymanie drdog lesnych nadlesnictwa Turawa
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB)

l. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIOR sg wymagania ogolne dotyczgce wykonania

i odbioru robét w zakresie utrzymania dobrego stanu drég lesnych w

zakresie:

1. R-DROGIRO
Mechaniczne profilowanie (rownanie) i zageszczenie drog lesnych o
nawierzchni ttuczniowej i gruntowej polegajgce na wyréwnaniu
podtuznym drogi z nadaniem jezdni prawidtowych spadkéw. Roboty te
nalezy wykonac rowniarkg samojezdng i walcem wibracyjnym
samojezdnym z usunieciem ewentualnego urobku z rowow
przydroznych.

2. R-DROGI
Naprawa drog lesnych wewnatrzzaktadowych na terenie Nadlesnictwa
Turawa poprzez dowiezienie, rozplantowanie, profilowanie, zageszczenie
i uwatowanie kamienia bazaltowego przy uzyciu walca wibracyjnego
samojezdnego.

3. DRPRZEPUS
Odbudowa przepustow @600.

4. DRROWYPRZ
Odbudowa rowow przydroznych.

5. GODZRECZD
Prace reczne godzinowe.

1.2.Zakres stosowania STWIORB

Ponizsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego
w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu utrzymanie drog lesnych.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona
do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne
z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespd6t warstw stuzgcych do przejmowania
i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych
dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdéwnania nierdwnosci
podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.
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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB)

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen
od ruchu na podioze. Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot
z dopuszczonymi tolerancjami, a jes$li przedziat tolerancji nie zostat okreslony
— 1z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robét budowlanych.

Podloze - grunt rodzimy Ilub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania.

Polecenie inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektor nadzoru, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na
nim robo6t oraz inne miejsca wymienione w umowie jako tworzgce czesc
terenu budowy.

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca
odrebng catosc¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu roboét zwigzanych z budowg, przebudowg, utrzymaniem
oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, STWIORB, poleceniami Inwestora i
poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanego mu
terenu do chwili odbioru ostatecznego robé6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

2.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera opisy zakresu przeznaczonego do
wykonania idokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdétowych
warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:
— Zamawiajgcego,
— Sporzadzong przez wykonawce.

2.3.Zgodnosé robét z dokumentacja projektowa i STWIORB
Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig cze$¢ umowy, a
wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow
obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona we wzorze umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora i
Inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od
wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne
z dokumentacjg projektowg i STWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
muszg wykazywac zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mogqg przekraczac¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub STWIORB i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.4.0chrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaC¢ w czasie prowadzenia robot

wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

1) Utrzymywac teren wokot remontowanego obiektu w stanie bez wody stojgcej,

2) Podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
remontu oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub débr
publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

2.5.0chrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe.

2.6.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedag
dopuszczone do uzycia.

2.7.0chrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzgdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2.8.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw
dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
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2.9.0chrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty
i urzgdzenia uzywane do robdét od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia robo6t przez Inwestora lub Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa
lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

2.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie zarzgdzenia wydane przez
wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore
sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot.

3. MATERIALY

3.1.Wymagania ogolne dotyczgace wiasciwosci materialéw i wyrobéw

Przy wykonywaniu robét budowlanych mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby
budowlane o wilasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidtowo
zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagan
podstawowych, okreslonych w STWIORB.

Wykonawca robot powinien przedstawi¢ Inwestorowi i Inspektorowi nadzoru
inwestorskiego szczegotowe informacje o zZrodle produkcji, zakupu wyrobow
budowlanych i urzgdzen przewidywanych do realizacji robét — wiasciwie
oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci deklaracje zgodnosci z Polskg Normg, a takze inne prawnie
okreslone dokumenty. Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres
wykonywania robo6t budowlanych przechowywaé¢ dokumenty stanowigce
podstawe do ich wykonania, a takze oswiadczenia dotyczgce wyrobow
budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

3.2.Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa Iub STWIORB przewidujg mozliwosc
wariantowego zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 dni
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora
nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej
zmieniany bez zgody Inwestora i Inspektora nadzoru.

3.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
bedg one uzyte do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami,
zachowaty swojg jakosc¢ i wtasciwosci do robaot i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.
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4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany
do robo6t powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym
w STWIORB lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inwestora lub
Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora
lub Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach
Inspektora nadzoru.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inwestora lub Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wpltyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i
innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich
zgodnos¢

z dokumentacjg projektowg, wymaganiami STWIORB, projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inwestora lub Inspektora nadzoru.

Decyzje Inwestora lub Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia
materiatébw i elementow robdét bedg oparte na wymaganiach okreslonych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORB, a takze w
normach

i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor lub Inspektor nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
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Polecenia Inwestora lub Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez
Wykonawce w czasie okresSlonym przez Inwestora lub Inspektora nadzoru, pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1.Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robo6t i jakosci materiatéw.
Inwestor lub Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach celem ich usuniecia.
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

7.2.Certyfikaty i deklaracje

Inwestor lub Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty,
ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczehstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy.

7.3.Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, nastepujgce dokumenty:
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,
— STWIORSB,
— korespondencje na budowie.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora lub
Inspektora nadzoru i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

8. OBMIAR ROBOT

8.1.0golne zasady obmiaru robét
Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacjg projektowg i STWIORB, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora
lub Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do protokotu.
Jakikolwiek btad Ilub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w przedmiarze lub gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora lub Inspektora nadzoru na pismie.

8.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedag
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.
llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami.
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8.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
bedg zaakceptowane przez Inwestora lub Inspektora nadzoru.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

8.4.Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robodt, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w
robotach.

9. ODBIOR ROBOT

9.1.Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegajg
nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2.0dbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.
Odbiodr robot zanikajgecych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robét.
Odbioru robét dokonuje Inwestor lub Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inwestor lub Inspektor nadzoru
na podstawie dokumentow w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowg, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

9.3.0dbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robdét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inwestor lub Inspektor nadzoru.

9.4.0dbiér ostateczny robét
Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce zawiadomieniem o tym fakcie Inwestora lub
Inspektora nadzoru.
Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot
i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 7.3.
W toku odbioru ostatecznego roboét Inwestor zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i
STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

9.5.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest
protokét odbioru ostatecznego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé
nastepujgce dokumenty:
1) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw,
2) protokoty czesciowe.

Wszystkie zarzgdzone przez Inwestora roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedag zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy
Inwestor.

9.6.0dbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych
w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w STWIORB i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robo6t bedg obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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II. R-DROGIRO

Mechaniczne profilowanie (réwnanie) i zageszczenie drég lesnych o
nawierzchni ttuczniowej i gruntowej polegajagce na wyréwnaniu podiuznym
drogi z nadaniem jezdni prawidlowych spadkéw. Roboty te nalezy wykonaé
rowniarka samojezdnag i walcem wibracyjnym samojezdnym z usunieciem
ewentualnego urobku.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza dla zadania
inwestycyjnego p.n.: ,R-DROGIRO Mechaniczne profilowanie (rownanie) i
zageszczenie drog lesnych o nawierzchni ttuczniowej i gruntowej polegajgce na
wyréwnaniu podtuznym drogi z nadaniem jezdni prawidtowych spadkow.
Roboty te nalezy wykona¢ rowniarkg samojezdng i walcem wibracyjnym
samojezdnym z usunieciem ewentualnego urobku”.

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego
w punkcie 1.1.

1.3.Zakres roboét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem profilowania (rownania) i zageszczenie drog lesnych
o nawierzchni ttuczniowej i gruntowej polegajgce na wyrownaniu podtuznym
drogi z nadaniem jezdni prawidiowych spadkow. Roboty te nalezy wykonac
rébwniarkg samojezdng i walcem wibracyjnym samojezdnym 2z usunieciem
ewentualnego urobku.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podtoza powinien wykazaé

sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— réwniarek samojezdnych lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym
lemieszem;

— walca wibracyjnego samojezdnego.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci

gruntu podtoza.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1.Warunki przystapienia do robét
W trakcie profilowania i zageszczania podfoza nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem prac.
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4.2.Profilowanie i zageszczanie podioza
Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdziC, czy istniejgce rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza.
Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1.Profilowanie i zageszczanie podioza
Kontrola obejmuje sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot i ich zakresu.

5.2.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
(profilowanego podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych powinny by¢ naprawione przez wyréwnanie i powtdrne
zageszczenie.

6. OBMIAR ROBOT

6.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem jest —
motogodzina.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady odbioru robot
Dokumentem rozliczeniowym wykonanych robét bedzie:
— wykaz godzinowy pracy sprzetu,
— protokét odbioru robdt potwierdzony przez Inwestora — lesSniczego danego
le$nictwa,
— mapa z zaznaczeniem miejsc wykonanych prac.
llo§¢ godzin pracy réwniarki w okreslonym w zleceniu miejscu zostania
kazdorazowo potwierdzone z ramienia Zamawiajgcego przez lesniczego
danego lesnictwa.

7.2.0dbiér robot
Odbiorowi robot polega na sprawdzeniu jakosci i zakresu wykonania.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1.Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych okreslonych
w kosztorysie.
Cena wykonania robét obejmuje: profilowanie i zageszczanie powierzchni drogi.

8.2.Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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.  R-DROGI

Naprawa drég lesnych wewnatrzzakfadowych na terenie Nadlesnictwa Turawa
poprzez dowiezienie, rozplantowanie, profilowanie, zageszczenie i uwatowanie
kamienia bazaltowego przy uzyciu walca wibracyjnego samojezdnego.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania ogdélne dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem napraw powstatych ubytkow i
wyboi dla zadania inwestycyjnego p.n.: ,R-DROGI Naprawa drog lesnych
wewnatrzzaktadowych na terenie Nadlesnictwa Turawa poprzez dowiezienie,
rozplantowanie, profilowanie, zageszczenie i uwatowanie kamienia bazaltowego
przy uzyciu walca wibracyjnego samojezdnego.

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot
zamoéwienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie
z ustaleniami podanymi w dokumentaciji projektowe;j.

1.4.Okreslenia podstawowe
Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym
uziarnieniu.

2. MATERIALY | WYKONANIE ROBOT

2.1.0go6lne wymagania
Na podstawie D - 05.02.01a - Remont czgstkowy nawierzchni ttuczniowe;j.

2.2.Wymagania dla materiatow
Uziarnienie kruszywa - stosowac kruszywo zgodnie z dokumentacja.
Woda - nalezy stosowac¢ wode w celu polepszenia zageszczenia.

2.3.Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujagcy do wykonania podbudowy z  kruszyw
stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
zageszczarek lub walcéw stalowych.

2.4. Transport materiatéw
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

2.5.Wykonanie roboét

2.5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Prace wykonac¢ zgodnie z technologig i warunkami okreslonymi w D - 05.02.01a
- Remont czgstkowy nawierzchni ttuczniowe.
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2.6.Przygotowanie podtoza
Podtoze oskarduje sie recznie lub przy uzyciu mtotkbw pneumatycznych w taki
sSposob, aby uzyskac¢ boczne Sciany pionowe. Oskardowanie wykonuje sie do
gtebokosci wyboju. Dla utatwienia oskardowania w okresie suchym - miejsca
podlegajgce oskardowaniu polewa sie wodg przynajmniej na jedng godzine
przed oskardowaniem.

2.7.Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Uktada sie swiezy ttuczen bazaltowy, w takiej ilosci, aby ze wzgledu na
zageszczenie, wystawat nad otaczajgcg nawierzchnie 1,5+2 cm. Zastosowac
materiat o wymiarach 0,075 — 63mm. Po obfitym zwilzeniu ttucznia, zageszcza
sie go, postepujgc od krawedzi taty ku sSrodkowi. Zageszczanie mozna
wykonywac ubijakami recznymi, zageszczarkami ptytowymi lub przy duzej
liczbie wybojéw - lekkim walcem. W kohcu, dla ochrony remontowanej
powierzchni, pokrywa sie jg mialem kamiennym 0+4 mm i ponownie zalewa
woda.

2.8.Kontrola jakosci robot

2.8.1. Rownos¢ podbudowy

Naprawa czgstkowa powinna by¢ tak wykonana, zeby tata wykazywata silne i
catkowite ztgczenie ze starg nawierzchnig, a materiaty kamienne wbudowane w
tate byty silnie ze sobg zazebione i zaklinowane.

2.8.2.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi obszarami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych
w dokumentacji powinny by¢é naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone.

2.8.3.  Niewtasciwa nosnosc¢ podbudowy

Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci,
zalecone przez Inwestora lub Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zanizenie no$nosci podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot
przez Wykonawce podbudowy.

3. OBMIAR ROBOT

3.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest t (tona) wbudowanego materiatu.

3.2.0dbiér robot
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inwestora lub Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
llo§¢ wbudowanego przez wykonawce kamienia bazaltowego na okreslone w
zleceniu miejsce musi zostaC kazdorazowo potwierdzona z ramienia
Zamawiajgcego przez lesniczego danego lesnictwa w formie kazdorazowego
potwierdzenia dostarczonych przez wykonawce dokumentow WZ (kwitow
przewozowych i wagowych) i ich zestawienia oraz mapy z zaznaczenhiem
miejsca wbudowania co stanowi¢ bedzie zatgcznik do protokotu odbioru
czesciowego robaot.
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4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1.Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objety jest ceng jednostkowg 1t (tona) wbudowanego

materiatu kamiennego.
Wycena wykonanego zakresu roboét oparta bedzie o wartosci jednostkowe

okreslone
w ofercie oraz zakres zrealizowanego zlecenia.

5. PRZEPISY ZWIAZANE

5.1.Normy
- Remont czgstkowy nawierzchni tluczniowe;.
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IV.  DRPRZEPUS

Odbudowa przepustow @600.
1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem przepustow pod zjazdami dla
zadania inwestycyjnego pn.: ,DRPRZEPUS Roboty przepustéw drég-odbudowa
przepustow @600”.

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot
zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow
Materiatami  stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z typowych
prefabrykowanych rur, objetych niniejszg STWIORB, sa:
— rury PEHD,
— pale debowe do scianek czotowych,

2.2.Prefabrykaty rurowe
Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny by¢é zgodne z dokumentacjg
projektowg i STWIORB.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania przepustdow pod zjazdami powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparek,

— sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT MATERIALOW
Rury mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

— odwodnienia,

— czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w
rowie, na ktérym bedzie wykonywany przepust,

— wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

— innych robét podanych w dokumentaciji projektowej i STWIORB.

5.2.Wykop

Sposob wykonywania robét ziemnych pod fundamenty Scianek czotowych i
tawe fundamentowg powinien by¢ dostosowany do wielkosci przepustu,
gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop nalezy wykonywac¢ w takim okresie, aby po ich zakohczeniu mozna
byto przystgpi¢ do wykonywania przepustu.
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5.3.Uktadanie prefabrykatéw rurowych
Uktadanie rur wykona¢ jako jeden element, ewentualnie zastosowac
oryginalne tgczniki rur PEHD po akceptacji przez Inspektora nadzoru.

5.4.Scianki czotowe
Scianki wykona¢ z pali debowych zabitych do gruntu na gtebokos¢é minimum
Im.

5.5.Zasypka przepustow

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktadac¢ jednoczesnie z
obu stron przepustu, warstwami o jednakowej grubosci z jednoczesnym
zageszczaniem. Wilgotno$¢ zasypki w czasie zageszczania powinna
odpowiadac wilgotnosci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metodg |
wg PN-B-04481 [2] z tolerancjg -20%, +10%.

Wskaznik zageszczenia poszczegodlnych warstw powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowg i STWIORB.

5.6.Umocnienie wlotéw i wylotéw

Umocnienie wlotéw i wylotow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg
projektowg

I STWIORB. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.

W zaleznosci od materiatu uzytego do umocnienia, wykonanie robot powinno
by¢ zgodne z ,Umocnienie skarp, rowow i Sciekow”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci robét nalezy wykonac zgodnie z ,Przepusty pod korong drogi”

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ,Wymagania ogélne” pkt 9.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB
i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuije:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
— dostarczenie materiatow,

— wykonanie taw fundamentowych,

— montaz konstrukcji przepustu,

— zabicie pali scianki czotowej,

— umochnienie wlotow i wylotow,

— uporzgdkowanie terenu,

Strona 16 z 21



Utrzymanie drdog lesnych nadlesnictwa Turawa
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB)

V. DRROWYPRZ
Odbudowa rowow przydroznych.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z ,DRROWYPRZ Odbudowa rowdw przydroznych”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot
zamowienia

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z oczyszczaniem, pogtebianiem, wycinkg roslinnosci oraz
profilowaniem dna i skarp rowu melioracyjnego, w ramach przeprowadzenia
jego odbudowy i konserwacji.

W sktad prac wchodzi:

- wykoszenie i wygrabienie podrostéw ze skarp,

- wykoszenie i wygrabienie podrostéw z dna,

- usuniecie krzewoéw,

- reczne lub mechaniczne odmulenie i koszenie podrostéw z dna ciekow,

- hakowanie dna,

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét zwigzanych z odbudowg rowdéw
przydroznych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

- kosiarko — odmularka,

- koparka z tyzkg skarpéwka.

- kosy spalinowe,

- pity mechaniczne,

- siekiery.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode,
Scieciu trawy i krzewdéw w obrebie rowu. Koszenie porostu traw reczne nalezy
przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego - konwencjonalnej kosy recznej
lub kosy spalinowej. W trakcie uzytkowania wymienionego sprzetu muszg by¢
zachowane wszelkie wymogi bezpieczenstwa, a operatorzy muszg byc¢
przeszkoleni w tym zakresie. Koszenie porostu traw ze skarp cieku nalezy
przeprowadzi¢ do wysokosci 4cm od poziomu gruntu w zaleznosci od sytuacji
terenowej. Eksploatacyjny pas wykosi¢ o szerokosci min. 1m od gornej
krawedzi skarpy. Wygrabienie porostow nalezy wykonac¢ niezwitocznie po
wykonaniu koszenia. Wygrabione porosty nalezy ztozy¢ w watek na granicy
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wykoszonych porostéw lub, w przypadku gdy pozwala na to sytuacja terenowa,
ztozy¢ w  kopki. Usuwanie kozucha roslin ptywajgcych prowadzi¢
systematycznie z prowadzeniem pozostatych prac. Zebrane rosliny nalezy
usungé poza goérng krawedz cieku i ztozy¢ na wykoszonych podrostach.
Wydobyte z cieku podrosty roslin korzenigcych sie w dnie (hakowanie) i darh
korzeniowa oraz rosliny ptywajgce z pozostatej powierzchni lustra wody
wyrzuci¢ poza krawedz skarpy cieku na odlegtos¢ min. 1m, ztozy¢ w kopki.
Usuwanie krzewow i wiekszych roslin nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu
tradycyjnego — siekier, pit recznych lub pit mechanicznych. W trakcie
uzytkowania wymienionego sprzetu muszg by¢ zachowane wszelkie wymogi
bezpieczenstwa, a operatorzy muszg by¢é przeszkoleni w tym zakresie.
Usuwanie krzewow i wiekszych roslin prowadzi¢ w przypadku stwierdzenia
takiej koniecznosci, w sytuacji gdy porastajg dno rowu lub skarpy do wysokosci
2,5 m od jego dna. Zebrang roslinno$¢ nalezy usungC poza krawedz skarpy
cieku na odlegtos§¢ min. 1 m, ztozy¢ w kopki, a nastepnie usungé poza
przekazany teren zgodnie z ustawg o odpadach.

5.2. Reczne odmulenie dna cieku.

Wydobyty namut z cieku wyrzuci¢ na pobocze cieku lub odtozy¢ w miejscach
uszkodzonych skarp. Rozplantowany namut ubi¢ i wyrdwnac¢ na uszkodzonych
skarpach. Oczysci¢ pas o szerokosci 0,5 m wzdtuz krawedzi cieku.

5.3. Mechaniczne odmulenie dna cieku.

W przypadku stwierdzenia technicznych mozliwosci prowadzenia odmulania w
spos6b mechaniczny namuty z cieku wydobywa¢ koparko-odmularkami.
Ewentualne szkody spowodowane przez Wykonawce w korycie cieku, zostang
usuniete na jego koszt. Wydobyty namut z dna cieku umiejscowi¢ na
wykoszonym przybrzeznym pasie terenu.

5.4. Reczne rozplantowanie wydobytego namutu.

Wydobyty namut nalezy recznie rozplantowa¢ warstwg o grubosci do 20 cm,
wykonac w rozplantowanym urobku bruzdy sptywowe.

W wyniku prac odbudowujgcych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary
geometryczne rowu i skarp, dla rowu w ksztatcie: trapezowym - szerokos$¢ dna
co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1,5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie wykonanego koszenia i
odbudowy rowu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robo6t zwigzanych odbudowg rowdw przydroznych jest —
m3 (metr szes$cienny) urobku z czyszczenia rowu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Dokument rozliczeniowy — protokét z wykonanego pomiaru, protokdt odbioru
robot potwierdzony przez Inwestora — lesniczego danego lesnictwa.

8.2. Odbiér robot
Odbior robot polega na sprawdzeniu jakosci i zakresu wykonania zleconych
robét.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe]
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych.
Cena wykonania robét obejmuje:

— 1m? urobku z czyszczenia rowu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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V. GODZRECZD
Prace reczne godzinowe drég.

11.WSTEP

11.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z ,GODZRECZD prace reczne godzinowe drég’.

11.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego
w punkcie 1.1.

11.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia prac
recznych zwigzanych z oczyszczaniem, wycinkg roslinnosci tj. krzewéw i
podrostéw przy drogach w ramach przeprowadzenia ich konserwaciji.

W sktad prac wchodzi:

- wykoszenie i usuniecie podrostow oraz krzewdw z poboczy (odkrzaczenie),

12. MATERIALY
Nie wystepuja.

13.SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét zwigzanych z odbudowg rowdw
przydroznych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

- kosy spalinowe,

- pity mechaniczne,

- siekiery.

14. TRANSPORT
Nie wystepuje.

15.WYKONANIE ROBOT

15.1. Oczyszczenie poboczy

Oczyszczenie poboczy polega na Scieciu trawy i krzewéw w obrebie drogi.
Reczne koszenie traw nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego -
konwencjonalnej kosy recznej lub kosy spalinowej. W trakcie uzytkowania
wymienionego sprzetu muszg by¢ zachowane wszelkie  wymogi
bezpieczenstwa, a operatorzy muszg by¢é przeszkoleni w tym zakresie.
Koszenie nalezy przeprowadzi¢ do wysokosci 4cm od poziomu gruntu w
zaleznoéci od sytuacji terenowej. Eksploatacyjny pas wykosi¢ zgodnie ze
zleceniem. Wygrabienie podrostoéw nalezy wykonaé niezwtocznie po wykonaniu
koszenia. Wygrabione podrosty nalezy ztozy¢ w watek na granicy wykoszonych
podrostow lub, w przypadku gdy pozwala na to sytuacja terenowa, ztozy¢ w
kopki. Usuwanie krzewow i podrostéw nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu
sprzetu tradycyjnego — siekier, pit recznych lub pit mechanicznych. W trakcie
uzytkowania wymienionego sprzetu muszg by¢ zachowane wszelkie wymogi
bezpieczenstwa, a operatorzy muszg by¢ przeszkoleni w tym zakresie. Zebrang
roslinno$¢ nalezy usungé poza krawedz skarpy cieku na odlegto$¢ min. 1 m,
ztozy¢ w kopki, a nastepnie usungc poza przekazany teren zgodnie z ustawg o
odpadach.
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16.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie wykonanego koszenia i
oczyszczenie poboczy.

17.0BMIAR ROBOT

17.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych odbudowg rowdw przydroznych jest —
h (godzina) prac recznych.

18.0DBIOR ROBOT

18.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Dokument rozliczeniowy — protokét z wykonanego pomiaru, protokot odbioru
robot potwierdzony przez Inwestora — lesniczego danego les$nictwa.

18.2. Odbiér robot
Odbidr robot polega na sprawdzeniu jakosci i zakresu wykonania zleconych
robét.

19.PODSTAWA PLATNOSCI

19.1. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych.
Cena wykonania robét obejmuje:

— 1 h prac recznych

20. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

Strona 21 z 21



