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SPIS ZAWARTOSCI OPRACOWANIA

Strona tytutlowa

Spis zawarto$ci opracowania

0.0. Specyfikacja ogodlna

ST. 1 Roboty przygotowawcze CPV 45111200-0

ST. 2 Nawierzchnia placu zabaw CPV 45112723-9

ST.3 Wyposazenie placu zabaw CPV 37535200-9

ST. 4 Tereny zielone CPV 45236119-7

ST. 5 Instalacja elektryczna — monitoring i o§wietlenie terenu CPV 45316100-6



ST-O WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.
Specyfikacja Techniczna okre$la podstawowe wymagania w zakresie robdt budowlano-
montazowych 1 specjalistycznych umozliwiajace Uczestnikom procesu inwestycyjnego
prawidtowe techniczne 1 na wymaganym poziomie jako§ciowym wykonanie tych robot.
Specyfikacja Techniczna ( ST ) ma zastosowanie przy wykonywaniu robot realizowanych na
podstawie zatwierdzonego decyzja pozwolenia na budowg.
Integralng czgscia Specyfikacji Technicznej sa Projekty Wykonawcze na podstawie, ktorych

mozna okresli¢ szczegdtowo zakres 1 rodzaje robot potrzebnych do wykonania obiektu.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna ST-0 ,,Wymagania Ogoélne" odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktore zostanag wykonane w ramach zadania : Budowa
placu zabaw na dziatce nr ewid. 86/67, 86/86 w Kartuzach obr.7 gm. Kartuzy.

Zakres prac obejmuje:

1. Prace przygotowawcze polegajace na rozbiorce czesci ogrodzenia, wycince drzew i krzewow,
demontazu istniejacych urzadzen oraz rozebraniu chodnika z ptyt chodnikowych i kostki
betonowej.

2. Wykonanie nawierzchni:

- syntetycznej bezpiecznej placu zabaw w ilosci 973,5 m2,

- pokrytej piaskiem lub zwirem 0,2-2mm w ilo$ci ok. 198,0 m2

- trawiastej o pow. ok. 675,0 m2

- pokrytej czarnoziemem o pow. 0k.50,0 m2

- pokrytej ptytami chodnikowymi np. Polbruk Lamell o pow. ok. 312,0 m2

- pokryte nawierzchnia wodoprzepuszczalng np. TerraWay o pow. ok. 115,0m2

3. Wyposazenie placu zabaw w urzadzenia zabawowe :

Numer sprzetu | Sprzet sztuk
24 Domek piknikowy 2

25 Domek piknikowy 1

26 Przewijak z zadaszeniem 1

30 Stolik piknikowy 4

28 Wieszak na plecaki 2

31 tawka 10
32 tawka zaokraglona 9

33 Stolik okragty 3

27 Stét piknikowy 3




29 Stojak na rowery 2
30 Wiata 2
34 Kosz na $mieci 5
4 Huétawka wagowa 1
2 Zestaw koparka 1
7 Karuzela dla niepetnosprawnych 1
1 Pociag 1
21 Hamak 1
5 Zestaw 1
1 Zestaw 1
17 Zestaw 1
20,15,18 Bujak 1
16 Urzadzenie do wspinaczki 1
19 Hustawka wagowa 1
6 Hustawka wagowa dla wozkow 1
10 Zestaw zabawowy z piaskiem 1
3 Karuzela 1
9 Koparka do piasku 1
14 Hus$tawka integracyjna 1
13 Hustawka 1
23 Hustawka dla dzieci niepetnosprawnych 1
12 Hustawka bocianie gniazdo 1
8 Zestaw Auto/domek 1
22 Domek 1
35 Tablica regulamin 1

4. Ogrodzenie wydzielonych stref placu zabaw ogrodzeniem modulowym np. VINCI PLAY
PARK wys. 0,9m wym. modutu 2m + furtki.

5. Projektuje si¢ dwa podesty na terenie placu zabaw wykonane z drewna tarasowego — deski
modrzewiowej syberyjskiej co najmniej dwukrotnie zaimpregnowanej olejem do drewna w

kolorze Bangkiral. Podest zbudowany na wspornikach. Budowg¢ nalezy rozpocza¢ od wykopania



dotow 30 x 30 % 50 cm, wypetnienia ich betonem i umieszczenia w nim metalowych stupkow.
Gdy beton zwiaze, zamocowac¢ dzwigary - belki o przekroju 10 x 10 cm. Na dzwigarach utozy¢
poprzeczne legary (krawedziaki o przekroju 5 X 10 cm). Do powstalego rusztu zamocowac¢ deski
tarasowe.W podescie przy wejsciu nalezy wykonaé cztery otwory o wymiarach 57x60 cm na
doniceg. Podesty nalezy wykona¢ na poziomie gruntu w celu utatwienia poruszania si¢ osobom

niepetnosprawnym. Istnieje mozliwo$¢ wykonania podestow na wylewce betonowe;.

6. Nasadzenia. Na cze$ci powierzchni placu planuje si¢ nawierzchni¢ trawiasta. Powierzchnia
terenu przeznaczona pod nawierzchni¢ trawiasta wynosi ok. 675m2. Na placu zabaw wzdtuz
ogrodzenia planuje si¢ nasadzenie uzupetniajace w formie zywoplotu od strony pdinocnej i
zachodniej. Ponadto, planuje si¢ nasadzi¢ roslinnos¢ drzewiasta: Glog Paul’s Scarlet, Wierzbg
Japonska Hakuro, Wiaz Camperdownii, Jatowiec pospolity oraz krzewiasta: tawuta Thunbergii
Straussenfeder, trawa Pampasowa rézowa oraz Yuka Filamentosa. Od pozostalych stron placu
zabaw pozostawia si¢ istniejaca zielen. Planuje si¢ ponowne zasianie trawnika po uprzednim
usunigciu istniejacego 1 wymianie gruntu na hummus. Istnieje mozliwo$¢ zamiennie wykonanie

trawnika z trawy rolowanej o powierzchni ok. 675 m?.

7. Monitoring placu zabaw rozbudowa istniejacego systemu monitorowania o 5 kamer
kompaktowych IP w obudowie IP 66, min 2Mpx Full HD predko$¢ przetwarzania min. 25 kl/s
dla kazdej rozdzielczosci, detekcja ruchu WDR,DNR, Min.5 stref prywatnosci tryb
wielostrumieniowy, zasilanie 12/24VAC z obiektywem 2,8-12mm ze zmienna ogniskowa.
Kamery nalezy zamontowa¢ w obudowie z grzatka i wentylatorem, zasilana 230V. Obudowa
posiada przepust kablowy oraz otwierana jest na bok. Szerokos$¢ kata widzenia obiektywu nalezy
uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu. Temperatura pracy od -40\stC do +60\stC, podswietlenie IR
min 25m 1 katem obserwacji min 90*. Instalacja nowego rejestratora obslugujacego
projektowane kamery. Istnieje mozliwos$¢ integracji projektowanych kamer z istniejacym system
w przypadku obecnosci wolnych zasobow portowych w istniejacym rejestratorze i1 przy
zgodnos$ci technologii istniejacej z projektowana . Nalezy przewidzie¢ rozbudowe systemu

zasilania elektrycznego kamer 12/24V.

8. Oswietlenie placu zabaw — podtaczenie do istniejacej tablicy bezpiecznikowej zlokalizowane;j
w budynku szkoly, montaz szafy oswietleniowej np. ELCOM SO-2/3w3 z zabezpieczeniem
licznikowym, ukladem pomiarowym energii elektrycznej i sterowaniem os$wietlenia, utozenie
odcinkéw linii kablowej zasilania opraw o$wietleniowych, montaz slupéw oswietleniowych
parkowych np. typu WS6 ART.-METAL Przyjazn 4,02m oraz opraw o$wietleniowych np. typu
LUMINARY 16 na fundamencie F 100A. Zasilanie os$wietlenia nalezy wyprowadzi¢ z

istniejacej tablicy elektrycznej zlokalizowanej w wiatrotapie budynku szkoty.



1.2. Niektore okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Inwestor - jednostka organizacyjna lub osoba odpowiedzialna za inwestycj¢ w imieniu, ktorego
z upowaznienia moze wystgpowaé np. Inwestor Zastepczy a dalej Nadzor Techniczny
Inwestorski, Nadzor Autorski.

Wykonawca- przyjmujacy zamowienie na wykonanie inwestycji.

Roboty - budowa i prace polegajace na montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace Robdt.

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami Inwestora.

1.3.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w okreslonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami, jeden egzemplarze Dokumentacji Wykonawczej 1 jeden komplety
ST.

1.3.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza do opracowania przez Wykonawcg. Wykonawca winien wykonaé
dokumentacj¢ powykonawcza cato$ci wykonanych robot.

1.3.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczne sa obowiazujace dla Wykonawcy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w Dokumentacji, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian, poprawek lub
interpretacji tych dokumentow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i
ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu tolerancji. Cechy
materiatlow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub ST 1 wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy bgda
niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.3.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia 1 utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy w
okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robdt, a w

szczegblnosci:



- utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu osob wykonujacych czynno$ci zwigzane z
robotami 1 nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Teren Budowy
przed dostgpem osOb nieupowaznionych.

- fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inwestora tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inwestora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji Robot.

1.3.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykonczania Robdt Wykonawca bedzie:

- utrzymywac¢ Teren wykonywania robot w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wiasnos$ci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.

Wykonawca zobowiazany jest do zastosowania $srodkow ostroznosci i zabezpieczen przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami tub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwo$cia powstania pozaru,

- hatasem i drganiami.

1.3.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca begdzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca begdzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawnione jednostki, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych

materialdow na Srodowisko.



Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot a po zakoficzeniu Robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymac zgode¢ na uzycie tych materiatow od wtasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

1.3.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych
wlascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢' Inwestora i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwltocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.3.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowaé si¢ begdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od witadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamiaé Inwestora. Pojazdy fadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie begda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy (drogi) w obrebie
Terenu Budowy i Wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawg wszelkich uszkodzen.

1.3.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢d, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spehiajacych obowiazujacych wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

1.3.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i1 urzadzenia
uzywane do Robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego lub w
szczegOlnych przypadkach do czasu uzgodnionego z Zamawiajacym odbioru. Utrzymanie



powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.
1.3.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie obowiazujace przepisy i wytyczne, ktore sa w
jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych, odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie informowaé Inwestora o swoich dzialaniach,

przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Zastosowane materiaty posiadaja wlasciwos$ci uzytkowe spetniajace podstawowe wymagania i sa
dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie zgodnie
z Prawem Budowlanym, a w szczegdlnosci:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- dokonano oceny zgodnosci 1 wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracj¢ zgodnosci z Polskimi
Normami lub aprobata techniczna,

- s3 umieszczone w wykazie wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wptywu na
spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobdéw wytworzonych i stosowanych wedlug
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlane;,

- sa oznaczone znakowaniem CE.

Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy beda
wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inwestora.
2.1. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z Terenu
Budowy. Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaplaceniem.
2.2. Przechowywanie 1 sktadowanie materiatow.
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwos$ci do Robot 1 byty dostgpne do kontroli przez Inwestora.
Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.
2.3. Wariantowe stosowanie materiatow.
Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania

rodzaju materiatow w wykonywanych Robotach, Wykonawca przed uzyciem materialu



powiadomi Inwestora. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej

zmieniany bez zgody Inwestora.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Uzywany sprzet powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub Projekcie Organizacji Robot.
Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow

Kontraktu, zostang zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do

Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Rozpoczgcie budowy nastepuje po podjgciu prac przygotowawczych na terenie budowy:

Prace przygotowawcze moga by¢ wykonywane tylko na terenie objetym zgloszeniem.

Inwestor jest obowigzany zawiadomi¢ o zamierzonym terminie rozpoczgcia robot budowlanych,
na ktore jest wymagane zgloszenie wtasciwy organ oraz projektanta sprawujacego nadzor nad
zgodnoscia realizacji budowy z projektem, co najmniej na 30 dni przed ich rozpoczgciem.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét, zgodnie z obowiazujacymi przepisami
techniczno-budowlanymi i normami oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych
Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST..

5.2. Program organizacji robot i zapewnienie jakosci.



Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora
projekt organizacji robot i zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robdt, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 ST 1 innymi ustaleniami przekazanymi przez

Inwestora.

5.3. Zasady kontroli jakosci Robdét.

Celem kontroli Roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozona jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrol¢ Robot i jakosci
materiatbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i
badan materialdw oraz Robot.

Wykonawca dostarczy $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy
posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

5.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na

pismie ich wyniki.

5.5. Badania prowadzone przez Inwestora.

Dla celow kontroli jakosci i1 zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i1 badania materiatow u zrédlta ich wytwarzania, zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta materiatow. Inwestor
moze pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inwestor
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatéw 1 Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty

powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

5.6. Atesty jakosci materialow i urzadzen.

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inwestor moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodnos$¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do

Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Materialy posiadajace



atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST to takie materiaty i/lub

urzadzenia zostana odrzucone.

5.8. Dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty: pozwolenie na realizacj¢ zadania
budowlanego, protokoly przekazania Terenu Budowy, protokoty odbioru Robot, protokoty z
narad i ustalen, korespondencj¢ na budowie.

Do dokumentow budowy zalicza si¢ nastepujace dokumenty: pozwolenie na realizacj¢ zadania
budowlanego, protokoty przekazania Terenu Budowy, protokoty odbioru Robdt, protokoty z
narad i ustalen, korespondencj¢ na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne i1 przedstawiane do wgladu na zyczenie

Inwestora.

6. KONTROLE, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT

6.1. Rodzaje odbiorow Robaét.

W  zaleznosci od wustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inwestora przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr czesciowy,

- odbior koncowy.

6.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu Robdt. Odbioru
Robo6t dokonuje Inwestor.

Jakos¢ 1 1ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

6.3. Odbior czesciowy.
Odbiorem czegsciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu lub robdt stanowiacych zamknigta catosc.
Czgsciowy odbior obiektu powinien by¢ dokonany przez komisje powotana przez Inwestora. W

sktad komisji powinni wchodzi¢: przedstawiciel Inwestora, przedstawiciel Wykonawcy,



Kierownik Robot, Kierownicy Robot Specjalistycznych (podwykonawcey) i inne osoby powotane
w sktad komisji.

Z dokonanego odbioru czg$ciowego powinien by¢ sporzadzony protokot, w ktorym powinny by¢
odnotowane wykryte wady 1 usterki, a takze powinien by¢ podany termin ich usunigcia . W
protokole powinna by¢ rowniez podana ocena jakos$ci i prawidtowosci wykonanych robot lub

czesci obiektu.

6.4. Odbior koncowy.

Kiedy catos¢ Robot zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadowalajaco Proby Koncowe

Wykonawca zawiadamia o tym Inwestora.

Odbior koncowy obiektu dokonywany przez Inwestora moze by¢ potaczony z odbiorem

dokonywanym przez uzytkownika.

Odbioru koncowego obiektu dokonuje przedstawiciel Inwestora. Przedstawiciel ten moze

korzysta¢ z opinii komisji powotanej w tym celu przez Inwestora.

Przed dokonaniem odbioru koncowego obiektu oddajacy powinien przeprowadzi¢ lub

spowodowac przeprowadzenie przewidzianych w przepisach lub okre§lonych w umowie prob

oraz uzyska¢ od wtasciwych organéw zaswiadczenia.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego odbierajacy (komisja odbioru) powinien stwierdzic:

- zgodno$¢ wykonanych robot z dokumentacja projektowo-kosztorysowa, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot, aktualnymi normami lub przepisami, zasadami
ogolnie przyjetej wiedzy technicznej oraz umowa,

- mozliwo$¢ oddania obiektu we wiadanie Inwestora (uzytkownika).

Przed przystapieniem do odbioru koncowego wykonawca robot (oddajacy) jest zobowiazany do:
- przygotowania dokumentéw pozwalajacych na nalezyta ocen¢ wykonanych robot
budowlanych, a w szczeg6lnosci umowy wraz z jej pozniejszymi uzupelnieniami i
uzgodnieniami,

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokol, podpisany przez upowaznionych

przedstawicieli Zamawiajacego 1 oddajacego wykonane roboty budowlane i przez osoby biorace

udziat w czynno$ciach odbioru.

6.5. Dokumenty do odbioru koncowego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego Robot jest protokét odbioru
koncowego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
- dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- specyfikacje Techniczne,
- uwagi 1 zalecenia Inwestora, zwlaszcza przy odbiorze Robdt zanikajacych i1 ulegajacych
zakryciu 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- wyniki badan 1 pomiaréw elektrycznych,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.



Sprawozdanie techniczne bgdzie zawieracé:
- zakres 1 lokalizacj¢ wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
- date rozpoczecia i zakonczenia Robét.
W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego Robot.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotluja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy

branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowa¢ jako integralna czg$¢ 1 nalezy je czytac tacznie z

Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaty. Rozumie sig, iz Wykonawca jest

w pelni zaznajomiony z ich zawarto$cia 1 wymaganiami. Roboty bg¢da wykonywane w

bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i1 przepisami obowiazujacymi w

Polsce a w szczegolnosci:

- Ustawa z 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane Dz. U. 2003 r. Nr 207, poz. 2016 (tekst jednolity).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisOw bezpieczenstwa 1 higieny pracy Dz. U. 2003 r. Nr 169, poz. 1650 (tekst jednolity).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych Dz. U. 2000r. Nr 26,
poz. 313.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w
sprawie aprobat 1 kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych. (Dz. U. Nr 107, poz. 679).

- Ustawa z 31 stycznia 1980 r. o ochronie 1 ksztattowaniu srodowiska Dz. U. 1994 r. Nr 49, poz.
196-(tekst jednolity). Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 16
sierpnia 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych
Dz. U. Nr 74, poz. 836



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45111200-0
ST 1.0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem robot przygotowawczych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt przygotowawczych zwiazanych z budowa placu
zabaw w Kartuzach dz. nr 86/67 1 86/86 obr.7.

1.3. Zakres robot objetych SST
Niniejsza SST dotyczy wykonania robdt polegajacych na:
- Wycince drzew w ilo$ci 10 szt.
- Wycigcie krzewow 1 krzakéw na powierzchni okoto 50 m2.
- Wywoz karpiny 1 oczyszczenie terenu.
- Rozebranie nawierzchni z ptytek chodnikowych w ilosci 40,4 m2.
- Rozebranie nawierzchni z kostki betonowej w ilosci 15,9 m2.
- Rozebranie czgsci istniejacego ogrodzenia dt. 49m

- Demontaz urzadzen zabawowych szt. 14.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW

Przy robotach nie wystgpuja materialy w rozumieniu naktadéw inwestycyjnych.

3.0. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU



4.1. Transport materialow

Samochod dostawczy przeznaczony jest do transportu pracownikoéw, narzedzi, drobnego sprzetu.
Samochdd cigzarowy przeznaczony jest do transportu wigkszego sprzgtu, do wywozu
zanieczyszczen, skoszonej traw 1 chwastow.

Ciagnik przeznaczony jest gtownie jako no$nik osprzgtu, oraz do transportu wigkszego sprzetu.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
Roboty przygotowawcze wykonawca wykonuje przed rozpoczgciem prac.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0.0 - Wymagania ogdlne.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa sa sztuki w przypadku wycinki drzew, m2 w przypadku wycinki krzewow
1 rozbiorki ptyt i kostki.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inspektora Nadzoru.

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
NAWIERZHNIE PLACU ZABAW
CPV 45112723-9
ST 2.0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni placu zabaw na dziatkach
nr 1/15 1 1/10 w Kartuzach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot przygotowawczych zwiazanych z budowa placu
zabaw w Kartuzach dz. nr 86/67 1 86/86 obr.7.

1.3. Zakres robot objetych SST
Niniejsza SST dotyczy wykonania nawierzchni:
- syntetycznej bezpiecznej placu zabaw w ilosci 973,5 m2,
- pokrytej piaskiem lub zwirem 0,2-2mm w ilo$ci ok. 198,0 m2
- trawiastej o pow. ok. 675,0 m2
- pokrytej czarnoziemem o pow. 0k.50,0 m2
- pokrytej ptytami chodnikowymi np. Polbruk Lamell o pow. ok. 312,0 m2

- pokryte nawierzchnia wodoprzepuszczalng np. TerraWay o pow. ok. 115,0m2

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW



Nawierzchnia bezpieczna:

Projektuje si¢ utwardzenie terenu pod sprzg¢tami zabawowymi z nawierzchni poliuretanowej
bezspoinowej z podbudowa. Grubo§¢ nawierzchni oraz rodzaj podbudowy uzaleznione od
producenta, nie mniej grubo$¢ nawierzchni bezpiecznej okresla wysokos¢, z ktérej ma

zamortyzowac upadek.

Warstwa wierzchnia nawierzchni pod urzadzenia:

- dla wysokosci swobodnego upadku do 2,0 m nalezy zastosowa¢ granulat EPDM od 1-3,5mm,

grubos¢ 60mm,

- dla wysokosci swobodnego upadku do 1,5 m nalezy zastosowa¢ granulat EPDM od 1-3,5mm,

grubos$¢ 35mm,

-dla wysokosci swobodnego upadku do 1,0 m nalezy zastosowa¢ granulat EPDM od 1-3,5mm,

grubo$¢ 20mm.

Nawierzchnia powinna by¢ przepuszczalna dla wody, bez koniecznosci stosowania odwodnien
skanalizowanych. Nalezy realizowa¢ je zgodnie z norma PN-EN-1177 (nawierzchnie placow

zabaw amortyzujace upadki).

Warstwa nosng — granula SBR (2-8mm) o grubosci ok. 60mm.

Przyktad podbudowy kamienne;j:

- piasek gr. 100mm

- kruszywo tamane fr. 5-32 mm, gr. ok. 150 mm

- miat kamienny 0-5 mm, ok. 50 mm.

Nawierzchnia bezpieczna posiada odpowiednie parametry odprowadzania wody. Jesli podloze
jest nieprzepuszczalne, nalezy zapewni¢ odpowiedni system odprowadzania wody.
Nawierzchnia moze by¢ kladziona na podbudowie z kruszywa o okreslonej ziarnistosci, betonu
lub  asfaltu. Instalacje nawierzchni zaczyna si¢ od przygotowania podbudowy. W tym celu
nalezy usuna¢ 25 cm gruntu plus grubo$¢ nawierzchni przeznaczonej do montazu. Warstwa
podtoza powinna by¢ utozona z zachowaniem lokalnych spadkéw, ale nie przekraczajacymi ich
w zakresie 10mm na 3m odcinku. Zalecane jest uzycie elementéw krawedziowych np. obrzezy

betonowych, ktore maja na celu podtrzymanie podbudowy jak i nawierzchni.

Podloze pokry¢ warstwa kruszywa skalnego wolnego od gliny (wodoprzepuszczalne).



W razie konieczno$ci zamontowaé wiasciwie zaprojektowany system odprowadzania wody,

ktory zapobiegnie wypieraniu lub przemieszczeniu zamontowanych nawierzchni.

Nalezy zasiggna¢ porady specjalisty w zakresie mechaniki gruntéw, jesli charakterystyka
podtoza i jego zachowanie budza watpliwosci.

Kruszywo uklada¢ w warstwach. Warstwy zagesci¢ zaggszczarka wibracyjna. Sprawdzi¢
wypoziomowanie kazdej warstwy 1 w razie potrzeby poprawic¢, naktadajac kolejna warstwe. Po
nalozeniu ostatniej warstwy, ponownie sprawdzi¢ wypoziomowanie, poprawi¢ miejsca nierowne
odpowiednim materiatem, np. drobnym zwirem, i zagesci¢. Powierzchnie wykonczone betonem
lub asfaltem musza by¢ wypoziomowane, aby nie dopuszcza¢ do gromadzenia si¢ wody, oraz
musza mie¢ co najmniej 2% spadku, z odprowadzeniem wody do systemu odwadniania.

Powierzchnie musza by¢ czyste, wolne od spekan, oleju 1 innych ciat obcych.

Po prawidlowym wykonaniu podbudowy mozna przystapi¢ do wykonania pierwszej warstwy
nawierzchni sktadajacej si¢ z granulatu SBR. Po zwiazaniu tej warstwy nastepuje instalacja

gbrnej, ostatniej warstwy nawierzchni z granulatu EPDM.

UWAGA:
Nawierzchnig nalezy uktada¢ w odpowiednich warunkach pogodowych. Temperatura powinna
znajdowac si¢ w przedziale 5-25 stopni Celsjusza. Unika¢ opadéw atmosferycznychi  bardzo

silnego nastonecznienia

Nawierzchnia piaskowa pod urzadzenia:

Grubo$¢ 1 wielko$¢ ziaren musi miesci¢ si¢ w przedziale od 0,25mm do 2mm. Grubos¢
nawierzchni powinna wynosi¢ 300mm dla wszystkich urzadzen. Nalezy systematycznie

sprawdza¢ grubos¢ nawierzchni.

Ciagi piesze:

Gloéwny ciag pieszy zaplanowano wylozy¢ plytami chodnikowymi np. Polbruk Lamell w kolorze
stalowym lub rownowaznymi o identycznych parametrach i wiasciwosciach. Cechy produktu to:
grubos¢ 45mm, faktura gltadka, wymiary 60x40 cm, z obrzezem Polbruk Modern lub
ownowaznym o identycznych parametrach i wilasciwosciach. Dla obrzezy nalezy zachowaé
odpowiednie szerokosci spoiny - fugi nie mniej niz 3-5 mm

Szczegolnie istotne jest wykonanie wtasciwej podbudowy pod betonowa kostkg brukowa, ptyty
chodnikowe 1 plyty azurowe. Podbudowa powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem
uwzgledniajacym rodzaj gruntu, warunki odwodnienia i sposob eksploatacji. Niezachowanie
tego  warunku moze spowodowac uszkodzenie wyrobow.

Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢, czy dostarczony material jest zgodny z

zamoOwieniem lub z danymi na dokumencie dostawy WZ oraz czy poszczegolne asortymenty



towaru pochodza z tej samej partii produkcyjnej. Ponadto nalezy natychmiast skontrolowac, czy
material nie wykazuje uszkodzen transportowych lub innych widocznych brakow. Przy
uktadaniu plyt nalezy zachowac¢ spoiny - fugi, ktére nie powinny by¢ mniejsze niz 2-3 mm.
Znajdujace si¢ na kostce fabrycznie wykonane wypustki dystansowe nie zwalniaja z obowiazku
zachowania odpowiedniej fugi. Do fugowania nawierzchni z kostki brukowej (wypetniania
szczelin migdzykostkowych) nalezy stosowa¢ piaski ptukane wolne od zanieczyszczen.
Zastosowanie piaskow zbyt drobnych lub zapylonych moze powodowaé trwale
zanieczyszczenie powierzchni. Niezachowanie warunku odpowiedniej wielkosci fugi moze
spowodowac uszkodzenie krawedzi przylicowych a w skrajnych przypadkach pegknigcia

wyrobu.

Pozostale ciagi pomigdzy sprz¢tami zabawowymi wykonane zostana z mineralno-zywicznej
nawierzchni wodoprzepuszczalnej np. TerraWay lub rownowazna o identycznych parametrach i
wlasciwosciach. Przepuszcza wode oraz powietrze, zapobiega powstawaniu kaluz oraz jest
odporna na warunki atmosferyczne. TerraWay jest wylewany na odpowiednio przygotowanej
podbudowie - dwie zageszczone warstwy: piasku kopanego oraz kruszywa tamanego
(pozbawionego frakcji zerowych). Tak przygotowana podbudowa zostaje sprawdzona przez
producenta przy uzyciu plyty dynamicznej. Planuje si¢ wykorzysta¢ do wykonczenia obrzezy
betonowych np. Polbruk Modern lub réwnowaznym o identycznych parametrach i
wlasciwosciach.

Nawierzchnie wodoprzepuszczalne wykonywane sa w temperaturze powyzej 8°C w procesie
wylewania warstwy mieszanki z kamienia twardego o frakcji kruszywa 1 -2 mm, 2 -4 mm, 3 -5
mm, 4 -6 mm lub kombinacji ziarna od 1 -6 mm (wypelniacz) i specjalnej zywicy
dwusktadnikowej na bazie zywic epoksydowych zwanej spoiwem. Proces mieszania
wypetniacza i spoiwa odbywa si¢ na zimno w $cisle okreslonych proporcjach wagowych oraz
przedziatach czasowych. Opatentowana, specjalna zywica posiada wlasciwo$¢ punktowego
faczenia krawedzi  uzytych kruszyw pozostawiajac pomigdzy nimi puste przestrzenie tworzac
strukture przepuszczajaca wodeg 1 powietrze. Przygotowana w ten sposdéb mas¢ wylewa si¢ na
uprzednio przygotowane podtoze, natomiast w procesie jej zacierania uzyskiwana jest gtadka i
rowna powierzchnia. Wylewana w ten sposob nawierzchnia moze mie¢ dowolny ksztatt i
wielkos¢. Tego typu rozwiazanie daje nieograniczone mozliwosci zastosowania nawierzchni
wszedzie tam, gdzie zalezy nam na przenikaniu wody i powietrza do gruntu bez tworzenia
dodatkowych odwodnien czy spadkow dla wody. Nawierzchnia musi by¢ dylatowana z uwagi na
zmienna, nieznaczna kurczliwo$¢ w okresie zimy 1 lata. Rozwiazania architektoniczne
wykonane w tej technologii w postaci S$ciezek parkowych, rowerowych, podjazdow dla
niepetnosprawnych itp. nie wymagaja zadnego jej pochylenia podtuznego, poprzecznego ani
takze lukowatego ksztattu projektowanej Sciezki. Aby woda mogla swobodnie przenika¢ do
gruntu pod nawierzchnia nalezy utozy¢ minimum dwie warstwy podbudowy w okreslonej
kolejnosci 1 grubosci. Pierwsza z nich wykonana jest z piasku kopanego zaggszczanego(warstwa

ta jest warstwa odsaczajaca), druga (warstwa nosna) z klinca(kamien tamany) o ziarnie od 4-



22mm lub 4-31,5mm, réwniez zaggszczanego tak jak w przypadku wykonywania podbudowy do

uktadania kostki betonowej, granitowej czy zwirowe;.

3.0. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania specjalistycznego sprz¢tu do tego typu nawierzchni.
4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogolne zasady dotyczace srodkow transportu podano w ST 0.0 - Wymagania ogolne.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
Podbudowy powinny by¢ odpowiednio przygotowane, nawierzchnia poliuretanowa powinna

by¢ wykonana w temperaturach powyzej 5 stC.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 0.0 - Wymagania ogodlne.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa nawierzchni jest 1 m2.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inspektora Nadzoru.

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej miedzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
DOSTAWA I MONTAZ URZADZEN PLACOW ZABAW
CPV 37535200-9
ST 3.0

1.0 WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét dla

zadania pn.: budowa placu zabaw w Kartuzach dz. nr 86/67 1 86/86 obr.7.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt przygotowawczych zwiazanych z budowa placu
zabaw w Kartuzach dz. nr 86/67 1 86/86 obr.7.

1.3. Zakres roboét objetych SST
Niniejsza SST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu dostaweg i montaz urzadzen
placow zabaw.
Zakres robot objetych niniejsza SST :
- dostarczenie urzadzen,
- wykonanie dotéw fundamentowych,
- obsadzenie fundamentow prefabrykowanych,
- zasypanie fundamentow z zaggszczeniem,

- montaz urzadzen: /wyroby gotowe fabrycznie wykonczone/

Numer sprzetu | Sprzet sztuk
24 Domek piknikowy 2
25 Domek piknikowy 1
26 Przewijak z zadaszeniem 1
30 Stolik piknikowy 4
28 Wieszak na plecaki 2
31 tawka 10
32 tawka zaokraglona 9
33 Stolik okragty 3
27 Stot piknikowy 3
29 Stojak na rowery 2
30 Wiata 2




34 Kosz na $mieci 5
4 Huétawka wagowa 1
2 Zestaw koparka 1
7 Karuzela dla niepetnosprawnych 1
11 Pociag 1
21 Hamak 1
5 Zestaw 1
1 Zestaw 1
17 Zestaw 1
20,15,18 Bujak 1
16 Urzadzenie do wspinaczki 1
19 Hustawka wagowa 1
6 Hustawka wagowa dla wozkow 1
10 Zestaw zabawowy z piaskiem 1
3 Karuzela 1
9 Koparka do piasku 1
14 Hus$tawka integracyjna 1
13 Hustawka 1
23 Hustawka dla dzieci niepetnosprawnych 1
12 Hustawka bocianie gniazdo 1
8 Zestaw Auto/domek 1
22 Domek 1
35 Tablica regulamin 1

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

Fundament prefabrykowany — element betonowy z obsadzonymi kotwami do mocowania

podstaw urzadzenia.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot



Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 0.0 -

Wymagania ogdlne:

Stolik piknikowy

fawki 1 stolik z HDPE
Dhugos¢l1,46 m
Szeroko$¢1,29 m
Wysokos¢ catkowita0,54m

Wieszak na plecaki

Szerokos¢ 1,69 m

Wysokos¢ catkowita 1,70 m

Glebokos¢ 0,21 m

konstrukcja stalowa cynkowana i/lub malowana proszkowo; gumowe, bezpieczne zaslepki na
gorze konstrukcji; wszystkie sruby zakryte plastikowymi kapslami; uchwyty na ubrania z
wytrzymatego materiatu; brak ostrych krawedzi oraz szczelin ktére mogtyby umozliwic¢
zakleszczenia: palcow, glowy 1 innych czgsci ciata; kotwienie w gruncie ptaskim na gigbokosci
50 cm;

Plotek

1 przgsto 200 cm

wysoko$¢ 90cm

10x szaro-pomaranczowa

15x szaro-limonkowa

konstrukcja stalowa cynkowana; elementy kolorowe z ptyt HPL odpornych na

dzialanie warunkow atmosferycznych, kolor szaro-zielony

Furtka
konstrukcja stalowa cynkowana; elementy kolorowe z ptyt HPL odpornych na dziatanie
warunkow atmosferycznych

kolor szaro-zielony, wysoko$¢ 90cm

Pociag

Wymiary 1132 x 151 x 175 cm

Strefa bezpieczenstwa 408 x 1430 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 60 cm
Przedziat wiekowy 2 - 6



Funkcje zabawowe: przejscie, wspinanie si¢, stymulacja wizualna i dotykowa,
schronienie, czotganie si¢, spotkania, zabawa w role, odpoczynek, manipulowanie,

myslenie, stymulacja dzwigkowa, ukrywanie sig,

Hamak

Strefa bezpieczenstwa 21,7 m2, Diugos¢ 3,95 m, Szerokos¢ 1,00 m, Wysoko$¢ catkowita
1,60 m, Wysokos$¢ swobodnego upadku 0,90 m, Przedziat wiekowy 3-16 lat

Konstrukcja o profilu 100x100 mm ze stali nierdzewne;j;

* elementy drewniane z drzewa modrzewiowego;

* stalowe liny w oplocie polipropylenowym;

* Sruby ze stali nierdzewnej lub przykryte kolorowymi kapslami;Dodatkowe uwagi

* kotwienie na gruncie ptaskim na gigbokosci 120/110/100 cm;

Zestaw 1

konstrukcja stalowa:

rury o114, cynkowane proszkowo, malowane proszkowo
mocowanie dachow: stal nierdzewna aisi304

$cianki: hdpe 15 mm

podest: blacha stalowa cynkowana proszkowo i malowana proszkowo+ hpl 6 mm
slizgawki i dachy wykonane metoda rotomouldingu z materiatu ldpe.
$cianki wspinaczkowe i burty schodow: hpl 13 mm.

Wymiaryl 191 x 958 cm

Strefa bezpieczenstwa 1588 x 1305 cm (144 m?)

Wysokos¢ catkowita 498 cm

Wysoko$¢ swobodnego upadku 180 cm

Przedziat wiekowy 1 -12

Zestaw 2

Wymiary 510 x 363 cm

Strefa bezpieczenstwa 910 x 663 cm

Wysokos¢ catkowita 262 cm

Wysoko$¢ swobodnego upadku 89 cm

Przedzial wiekowyl -8

Slizgi ze stali nierdzewnej AISI304. Blacha o grubosci 2 mm ksztattowana w technice CNC.
Plyty boczne z polietylenu HDPE o grubos$ci 15 mm, najwyzszej jako$ci, catkowicie odpornego
na wilgoé i UV. Slizgi dla matych dzieci z tworzywa poliestrowego. Plyty boczne z polietylenu
HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakosci, catkowicie odpornegona wilgo¢ i UV. Plyty

scianek z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm,



najwyzszej jakos$ci, calkowicie odporny na wilgo¢ i UV. Plyty $cianek i podestow z kolorowego
tworzywa HPL o grubosci 13 mm (czarna ptyta HPL o grubosci 8 mm), najwyzszej jakosci,
catkowicie odpornego na wilgo¢ i UV.

Perforowana blacha stalowa cynkowana i malowana proszkowo Farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. Modut ksylofon wykonany z ptyty HPL o grubosci
13 mm i anodowanego aluminium.

Umozliwia gr¢ w gamie muzycznej w tonacji C-dur. Modut luneta wykonany ze stali
nierdzewnej AISI304 i bezpiecznego poliweglanu. Solidna konstrukcja wykonana ze stali
nierdzewnej AISI304 catkowicie odporna na

warunki atmosferyczne. Bezpieczne zaslepki rur wykonane z poliamidu formowanego metoda
wtryskowa.

Laczniki plyt 1 lin wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa. Kamienie
wspinaczkowe wykonane z mieszanki kruszyw i1 kolorowych zywic poliestrowych. Dachy z
polietylenu formowanego rotacyjnie.

Tuba z z polietylenu LDPE formowana rotacyjnie o wewngtrznej $rednicy 53,5 cm i dlugosci
125 cm. Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzewnej. Wandaloodporne za$lepki
srub wykonane z poliamidu formowanego metoda

wtryskowa. System lacznikéw i1 klamer wykonanych ze stopéw aluminiowych. Klamry
zapewniaja duza sztywnos$¢ konstrukcji oraz tatwo$¢ montazu. Aluminium zabezpieczone
antykorozyjnie w procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. Liny polipropylenowe typu pp-multisplit o srednicy
16 mm z rdzeniem stalowym. Solidne i estetyczne kulowe potaczenia lin wykonane z poliamidu
formowanego metoda wtryskowa. Zakonczenia lin zaci$nigte w tulejach wykonanych z

wytrzymatych stopéw aluminium.

Zestaw 3

Slizgi ze stali nierdzewnej AISI304. Blacha o grubosci 2 mm ksztalttowana w technice CNC.
Plyty boczne z polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakosci, catkowicie odpornego
na wilgo¢ 1 UV.

Slizgi dla matych dzieci z tworzywa poliestrowego. Ptyty boczne z polietylenu HDPE o
grubos$ci 15 mm, najwyzszej jakosci, catkowicie odpornegona wilgo¢ 1 UV. Plyty $cianek z
kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakosci,
catkowicie odporny na wilgo¢ 1 UV.

Ptyty $cianek i podestow z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm (czarna ptyta

HPL o grubos$ci 8 mm), najwyzszej jakos$ci, catkowicie odpornego na wilgo¢ i UV.
Perforowana blacha stalowa cynkowana i malowana proszkowo Farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. Modut ksylofon wykonany z ptyty HPL o grubos$ci
13 mm i anodowanego aluminium.

Umozliwia gr¢ w gamie muzycznej w tonacji C-dur. Modut luneta wykonany ze stali
nierdzewnej AISI304 i bezpiecznego poliwgglanu. Solidna konstrukcja wykonana ze stali

nierdzewnej AISI304 catkowicie odporna na



warunki atmosferyczne. Bezpieczne zaslepki rur wykonane z poliamidu formowanego metoda
wtryskowa.

Laczniki plyt i lin wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa. Kamienie
wspinaczkowe wykonane z mieszanki kruszyw 1 kolorowych zywic poliestrowych. Dachy z
polietylenu formowanego rotacyjnie.

Tuba z z polietylenu LDPE formowana rotacyjnie o wewngtrznej $rednicy 53,5 cm i dlugosci
125 cm. Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzewnej. Wandaloodporne za$lepki
srub wykonane z poliamidu formowanego metoda

wtryskowa. System tacznikow i1 klamer wykonanych ze stopéw aluminiowych. Klamry
zapewniaja

duza sztywnos¢ konstrukcji oraz tatwo$¢ montazu. Aluminium zabezpieczone antykorozyjnie w
procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z
atestem QUALICOAT.

Liny polipropylenowe typu pp-multisplit o §rednicy 16 mm z rdzeniem stalowym. Solidne 1
estetyczne kulowe potaczenia lin wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa.
Zakonczenia lin zaci$nigte w tulejach wykonanych z wytrzymatych stopéw aluminium.
Wymiary 444 x 445 cm

Strefa bezpieczenstwa 744 x 795 cm

Wysokos¢ catkowita 232 cm

Wysoko$¢ swobodnego upadku 59 cm

Przedziat wiekowy 1 -8

Bujak

Strefa bezpieczenstwa 11,1 m2 Diugos$¢ 0,78 m Szeroko$¢0,43 m Wysokos¢

catkowita 0,82 m Wysoko$¢ swobodnego upadku< 0,60 m Przedziat wiekowy 1-12 lat

Ostony z ptyty HDPE odpornej na dziatanie warunkéw atmosferycznych, Siedzisko i oparcie z
wodoodpornej ptyty

HPL,Elementy konstrukcyjne stalowe, cynkowane ogniowo, Sprezyna stalowa piaskowana,
fosforanowana zelazowo i malowana proszkowo, Sruby, wkrety zakryte plastikowymi kapslami
lub $ruby ze stali nierdzewnej, Drazki ze stali

nierdzewnej, brak ostrych krawedzi oraz szczelin, ktore moglyby umozliwi¢ zakleszczenia:
palcow, gltowy 1 innych czgs$ci ciata; kotwienie na gruncie ptaskim, na gltgbokosci

70/60 cm;

Urzadzenie do wspinaczki

Urzadzenie na plac zabaw sktadajace si¢ z siedmiu modutow system taczenia tancuchow
nierdzewnych ze stupami. Gladkie wykonczenie zabezpiecza przed urazami. Ostona wykonana z
poliamidu. Atestowane nierdzewne tancuchy

6 mm. Solidna konstrukcja wykonana ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporna

na warunki atmosferyczne. Krzyzowe, solidne 1 estetyczne polaczenia lin wykonane z poliamidu

formowanego



metoda wtryskowa. Modul przejscie wykonany z liny polipropylenowej o $rednicy 16 mm z
rdzeniem stalowym 1 stali nierdzewnej AISI204. Potaczenia lin zaci$nig¢te w tulejach
wykonanych z wytrzymatych stopéw aluminium.

Modut przejécie wykonany z nierdzewnego tancucha 6mm, ptyt HDPE o grubosci 15 mm i
antyposlizgowej ptyty HDPE o grubo$ci 18 mm. Napinacz piramidy pozwalajacy na okresowe
napinanie sieci. Materiat: Stal

nierdzewna. Szczeble drabinek i wezty liny linowych z poliamidu formowanego metoda
wtryskowa. Zakonczenia lin zaci$nigte w tulejach wykonanych z wytrzymatych stopow
aluminium. Krzyzowe potaczenia lin przeznaczone do zastosowania w elementach
wymagajacych wyjatkowo duzej wytrzymalosci. Wykonane z wytrzymatych

stopow aluminium.

Hustawka wagowa

Solidna konstrukcja wykonana ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporna na warunki
atmosferyczne. Bezpieczne zaslepki rur wykonane z poliamidu formowanego metoda
wtryskowa. Plyty §cianek z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm,
najwyzszej jakosci, catkowicie odporny na wilgo¢ 1 UV.

Drewno drzew iglastych o przekroju 90x90 mm, bezrdzeniowe, klejone warstwowo klejami
poliuretanowymi catkowicie odpornymi na wodg. Drewno poddane trzyetapowemu procesowi
impregnacji. Podwojnie ulozyskowane zawiesia ze stali nierdzewnej gwarantuja cichg pracg.
Poza wahaniem w osi poziomej realizuje rowniez

ruch obrotowy wokot osi pionowej zapobiegajac skrecaniu tancucha. Zawiesie w catosci
wykonane sa ze stali nierdzewnej. Antyposlizgowa plyta podestowa hpl hexa o grubosci 10 mm
w kolorze naturalnego drewna wisniowego cechujaca si¢ maksymalna odpornoscia na czynniki
srodowiskowe 1 wysokej klasy odpornoscia na $cieranie.

Solidna konstrukcja ze stali czarnej S235JR oczyszczona w procesie piaskowania.
Zabezpieczona przed korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. Opatentowany system tacznikow i klamer
wykonanych z mocnych stopow aluminiowych. Aluminium zabezpieczone antykorozyjnie w
procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z
atestem

QUALICOAT. Ptyty $cianek i podestow z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm
(czarna ptyta HPL o grubosci 8 mm), najwyzszej jakosci, catkowicie odpornego na wilgo¢ 1 UV.
Stupy drewniane mocowane do gruntu za posrednictwem stalowych kotew cynkowanych
proszkowo 1 malowanych proszkowo. Bezpieczne siedzisko o konstrukcji taczacej aluminium i
stal nierdzewna pokryte migkkim poliuretanem, zawieszone na tancuchach fi.6 mm ze stali

nierdzewnej.

Hustawka wagowa dla wozkow
Hustawka wagowa dostosowana dla niepelnosprawnych uzytkownikoéw. Solidna konstrukcja

wykonana ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporna na warunki atmosferyczne.



Bezpieczne zaslepki rur wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa. Ptyty §cianek
z kolorowego tréjwarstwowego polietylenu HDPE o

grubosci 15 mm, najwyzszej jakos$ci, catkowicie odporny na wilgo¢ 1 UV. Drewno drzew
iglastych o przekroju 90x90 mm, bezrdzeniowe, klejone warstwowo klejami poliuretanowymi
catkowicie odpornymi na wodg. Drewno poddane

trzyetapowemu procesowi impregnacji. Podwojnie utozyskowane zawiesia ze stali nierdzewnej
gwarantuja cicha pracg. Poza wahaniem w osi poziomej realizuje réwniez ruch obrotowy wokot
osi pionowej zapobiegajac skrecaniu tancucha. Zawiesie w calo$ci wykonane sa ze stali
nierdzewnej. Antyposlizgowa ptyta podestowa hpl hexa o grubosci 10 mm w kolorze
naturalnego drewna wisniowego cechujaca si¢ maksymalng odpornoscia na czynniki
srodowiskowe 1 wysokej klasy odporno$cia na $cieranie. Solidna konstrukcja ze stali czarne;j
S235JR oczyszczona w procesie piaskowania.

Zabezpieczona przed korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. Opatentowany system tacznikow i klamer
wykonanych z mocnych stopoéw aluminiowych. Aluminium zabezpieczone antykorozyjnie w
procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z
atestem QUALICOAT. Plyty $cianek i podestow z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13
mm

(czarna ptyta HPL o grubosci 8 mm), najwyzszej jakosci, catkowicie odpornego na wilgo¢ 1 UV.
Stupy drewniane mocowane do gruntu za posrednictwem stalowych kotew cynkowanych
proszkowo 1 malowanych proszkowo. Bezpieczne siedzisko o konstrukcji taczacej aluminium i
stal nierdzewna pokryte migkkim poliuretanem, zawieszone na

tancuchach fi.6 mm ze stali nierdzewne;.

Wymiary 255 x 106 cm

Strefa bezpieczenstwa 556 x 406 cm

Wysokos¢ catkowita 131 cm

Wysoko$¢ swobodnego upadku 57 cm

Hustawka integracyjna

Urzadzenie przeznaczone do zabawy dla dzieci poruszajacych si¢ na wozkach dla
niepetnosprawnych

Elementy stalowe zabezpieczone warstwami: ocynku galwanicznego, podktadu epoksydowo
cynkowego 1 farby proszkowe;.

Rury stalowe: 42,4x2,0; 38,0x2,0; 60,3x2,6; 88,9%x2,7 mm

Profil stalowy, zamknigty: 40,0x27,0x2,00 mm

Nogi hustawki: rura 88,9x2,6 mm [kotwy]; 88,9x2,0 mm [nogi wkopywane]
Platforma: blacha aluminiowa, ryflowana 3,00 mm

Amortyzatory 1 sprezyny gazowe.

wymiary urzadzenia : 2x3 m

wymiary strefy bezpieczenstwa : 7x6 m



Tablica regulamin

Solidna konstrukcja ze stali czarnej S235JR oczyszczona w procesie piaskowania.
Zabezpieczona przed korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. System tacznikoéw i klamer wykonanych z mocnych
stopéw aluminiowych. Klamry zapewniaja duza sztywnos$¢ konstrukcji oraz tatwo$¢ montazu.
Aluminium zabezpieczone antykorozyjnie w procesie kataforezy oraz malowania proszkowego
farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem QUALICOAT. Tablice informacyjne z
wydrukiem na folii odpornej na UV, naklejonej na cynkowana blachg stalowa.

Specyfikacja materialowa pozostalych urzadzen (wg dalszego opisu):

Konstrukcja ze stali czarnej S235JR oczyszczona w procesie piaskowania. Zabezpieczona przed
korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi, odpornymi na UV z
atestem QUALICOAT. Elementy zlaczne takie jak $ruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali
nierdzewnej. Wandaloodporne zaslepki srub wykonane z poliamidu formowanego metoda
wtryskowa. Plyty $cianek i podestow z kolorowego tworzywa HPL o grubos$ci 13 mm (czarna
ptyta HPL o grubosci 8 mm), najwyzszej jakosci, catkowicie odpornego na wilgo¢ 1 UV.
Drewno drzew iglastych o przekroju 90x90 mm, bezrdzeniowe, klejone warstwowo klejami
poliuretanowymi catkowicie odpornymi na wodg. Drewno poddane trzy etapowemu procesowi
impregnacji. Elementy stalowe cynkowane ogniowo. Plyty $cianek z kolorowego
trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakos$ci, catkowicie odporny
na wilgo¢ 1 UV. System tacznikow i1 klamer wykonanych z mocnych stopéw aluminiowych.
Klamry zapewniaja duza sztywnos¢ konstrukcji oraz tatwos¢ montazu. Aluminium
zabezpieczone antykorozyjnie w procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami
poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem QUALICOAT.Antyposlizgowa ptyta podestowa hpl
hexa o grubosci 10 mm w kolorze antracytowym cechujaca si¢ maksymalna odpornos$cia na
czynniki srodowiskowe 1 wysokej klasy odpornos$cia na $cieranie. Stupy drewniane mocowane
do gruntu za posrednictwem stalowych kotew cynkowanych proszkowo i malowanych
proszkowo. Perforowana blacha stalowa cynkowana i malowana proszkowo farbami

poliestrowymi, odpornymi na UV z atestem QUALICOAT.

Domek piknikowy
Wymiary 301 x 319 cm
Wysokos¢ catkowita 244 cm

Domek piknikowy

Pototwarty domek piknikowy - zaktada si¢ mozliwo$¢ dotaczenia os6b na wozku
inwalidzkim

Wymiaryl 94 x 319 cm

Wysoko$¢ catkowita 244 cm

Przewijak z zadaszeniem



Wymiary 196 x 126 cm
Wysokos¢ catkowita 235 cm

Lawka
Wymiary 162 x 85 x 48

Lawka zaokraglona
Wymiary 162 x 55 x 45 cm

Stolik okragly
Wymiary 100 x 100 x 80 cm

Stol piknikowy
Wymiary 185 x 161 x 80 cm

Stojak na rowery
Stojak na rower 5 Stanowiska

stal nierdzewna

Kosz na Smieci

Wymiary 50 x 43 cm
Wysoko$¢ catkowita9 0 cm
Pojemnos¢ 60 L

kolor limonkowy

Hustawka wagowa

Wymiary : 307 x 80 cm

Strefa bezpieczenstwa 507 x 280 cm
Wysokos¢ catkowita : 124 cm
Wysoko$¢ swobodnego upadku : 75 cm
Przedziat wiekowy: 3 - 12

Zestaw koparka

Wymiary 489 x 340 cm

Strefa bezpieczenstwa 789 x 691 cm
Wysokos¢ catkowita 235 cm
Wysoko$¢ swobodnego upadku 59 cm
Przedziat wiekowy 3 -12

Karuzela dla niepelnosprawnych

Duza karuzela o $rednicy 2,49 m dostosowana do niepetnosprawnych uzytkownikow



Zestaw zabawowy z piaskiem

Strefa bezpieczenstwa 668 x 578 cm
Wysoko$¢ catkowita 214 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 53 cm
Przedziat wiekowy 1-8

Karuzela

Antyposlizgowa ptyta podestowa HDPE o grubosci 18 mm w kolorze niebieskim lub szarym.
Cechuje si¢ maksymalna odpornos$cia na czynniki srodowiskowe 1 wysokej klasy odpornoscia na
Scieranie. Plyty $cianek z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm,
najwyzszej jakos$ci, caltkowicie odporny na wilgo¢ i UV.

Solidna konstrukcja ze stali czarnej S235JR oczyszczona w procesie piaskowania.
Zabezpieczona przed korozja przez cynkowanie i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi,
odpornymi na UV z atestem QUALICOAT.

Solidna konstrukcja wykonana ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporna na warunki
atmosferyczne.

Wymiary 150 x 150 cm

Strefa bezpieczenstwa 550 x 550 cm

Wysokos¢ catkowita 70 cm

Wysoko$¢ swobodnego upadku 70 cm

Przedziat wiekowy 3 — 12

Koparka do piasku

Stalowa koparka do piasku

Wymiary 34 x 140 cm

Strefa bezpieczenstwa 550 x 550 cm
Wysoko$¢ catkowita 115 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 50 cm
Przedziat wiekowy 3 - 12

Hustawka

Hustawka ze stali malowanej sktada si¢ z dwoch siedzisk - kosz + zwykte
Wymiary 185 x 385 cm

Strefa bezpieczenstwa 750 x 310 cm

Wysoko$¢ catkowita 244 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 128 cm

Przedziatl wiekowy 3-12 lat

JEDNO SIEDZISKO ZWYKLE ,

DRUGIE KOSZ DLA NAJMLODSZYCH

Hustawka dla dzieci niepelnosprawnych



Wymiary 130 x 340 cm

Strefa bezpieczenstwa 780 x 216 cm
Wysoko$¢ catkowita 270 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 143 cm
Przedziat wiekowy 1 -12

Hustawka

Bocianie gniazdo

Wymiary 185 x 289 cm

Strefa bezpieczenstwa 750 x 235 cm
Wysoko$¢ catkowita 244 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 133 cm
Przedzial wiekowy 3 - 12 lat

Zestaw Auto-domek

Wymiary 303 x 266 cm

Strefa bezpieczenstwa 603 x 616 cm
Wysoko$¢ catkowita 178 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 90 cm
Przedzial wiekowy 1 -8

Domek 1

Wymiary 157 x 141 cm

Strefa bezpieczenstwa 457 x 441 cm
Wysoko$¢ catkowita 172 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 54 cm
Przedziat wiekowy 1 - 8

Domek 2

Wymiary 193 x 259 cm

Strefa bezpieczenstwa 494 x 609 cm
Wysoko$¢ catkowita 218 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 59 cm
wysokos$¢ podestu 59 cm

Przedzial wiekowy 1 — 8



3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na $rodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i przepisy

dotyczace jego uzytkowania.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich §rodkdéw transportu, ktére nie spowoduja

niekorzystnego wptywu na §rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow, urzadzen i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja

projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.1 Roboty ziemne — wykopy fundamentow urzadzen

Wykopy pod fundamenty nalezy wykona¢ o $cianach pionowych lub ze skarpami, rg¢cznie
zgodnie z normami BN-83/8836-02, PN-68/B-06050.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykopdw, powinny by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniem, a o ich fakcie powiadomi wtasciciela urzadzen i Zamawiajacego.

Wykopy chronig przed zawilgoceniem.

Zasyp wykopodw wykona¢ warstwami z rOwnoczesnym zagoszczeniem gruntu.

5.2 Fundamenty

Fundamenty prefabrykowane posadawia¢ zgodnie z instrukcja producenta urzadzen.

Elementy obetonowywane w gruncie zala¢ betonem B-15. Urzadzenia mocowac¢ nie wczesniej
niz po osiagnigciu 80% wytrzymatosci betonu. W przypadku wczesniejszego montazu urzadzen
zabezpieczy¢ (unieruchomic¢) przed uzywaniem do czasu osiagnigcia przez beton zadanej

wytrzymatosci.

5.3 Montaz urzadzen
Wszystkie urzadzenia nalezy zmontowa¢ zgodnie z instrukcja producenta. Instrukcja montazu
zostanie przekazana Inspektorowi nadzoru (Zamawiajacemu) w celu umozliwienia sprawdzenia

zgodno$ci montazu.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg jakosci robot 1 stosowanych materiatow.



Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robdt ponosi

Wykonawca.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore: posiadaja
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
99/98), oraz posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub
aprobata techniczna oraz znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu
MSWiA z 1998 1. (Dz. U. 98/99).

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest sztuka dostarczonego i zamontowanego urzadzenia placow zabaw

8.0. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6
daty wyniki pozytywne.

Roboty beda podlega¢ nastgpujacym odbiorom:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulggajacych zakryciu,

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1 Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu begdzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z

dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.4 Odbior ostateczny - koncowy

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilo$ci) oraz jakoSci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

pismem do Zamawiajacego.



Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i ewentualnych wyznaczonych robdt
poprawkowych zaleconych przez Inspektora nadzoru.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych
w poszczegOlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynno$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi

ich wykonanie.

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1176-6:2001 Wyposazenie placow zabaw. Cz.6: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzadzen
kotyszacych

PN-EN 1176 -2:2001 Wyposazenie placéw zabaw. Cz.2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek

PN-EN 1176 -5:2001 Wyposazenie placow zabaw. Cz.5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli

PN-EN 1176 -1:2001 Wyposazenie placow zabaw. Cz.1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa 1 metody badan

PN-EN 1176 -5:2001/A1:2004 Wyposazenie placow zabaw. Cz.5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli

PN-EN 1176 -1:2001/A1:2004 Wyposazenie placow zabaw. Cz.1: Ogblne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan (Zmiana A1)

PN-EN 1176 -7:2000 Wyposazenie placéw zabaw. Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji

PN-EN 1176 -3:2001 Wyposazenie placéw zabaw. Cz.3: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni

PN-EN 1176 -6:2001/A1:2004 Wyposazenie placow zabaw. Cz.6: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzadzen
kotyszacych

PN-EN 1176 -5:2001/A2:2005 Wyposazenie placéw zabaw. Cz.5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli

PN-EN 1176 -2:2001/A1:2005 Wyposazenie placéw zabaw. Cz. 2: Dodatkowe

wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek



PN-EN 1176 -1:2001/A2:2005

PN-EN 1176 -3:2001/A1:2005

PN-EN 1177 :2000

PN-EN 1177:2000/A :2004

PN-88/B-06250

Wyposazenie placow zabaw. Cz.1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa 1 metody badan (Zmiana A2)
Wyposazenie placow zabaw. Cz.3: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni
Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki —
Wymagania bezpieczenstwa i metody badan.
Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki —
Wymagania bezpieczenstwa i metody badan.

Beton zwykly

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
TERENY ZIELONE
CPV 45236119-7
ST 4.0

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru nawierzchni trawiastych i piaszczystych dla zadania pn.: Budowa placu
zabaw na dziatce nr ewid. 86/67, 86/86 w Kartuzach obr.7 gm. Kartuzy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres roboét objetych SST

Niniejsza SST dotyczy zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem nawierzchni

trawiastych :

* oczyszczenie terenu z resztek budowlanych gruzu i $mieci,

* plantowanie powierzchni gruntu rodzimego,

* reczne rozrzucenie mieszanki torfu i ziemi urodzajnej

* obsianie trawa pow. ok. 675m2

* sadzenie krzewow zywoptotowych — 515 szt.

* sadzenie krzewow: Gtlog Pauls Scarlet w ilo$ci 2 szt, wiaz Camperdownii w ilo$ci 5 sztuk,
Jatowiec pospolity Arnold w ilosci 10 szt, Trawa pampasowa rézowa w ilosci 10 sztuk, Wierzba
japonska Hakuru-Nishiki — na pniu w ilo$ci 7 szt, Yucca Filamentosa — juka Karolinska w ilosci 4
szt, Astible — Tawutka Thunbergii Straussenfeder w ilosci 3 szt.

* Pielggnacja trawnikow 1 krzakow,

1.4. Okreslenia podstaw

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy rozwoj.
Nasiona traw - nasiona traw najczgsciej wystgpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion

roznych gatunkow. Krzewy w postaci gotowych sadzonek do nabycia w punktach ogrodniczych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.



Nawierzchnia trawiasta wykonywana siewem — jest najbardziej naturalnym sposobem realizacji
zadarniania, umozliwia dowolne ksztaltowanie sktadu gatunkowego i odmianowego traw, $cisle
dostosowanych do lokalnych potrzeb. Sadzonki krzewow nalezy posadzi¢ w odpowiednio
wykonanych 1 zaprawionych dotach.

Przygotowanie gleby 1 sam siew mozna przeprowadzi¢ w ten sposob, ze wprowadzone nawozy o

spowolnionym dzialaniu moga funkcjonowa¢ w optymalnych dla nich warunkach.
2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW

2.1 Rodzaj gleby.

Najlepsza gleba pod trawnik jest piaszczysta glina zawierajaca 10+15% substancji organicznych
(humusu) o matej zawartos$ci itu oraz pH okoto 6. Substancje organiczne zawarte w glebie pod
trawnik maja podstawowe znaczenie, gdyz reguluja spoisto$¢ gruntu, utrzymuja wlasciwa ilos¢
wilgoci oraz cze$ci odzywcezych dla trawy, jak rowniez sa naturalnym zrodiem azotu. Do gleby
cigzkiej dodaje si¢ $rednio ostrego, gruboziarnistego piasku (pozadany jest dodatek wegla
drzewnego), przy glebie chudej dodaje si¢ torfu lub ziemi liSciowej. Ilos¢ piasku powinna
zapewnia¢ odpowiednia przepuszczalnos¢ gruntu. W razie potrzeby mieszanka torfowo-ziemna o
stosunku 2:1 do 2;2 uktada si¢ w $rodku warstwy gleby, na glebokosci ci najmniej 5 cm od

powierzchni — nigdy na wierzchu lub pod spodem.

2.2 Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace
charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nieprzekraczajacych 2 m wysokosci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i1 dostarczona na plac budowy - nie moze by¢

zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3 Mieszanki traw

W naszych warunkach jako podstawowa nalezy wybra¢ jedna z trzech glownych traw
roztogowych: wiechling takowa (dla przecigtnych normalnych warunkow), kostrzewe czerwona
(dla siedliska suchego) lub migtlicg pospolita taczac je z 2 3 innymi gatunkami o podobnych
wymaganiach. Reigras, powszechnie dotychczas stosowany w zbyt duzym procencie, nie
powinien przekracza¢ 40% catos$ci mieszanki. Wigksza jego ilo$¢ stanowi przeszkode w rozwoju
pozostatych traw.

W projekcie zatozono wykonanie nawierzchni¢ z mieszanek traw zawierajacych w swym
sktadzie: kostrzewe czerwona, wiechling takowa i Zycice trwala.

Innym rozwiazaniem jest zastosowanie gotowej mieszanki traw.

Przed zatozeniem trawnika nalezy dobra¢ odpowiednie odmiany traw. Ze wzgledu na fakt, ze

trawnik zalozony na bazie mieszanki ma lepsze cechy uzytkowe odradza si¢ stosowanie nasion



jednosktadnikowych. W handlu dostepne sa rézne mieszanki trawnikowych, skladajace si¢ z
odmian o okre§lonych cechach uzytkowych. W zaleznosci od sktadu
odmianowego spotkamy si¢ z mieszankami (podzial umowny):

- uniwersalnymi (parkowymi)

- dywanowymi (gazonowe)

- sportowymi ("Wembley') i rekreacyjnymi
- wolnoodrastajacymi (typu golf)

- do cienia

- kwiatowe-takowe (typu 'taka naturalna')

- regeneracyjnymi (zawierajacymi nasiona traw dajacy szybki efekt uzupetniania brakow)
Wszystkie dostepne w handlu mieszanki musza posiadaé Swiadectwo Kwalifikacji stwierdzajace
sktad mieszanki, klas¢, numer normy wg, ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania
poszczeg6lnych odmian i dat¢ waznosci (zwykle na okres 6-9 miesigcy). Wymog udostgpnienia

powyzszego $wiadectwa spoczywa na sprzedawcy.

2.4. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartos¢
azotu, fosforu, potasu -N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w

czasie transportu i przechowywania.

3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

Roboty mozna wykona¢ dowolnym sprzgtem i urzadzeniami specjalistycznymi.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1 Wymagania dotyczace wykonania trawnikow
Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami sa nastepujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do krawgznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajna (ok. 10 cm) i
kompost (ok. 2 do 3 cm),

- przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3
cm nad terenem,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona roOwna warstwa i wymieszana z kompostem,

nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,



- przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem walem -
kolczatka lub zagrabi¢,

- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gladkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2 Przygotowanie podglebia

Przed przystapieniem do wykonywania robot wykona¢ warstwy odsaczajace i podbudowy.
Kolejna czynnoscia jest przygotowanie gleby. Obowiazkowo nalezy usuwac gruz, resztki wapna
murarskiego, duze kamienie, fragmenty pni 1 korzeni drzew. Nastgpnie nalezy wyrdwnac teren,
starajac si¢ pozostawi¢ naturalna wierzchnia warstwe gleby. Przed zasianiem trawy gleba musi
by¢ starannie spulchniona (przekopana), oczyszczona z chwastow.

W przypadku terenu zaperzonego najlepsze jest bronowanie metoda “na krzyz” i wybieranie
roztogow chwastow wieloletnich. Mozna tez stosowa¢ herbicydy zwalczajace uciazliwe
,»chwasty wieloletnie. Gleba powinna zawiera¢ dostateczna ilos¢ wilgoci. Grubo$¢ uprawnej
warstwy gleby powinna wynosi¢ do 25 cm przy zasiewaniu trawnika i do 15 cm przy
darniowaniu. Przy nawozeniu najlepiej uzy¢ dobrego kompostu, nastgpnie nawozow sztucznych,
dawkowanych w zaleznos$ci od typu gleby, doktadnie przeorywujac grunt na gtgbokos$¢ okoto 20
cm (ustalenie dawki nawozéw oraz ich potrzebg nalezy poprzedzi¢ badaniem gleby oraz

kazdorazowo okresli¢ przy wspotudziale inzyniera ogrodnika).

5.4. Siew trawy

Przed siewem poruszamy lekko wierzchnia warstwe gleby 2-4cm, rozbijajac przy tym grudki.
Siew najlepiej wykonywaé wiosna (w potowie kwietnia lub w maju), w tydzien po nawozeniu i
na drugi dzien po deszczu lub po specjalnym skropieniu nawierzchni.

Glebe nalezy zbronowac i natychmiast obsiac.

Sia¢ mozna rg¢eznie lub przy wigkszych powierzchniach siewnikiem stosujac zawsze metodg
krzyzowa pojedyncza lub podwojna (sianie w dwoch kierunkach). Powierzchni¢ obsianego
gruntu nalezy ugnie$¢ watem o cigzarze do 100 kg i szerokosci 1 m.

Optymalnym rozwiazaniem jest zastosowanie mieszanki przygotowanej przez producenta, a

majacej zastosowanie do nawierzchni boisk sportowych.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za cata kontrolg robot i jakos¢ uzytych materialow.

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac:



- $wiadectwo kwalifikacji stwierdzajace sktad mieszanki traw, klasg, numer normy wg, ktorej
zostala wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania poszczegolnych odmian i datg waznosci,

- ewentualne badania wlasciwos$ci gruntu i gleby.

6.2. Badania w czasie robot

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- ilo$ci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwalowania terenu,

- zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;,

- gestosci zasiewu nasion,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej ggstosci wykietkowanych zdziebet trawy,

- jakosci krzewow, dosadzen w przypadku nieprzyjgcia si¢ sadzonek.

6.3 Sprawdzenie wykonania nawierzchni trawiastej
Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”,
- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow,

- prawidtowego ukorzenienia i wzrostu sadzonek.

7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni trawiastej i 1 szt w

przypadku nasadzen.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6

daty wyniki pozytywne.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej miedzy Inwestorem a Wykonawca.

Cena wykonania 1 m* nawierzchni trawiastej i 1 sztuke nasadzen.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne
PN-70/G-98011 Torf rolniczy

PN-78/G-98016 Torf ogrodniczy

PN-R-04006:2000 Nawozy organiczne - Pobieranie i przygotowywanie probek

obornika i kompostu



PN-Z-15011-1:1998 Kompost z odpadéw komunalnych. Pobieranie probek

PN-Z-15011-3:2001 Kompost z odpadéw komunalnych - Oznaczanie: pH,
zawarto$ci substancji organicznej, wegla organicznego,
azotu, fosforu 1 potasu

PN-EN 13535:2003 Nawozy i srodki wapnujace — Klasyfikacja

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
NASADZENIA DRRZEW i KRZAKOW

1.3. Zakres robét objetych SST

Niniejsza SST dotyczy sadzenie drzew i krzewow iglastych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST 0.0 -

Wymagania ogdlne.

2.1. Drzewa.
Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z norma PN-R-67023 [3] 1 PN-R-67022 [2],
wlasciwie oznaczone, tzn. musza mie¢ etykiety, na ktorych podana jest nazwa tacinska, forma,
wybor, wysoko$¢ pnia, numer normy. Sadzonki drzew i krzewow powinny by¢ prawidtowo
uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiada¢
nastgpujace cechy:
- pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,
- przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,
- system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtlowo rozwinig¢ty, na korzeniach
szkieletowych powinny wystgpowac liczne korzenie drobne,
- u ro$lin sadzonych z bryla korzeniowa, np. drzew i1 krzewow iglastych, bryla korzeniowa
powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,
- pedy korony u drzew i1 krzewdw nie powinny by¢ przycigte, chyba zZe jest to cigcie formujace,
np. u form kulistych,

- pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone,



- przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,
- blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zaro$nigte, dopuszcza si¢ 4 niecatkowicie
zaros$nigte blizny na przewodniku w II wyborze, u form naturalnych drzew.
Wady niedopuszczalne:
- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,
- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
- §lady zerowania szkodnikow,
- oznaki chorobowe,
- zwigdnigcie i pomarszczenie kory na korzeniach i czg¢§ciach naziemnych,
- martwice 1 peknigcia kory,
- uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,
- dwupedowe korony drzew formy piennej,
- uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,

- zle zrosnigcie odmiany szczepionej z podktadka.

2.2. Krzewy

Krzewy powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla

gatunku i odmiany oraz posiada¢ nast¢pujace cechy:

- dostarczony materiat musi by¢ pojemnikowany,

- pedy krzewoéw powinny by¢ liczne i roztozone rownomiernie (nie jednostronnie),

- system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwinigty, na korzeniach
szkieletowych powinny wystgpowac liczne korzenie drobne,

- pedy u krzewow nie powinny by¢ przycigte, chyba ze jest to cigcie formujace,

- material nie moze mie¢ oznak porazenia przez patogeny oraz zerowania szkodnikow.

Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

- §lady zerowania szkodnikow,

- oznaki chorobowe,

- zwiednigcie 1 pomarszczenie kory na korzeniach 1 cze$ciach naziemnych, martwice 1 peknigcia
kory,

- uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,

- jednostronne utozenie pedow krzewow.

3.0. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
3.1. Ogolne wymagania.

Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 0.0 - Wymagania ogdlne.

3.2. Sprz¢t stosowany do wykonania zieleni,
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania

z nastgpujacego sprzetu:



- glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,

- sprzgtu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki), a ponadto
do pielggnacji zadrzewien:

- pit mechanicznych i r¢cznych,

- drabin, podno$nikéw hydraulicznych.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materialow

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0.0 - Wymagania ogolne.

4.2. Transport materialow do wykonania nasadzen

Transport materiatlow do zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie
pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej lub korzeni i pgdow. Rosliny z bryla korzeniowa musza mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

Drzewa 1 krzewy moga by¢ przewozone wszystkimi $rodkami transportowymi. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ je przed wyschnigciem i1 przemarznigciem. Drzewa 1 krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli jest to
niemozliwe, nalezy je zadolowa¢ w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a W razie Suszy

podlewac.

5.0. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1.Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotyczace sadzenia drzew 1 krzewoéw sa nastgpujace: pora sadzenia - jesien lub
wiosna, miejsce sadzenia - powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacja
projektowa, dotki pod drzewa i1 krzewy powinny mie¢ wielko$¢ wskazana w dokumentacji
projektowej i zaprawione ziemia urodzajna, roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5
cm glebiej jak rosta w szkotce. Zbyt glebokie lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidlowy rozwdj
ro$liny, korzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciaé, przy sadzeniu drzew
formy piennej nalezy przed sadzeniem wbi¢ w dno dotu drewniany palik,

korzenie ro$lin zasypywaé sypka ziemia, a nastgpnie prawidtowo ubi¢, uformowaé miske 1
podla¢, drzewa formy piennej nalezy przywiaza¢ do palika tuz pod korona, wysokos¢ palika
wbitego w grunt powinna by¢ rowna wysokosci pnia posadzonego drzewa, palik powinien by¢

umieszczony od strony najczegsciej wiejacych wiatrow.

5.2. Piel¢gnacja po posadzeniu



Pielegnacja w okresie gwarancyjnym (w ciagu roku po posadzeniu) polega na: podlewaniu,
odchwaszczaniu, nawozeniu, usuwaniu odrostow korzeniowych, poprawianiu misek,
okopczykowaniu drzew i krzewdw jesienia, rozgarnigciu kopczykow wiosna i uformowaniu
misek, wymianie uschni¢tych i uszkodzonych drzew 1 krzewoéw, wymianie zniszczonych
palikow 1 wiazadet, przycigciu zlamanych, chorych lub krzyzujacych si¢ galgzi (cigcia

pielggnacyjne i formujace).

5.3. Pielegnacja istniejacych (starszych) drzew i krzewow

Najczgsciej stosowanym zabiegiem w pielggnacji drzew i krzewow jest cigcie, ktore powinno
uwzglednia¢ cechy poszczegdlnych gatunkoéw roslin, a mianowicie: sposob wzrostu,
rozgalgzienie 1 zaggszczenie gatgzi, konstrukcje korony.

Projektujac cigcia zmierzajace do usunigcia znacznej czesci gatezi lub konardéw, nalezy unikaé
ich jako jednorazowego zabiegu. Cigcie takie lepiej przeprowadzi¢ stopniowo, przez 2 do 3 lat.
W zalezno$ci od okreslonego celu, stosuje si¢ nastgpujace rodzaje cigcia:

- cigcia drzew dla zapewnienia bezpieczenstwa pojazdow, przechodniow lub mieszkancéw,
drzew rosnacych na koronie droég i ulic oraz w poblizu budynkow mieszkalnych. Dla
uniknigcia kolizji z pojazdami usuwa si¢ gal¢zie zwisajace ponizej 4,50 m nad jezdnig drog i
ponizej 2,20 m nad chodnikami;

- cigcia krzewow lub galezi drzew ograniczajacych widocznos$¢ na skrzyzowaniach drog;

- cigcia drzew 1 krzewow przesadzonych dla doprowadzenia do réwnowagi migdzy
zmniejszonym systemem korzeniowym a korona, co moze mie¢ roéwniez miejsce przy
naruszeniu systemu korzeniowego w trakcie prowadzenia robot ziemnych. Usuwa si¢ wtedy -
w zaleznosci od stopnia zmniejszenia systemu korzeniowego od 20 do 50% gatezi;

- cigcia odmtadzajace krzewow, ktorych galgzie wykazuja mata zywotnosé, powoduja
niepozadane zaggszczenie, zbyt duze rozmiary krzewu. Zabieg odmladzania mozna
przeprowadza¢ na krzewach rosnacych w warunkach normalnego oswietlenia, z odpowiednim
nawozeniem i podlewaniem;

- cigcia sanitarne, zapobiegajace rozprzestrzenianiu czynnika chorobotwoérczego, poprzez
usuwanie gal¢zi porazonych przez chorobg lub martwych;

- cigcia zywoptotdéw powinny by¢ intensywne od pierwszych lat po posadzeniu. Cigcie po
posadzeniu powinno by¢ mozliwie krotkie i wykonywane na kazdym krzewie osobno,
dopiero w nastgpnych latach po uzyskaniu zaggszczenia pedoéw, cigcia dokonuje sig w
okreslonej ptaszczyznie. Najczgscie] stosowane sa plaskie cigcia goérnej powierzchni

zywoplotu.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0.0 - Wymagania ogdlne.

6.2. Drzewa i krzewy



Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielggnacji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:
- wielkosci dotkéw pod drzewka i krzewy,
- zaprawienia dotkéw ziemia urodzajna,
- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkow 1 odmian, odlegtosci sadzonych roslin,
- materiatu ro$linnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju,
wieku, zgodno$ci z normami: PN-R-67022 i PN-R-67023 ,
- opakowania, przechowywania i transportu materiatu ro§linnego,
- prawidtowosci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formy piennej i przymocowania do
nich drzew,
- odpowiednich terminow sadzenia,
- wykonania prawidlowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,
- wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i1 krzewow, zasilania
nawozami mineralnymi.
Kontrola robot przy odbiorze posadzonych drzew i krzewoéw dotyczy:
- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa,
- zgodno$ci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilo$ci drzew i1 krzewoéw z dokumentacja
projektowa,
- wykonania misek przy drzewach i krzewach, jesli odbidr jest na wiosng lub wykonaniu
kopczykow, jezeli odbidr jest na jesieni,
- prawidlowosci osadzenia palikow do drzew i przywiazania do nich pni drzew (paliki prosto i
mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),

jakosci posadzonego materiatu.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest m (metr).

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6

daty wyniki pozytywne.

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje:

- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkow,
- dostarczenie materiatu roslinnego,

- pielggnacjg posadzonych drzew i krzewow: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie Normy

- PN-G-98011 Torf rolniczy

- PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

- PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

- PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych

- BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
- BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ I MONITORINGU
CPV 45316100-6
ST 5.0

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt dla
zadania pn.: Budowa placu zabaw na dziatce nr ewid. 86/67, 86/86 w Kartuzach obr.7 gm.

Kartuzy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres roboét objetych SST

Niniejsza SST dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie o$wietlenia terenu i
monitoringu.

Zakres robot objetych niniejsza SST :

Instalacje elektryczne — monitoring rozbudowa isniejacego systemu monitorowania o 5 kamer
kompaktowe IP w obudowie IP 66, min 2Mpx Full HD predkos$¢ przetwarzania min. 25 kl/s dla
kazdej rozdzielczosci, detekcja ruchu WDR,DNR, Min.5 stref prywatnosci tryb
wielostrumieniowy, zasilanie 12/24VAC z obiektywem 2,8-12mm ze zmienna ogniskowa.
Kamery nalezy zamontowa¢ w obudowie z grzatka i wentylatorem, zasilang 230V. Obudowa
posiada przepust kablowy oraz otwierana jest na bok. Szeroko$¢ kata widzenia obiektywu nalezy
uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu. Temperatura pracy od -40\stC do +60\stC, podswietlenie IR
min 25m 1 katem obserwacji min 90*. Instalacja nowego rejestratora obstugujacego
projektowane kamery. Istnieje mozliwo$¢ integracji projektowanych kamer z istniejacym system
w przypadku obecnosci wolnych zasobdéw portowych w istniejacym rejestratorze 1 przy
zgodnos$ci technologii istniejacej z projektowana . Nalezy przewidzie¢ rozbudowg systemu

zasilania elektrycznego kamer 12/24V.

Oswietlenie placu zabaw — podiaczenie do istniejacej tablicy bezpiecznikowej zlokalizowanej w
budynku szkoty, montaz szafy o$wietleniowej np. ELCOM SO-2/3w3 z zabezpieczeniem
licznikowym, uktadem pomiarowym energii elektrycznej 1 sterowaniem o$wietlenia, ulozenie
odcinkéw linii kablowej zasilania opraw o$wietleniowych, montaz 7 stupéw oswietleniowych

parkowych np. typu WS6 ART.-METAL Przyjazn 4,02m oraz opraw o$wietleniowych np. typu



LUMINARY 16 na fundamencie F 100A. Zasilanie os$wietlenia nalezy wyprowadzi¢ z

istniejacej tablicy elektrycznej zlokalizowanej w wiatrotapie budynku szkoty.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 0.0 -
Wymagania ogdlne.

3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta.

Sprzet bedacy wihasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony §rodowiska i przepisy

dotyczace jego uzytkowania.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich §rodkdéw transportu, ktdre nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw, urzadzen 1 wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja

projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.1 Roboty ziemne — wykopy fundamentow urzadzen

Wykopy pod fundamenty nalezy wykona¢ o §cianach pionowych lub ze skarpami, recznie
zgodnie z normami BN-83/8836-02, PN-68/B-06050.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykopow, powinny by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniem, a o ich fakcie powiadomi wtasciciela urzadzen i Zamawiajacego.

Wykopy chronia przed zawilgoceniem.

Zasyp wykopow wykona¢ warstwami z rownoczesnym zagoszczeniem gruntu.

5.2 Fundamenty



Fundamenty prefabrykowane posadawia¢ zgodnie z instrukcja producenta urzadzen.

Elementy obetonowywane w gruncie zala¢ betonem B-15. Urzadzenia mocowac¢ nie wczesniej
niz po osiagnieciu 80% wytrzymatosci betonu. W przypadku wczesniejszego montazu urzadzen
zabezpieczy¢ (unieruchomic¢) przed uzywaniem do czasu osiagnigcia przez beton zadanej

wytrzymatosci.

5.3 Montaz urzadzen
Wszystkie urzadzenia nalezy zmontowa¢ zgodnie z instrukcja producenta. Instrukcja montazu
zostanie przekazana Inspektorowi nadzoru (Zamawiajacemu) w celu umozliwienia sprawdzenia

zgodno$ci montazu.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg jakosci robot 1 stosowanych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robdt ponosi

Wykonawca.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore: posiadaja
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
99/98), oraz posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub
aprobata techniczna oraz znajduja si¢ w wykazie wyroboéw, o ktorym mowa w rozporzadzeniu
MSWiA z 1998 1. (Dz. U. 98/99).

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest sztuka dostarczonego i zamontowanego urzadzenia — kamery, stupa,

oprawy 1 1mb utozonego kabla.

8.0. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6
daty wyniki pozytywne.

Roboty beda podlega¢ nastgpujacym odbiorom:

- odbiorowi robot zanikajacych 1 ulggajacych zakryciu,

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.1 Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robét oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z

dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.4 Odbior ostateczny - koncowy

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilo$ci) oraz jako$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
pismem do Zamawiajacego.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu 1 ewentualnych wyznaczonych robot
poprawkowych zaleconych przez Inspektora nadzoru.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych
w poszczegOlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynno$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi

ich wykonanie.

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.






