ZALACZNIK SIWZ INSTRUKCJA — OPIS TECHNICZNY

Dotyczy: informacji szczegoétowych w zakresie przeprowadzenia pozacenowego
kryterium oceny ofert nr 2. — zadanie obligatoryjne do realizacji, waga oceny 15%,
zgodnie z rysunkiem nr 1.

METODYKA KRYTERIUM OCENY OFERT. PRZYJETE WARUNKI PODZIALU WAG DLA PUNKTACJI ORAZ OGOLNY OPIS WYMAGAN
POZACENOWYCH DLA PROJEKTU pn. ,BUDOWA INTELIGENTNEGO SYSTEMU TRANSPORTU W PLOCKU"
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wariantu obligatoryjnego - cz.l. oraz nieobligatoryjnego -cz.Il., blokowy z zaznaczonymi przeptywami danych. W ramach opisu nalezy
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WYMAGAN SIWZ DLA KRYTERIUM OCENY OFERT, ZALACZNIK SIWZ INSTRUKCJA. NIEOBLIGATORYJNE )

L
GWARANCJA Z OPCJA DZIALAN OPERACYJNYCH/ASYSTY TECHNICZNEJ
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PISEMNA DEKLARACJE WYKONAWCY DO OFERTY!!!

Roczna asysta techniczna, prowadzona w trybie na wezwanie Zamawiajgcego,
przez okres pierwszych 12 miesigcy realizowana w ckresie gwarancji, liczona od
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Rysunek 1. Schematyczne zobrazowanie metodyki dla kryterium oceny ofert z podziatem na
poszczegodlne zakresy oceny oraz przypisane im wagi, udziaty procentowe w tym dla kryterium nr 2.

Niniejsza Instrukcja — Opis Techniczny zawiera niezbedne informacje, wytyczne w celu
wykonania Opisu Technicznego i przeprowadzenia oceny wyznaczonych do tego elementow
z zakresu Projektu ITS Ptock. W tym opiséw oferowanych urzgdzen, aplikacji oraz ich
wzajemnych powigzan, metod komunikacji i wymiany danych, zgodnie z wymaganiami opisu,

Zadanie pn.: Budowa Inteligentnego Systemu Transportu w Ptocku. Zamdwienie bedzie wspéifinansowane ze srodkéw w ramach
Projektu ,Rozwoéj zréwnowazonej mobilnosci miejskiej na terenie miasta Ptocka — Etap II”, wspéffinansowanego z Europejskiego
Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Osi Priorytetowej IV ,PrzejScie na gospodarke niskoemisyjng” Dziatania 4.3
,Redukcja emisji zanieczyszczen powietrza” Poddziatania 4.3.1. ,Ograniczanie zanieczyszczen powietrza i rozwéj mobilnosci
miejskiej” Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Mazowieckiego na lata 2014-2020.



ktory zostat przedstawione w sposéb schematyczny na rysunku nr 2. Wykonawca ma
obowigzek opracowaé¢ Opis Techniczny w oparciu o oferowane przez siebie rozwigzania
technologii ITS dedykowane dla Projektu System ITS Plock, zgodnie z wymaganiami SIWZ.
Ponizszy schemat (rys. nr 2) stanowi jedynie wzorzec dla Wykonawcy odnosnie wymaganych
elementéw Opisu Technicznego co do ich zakreséw funkcjonalnych i sprzetowych.
Wykonawca moze dobraé witasng forme opisu, graficznego zestawienia oferowanych
rozwigzan uwzgledniajgc poszczegolne, wymagane elementy SIWZ.

POZACENOWE KRYTERIUM OCENY OFERT NR 2. ZADANIE OBLIGATORYJNE-WAGA OCENY 15%

DOTYCZACY USZCZEGOLOWIENIA WYMAGAN OPISU TECHNICZNEGO OFERTY

SCHEMAT POMOCNICZY. DOTYCZACY WSKAZANIA ZAKRESOW WYMAGANYCH OPISOW OFEROWANYCH PRZEZ WYKONAWCE ROZWIAZAN TECHNOLOGICZNYCH DLA
SYSTEMU ITS PLOCK W ODNIESIENIU DO WYMAGAN SIWZ

UWAGA. DOBOR POSZCZEGOLNYCH ROZWIAZAN SYSTEMU NALEZY PRZEFROWADZIC W OPARCIU O WYMAGANIA SIWZ, BEDA ONE STANOWILY WYMAGANY ELEMENT OFERTY WYKONAWCY. PG STRONIE
WYKONAWCY LEZY WYBOR METOD GPISOW, FORMY GRAFICZNEJ PRZECSTAWIAJACE POSZCZEGOLNE SCHEMATY ROZWIAZAN. ISTOTNYM JEST ABY WYKONAWCA UWZGLEDNIL W SWOICH OPISACH

WYMAGANIA ZAMAWIAJACEGO.
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Rysunek 2. Schematyczne zobrazowanie wymaganego zakresu funkcjonalnego i sprzetowego w celu
przygotowania Opisu Technicznego oferowanych przez Wykonawce rozwigzan dla Projektu System

ITS Ptock.

UWAGA 1. Opis minimalny, obligatoryjny co do zakresow wymaganych elementéw do

uwzglednienia przez Wykonawce dotyczy okreslonych pkt., tj. od 1 do 4. i stanowi
zarowno podstawowy zakres oceny i punktacji. Natomiast rozszerzong czesé¢, pkt.5

Opisu Technicznego, ktéra jest nieobligatoryjna ale dodatkowo uwzgledniona w

Zadanie pn.: Budowa Inteligentnego Systemu Transportu w Ptocku. Zamdwienie bedzie wspéifinansowane ze srodkéw w ramach
Projektu ,Rozwdj zréwnowazonej mobilnosci miejskiej na terenie miasta Ptocka — Etap II”, wspotfinansowanego z Europejskiego
Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Osi Priorytetowej IV ,PrzejScie na gospodarke niskoemisyjng” Dziatania 4.3
,Redukcja emisji zanieczyszczen powietrza” Poddziatania 4.3.1. ,Ograniczanie zanieczyszczen powietrza i rozwéj mobilnosci
miejskiej” Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Mazowieckiego na lata 2014-2020.



punktacji, jest zakres opisow dodatkowych dotyczacych wspoétpracy z istniejacymi
rozwigzaniami ITS na terenie Plocka. Szczegétowa metodyke punktacji dla tego
kryterium przedstawia Tabela 1. Punkty beda przyznawane w zaleznosci od
kompletnosci zawartosci Opisu Techniczne w odniesieniu do wymagan SIWZ oraz
niniejszej Instrukcji Opisu Technicznego. W przypadku gdy opisy nie beda zawieraly
wszystkich wymaganych elementéw zobrazowanych na schemacie (rysunek nr 2.), w
pkt. od 1. do 4., to Zamawiajacy uzna go za niespetniajagcy wymagania w tym zakresie i
oferta zostanie odrzucona. Zaréwno dla wyszczegoélnionych jako obligatoryjne czterech
elementéow, czesci giéwnej Opisu Technicznego (pkt. od 1 do 4) jak i dla czesci
dodatkowej (pkt.5) bedzie mozna uzyskaé maksymalnie po 20 punktéw za kazdg czesé.
Wykonawca za Opis Techniczny bedzie mégt otrzymaé¢ maksymalnie 100punktéw za
calos¢ tego kryterium.

Tabela.1. Metodyka przyznawania punktacji w ramach kryterium oceny ofert dla Opisu
Technicznego

Czesé Punktacja
Lp. Kryterium Ocena Techniczna - OTorIS obligatoryjna  (Max.OTorIs
OToris 100pkt.)

1. | OPISY SYSTEMU STEROWANIA RUCHEM DROGOWYM 20pkt.
(SSR)/TYP/RODZAJ APLIKACJI SYSTEMOWEJ
(GLOWNEJ/CENTRALNEJ) ORAZ POZOSTALYCH
DEDYKOWANYCH DO WSPOtPRACY LUB/I
KONFIGURACJI APLIKACJI-PROGRAMOW
NARZEDZIOWYCH DO: PARAMETRYZACJI FUNKCJI
STEROWANIA RUCHEM, STEROWNIKOW RUCHU,
KOORDYNACJI STEROWANIA, OPTYMALIZACJI W
OBSZARZE STEROWANIA, PRIORYTETYZACJI, TJ.
WYZNACZANIA | REALIZACJI W FUNKCJI PRIORYTETOW
DLA KOMUNIKACJI ZBIOROWEJ, SYMULACJI |
TESTOWANIA, PROJEKTOWANIA W ZAKRESIE
INZYNIERII RUCHU DROGOWEGO (CZESCI RUCHOWEJ
SYGNALIZACJI SWIETLNEJ ZAWIERAJACEJ OBLICZENIA
CZASOW MIEDZYZIELONYCH, EFEKTYWNOSCI
PROGRAMU STEROWANIA, UKEADU FAZ RUCHU, GRUP
SYGNALIZACYJNYCH | ICH IMPLEMENTACJI W RAMACH
WARSTWY CENTRALNEJ SSR.

TAK

2. | OPISY SYSTEMU INFORMACJI DLA 20pkt.
KIEROWCOW/TYP/RODZAJ APLIKACJI SYSTEMOWEJ
(GLOWNEJ/CENTRALNEJ) ORAZ POZOSTALYCH
DEDYKOWANYCH DO WSPOLPRACY LUB/I
KONFIGURACJI APLIKACJI - PROGRAMOW
NARZEDZIOWYCH DO: PARAMETRYZACJI FUNKCJI
KIEROWANIA RUCHEM NA TRASY ALTERNATYWNE,
MONITOROWANIA | PRZEKAZYWANIA BIEZACYCH

TAK

Zadanie pn.: Budowa Inteligentnego Systemu Transportu w Ptocku. Zamdwienie bedzie wspéifinansowane ze srodkéw w ramach
Projektu ,Rozwdj zréwnowazonej mobilnosci miejskiej na terenie miasta Ptocka — Etap II”, wspotfinansowanego z Europejskiego
Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Osi Priorytetowej IV ,PrzejScie na gospodarke niskoemisyjng” Dziatania 4.3
,Redukcja emisji zanieczyszczen powietrza” Poddziatania 4.3.1. ,Ograniczanie zanieczyszczen powietrza i rozwéj mobilnosci
miejskiej” Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Mazowieckiego na lata 2014-2020.



INFORMACJI O SYTUACJI W RUCHU DROGOWYM Z
PODZIALEM NA KATEGORYZACJE INFORMACJI ORAZ
ICH PRZYKLADOWE SCENARIUSZA W ODNIESIENIU DO
ZDARZEN DROGOWYCH, ZATLOCZENIA, INNYCH
(MAX.TRZY PRZYKLADOWE OPISY PRZYKLADOWYCH
SCENARIUSZY). JAK ROWNIEZ OPISY DLA APLIKACJI
SYSTEMU INFORMACJI MOBILNEJ, TJ. PORTALU
INTWERNETOWEGO WWW DEDYKOWANEGO DLA
MIASTA PLOCK.

3. | OPISY SYSTEMU PARKOWANIA/TYP/RODZAJ APLIKACJI 20pkt.
SYSTEMOWEJ (GLOWNEJ/CENTRALNEJ) ORAZ
POZOSTALYCH DEDYKOWANYCH DO WSPOLPRACY
LUB/I KONFIGURACJI APLIKACJI - PROGRAMOW
NARZEDZIOWYCH DO: PARAMETRYZACJI FUNKCJI TAK
KIEROWANIA RUCHEM NA TRASY WOLNE MIEJSCA
PARKINGOWE ORAZ INFORMACJI O BIEZACYCH
STANACH W ZAKRESIE ZAJETOSCI MIEJSC
PARKINGOWYCH.

4. | OPISY SYSTEMU MONITOROWANIA PARAMETROW 20pkt.
SRODOWISKOWYCH/TYP/RODZAJ APLIKACJI
SYSTEMOWEJ (GLOWNEJ/CENTRALNEJ) ORAZ
POZOSTALYCH DEDYKOWANYCH DO WSPOLPRACY
LUB/I KONFIGURACJI APLIKACJI - PROGRAMOW
NARZEDZIOWYCH DO: PARAMETRYZACJI FUNKCJI
MONITOROWANIA | INFORMOWANIA O BIEZACEJ
SYTUACJI SRODOWISKOWEJ WYNIKAJACEJ Z
PROWADZONYCH POMIAROW DLA POSZCZEGOLNYCH
SENSOROW | WSKAZNIKOW EMISJI.

TAK

Zadanie pn.: Budowa Inteligentnego Systemu Transportu w Ptocku. Zamdwienie bedzie wspéifinansowane ze srodkéw w ramach
Projektu ,Rozwdj zréwnowazonej mobilnosci miejskiej na terenie miasta Ptocka — Etap II”, wspotfinansowanego z Europejskiego
Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Osi Priorytetowej IV ,PrzejScie na gospodarke niskoemisyjng” Dziatania 4.3
,Redukcja emisji zanieczyszczen powietrza” Poddziatania 4.3.1. ,Ograniczanie zanieczyszczen powietrza i rozwéj mobilnosci
miejskiej” Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Mazowieckiego na lata 2014-2020.



5. | ZAKRES OPISOW DODATKOWYCH DOTYCZACYCH 20pkt.
WSPOLPRACY Z ISTNIEJACYMI ROZWIAZANIAMI
ITS/OPISY OFEROWANYCH METOD | ROZWIAZAN
APLIKACYJNYCH W ZAKRESIE PLANOWANEJ
INTEGRACJI Z ISTNIEJACYMI ROZWIAZANIAMI W
MIESCIE PLOCK W ZAKRESIE STANDARDOW WYMIANY
DANYCH, TYPOW PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH W
SYSTEMIE ITS PLOCK/SPOSOB WYKORZYSTANIA NIE
URZADZEN STERUJACYCH SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
(STEROWNIKOW RUCHU)/SPOSOB WYKORZYSTANIA
ELEMENTOW SYSTEMU PARKINGOWEGOQ/SPOSOB
WYKORZYSTANIA ELEKTRONICZNYCH TABLIC
INFORMACJI DLA KIEROWCOW | STACJI METEO/SPOSOB
WYKORZYSTANIA FUNKCJONALNOSCI SYSTEMU
TRANSPORTU ZBIOROWEGO.

Zadanie pn.: Budowa Inteligentnego Systemu Transportu w Ptocku. Zamdwienie bedzie wspéifinansowane ze srodkéw w ramach
Projektu ,Rozwdj zréwnowazonej mobilnosci miejskiej na terenie miasta Ptocka — Etap II”, wspotfinansowanego z Europejskiego
Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Osi Priorytetowej IV ,PrzejScie na gospodarke niskoemisyjng” Dziatania 4.3
,Redukcja emisji zanieczyszczen powietrza” Poddziatania 4.3.1. ,Ograniczanie zanieczyszczen powietrza i rozwéj mobilnosci
miejskiej” Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Mazowieckiego na lata 2014-2020.



