Dostawa urządzenia robotycznego do rehabilitacji górnych części ciała dla Szpitala Powiatowego w Chrzanowie – sprawa 125/2023

Arkusz Informacji Technicznej
Mobilne urządzenie robotyczne do rehabilitacji górnych części ciała – 1 szt.

	Lp.
	Opis parametrów wymaganych
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany

	1. 
	Waga <2,5 kg
	Tak
	

	2. 
	Tryb pracy: Ciągły
	Tak
	

	3. 
	Ilość  trybów ćwiczeń:

5 (tryb ekranu dotykowego) 

27 (tryb komputera zewnętrznego) 

35 (tryb komputera zewnętrznego) - Konfiguracja rękawicy
	Tak
	

	4. 
	Pompa 

Bezszczotkowa pompa silnika prądu stałego 

100 % wolny od oleju i smaru 
	Tak
	

	5. 
	Zawory

Kompaktowy zawór elektromagnetyczny 

Zakres ciśnienia znamionowego: 0 – 300kPa 
	Tak
	

	
	RĘKAWICA
	
	

	6. 
	Rozmiar 

Trzy rozmiary: S, M, L 


	Tak
	

	7. 
	Wymiary 

S: 230mm (dł.) x 160mm (szer.) x 20mm (wys.) 

M: 260mm (dł.) x 160mm (szer.) x 20mm (wys.) 

L: 280mm (dł.) x 160mm (szer.) x 20mm (wys.)
	Tak
	

	8. 
	Waga

S: <150g 

M: <155g 

L: <155g
	Tak
	

	
	ZESTAW GŁÓWNYCH PRZEWODÓW
	
	

	9. 
	Długość: Min. 1,2 m
	Tak
	

	10. 
	Waga: Max. 150 g
	Tak
	

	
	OPASKA NA NADGARSTEK 
	
	

	11. 
	Wymiary

360mm x 100mm x 5mm 


	Tak
	

	12. 
	Waga: Max. 25g 


	Tak
	

	
	PASEK NA KCIUK
	
	

	13. 
	Wymiary

300mm x 25mm x 2mm
	Tak
	

	14. 
	Waga: Max 10 g
	Tak

	

	
	OPROGRAMOWANIE
	
	

	15. 
	Tryb pracy bierny oraz aktywnie wspomagany
	Tak
	

	16. 
	Możliwość regulacji stopnia trudności w trybie aktywnym
	Tak
	

	17. 
	Wirtualna rzeczywistość
	Tak
	

	18. 
	Funkcjonalne ćwiczenia ilość - 5 ćwiczeń
	Tak
	

	19. 
	. Trening rozciągania statycznego dłoni (stretching)
	Tak
	

	20. 
	Możliwość tworzenia sekwencji ćwiczeń
	Tak
	

	21. 
	Feedback wizualno-akustyczny
	Tak
	

	22. 
	Raporty z ćwiczeń , możliwość eksportu
	Tak
	

	23. 
	Liczba ćwiczeń w trybie biernym

5 treningów cyklicznych

5 treningów zadań funkcjonalnych

1 trening statyczny
	Tak
	

	24. 
	Liczba ćwiczeń w trybie aktywnie wspomaganym

3 treningi cykliczne

5 treningów zadań funkcjonalnych
	Tak
	

	25. 
	Ustawienie progu wykrywania ruchów dłoni

3 poziomy: niski, średni wysoki
	Tak
	

	26. 
	Stopień ochrony przed porażeniem prądem elektrycznym :

Klasa II, podwójna izolacja z częścią użytkową typu BF z uziemieniem funkcjonalnym


	Tak
	

	
	Pierwszy moduł przygotowujący do rehabilitacji systemem robotycznym dłoni
	
	

	27. 
	Stymulacja elektromagnetyczna o wysokiej intensywności
	TAK
	

	28. 
	Indukcja magnetyczna do 2,5 T
	TAK
	

	29. 
	Maksymalna intensywność stymulacji 28 kT/sek
	TAK
	

	30. 
	Częstotliwość powtarzania impulsów 1-150 Hz
	TAK
	

	31. 
	Szerokość impulsu pola magnetycznego 

280 μs


	TAK
	

	32. 
	Kształt impulsu: Sinusoidalny, dwufazowy


	TAK
	

	33. 
	Czas trwania impulsu 0,01-60 [s]
	TAK
	

	34. 
	Kolorowy graficzny ekran dotykowy min. 8,4''


	TAK
	

	35. 
	Nawigacyjny atlas anatomiczny
	TAK
	

	36. 
	Gotowe programy terapeutyczne – 55
	TAK
	

	37. 
	Encyklopedia terapeutyczna
	TAK
	

	38. 
	Baza danych pacjentów
	TAK
	

	39. 
	Programy użytkownika
	TAK
	

	40. 
	Typy modulacji amplitudowej: 

bez modulacji, trapezoidalny, sinusoidalny, schodkowy 


	TAK
	

	41. 
	Typy modulacji częstotliwościowej: 

bez modulacji, naprzemienny, trapezoidalny, sinusoidalny, losowy 


	TAK
	

	42. 
	Waga <35 kg
	TAK
	

	43. 
	Wskaźnik intensywności pola magnetycznego
	TAK
	

	44. 
	Wskaźnik czasu trwania zabiegu
	TAK
	

	45. 
	Możliwość modyfikacji gotowych programów terapeutycznych
	TAK
	

	46. 
	System chłodzenia na cyrkulację powietrza
	TAK
	

	47. 
	6-przegubowe ramię dla bezobsługowej terapii
	TAK
	

	48. 
	Terapia aktywna poprzez mobilny aplikator
	TAK
	

	49. 
	Wbudowana kontrola jakości impulsów
	TAK
	

	50. 
	Tryb kierunkowania terapii
	TAK
	

	51. 
	Wskaźnik maksymalnej intensywności
	TAK
	

	52. 
	Szybki wybór gotowego protokołu - ULUBIONE
	TAK
	

	53. 
	Wskaźnik temperatury aplikatora
	TAK
	

	54. 
	Wskaźnik temperatury wewnętrznej urządzenia
	TAK
	

	55. 
	Trzy tryby pracy: podstawowy, pojedynczy impuls, sekwencja
	TAK
	

	56. 
	Ustawienia manualne
	TAK
	

	57. 
	Instrukcja obsługi w j. polskim 
	TAK
	

	
	Drugi moduł przygotowujący do rehabilitacji systemem robotycznym dłoni 
	
	

	58. 
	Moc wyjściowa maksymalna 20W
	TAK
	

	59. 
	Jedna długość fali 1064 nm
	TAK
	

	60. 
	Klasyfikacja lasera: IV
	TAK
	

	61. 
	Tryby pracy: wiązka ciągła, impulsowa, superpulse, trójkątna, pojedynczy impuls, sekwencja
	TAK
	

	62. 
	Liczba sekcji w trybie sekwencji: 99
	TAK
	

	63. 
	Dawka: 1-1000 J/cm2
	TAK
	

	64. 
	Obszar zabiegowy: 1- 500 cm2
	TAK
	

	65. 
	Kolorowy ekran dotykowy:  Min. 8,4” 


	TAK
	

	66. 
	Kolorowy ekran dotykowy do urządzenia skanującego o przekątnej 7 ”/ 


	TAK
	

	67. 
	Gotowe programy terapeutyczne – min. 40
	TAK
	

	68. 
	Encyklopedia terapeutyczna 
	TAK
	

	69. 
	Nawigacyjny atlas anatomiczny
	TAK
	

	70. 
	Baza danych pacjentów
	TAK
	

	71. 
	Ustawienia manual
	TAK
	

	72. 
	Przycisk awaryjnego zatrzymania lasera
	TAK
	

	73. 
	Regulacja plamki terapeutycznej w zakresie 10-30 mm
	TAK
	

	74. 
	Regulacja mocy w trakcie trwania terapii
	TAK
	

	75. 
	Ekran kondycji ciała: wybór fototypu skóry I-IV wg skali FitzPatricka, stanu tkanki (ostry, podostry, podprzewlekły, przewlekły)oraz masy tkanki

	TAK
	

	76. 
	Regulacja głębokości penetracji: do 1cm, do 2,5 cm, do 5cm, powyżej 5 cm

	TAK
	

	77. 
	Przycisk awaryjny pacjenta 1,5 m
	TAK
	

	78. 
	System skanujący z kamerą termowizyjną i monitorem temperatury zmian w tkance

	TAK
	

	79. 
	Czujnik dystansu pomiędzy systemem skanującym a tkanką pacjenta 

	TAK
	

	80. 
	Terapia bezobsługowa dzięki systemowi skanującemu
	TAK
	

	81. 
	Skan percepcji termicznej
	TAK
	

	82. 
	Okulary ochronne 2 szt dedykowane IV klasie laserów
	TAK
	

	83. 
	Ekran szybkiego wyboru gotowego protokołu-QUICK
	TAK
	

	84. 
	Kalibracja sondy laserowej
	TAK
	

	85. 
	Regulowana odległość skanera od tkanki: 10-50 cm
	TAK
	

	86. 
	Prędkość skanowania: 1-60 cm/sek
	TAK
	

	87. 
	Wzory skanowania tkanki: S-shape, linia, spirala, 
	TAK
	

	88. 
	Waga jednostki głównej wraz z sondą laserową:  Max. 8 kg 

	TAK
	

	89. 
	Waga jednostki głównej wraz z Systemem Skanującym i stolikiem: Max. 36 kg 


	TAK
	

	
	Trzeci  moduł służący do diagnostyki oraz sprawdzania postępów w rehabilitacji systemem zrobotyzowanym dłoni
	
	

	90. 
	Kolorowy ekran Full HD 55”
	TAK
	

	91. 
	Obszar operacyjny (szer. x dł.): 200 x 150 cm
	TAK
	

	92. 
	Regulowana wysokość pozycjonowania: 40-80 cm
	
	

	93. 
	Kamera 3D
	TAK
	

	94. 
	Gotowe programy rehabilitacyjne: min. 100
	TAK
	

	95. 
	Gotowe ćwiczenia: min. 300
	TAK
	

	96. 
	Wirtualna rzeczywistość
	TAK
	

	97. 
	Gry video z elementami ruchowymi
	TAK
	

	98. 
	Feedback w czasie rzeczywistym
	TAK
	

	99. 
	Gotowe testy diagnostyczne
	TAK
	

	100. 
	Baza danych pacjentów
	TAK
	

	101. 
	Wyniki ocen i treningów
	TAK
	

	102. 
	Raportowanie postępów terapii
	TAK
	

	103. 
	Kontrola tętna pacjenta za pomocą czujnika POLAR
	TAK
	

	104. 
	Akcesoria standardowe: 5 par hantli, pianka, zestaw taśm elastycznych
	TAK
	

	105. 
	Ćwiczenia kończyn dolnych i górnych
	TAK
	

	106. 
	Nagrania medyczne 
	TAK
	

	107. 
	Baza danych pacjentów
	TAK
	

	108. 
	Możliwość tworzenia programów użytkownika
	TAK
	

	109. 
	Programy ULUBIONE 
	TAK
	

	110. 
	Tworzenie własnych ćwiczeń
	TAK
	

	111. 
	Badanie zakresów ruchomości w stawach kończyn górnych, dolnych oraz tułowia
	TAK
	

	112. 
	Kontrola stabilności oraz kontrola tułowia
	TAK
	

	113. 
	Narzędzia graficzne dla tworzenia własnych ćwiczeń
	TAK
	

	114. 
	Porównywanie 2 video na ekranie
	TAK
	

	115. 
	Graficzne przedstawienie sposobu wykonania ćwiczeń
	TAK
	

	116. 
	Treningi podzielone na kategorie: zdolności, obszary ciała, akcesoria
	TAK
	

	117. 
	Szybkie wyszukiwanie ćwiczeń
	TAK
	


