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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH (zwana dalej takze ,,Specyfikacja Techniczna”)

1.0. WYMAGANIA OGOLNE:
1.1 Nazwa zamoéwienia:
Budowa podjazdu dla 0sdb niepelnosprawnych przy wejsciu gtownym do budynku ZS
nr 3 im. Bogdana Chetmickiego w Rypinie

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji sa warunki wykonania i odbioru rob6t budowlanych
zwigzanych z budowg podjazdu dla niepelnosprawnych przy wejsciu gtbwnym do budynku
Zespotu Szkot nr 3 w Rypinie w zakresie ujetym w przedmiarach oraz dokumentacji
technicznej, stanowigcych podstawe do wyceny robdt. Podstawa opracowania sg przepisy
obowigzujacego prawa, normy i zasady sztuki budowlane;.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Roboty sktadajgce si¢ na przedmiot zamowienia obejmuja:
e Roboty rozbidrkowe
e Roboty zwigzane z utwardzeniem terenu/nawierzchni
e Roboty zwigzane z wykonaniem podjazdu dla niepetnosprawnych,
e Roboty zwigzane z przebudowa istniejacych schodow
e Roboty tymczasowe i towarzyszace,
e Roboty brukarskie
e Roboty zwigzane z wykonaniem balustrad,

1.4 Informacje o terenie budowy

Inwestycja bedzie realizowana na terenie nalezacym do Powiatu Rypinskiego
zarzgdzanym przez ZS nr 3 w Rypinie. W miejscu prowadzonych robot znajduja si¢
istniejgce utwardzenia oraz schody przylegajace bezposrednio do budynku uzytecznosci
publicznej budynku szkolnego.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Technologia wykonania robot wynika¢ powinna z dokumentacji projektowe;j
Zamawiajacego, dokumentacji roboczej oferenta, szczegétowych instrukcji producentow,
wytycznych ITB, ogoélnych przepisow Prawa Budowlanego i1 Polskich Norm oraz
Warunkow Technicznych Wykonania i Odbioru robdt budowlano — montazowych.

Oferent zapozna si¢ z placem budowy oraz projektem przetargowym i dokona wlasnej
weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej
technologii robot. Wszelkie niejasnosci dot. przedmiaru nalezy wyjasniaé w trakcie
przygotowywania oferty.

Po zlozeniu oferty przyjmuje si¢, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do
prawidlowej wyceny przedmiotu zaméwienia.

Oferent jest §wiadomy 1 przyjmuje odpowiedzialno$¢ tak jak za wilasne, za wszystkie
btedy, uchybienia i szkody jakie ewentualnie wyrzadziliby podwykonawcy i dostawcy
zatrudnieni przez Oferenta podczas wykonywania robdt i dostaw.
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Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi.

1.6 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze protokolarnie Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi oraz niezbe¢dna dokumentacja.

1.7 Zgodnos¢ robot z specyfikacja techniczng

Dokumentacja w sklad ktorej wchodzg przedmiary, projekt budowlany,
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz ewentualne
dodatkowe dokumenty stanowig dokumenty wigzace Wykonawce na kazdym etapie
postgpowania. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a 0 ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. Wszystkie wykonane
roboty i1 dostarczone materialty winny by¢ zgodne z dokumentacja Zamawiajacego. Po
podpisaniu umowy Wykonawca zobowigzany jest wykonywaé roboty zgodnie z
wymogami sztuki budowlanej i prawa budowlanego. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢
robot, materiaty takie zostang zastgpione innymi, a elementy rozebrane i wykonane na
koszt Wykonawcy.

1.8 Zabezpieczenie terenu realizacji robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochrone wiasnosci publicznej 1 prywatne;.
Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody spowodowane w trakcie wykonywania
robot budowlanych.
Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wiaczony w ceng ofertowa i nie podlega
odrebnej zaptacie.

1.9 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbgdne dziatania, aby stosowac si¢
do przepisoéw i normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego
terenem. Bedzie unikat szkodliwych dzialan szczegdlnie w zakresie zanieczyszczen
powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla §rodowiska
1 otoczenia czynnikow powodowanych dziatalno$cig przy wykonywaniu robot.

1.10 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ 1 stosowa¢ przepisy ochrony
przeciwpozarowej a takze utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany
przez odpowiednie przepisy. Materialy tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny
Z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym na skutek
realizacji robot.

1.11 Materialy szkodliwe dla otoczenia
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Wszelkie materialy 1 urzadzenia uzyte do robot bedg mialy §wiadectwa dopuszczenia
do stosowania w budownictwie uzytecznos$ci publicznej w sposdb jednoznaczny
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko, ktore wydane zostaly przez
uprawniong jednostke.

1.12 Ochrona wlasnoS$ci prywatnej i publicznej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji, urzadzen i wyposazenia, pozostajacych
w zakresie realizowanych robdt. Wykonawca zobowigzany jest niezwlocznie
zawiadomi¢ Zamawiajagcego o wszelkich zniszczeniach oraz bedzie z nim
wspotpracowat dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu robot.
Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane jego dzialaniem
uszkodzenia.

1.13 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, a szczego6lnie zadba, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie
utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa uzytkownikow sasiednich lokali. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagah okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.14. OKreslenia podstawowe
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie,

Przedmiar — wykaz robot z wykazem ich ilosci i kolejno$ci technologicznej ich
wykonania,

Odbior — ocena techniczna robot wykonanych przez Wykonawce potwierdzona
odpowiednim dokumentem,

Roboty — wszystkie czynnosci i ustugi majace na celu zapewnienie prawidtowego i
terminowego zakonczenia realizacji zadania,

Dostawa — przemieszczenie (przeptyw) materialow 1 urzadzen z miejsca zakupu do
miejsca montazu w okre§lonym terminie,

Wykonawca — oznacza generalnego wykonawce oraz wszelkich podwykonawcow badz
dostawcow materialow i ustug objetych umowa z Zamawiajacym,

Wyrdb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o
wyrobach budowlanych wytworzony w celu wbudowania, wmontowania,
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zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym
wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do
stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW BUDOWLANYCH
2.1. Warunki ogélne

Przy wykonywaniu robdt budowlanych moga by¢ stosowane wytaczenie wyroby
budowlane o wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i
wykonanym obiektom budowlanym spetienie wymagan podstawowych, okreslonych w art.
5 ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i
urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane odpowiadaly wymaganiom
okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane.

Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu szczegOlowe informacje dotyczace,
zamawiania materialdw 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Zamawiajgcego. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia cigglych badan okre§lonych w ST w celu
udokumentowania ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego Zrddla spelniajag wymagania ST
W czasie postepu robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegoélowych
Specyfikacjach Technicznych.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym

Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
usunig¢te z terenu budowy, badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢
i wlhasciwos¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca
czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym.

2.4. Stosowanie materialéw zamiennych.

Jesli dokumentacja kosztorysowa lub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwosé
zamiennego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze co najmniej 3 dni przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej
zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Wykonawca zobowigzany jest do uzycia sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wplywu, na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzegt bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i
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gotowosci. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania. Nie dopuszcza si¢ do stosowania sprzetu uszkodzonego, niesprawnego
oraz takiego, ktory moglby spowodowaé powstanie dodatkowych ucigzliwosci dla ludzi 1
srodowiska w najblizszym otoczeniu.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania $rodkow transportu, ktére nie wptyng

niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow i
urzadzen. W przypadku uszkodzen przewozonych materiatbw podczas transportu
Wykonawca zakupi i dostarczy je na wtasny koszt. Wykonawca bedzie usuwat na biezaco,
na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami (lub innymi
srodkami transportu) na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsca wykonywania
robot.

5.0 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg i
dokumentacjg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw, urzadzen oraz wykonywanych
robot. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja wszystkie
czynnos$ci niezbedne 1 majace na celu wykonanie wszystkich robdt przewidzianych w
zakresie rzeczowym zleconych prac. Zakresem objete zostaty prace zwigzane z dostawa
fabrycznie nowych materiatow i urzadzen, montazem na miejscu rob6ot oraz demontazem,
wywozem i utylizacja demontowanych materiatow i urzadzen. Ekipy budowlane beda
mogty przebywaé¢ na miejscu budowy przez wszystkie dni tygodnia z wyjatkiem niedziel i
$wigt, w godzinach od 7:00 do 18:00. Wykonawca prace ucigzliwe (gtosne) moze
prowadzi¢ w godzinach od 7:00 do 17:00. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty
pozyskania 1 dostarczenia na miejsce robot wszelkich materiatow budowlanych 1 urzadzen
niezb¢dnych do wykonania przedmiotu umowy. Transport na wysypisko i utylizacja
materiatlow 1 urzadzen z rozbiorki beda mogly odbywaé sie wylacznie w sposob
uzgodniony z Administratorem obiektu oraz zgodnie z Ustawg o odpadach z dnia 14
grudnia 2012 roku (tj. Dz.U. z 2020 r., poz. 797 z pdzn. zm.). Wykonawca zobowigzany
jest do utrzymania porzadku na terenie budowy oraz w czegsci komunikacyjnej zewnetrznej
1 wewnetrznej w trakcie wykonywania prac. Nalezy do minimum ograniczy¢
przedostawanie si¢ kurzu i brudu do obiektéw przylegtych.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng, poleceniami Zamawiajacego, zgodnie z art. 22, 23 i
28 Ustawy Prawo Budowlane.

Osoby pelnigce samodzielne funkcje techniczne w trakcie zamowienia odpowiedzialne sa
za wykonywanie tych funkcji zgodnie z przepisami, przywolanymi niniejsza specyfikacja,
Polskimi Normami i zasadami wiedzy technicznej oraz z nalezyta staranno$cig w
wykonywaniu pracy, jej wilasciwa organizacje, bezpieczenstwo i jako$¢. Peinienie
samodzielnych funkcji technicznych na budowie przy wykonywaniu robot niezgodnie z
przepisami techniczno-budowlanymi zagrozone jest karami. Jezeli realizacja robot
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budowlanych prowadzona bgdzie w sposob razacy przy nieprzestrzeganiu przepisu art. 5
Prawa Budowlanego.

Zamawiajgcy stwierdza, ze za naruszenie przepisow techniczno-budowlanych w trakcie
budowy uwazac¢ si¢ bedzie odstepstwo od zatwierdzonego projektu budowlanego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatdw i wykonywanych
robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i1 wymaganiami specyfikacji
technicznych. Wszystkie atesty, Swiadectwa, dokumenty laboratoryjne itp. powinny by¢
gromadzone na biezagco w miar¢ postepu Robdt i by¢ zawsze dostepne do wgladu dla
inspektora Nadzoru. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialdow ponosi Wykonawca.

Do uzycia mozna wykorzystac tylko te materialy, ktore posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

* deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1. i ktore spelniajag wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez Specyfikacje
Techniczng, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace
W sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Zamawiajacemu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

Wykonawca winien stosowa¢ materiaty spetniajace wymagania Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn.11.08.2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198 poz.
2041) oraz Ustawy z dn.16.04.2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. nr 92 z2004r. poz.
881)

7.0 OBMIAR ROBOT

Obmiar Robodt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg kosztorysowa i specyfikacjg techniczng w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Zamawiajgcego o zakresie obmierzanych robot i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w
specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Zamawiajacego na pismie.
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Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang harmonogramem
robot.

7.1 Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialow

Obmiaru nalezy dokonywa¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot,
dopuszczonymi do stosowania i atestowanymi w Polsce urzadzeniami pomiarowymi wg
stanu rzeczywistego na budowie, metodami zalecanymi w Polskich Normach odpowiednich
dla danego rodzaju robot.

Obmiar powierzchni nalezy przeprowadzi¢ wg PN-1SO 9836:1997.

Ilo§¢ robot nalezy okresli¢ zgodnie z katalogami nakladow rzeczowych i
kosztorysowymi normami nakladéw rzeczowych na podstawie obmiaru rob6t. (Nalezy
okresli¢ zasady dokonywania obmiarow, np. sposéb pomiaru dtugosci i odlegtosci pomiedzy
punktami skrajnymi ztozonych obiektow budowlanych. Omoéwi¢ metody obliczania ilo$ci
robot, np. przy obliczaniu powierzchni $cian do tynkowania liczy si¢ najpierw laczng
powierzchni¢ $cian facznie z otworami i powierzchniami nieotynkowanymi, a nastepnie od
tej] powierzchni odejmuje si¢ obliczong wczesniej taczng powierzchni¢ otworow i
powierzchni nieotynkowanych przy zalozeniu pominigcia w tym rachunku powierzchni
otwordéw 1 powierzchni nieotynkowanych mniejszych od granicznej wielkos$ci).

7.2 Czas przeprowadzenia obmiaru robét

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar roboét zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg byc¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Zamawiajacym.

8.0 ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen specyfikacji technicznej roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi wstepnemu
d) odbiorowi koncowemu.

Kryterium odbioru jest zgodno$¢ wykonanych robot z:
* dokumentacja projektowa i kosztorysowa
»  kosztorysem ofertowym
« ustaleniami z inwestorem
* wiedzg 1 sztukg budowlang
*  Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot
* wszystkimi innymi obowigzujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi
danego zakresu robot.

8.1 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidér Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
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robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza
Wykonawca. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie poézniej niz w ciggu
3 dni od daty zgloszenia. Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na
podstawie dokumentow bedacych podstawg wykonania robot.

8.2 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanej czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Zamawiajacy.

8.3 Wstepny odbiér robot

Odbior wstgpny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos$¢ do odbioru wstepnego bedzie
zgloszona przez Wykonawce na piSmie. Wstepnego odbioru robdt dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego Wykonawcy.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikoéw badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robot z dokumentacjg kosztorysowg i specyfikacja techniczng. W toku odbioru robot
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych
I ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajgcych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub
robot uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Kkomisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
kosztorysowa 1 specyfikacja techniczng z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne oraz bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umownych.

8.4 Dokumenty odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania wstgpnego odbioru robét jest protokot
odbioru robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru wstepnego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

1. Dokumentacj¢ kosztorysowa podstawowa 2z naniesionymi zmianami oraz

dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy,

2. Specyfikacje techniczne (podstawowe wynikajace z umowy i ew. uzupehniajace lub
zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Rejestry obmiarow (oryginaly).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow
Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.
9. Instrukcje eksploatacyjne.

N kW
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W  przypadku gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru wstepnego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje
roboty poprawkowe lub uzupelniajagce bedg zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior koncowy
Odbidr koncowy polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstepnym.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z postanowieniami umowy na roboty budowlane.




Budowa podjazdu dla 0séb niepelnosprawnych przy wejéciu glownym do budynku ZS nr 3 im. Bogdana
Chelmickiego w Rypinie

10.0 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH - ROBOTY ROZBIORKOWE
10.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych zwigzanych z realizacja zadania pn: Budowa
podjazdu dla oso6b niepelnosprawnych przy wejsciu gtéwnym do budynku ZS nr 3 im.
Bogdana Chetmickiego w Rypinie.

10.2 Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych powyze;.

10.3 Zakres roboét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i

majace na celu wykonanie prac rozbiérkowych.
Zakres prac rozbiérkowych obejmuje w szczegolnosci:

- rozbiorke istniejacych podtozy z kostki betonowej;

- rozbiorke istniejacych obrzezy i kraweznikdw betonowych,

- rozbiorke istniejagcych oktadzin schoddéw oraz nawierzchni,

- rozbiorke istniejacych balustrad

- rozbiorke elementéw murowanych i betonowych

10.4 OKreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami oraz okre§leniami podanymi w OST .

10.5 Wymagania dotyczace prowadzenia robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg kosztorysowa , SST i poleceniami Zamawiajgcego.
Ogodlne wymagania dotyczace robot sa podane w OST.

10.6 Materialy pochodzace z rozbidérki

Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szklo, elementy
metalowe (zlom), osprzet instalacji wodno-kanalizacyjnej, osprzet instalacji elektrycznej i
inne;

10.7 Sprzet
Wymagania ogdlne - 0gélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.

Sprzet do wykonywania robot:

Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja
niekorzystnego wplywu na jako$¢ materiatow 1 wykonywanych robdt oraz beda przyjazne
dla $rodowiska.

10.8 Transport
Wymagania og6lne - 0golne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

Transport materiatow 1 sprzetu:
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Do transportu materiatéw 1 sprzetu stosowaé¢ wytacznie sprawne technicznie $rodki
transportu. Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok
siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwos$cig przesuwania si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢
przewozonych elementow jest wieksza niz dtugo$¢ samochodu to wielko$¢ nawisu nie moze
przekroczy¢ 1 m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych
nalezy przestrzegac przepisoOw obowigzujgcych w transporcie drogowym. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania takich $srodkow transportowych, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ i wiasciwos$¢ przewozonych materiatdéw i sprzetow. Przy ruchu po drogach
publicznych $rodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania przepisoOw ruchu drogowego.

10.9 Wykonanie robét
Roboty przygotowawcze:

Przed przystgpieniem do prac rozbidrkowych nalezy teren oznakowad zgodnie z
wymogami BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostgpem 0sob postronnych.

Roboty rozbiorkowe:

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 roku (Dz. U. z 2003 r. nr 47 poz. 401 z pdZniejszymi zmianami) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Roboty rozbidorkowe i urzadzen towarzyszacych obejmuja usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementow, zgodnie z dokumentacjg kosztorysowa, SST lub wskazaniami
Zamawiajacego.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
SST lub przez Zamawiajacego. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie
staja si¢ wilasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w
niniejszej SST lub wskazane przez Zamawiajgcego. Elementy i materiaty, ktore zgodnie z
niniejszg SST stajg si¢ wlasnos$ciag Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.
Ewentualne rusztowania, konstrukcje podpar¢ i1 pomosty dla robot rozbidrkowych
wykonawca musi wykona¢ na wiasny koszt.

10.10 Kontrola jakos$ci

Kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami
niniejszej specyfikacji. Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci
wykonanych robdt rozbiorkowych, sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtdrnego wykorzystania oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu

budowy.

10.11 Obmiar robét

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w ogélnej specyfikacji
technicznej. Podstawa dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w
ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar
robot.
Jednostkami obmiarowymi s3:
- 1 m2 odbitych tynkéw, rozebranych $cianek, posadzek, utwardzen
- 1 m3 rozebranych elementow $cian, stropdw, wykutych otwordw, itp. (rozumianych jako
objetos¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu 1 utylizacji odpadow.

10.12 Odbiér robét
Ogodlne zasady odbioréw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
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Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

10.13 Podstawa platnosci
Ogolne zasady dokonywania platnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot rozbiérkowych objetych niniejsza ST:
- wyznaczenie zakresu prac,
- oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie
zachowywanych elementow przed uszkodzeniem,
- przeprowadzenie demontazu,
- rozdrobnienie zdemontowanych elementow,
- oczyszczenie podtoza po zdemontowanych elementach,
- przetransportowanie odpadow z miejsca rozbiorki do kontenerow,
- selektywne ztozenie odpadow w kontenerach.

Cena robot obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpadow:
- zatadunek odpadow,

- zabezpieczenie fadunku,

- przewo6z odpadow do miejsca utylizacji,

- utylizacje odpadow.
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11.0 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH - PODLOZA I UTWARDZENIA
11.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni i podbudéw zwigzanych z realizacja zadania
pn: Budowa podjazdu dla osob niepetnosprawnych przy wejsciu gtéwnym do budynku ZS
nr 3 im. Bogdana Chetmickiego w Rypinie

11.2 Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych powyzej. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
podbudow 1 utwardzen terenu. Obejmujg prace zwigzane z dostawag materiatow,
wykonawstwem i wykonczeniem podbudow i utwardzen terenu wykonywanych na miejscu.

11.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:

- podbudéw pod nawierzchnie utwardzone,

- nawierzchni utwardzonych z kostki betonowej gr. 6 cm,

- podsypki cementowo-piaskowej pod kostke,

- utozeniem obramowan z obrzezy i kraweznikow,

Powyzszy wykaz obejmuje zakres robdt podstawowych ktore oferent powinien
przewidzie¢ i wyceni¢ W tym ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji
wymienionych prac podstawowych.

11.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej] SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami oraz okre$leniami podanymi w OST .

11.5 Wymagania dotyczace prowadzenia robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja kosztorysowa , SST i poleceniami Zamawiajacego.
Ogoblne wymagania dotyczace robot sg podane w OST.

11.6 Materialy

Ogolne wymagania stawiane materiatom podano w OST.
Podstawowymi materiatami dla niniejszej specyfikacji sa:
11.6.1 Woda

Do przygotowania zapraw 1 skrapiania podtoza stosowa¢ mozna wod¢ odpowiadajgca
wymaganiom normy PN-88/B-32250 ,,Materiaty budowlane. Woda do betonoéw i zapraw".
Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociaggowa wode pitna.

Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje 1 mut.
11.6.2 Piasek

Piasek powinien spetnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711 ,,Kruszywa mineralne.
Piaski do zapraw budowlanych", a w szczegdlnosci:
* nie zawiera¢ domieszek organicznych,
* mie¢ frakcje r6znych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25 -0,5 mm,

piasek $rednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

11.6.3 Kostka betonowa
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11.6.3.1 Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej i plyt betonowych
W kraju produkowane sg kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:
* 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeznaczonych do ruchu samochodowego,
« 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego ciezkiego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
* na dtugosci = 3 mm,
* na szerokos$ci £ 3 mm,
* na grubo$ci £ 5 mm.
Kolor:
o kostka na nawierzchniach nawigzujacych do terenow istniejacych szara,
e kostka na nawierzchniach schodoéw i podjazdow — do uzgodnienia na etapie realizacji z
Inwestorem
11.6.4 Wytrzymalo$¢ na Sciskanie
Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢
mniejsza niz 60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie
powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).
11.6.5 Nasiakliwos¢
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
06250 1 wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
11.6.6 Odporno$é¢ na dzialanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250.
Odporno$¢ na dzialanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajaca, jezeli:
* probka nie wykazuje pekniec,
* strata masy nie przekracza 5%,
* obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie
zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.
11.6.7 Scieralno$é
Scieralno$¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna
wynosi¢ nie wigcej niz 4 mm.
11.6.8 Podbudowa z piasku stabilizowanego cementem
Podbudowe z piasku stabilizowanego cementem Rc=1,5 MPa. Zastosowa¢ kruszywo 0/8 1
cement wg PN-B-19701:1997 Stabilizacj¢ nalezy wykona¢ w wezle betoniarskim.

11.7 Transport
Wymagania ogélne - 0gdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

Transport materialow i sprzetu:

Do transportu materiatow 1 sprzgtu stosowaé nastepujace sprawne technicznie $rodki
transportu. Materialy nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok
siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwosciag przesuwania si¢ podczas transportu. Przy
zaladunku 1 wyladunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzegaé
przepisow obowigzujacych w transporcie drogowym. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania takich srodkéw transportowych, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ 1
wlasciwo$¢ przewozonych materiatow 1 sprzgtow. Przy ruchu po drogach publicznych
srodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania przepisOw ruchu drogowego.

11.8 Sprzet
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Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej moga by¢
wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujgcego sprzetu:
* walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowych co najmniej 30 kN/m, ewentualnie
walcow wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujgcego co najmniej 18kN/m lub
ptytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2,
* innego sprz¢tu niezbednego do wykonania robot zaakceptowanego przez Inspektora,
* wibratory ptytowe do zageszczenia, mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone na
szynie lub kraweznikach do wyrownania podsypki z piasku.

11.9 Wykonanie robét
Ogolne warunki wykonania robét:
Ogo6lne warunki wykonania robot podano w OST.

e Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych i ptyt betonowych

Z uwagi na roéznorodno$¢ ksztattow 1 koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest
utozenie dowolnego wzoru - wczesniej zaakceptowanego przez Inwestora i Inspektora
Nadzoru.
Kostke/ptyte uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktadaé ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu.
Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehni¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek r¢cznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni.
Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka 1
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupelni¢ szczeliny piaskiem 1 zamie$S¢ nawierzchnig.
Nawierzchnia z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz
oddana do ruchu.

11.10 Kontrola jakos$ci

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w OST.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodno$ci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczacych stosowanych materialow z wymogami prawa.

Kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu:

- dostaw materiatow,

- badanie podtozy 1 podktadéw,

- prawidtowos$ci wykonania robot (geometrii 1 technologii),
- oceng estetyki wykonanych robot.

11.11 Obmiar robot

Ogoélne zasady dokonywania obmiarow robot podano w ogodlnej specyfikacji
technicznej. Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w
ramach poszczegdlnych pozycji sg dokumentacja kosztorysowa i pomiar W terenie.
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Jednostka obmiaru jest: metr kwadratowy [m2] dla robdt brukarskich.

11.12 Odbiér robot
Ogolne zasady odbioréw robot podano w ogdlnej specyfikacji techniczne;j.

Powinien obejmowa¢ zgodnosci z dokumentacja oraz sprawdzenie wlasciwosci
technicznych tych materiatow z wystawionymi atestami wytworcy. W przypadku zastrzezen
co do zgodnosci materiatu z zaswiadczeniem o jako$ci wystawionym przez producenta —
powinien by¢ on zbadany laboratoryjnie.

Odbior robot powinien obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego; badanie nalezy wykona¢ przez ocen¢ wzrokowa,

- sprawdzenie prawidtowos$ci uksztaltowania nawierzchni; badanie nalezy wykonaé przez
ocen¢ wzrokowa,

- sprawdzenie grubosci warstw podbudowy nalezy przeprowadzié¢ na podstawie wynikow
pomiaréw dokonanych w czasie wykonywania danej warstwy.

11.13 Podstawa platnosci
Ogodlne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.

Cena robot obejmuje:

- dostawe¢ materiatow,

- badania na budowie i laboratoryjne,

- przygotowanie podtoza (w tym korytowanie i ulozenie warstw podbudowy)

- utozenie kostki betonowej

- Wypetnienie spoi piaskiem

- roboty porzadkowe,

- roboty pomocnicze.
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12.0 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH - SCIANA OPOROWA
PODJAZDOW 1 SCHODOW ZELBETOWA ORAZ Z PUSTAKOW
OGRODZENIOWYCH

12.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru zelbetowej $ciany oporowej podjazdu zwigzanej z realizacja
zadania pn: Budowa podjazdu dla osob niepelnosprawnych przy wejsciu gtownym do
budynku ZS nr 3 im. Bogdana Chelmickiego w Rypinie.

12.2 Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6ét wymienionych powyzej. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
zelbetowe] $ciany oporowej. Obejmuja prace zwigzane z dostawa materialow,
wykonawstwem i wykonczeniem warstw wierzchnich.

12.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:

- wykonania podktadu betonowego pod $ciang,

- wykonania zbrojenia $ciany oporowej ponizej poziomu gruntu,

- montazu deskowania,

- utozenia mieszanki betonowej,

- montazu prefabrykowanych pustakéw ogrodzeniowych ponad poziomem gruntu

zgodnie z systemem producenta

Powyzszy wykaz obejmuje zakres robdt podstawowych ktore oferent powinien
przewidzie¢ i wyceni¢ W tym ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji
wymienionych prac podstawowych.

12.4 OKreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej] SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w OST .

12.5 Wymagania dotyczace prowadzenia robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja kosztorysowg , SST i poleceniami Zamawiajacego.
Ogoblne wymagania dotyczace robot sg podane w OST.

12.6 Materialy

Ogolne wymagania stawiane materiatom podano w OST.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu $cian oporowych, objetymi niniejszg ST, sa:
kruszywo tamane, beton i jego sktadniki, elementy deskowania konstrukcji betonowych i
zelbetowych, materiaty izolacyjne.
Podstawowymi materiatami dla niniejszej specyfikacji sa:
12.6.1 Woda

Do przygotowania zapraw 1 skrapiania podtoza stosowa¢ mozna wod¢ odpowiadajaca
wymaganiom normy PN-88/B-32250 ,,Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw".
Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociagowa wodg pitng.

Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod

zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i mut.
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12.6.2 Kruszywa

Do wykonania podbudowy pod $ciang nalezy zastosowaé kruszywo tamane
stabilizowane mechanicznie o frakcji zgodnej z dokumentacja. Kruszywo powinno spetniaé
wlasciwe normy.
12.6.3 Beton i jego skladniki

Do wykonania $cian oporowych nalezy stosowaé beton zwykty wg PN-EN 206-1:2003.
Do betonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego uzytku, wg PN-EN 197-1:2002.
Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego,
kruszywo tamane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620+A1:2008. Woda
powinna by¢ ,,odmiany 1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Projektowanie
sktadu betonu i jego wykonanie powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1:2003.
12.6.4 Elementy deskowania konstrukcji betonowych i Zelbetowych

Deskowanie powinno odpowiada¢é wymaganiom okre§lonym w PN-B-06251.
Deskowanie nalezy wykona¢ z materialow odpowiadajacych nastepujagcym normom:
drewno iglaste tartaczne do roboét ciesielskich wg PN-D-95017, tarcica iglasta do robot
ciesielskich wg PN-D-96000, tarcica iglasta do drobnych elementéw jak Kkliny, Klocki itp.
wg PN-D-96002, gwozdzie wg BN-87/5028-12, $ruby, wkrety do drewna i podktadki do
srub wg PN-M-82121, PN-M-82503, PN-M-82505 i PN-M-82010, ptyty pil$niowe z drewna
wg BNG69/7122-11. Dopuszcza si¢ wykonanie deskowan z innych materiatdéw, pod
warunkiem akceptacji Inspektora.
12.6.5 Stal zbrojeniowa

Stal zbrojeniowa powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym PN-EN 13360 oraz PN-
EN 10080:2007
12.6.6 Materialy izolacyjne

Do izolacji $cian oporowych w gruncie mozna stosowac nastepujace materiaty:

a) lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-24620,

b) roztwor asfaltowy do gruntowania powierzchni $cian przed ulozeniem wilasciwej

powtoki izolacyjnej wg PN-B-24620,

¢) lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na gorgco wg PN-B-24625,

d) asfaltowa emulsje¢ kationowa do gruntowania powierzchni wg BN-71/6771-02,

e) emulsja asfaltowa wg BN-82/6753-01,

f) kit asfaltowy uszczelniajacy wg PN-B-30175,

g) papa termozgrzewalna w osnowie z wiokniny poliestrowej,

h) masa bentonitowa,

1) inne materiaty izolacyjne posiadajace aprobate techniczng wydang przez uprawniong

jednostke.

Zastosowane materiaty izolacyjne muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Nie wolno stosowa¢ izolacji np. foliowych zmniejszajacych tarcie gruntu o $ciang.

Szczeliny pionowe po zewnetrznej stronie, na styku sgsiednich elementéw powinny

pozosta¢ niewypelnione. Stanowia one naturalng dylatacje

12.7 Transport
Wymagania ogélne - 0gdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

Transport materialow i sprzetu:

Do transportu materiatow 1 sprzgtu stosowaé nastepujace sprawne technicznie $rodki
transportu. Materiaty nalezy uktada¢ rGwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok
siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Przy
zaladunku 1 wyladunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzegaé
przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Wykonawca jest zobowigzany do
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stosowania takich §rodkéw transportowych, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ i
wlasciwo$¢ przewozonych materiatow i sprzetow. Przy ruchu po drogach publicznych
srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego.

12.8 Sprzet
Roboty zwigzane z wykonaniem $ciany oporowej moga by¢ wykonywane recznie lub

mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

e Koparek,

e Betoniarek,

e Wibratoréw pograzalnych i powierzchniowych,

e Deskowan systemowych,

12.9 Wykonanie robét

Ogolne warunki wykonania robét:

Ogo6lne warunki wykonania robot podano w OST.
e Zasady wykonywania $cian oporowych zelbetowych w gruncie.
Sciane oporowa nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa oraz z zasadami
sztuki budowlanej. W zakresie obliczen statycznych i projektowania zgodnie z PN-B-
03010. Wykonawca powinien uzyskaé akceptacje Inspektora dotyczaca sposobu
zabezpieczenia skarp na czas wykonywania robot.

e Wykopy fundamentowe

Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, wykopy pod $cian¢ oporowa
moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Dopuszcza si¢ wykonanie wykopu rgcznie
do glebokosci nie wiekszej niz 2m.
Wykonanie wykopu ponizej wod gruntowych bez odwodnienia wglebnego jest
dopuszczalne tylko do glebokosci Im ponizej poziomu piezometrycznego wod
gruntowych. W gruntach osuwajacych si¢ nalezy wykonywa¢ wykop ze skarpa
zapewniajaca stateczno$¢ lub stosowa¢ inne metody zabezpieczenia wykopu,
zaakceptowane przez Inspektora. Roboty ziemne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-
B-06050. Gorna warstwa gruntu w dole fundamentowym powinna pozosta¢ o strukturze
nienaruszonej.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw wykopu wynosza:
- w planie + 10cm i - 5¢cm,
- rzgdne dna wykopu Scm.
Nadmiar gruntu z wykopu nalezy odwiez¢ na miejsce odktadu lub rozplantowaé w poblizu
miejsca budowy.
e Wykonanie warstwy podbudowy

Pod $ciany oporowe nalezy wykona¢ podbudowe sktadajacg si¢ z nastepujacych warstw
w kolejnosci ich wykonywania:

e Chudy beton klasy C8/10. Grubos$¢ warstwy 10 cm.

e Podsypka piaskowa, zaggszczana. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia
warstwy Is >0,90. Grubo$¢ warstwy 5 cm. (podane grubosci warstw odnoszg si¢
do grubosci po zageszczeniu)

¢ Wykonanie deskowania wykopu oraz fundamentu

Deskowanie powinno zapewni¢ sztywno$¢ 1 niezmienno$¢ uktadu oraz bezpieczenstwo
konstrukcji. Deskowanie powinno by¢ skonstruowane w sposéb umozliwiajacy tatwy jego
montaz i demontaz. Przed wypelieniem masa betonowa, deskowanie powinno by¢
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sprawdzone, aby wykluczy¢ wyciek zaprawy i mozliwo$¢ znieksztatcen lub odchylen w
wymiarach betonowej konstrukcji.
e Wykonanie Sciany oporowej
Zaglebienie §ciany oporowej w gruncie powinno wynosi¢ nie mniej niz:
- 0,50 m w gruntach niewysadzinowych,
- glebokos$¢ przemarzania w gruntach wysadzinowych,
- Dmin przyjmowane w obliczeniach oporu granicznego podtoza gruntowego.
Przy okre$laniu zaglebienia S$ciany oporowej nalezy uwzgledni¢é mozliwosé
wykonywania wykopow instalacyjnych w poblizu $Sciany oporowej. Stopy elementéw
w strefie naroznikowej dla lepszej stabilizacji powinno si¢ przykry¢ nadbetonem.
e Zasypywanie wykopu
Wypehienia $cian oporowych z tylu dokonuje si¢ przy uzyciu materialu
mrozoodpornego i zageszczonego do parametrow podanych w dokumentacji projektowe;.
W przeciwnym wypadku ogniska zmarzliny powstajace w okresie zimowym na tylnej
stronie $ciany moglyby spowodowa¢ uszkodzenie $ciany. Zasypywanie wykopu nalezy
wykonywa¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody zaggszczania
gruntu, ktora to grubos$¢ nie powinna przekraczac:
- przy zageszczaniu r¢cznym i watowaniu - 20 cm,
- przy zageszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami - 40 cm,
- przy stosowaniu ci¢zkich wibratoréw lub ubijarek ptytowych - 60 cm.
Nalezy przy tym zachowac odleglo$¢ urzadzen zageszczajacych od strony tylnej
wynoszaca co najmniej 1/3 wysokosci $ciany, wzglednie 50cm.
e Sciana oporowa z pustakéw ogrodzeniowych
Roboty zwigzane z wykonaniem S$ciany oporowej z prefabrykowanych pustakéw
ogrodzeniowych nalezy prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta stosowanego
systemu. Przestrzen wewngtrzna pustakow powinna zosta¢ zazbrojona i zabetonowana na
pelng wysoko$¢ muru. Przekrycie $ciany z prefabrykowanych daszkow betonowych
zgodnych z zastosowanym systemem. Sciane od strony wewnetrznej nalezy zabezpieczy¢
przeciwwilgociowo poprzez smarowanie roztworami asfaltowymi.

12.10  Kontrola jakoS$ci

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w OST.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodno$ci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentow dotyczacych stosowanych materialow z wymogami prawa.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu:

- dostaw materiatow,

- badanie podtozy i podktadow,

- prawidtowos$ci wykonania rob6t (geometrii 1 technologii),
- oceng estetyki wykonanych robot.

12.11 Obmiar robét

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w ogélnej specyfikacji
technicznej. Podstawa dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w
ramach poszczegodlnych pozycji sa dokumentacja kosztorysowa i pomiar W terenie.
Jednostkg obmiaru jest: metr sze$cienny [m3] dla betonowych a dla rob6t murarskich m2.

12.12 Odbiér robét
Ogolne zasady odbioréw robot podano w ogolnej specyfikacji techniczne;.
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Powinien obejmowaé zgodno$¢ z dokumentacja oraz sprawdzenie wtasciwosci technicznych
tych materialow z wystawionymi atestami wytworcy. W przypadku zastrzezen co do
zgodnosci materiatu z zaswiadczeniem o jakosci wystawionym przez producenta — powinien
by¢ on zbadany laboratoryjnie.

Odbior robot powinien obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego; badanie nalezy wykonac przez oceng wzrokowa,

- sprawdzenie prawidtowos$ci uksztaltowania nawierzchni; badanie nalezy wykonaé przez
ocen¢ wzrokowa,

- sprawdzenie grubosci warstw podbudowy nalezy przeprowadzi¢ na podstawie wynikow
pomiarow dokonanych w czasie wykonywania danej warstwy.

12.13 Podstawa platnosci
Ogodlne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.

Cena robot obejmuje:

- wykopy,

- dostawe materialow,

- badania na budowie i laboratoryjne,

- przygotowanie podtoza (w tym korytowanie i ulozenie warstw podbudowy)
- montaz zbrojenia

- montaz deskowania,

- betonowanie,

- zasypanie przestrzeni za $ciang,

- wyrOwnanie terenow,

- roboty porzadkowe,

- roboty pomocnicze.
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13.0 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH - BALUSTRADY
13.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i montazu balustrad ze stali nierdzewnej zwigzanej z realizacja zadania pn:
Budowa podjazdu dla 0s6b niepetnosprawnych przy wejsciu gtéwnym do budynku ZS nr 3
im. Bogdana Chetmickiego w Rypinie.

13.2 Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych powyzej. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie |
montaz balustrad ze stali nierdzewnej. Obejmujg prace zwigzane z dostawg materialow,
wykonawstwem 1 wykonczeniem elementow.

13.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:

- dostawie balustrad ze stali nierdzewnej,

- montazu balustrad,

Powyzszy wykaz obejmuje zakres robot podstawowych. Oferent powinien przewidzie¢
i wyceni¢ ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac
podstawowych.

13.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej] SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami oraz okres$leniami podanymi w OST .

13.5 Wymagania dotyczace prowadzenia robét

Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robdt podano w ogolnej specyfikacji
technicznej.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos¢ z
umowa, projektem technicznym, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajacego realizacja
umowy.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

13.6 Materialy
Ogolne wymagania stawiane materiatom podano w OST.
Materiatem do konstrukcji balustrad sg ksztattowniki ze stali nierdzewnej 1H 18N 9T:
— rury bez szwu
— blacha grubosci gr. 0,5 mm
— kotki rozporowe ¢ 10 ze stali nierdzewnej
— $ruby z tbami kulistymi
Stal nierdzewna powinna odpowiada¢ wymaganiom stawianym w PN-H-86020,
okreslajacej odpornos¢ stali na dziatanie czynnikéw atmosferycznych, korozji wywotane;j
dzialaniem kwasow, zasad, roztworow soli i1 innych $rodowisk korozyjnych, jak réwniez
okreslajaca sktad chemiczny oraz dopuszczalne odchyiki.

13.7 Sprzet
Wymagania ogélne - 0gdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.




Budowa podjazdu dla 0séb niepelnosprawnych przy wejéciu glownym do budynku ZS nr 3 im. Bogdana
Chelmickiego w Rypinie

Roboty mozna wykonac przy uzyciu innego dowolnego sprzetu, odpowiedniego dla danego
rodzaju robot, zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

13.8 Transport
Wymagania ogélne - 0gélne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

Transport materialow i sprzetu:

Do transportu materiatow i sprzetu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki
transportu. Materiaty nalezy uktada¢ rGwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok
siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Przy
zaladunku 1 wyladunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzegaé
przepiséw obowigzujacych w transporcie drogowym. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania takich $rodkéw transportowych, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos$¢ i
wlasciwos$¢ przewozonych materialow 1 sprzetow. Przy ruchu po drogach publicznych
srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego.

13.9 Wykonanie robét
Ogolne warunki wykonania robét:
Ogo6lne warunki wykonania robot podano w OST.

Przewiduje si¢ mocowanie balustrad do podtoza za pomocg kotkéw rozporowych lub
osadzenia w betonie. Montaz balustrad nalezy rozpocza¢ od wytrasowania rozstawu
stupkow, osadzenia kotkow rozporowych lub zabetonowania stupkéw w wyznaczonych
gniazdach. Nastepnie taczy si¢ kolejne elementy balustrad za pomoca tacznikdéw i Srub.
Zamocowanie balustrady do podtoza powinno byc¢ takie, aby pod obcigzeniem silg skupiong
min. 500 N, przylozona prostopadle w najmniej korzystnym punkcie, nie nastapity trwate
odksztatcenia balustrady. Po zamocowaniu, balustrady nalezy wypolerowac.

13.10 Kontrola jakos$ci

Ogolne zasady kontroli jakos$ci Robot podano w OST.
Stal nierdzewna musi by¢ odporna na dziatanie korozji atmosferycznej, korozji wywotanej
dziataniem kwasoéw, zasad, roztworow soli i innych $rodowisk korozyjnych, oraz
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-H-86020, okreslajacej sktad chemiczny stali, jego
dopuszczalne odchytki jak rowniez jej wlasciwosci fizyczne. Zakupiona partia stali musi
posiada¢ zaswiadczenie o jakoSci.

Kotki rozporowe:
Wymiary [mm]:
— $rednica zewngtrzna — 10
— dtugos¢ — 50
— glebokos¢ wiercenia — 60
e Zakres obcigzen — do 1 kN
e Nalezy sprawdzi¢ wymiary ($rednice¢ oraz dtugosc)
e Kolki powinny by¢ proste, bez uszkodzen mechanicznych jak:
— naderwan
— uszczerbki
— nacigcia
— zagiecia itp.
e Powinny posiada¢ jednolita barweg, by¢ gladkie i nie wykazywaé porow i
pecherzykoéw powietrza widocznych nieuzbrojonym okiem




Budowa podjazdu dla 0séb niepelnosprawnych przy wejéciu glownym do budynku ZS nr 3 im. Bogdana
Chelmickiego w Rypinie

13.11 Obmiar robot

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w ogolnej specyfikacji
technicznej. Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac wykonywanych w
ramach poszczegdlnych pozycji s dokumentacja kosztorysowa i pomiar w terenie.
Jednostka obmiaru jest: metr biezgcy [mb] dla robot dotyczacych dostawy i montazu
balustrad.

13.12 Odbiér robot
Ogolne zasady odbioréw robot podano w ogdlnej specyfikacji techniczne;j.

Podczas odbioru nalezy sprawdzié:

— jakos$¢ uzytych materiatow,

— zachowanie pionu i poziomu,

— zachowanie podstawowych wymiaréw geometrycznych,

— usytuowanie balustrad zgodnie z projektem,

— zamocowanie balustrady do podloza,

— trwato$¢ polaczen elementéw balustrady,

— trwato$¢ wypolerowania.

Balustrady musza by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja techniczng okreslajaca ich
wymiary, przy czym dopuszcza si¢ odchytki w stosunku do niej:
— dtugos¢, szerokos¢ £1 mm

— rozstaw elementow £1 mm

Usytuowanie elementéw wg rzednych z tolerancjg £2 mm

Dopuszczalna odchytka od pionu i poziomu £1 mm

Balustrady muszg zosta¢ jednolicie 1 doktadnie wypolerowane.
Wymiary oraz dopuszczalne ich odchylki dla elementoéw z ktdérych wykonane sg balustrady
muszg odpowiada¢ normom

— rury bez szwu PN-H-74219

— plaskowniki (bednarka) PN-H-92325

Odbioér powinien by¢ zakonczony sporzadzeniem protokotu, do ktérego nalezy dolaczyc
wszystkie dokumenty (atesty itp.) oraz $wiadectwa jako$ci wystawione przez wykonawce

13.13 Podstawa platnosci
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Cena robot obejmuje:
w przypadku stolarki drzwiowej:
- dostawe materialow,
- montaz,
- roboty pomocnicze.




